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Uklad z samoczynnym wybieraniem programu
w galwanizerskich automatach programowo sterowanych

1

Dziedzina techmiki. Przedmictem wynalazku jest
uklad do sterowamia programowych automatéw
galwanizerskich z samoczynnym wybieraniem jed-
nego z kilku zakodowanych w urzadzeniu progra-
méw w dowolnej kolejnosci, zgodnie z altualnie
prowadzonym procesem produkcyjnym.

Stan techniki. Znany jest z opisu patentowego
Stanéw Zjednoczomych nr 3800163 uklad sterowa-
nia programowego. Uklad ten zawiera elektronicz-
ny programator i realizuje zadany mezm1emy pro-
gram w funkcji czasu, regulujac temperature i po-
ziom czynnika grzewczeguo Uklad ten nie nadaje
sieg do sterowamia W automatach galwanizerskich
programowych. S

Znany jest réwniez z opisu paxtentowego Stanéw
Zjednoczonych nr 3996568 uklad do programowego
sterowania automat6éw  galwanizerskich. Uklad ten
zawiera elektroniczny programator, vkté're»go pamigé
stanowi cze$¢é komputera cyfrowego wraz z lacz-
nikami stanowiskowymi i dekoderem. W ukladzie
tym kazda jednostka transportowa i kazde stzno-
wisko pracy posiada wlasng przydzielona pamigé
logicznie zwiazana z zespolem centralnego stero-
wama ‘elementami obwodu transportu. Informacje
pamlem z jednostki t*remspsortowej przekazywane
s3 do pamigci stanowiskowej i odwrotnie. Uklad
ten jest do&é skomplikowany, gdyz wspélpracu;e
z maszyna cyfrowa przez co [jest drogi zaré'Wno
inwestycyjnie jak i pod wzgledem eksploatacyjnym
co zwlaszcza dla zakladéw o malym wskazniku
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automatyzacji jest nieoplacalne. Ponadto w ukla-
dzie tym istnieje modliwoséé wplywu zewnetrznych
zaklécen radloelektrycmych na poprawnosé jego
dziatania.

Znany jest takie z polskiego opisu patento-weg-o
nr 96701 uklad zawierajacy elektroniczne elemen-
ty sterownicze. Uklad ten posiada modliwoéé za-
kodowania w pamigei wylacznie dwéch progra-
méw. Fakt ten jest klopotliwy w przypadkach
zrbéznicowanej produkcji jak réwniez przy’ krétkich
jednorazowych seriach produkcyjnych. Poza tym
w bardziej rozbudowanych ukladach sterowniczych
nie moze byé stosowany ze wzgledu na matg po-
jemno$¢ pamiegei. Z tego tez wzgledu stosowany
jest .do automatéw galwanizerskich z optymalna
ilogcia dwéch wozkéw transportowych i mewxe].ka
iloéc.g elementdéw zewnetrznych.

Istota wynalazku. W ukladzie Z samoczynnym
wybieraniem programu w galwanizerskich auto-
matach programowo sterowanych wedlug wyna-
lazku, styk przekaﬂmk.a wyboru okreélonego pro-
gramu polgczony jest szeregowo poprzez styk lacz-
nika. rodzaju pracy i styk lacznika maty progra-
mujgcej z cewksa przekaznika mmpulsu;acego
naped maty. Dalej przekadnik ten jest polaczony
szeregowio ze stykiem przekaznika wyboru innego
pregramu, stykiem lacznika maty ' programujgeej
i stykiem laczmika rodzaju praey. (Opisany ukiad
umozliwia” samoczynny wybér odpowiedniego pro-
gramu). Cewka przekaznika impulsujacego naped
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maty jest poigczona réwnolegle z cewks przekazni-
ka startu i powtérzenie cyklu. Cewki te z kolei
polaczone sg szeregowo — roéwnolegle z podwoj-
nym stykiem #gcznika maty programujacej, sty-
kami priekaznik6bw blokady impulsu, obwodami
zewnetrznymi, stykiem przekaZnika czasowego oraz
stykiem przekagnika zalgczajacego uklad sterowa-
nia.

Styki przekaZnikéw blokady impulsu polgczone
sg szeregowo wi jednym obwodzie ze stykiem prze-
kaimika czasowego taktu i przekainika wyboru
programu, za§ w drugim obwodzie polaczone sa
szeregowo ze stykami przekaimka czasowego tak-
m.,dla innego- progyamu. Wspomniane cewki prze-
’km.\tkaw ‘blokady, impulsu s3 polaczone kazda
szeregowo z podwdjnym. stykiem lgcznika maty.
(Opisany uklad przekaznikéw blokady impulsu
prilemio#liwia,* przedostawanie sie miewliaéciwych
impulséw - do- ukladu mnapedowego mafty).

Uktad impulsowania napedu maty zawiera prze-
kaznik startu i powtibrzemia cyklu, kibrego styk
jest polaczony szeregowo ze stykiem przekaznika
zalaczajacego uklad sterowamia, stykiem igcznika
rodzaju pracy, stykiem przekaznika polozenia wyj-
$ciowego maty i z silnikiem napedowym maty.
Styk . przekafnika zalaczajacego uklad bocznikuje
w innym obwodzie styk przycisku zalaczajgcego
uklad, przy czym obwdd ten jest polaczony szere-
gowo ze stykiem przycisku wylaczajgcego, stykami
przyciskébw awaryjnych oraz cewka przekaZnika
zalaczajacego uklad. Ponadto silnik napedowy ma-
ty jest polaczony szeregowo ze stykiem przekaZmi-
ka impulsujacego naped maty, stykiem przekaz-
nika polozenia wyjéciowego maty oraz stykiem
lacznika rodzaju pracy. Opisane uklady polaczen
z silnikiem napedowym maty umozliwiajq dziaia-
nie maty w systemie pracy krokowej.

Do wyboru kierunku jazdy woézka transportowe-
go przeznaczony jest uklad zawierajacy szeregowo
polaczone styki lacznika rodzaju pracy, przekaz-
nika okreélajacego mate w ruchu, przekaZnika za-
1gczajycego uklad oraz réwmolegle polaczone styki
igczniké6w drogowych ktére polaczone sg -szerego-

— rb\\wmlegle z diodami, stykami przekaZnikéw
dekodera i cewikami przekafmikéw kierunku jazdy.

Opisany uklad programowego sterowania auto-
matéw galwamizerskich umoiliwia samoczynne ste-
rowanie praktycznie nieogramiczona iloécia wéekéw
transportowych jest latwy w obstudze, jest nie-
wrazliwy na zaklécenia zewmetrzne i chwilowy
zamik napiecia oraz umozliwia zapisanie kilku pro-
gramdéw bez koniecznoéci wprowadzenia dodatko-
wych elementéw do ukladu. _

Objaénieni¢ rysunku. Przedmiot wynalazku uwi-
doczniono w przykladzie wykonania na rysunku,
na ktérym fig. 1 — przedstawia ukiad impulso-
wania maty programujacy, wraz z elementami
obwodu programu, elementami obwodu blokady
niepozadanych impulséw oraz elememtami zatrzy-
mania urzadzenia po zakoficzonym cyklu, fig. 2
przedstawia uklad dekodera poréwmujacego infor-
macje zapisane w pamigci programu z informacja-
mi przychodzacymi z zewngtrz i wybierajacy
wladciwy kierunek jazdy wézka transportowego,

. Hg. 3 przedstawia uklad obwoddéw wykonawczych
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powodujacych ruch woézka transportowego we
wlasciwym kierunku oraz uruchamianie elemen-
téw pomocniczych sterowania.

Przyklad wykonania. Uklad z samoczynnym wy-
bieraniem programu umozliwia zapisanie w ko-
dzie Grey’a lub binarnym na mechanicznej ma-
cie programujacej napedzanej w systemie . kroko-
wym silnikiem synchronicznym 10 informacji do-
tyczacych ruchu wézkéw transportowych, sterowa-
nia dodatkowych wurzadzeh pomocniczych i sy-
gnalizacji optyczno-akustycznej. Uklad umeozliwia
zakodowanie na jednej macie kilku programoéw,
ktérych iloé€é zalezy od zrézmicowania programoéw.
Przecietnie przyjmuje sie¢ 3 do 5 programdw, przy
czym wybranie wlaéciwego programu odbywa sie
recznie lgcznikiem rodzaju pracy 13 lub samoczyn-
nie poprzez wiasciwy przekaZnik wyboru progra-
mu 14 wzglednie 15. PrzekaZniki wyboru progra-
mu uruchamiane s3a igcznikami magnetycznymi,
umieszczonymi na wézkach transportowych, pracu-
jacymi w systemie wyzej opisanej kombinacji ko-
dowej. Na zmiane systemu polozemia stykéw
tacznikdw magnetycznych oddzialuje pole ma-
gnetyczne magneséw trwatych rozmieszczonych na
noénikach wsadu w charakterystyczany dla damego
programu sposéb.

Impulsowanie maty programujacej odbywa sie
poprzez styki wylacznikébw drogowych, mmajduja-
cych sie w gébrnym i dolnym ,potozeniu trawersy
woézka transportowego (obwody zewnetrzne a i b)
przekainika czasowego 18, przekaZnikéw czasowych
taktu 16 i 17 oraz przekazmika zalaczenia ukladu
3. Powyzsze impulsy sa formowame w wukladzie
przez system styk6w w ten sposéb, ze mata po
kazdym impulsie przesuwa sie o jedna pozycije.
W kazdej pozycji maty dzialaja wilasciwie dla
danej pozycji maty, uprzednio zaprogramowane
tacandki maty, zataczajace swymi stykami odpo-
wiednie przekaZniki pomocnicze i wykonawcze.

Wmontowane w uklad impulsowania przekazniki

blokady impulsu 19 i 20 zatrzymuja niepczadane,
falszywe impulsy, pochodzace np. od drgajacego
styku wylacanika drogowego, chronige w tem spo-
s6b uklad przed mylng realizacjg programu. Po-
nadto nakazdym stamowisku roboczym znajdujq sie
wylaczniki drogowe 28, 29, 30, 31, 32, uruchamia-
nie krzywka woaka transportowego. Niezgodnoéé
informmacji dotyczacej rzeczywistego polozenia
wézka tramsportowego z polozemiem woézka wyni-
kajagcym z programu powoduje ruch wézka trans-
portowego w ukladzie pczicmym. Zgodno$é infor-
macji powoduje ruch pionowy ruchomej trawersy
wbzka transportowego.
" Przyci$niecie przycisku wylaczajacego 7 lub
przyciské4w awaryjnych 5 powoduje natychmiasto-
we zairzymanie urzadzemia. Przyciéniecie przy-
cisku wyigczajacego 8 powoduje zatrzymanie urza-
dzenia po zakoficzeniu cyklu pracy. Jest to celo-
we gdyz w ostatmim przypadku zatrzymania
automat jest gotowy do pracy bez koniecznosci
dodatkowych manipulacji, natomiast zatrzymanie
automafu w dowolnym miejscu moze doprowadzié
d¢ zniszczenia obrabianych przedmiotow.

Jak uwidoczniono na rysunku uklad impulsowa-
nia, uklad obwodéw wvkonawczych oraz nie uwi-
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doczniony na rysunku prostownik zasilajgcy uklad
dekodera sa zasilane pradem przemiennym poprzez
bezpiecznik 1. W ukladzie impulsowania cewki
przekaznikéw zalaczajacych uklad sterowania 2,
3, 4 sa polagczone z szeregowo usytuowanymi sty-
kami wylacznikéw awaryjnych 5 poprzez przycisk
zatgczajacy 6 oraz przyciski wylaczajagce T i 8.
Cewka przekaZznika potezemia wyjSciowego (zero-
wego) maty 9 jest polgczona ze stykiem lgcznika
maty 10.1, za§ cewka przekaZnika okre§lajacego
mate w ruchu 11 jest polaczona szeregowo ze
stykiem przekaZnika impulsujacego naped maty
12, ktérego cewka jest polgczona w jednym obwo-
‘dzie ze stykami lacznika rodzaju pracy (recznej
lub samoczynnej) 13 poprzez styki lgcznikéw maty
10,2 i 10,3 oraz styki lacznikéw wyboru prqgramu
14, 15, za§ w drugim obwodzie jést polgczona ze
stylkiem przekaznika zalaczajacego uklad sterowa-
nia 3, poprzez styki przekamikéw czasowych taktu
16 i 17, ktére polaczono szeregowo ze stykami wy-
boru programu pierwszego 14, drugiego 15 i sty-
kiem przekaZnika czasowego 18 wzglednie ze sty-
kami elementéw obwiodéw zawmetrzanych a lub b,
poprzez styki przekaZnikéw blokady impulsu 19
i 20, oraz styk lacanika maty 10,4

Réwnolegle z cewks przekaZnika unpu]su;acego
naped maty 12 jest polgczona cewka przekaznika
startu i powtérzenia cyklu 21. Cewki przekazni-
kéw blokady impulsu 12, 20 s3 polaczone w ukla-
dzie szeregowym ze stykami lacznika maty pro-
gramujacego 10.5. Silnik napedowy maty 10 jest
polaczony ze stykiem lacznika rodzaju pracy 13 w
pierwszym obwodzie poprzez styki przekaznika
poloz.enia wyjSciowego maty programujacego
i styk przekaimka impulsujgcego naped maty 12
i w drugim obwodzie poprzez styk przekaZnika
zalaczajacego uklad sterowamia i styk przekazni-
ka startu i powtérzenie cyklu 21 oraz styk polo-
zenia wyj$ciowego maty 9, zad§ w trzecim obwo-
dzie poprzez styk polozenia wyjéciowego maty 9
i przycisk impulsowania recznego maty 22. Cewka
przekaznika sterowamia recznego 23, polaczona
z  lgczrikiem ~rodzaju pracy 13, jest wiaczona
réwnolegle z lampka sygnalizacyjny 24 i poprzez
réwnolegle podlaczony styk przekaznika sterowa-
nia recznego 23 z obwodem C wyjécia zewmetrzne-
go. Lampka syg-n.ahzujaca prace samoczynng ukla-
du 25 jest polaczcna szeregowo poprzez styki
przekaznika zalgczenia sterowania’ 2 ze stykamu
tacznika rod=zaju pracy 13.

Cewki’ przekaznik6w kierunku jazdy 26 i 27 w
ukladzie dekodera s3 polaczome szeregowo ze sty-
kami okreélajacymi mate 'w ruchu 11, poprzez
styk lacznika rodzaju pracy 13, styk przekaznika
zalacza:acégo sterowanie 2, ré6wmolegle polacmne
styki - wylaczrukbw drogowych 28, 23, 30, 314 32
poprzez’ kombinacjg- potlaczeﬁ diod 33 i s&ty»kl przea
katnik6w dekadera 34, 35, 36 { 37. Styki- przelk.az-
nikéw kierunku jazdy 26 i 27 s3 polaczomew
ukiadzie ocbwodéw wykonawczych, z cewks prze-
kaznika czasowego opéZniajacego ruch ku dolo-
wi trawersy ruchomego wobzka 38 poprzez styk
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kierunku' jazdy szeregowo w jednym obwodzie ze
stykami ' otwartym 28 i zamkmietym: 27 i w dru-
gim obwodzie ze stykaxm zamhmetym 26 i o'twarv
tym 27. .

Cewka przakamulna. czasowego taktu.dla pierw-
szego programu 16 jest polgczona ze stykiem
lacznika maty 10,8, cewka przekaznika czasowego
taktu dla drugiego programu 17 jest polgczona ze
stykiem lacznika maty 10,9, za§ cewka przekazni-
ka czasowego. 18 jest polaczona .ze stykiem lgez-
nika maty 10.10. Cewki przekaznikéw dekodera
34, 35, 36 i 37 sg polaczone szeregowo kaida z
jednym .ze stykéw - lgqczniké6w maty 10,11, 10,12,
10,13 i 10,14. T

Uklad wedlug wynalazku przy sterowamu recz-
nym zatgcza sie lgeznikiem .rodzaju pracy 13 po

.ustawieniu pokretla : na - sterowanie reczne. Przy

tym rodzaju pracy ustawia sie mate. w- pozycji
wyjsciowej (zerowej) przyciskiem 22, Przy stero-
waniu samoczynnym po przelaczeniu lacznika ro-
dzaju pracy 13 na sterowamie samoczymne uklad
zalgcza sie przyciskiem 8.

Rozruch ukladu nastepuje przez podamie impul-
su na cewlke .przekasnika impulsujacego naped
maty 12 i cewhke przekaZnika startu i powtdrzenia
cyklu 21 poprzez styki przekamika zalgczajacego
uklad sterewania 3, styki przekaZnikéw blokady
impuls 19 i 20 i styk lacznika maty 104, Styki
prmkaimkévw blokady 19 i 20 oraz styk lacznika
maty 10.4 53 specjalnie programowane, przepusz-
czajgc wylgcznie impulsy przewidziane do urucho-
mienia urzadzenia- programujacego w danym
punkcie pracy, pozostale impulsy sg blckowane.
Po zadziatamiu przekanikéw 12 i 21 impuls praze-
chodzi na silnik napedowy maty 10 poprzez za-
mkniety  styk . - przekazmika - zalagczajacege uklad
sterowania 4, . zamkniety styk przekaznika 21
i zamkniety styk .przekaZnika pobozenia wyjscio-
wego maty 9. Przekaznik 9 dziala wylgcznie w.-po-
tozeniu wyjsciowym maty, poniewaz tylko wow-
czas jest zamkniety styk lgcznika maty 10.1. Na-
stepuje wéwcezas ruch. maty trwajacy mimo otwo-
rzenia: sie - styku przekaZnika 9 w obwrodaie sty-
kéw przekaZnika. 4 i21,  gdyz impuls przechodzi
na silnik 10 peprzez normalnie zamkniety styk
przekaZznika 9 i zamimiety styk ‘przekaznika. 12.
Ruch ten trwa do momentu rozwarcia . stykow
lacznika maty 10.2-lub 10.3 -w. zalezmodci cd re-
alizowanego programu; - w:.obwodach w ktérych
3§ zalaczone szeregowo  stydei ptzekazmkbw wys+
boru programu 14 lub 15. .

Przerwa' w doplywie impulsu do cewek prze-
kasmikéw 12 i 21. powoduje otwarcie styku prze+
kafnika 21 w obwodzie . silnika ‘napedoweégo maty
10, mimo zamknietego styku . przekaZnika 9, Mata
programujaca przesunie si¢ o jedng pozy¢je’ lpra-
¢ta skokowa). - Nastepne Impulsy uruchamiajgce
przekaZniki 12 i 21 pochodzg z obwodéw zewne-
trznych a i b, w ktérych elementamd inicjujaeymi
impuls sa wylgczniki drogowe, zalgczane frawersy
wozka w gérnym lub dolnym polozemiu, oraz

. przekaznik czasowy 18. Impulsy te przechodzg na

igcznika maty 10.6. Cewka przekaznika czasowego

opézniajacego ruch do przoedu i do tylu ruchomego
woézka 39 jest polaczona ze stykami przekaznikéw

silnik napedowy maity 10 poprzez styk lgcznika
rodzaju pracy 13 styk przekaznika 9 oraz styk
przekaznika 12, ktérego cewka z chwilg zadziala-
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nia stykéw 10.2 lub 10.3 rozwiera sie powodujac
zatrzymamie silnika 10. Kazdy taki impuls powo-
duje przeskok maty o jedna pozycje. Po wyczer-
pamiu programu zadziala przekaZnjk czasu. taktu
16 lub 17 w zalezmoéci od realizowariego programu,
a styki tych przekaznik6éw czasu taktu 16 lub 17
poprzez szeregowo polaczome styki przekaznikoéw
wyboru programu- 14 lub 15, styki przekainikéw
blokady 19 i 20 i styki lgcznika maty 10.4 podaja
impuls na przekaznik impulsujacy naped maty 12
1 przekaznik startu i powtérzenia cyklu 21, powo-
dujac ruch silnika napedowego maty 10 podobnie,
jak w przypadku uruchomienia urzadzenia przy-
ciskiem 6

Cykl pracy powtarza sig. Natychmiastowego wy-
laczenia ukladu dokomuje sie@ przyciskiem 7 lub
przyciskiem awaryjnym 5. Wylagczenie ukladu
przyciskiem 8 powoduje prace ukladu do momentu
zakoficzenia cyklu. Kaizdorazowy przeskok maty o
jedng pozycje, w zaleznoéci od programu, powodu-
je zatgczenie swoimi stykami 10.6 i 10.7 odpowied-
ni ruch wézka, napedzanego przez mate. Styki
1acznik6w maty 10.8, 109 i 10.10 uruchamiajg
przekazniki czasowe 16, 17 i 18, natomiast styki
igeznikéw maty 1011, 10.12, 10.13 i 10.14 steruja
przekaznikami dekodera 34, 35, 38 i 37, ktérych
styki, polgczone szeregowo — réwnolegle z dioda-
mi blokujacymi impuls 33, réwnolegle ze styka-
mi - wylacznikébw drogowych 28, 29, 30, 31 i- 32,
umieszczonych na poszczegbélnych stanowiskach
obrébczych, oraz szeregowo ze stykami przekaz-
" nikébw zalgczenia wukladu sterowania 2, lgcznika
‘rodzaju pracy 13 i przekaznika okreslajacego
mate w ruchu 11, powodujg przepuszczenie impul-
su na przekaZnik uruchamiajacy stycznik kierunku
jazdy wobzka 27 w prawo lub przekazmik urucha-
miajacy stycznik kierunku jazdy woézka 26 w le-
wo.

W przypadku zadziatamia obu przekaZnikéw kie-
runku jazdy 26 i 27 jest uruchamiana trawersa
jazdy pionowej wé6zka do dolu lub do gory, w
zaleznoéci od polozenia styku lacznika maty 10.6.
Opisany wyzej uklad zwany dekoderem poréw-
nuje stanowisku, na ktérym znajduje sie rucho-
my wobzek (wcisniety wylacznik drogowy 28, 29,
30, 31.i 32 z zaszyfrowanym programem okresla-
jacym na ktére stanowisko wézka ma jechacd)
przekasmiki 34, 35, 36 i 37 i przepuszcza impuls
przez kombinacje diod 33 na. przekazniki kierum-
ku jazdy 26 lub 27. W przypadku osiggniecia
zaprogramowanego stanowiska, zgodnoéé dzialaja-
cego wylgcznika drogowego 28, 29, 30, 31 i 32 z
kombinacja dzialajacych przekafmikéw dekodera
34, 35, 36 i 37 powodujy przepuszczenie impulsu

przez kombinacje ukiadu polgczen diod 33 w ten

spos6b, ze dzialajg jednoczeénie przekammiki kie-
runku jazdy 26 i 27. ) : .

10

15

8
Zastrzezenia patentowe

1. Uklad z samoczynnym wybieraniem programu
w galwanizerskich automatach programowo stero-
wanych zawierajacy przekaznikowe obwody wy-
konawcze potaczone z elementami pamieci, deko-
derem oraz mata programujaca z silnikiem nape-
dowym, znamienny tym, ze styk przekaznika wy-
boru programu (14) dla okreSlonego programu
jest polaczomy szeregowo ze stykiem lacanika ro-
dzaju pracy (13), stykiem Igcznika maty progra-
mujgcej (10.2) oraz cewlka przekasnika (12) impul-
sujqoego naped maty programujacej, ktory dru-
gim obwodem jest szeregowo polaczony ze stykiem
przekaznika wyboru innego programu (15) oraz
stykiem lacznika maty programujacej (10.3) i sty-
kiem igcznika (13).

2, Uklad wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze
cewkna przekaznika (12) jest potaczoma réwmolegle
z cewkq preekaznika startu i powtdrzemia cyklu
@l), przy czym cewki przekamikéw (12, 21) sz
polaczone szeregowio — réwnolegle z podwéinym
stykiem ljcznika maty programujacej (10.4), sty-
kami przekaznikéw blokady impulsu (19, 20), obwo-
dami zewmetrznymi (a, b), stykiem przekaznika
czasowego - (18), stykiem przekaZmika (3) zalacza-
jacego uklad sterowania oraz w jednym obwodzie
z szeregowo polgczonymi stykami przekaznika cza-
sowego taktu (16) i przekaznika (14), za§ w dru-
gim obwodzie z szeregowo polaczonymi stykami
przekaznika (17) i przekaznika (15), ponadto cewki
przekaznikéow (19, 20) polaczone s kazda szerego-
wo z podwéoinym stykiem lgczmika maty progra-
mujacej (10.5).

3. Uklad wedlug zastrz, 2, znamiemmy tym, ze
styk przekaZnika (21) jest polaczomy szeregowo
ze  stykiem przekaznika (4) zatgczajacym uklad
sterowania, stykliiem lacznika (13), stykiem przekaz-
nika poloZenia wyjdciowego maty programujacej
(9), oraz z silnikiem (10), przy czym w innym
obwodzie styk przekazmika (4), bocznikuje styk
przycisku zalgczajgcego (6), zas obwdd ten jest
polaczony szeregowo ze stykiem przycisku wyla-
czajacego (8), stykami przyciskéw awaryjnych (5)
oraz cewka przekaZnika (4).

4. Ukitad wedlug zastrz. 3, zmamienmy tym, ze
silnik (10) jest polacmomy szeregowo ze stykiem
przekaznika (12), stykiem przekazmika (9) i ze sty-
kiem lgcznika (13).

- 5. Uklad wedilug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
styk lacznika (13) jest polaczony szeregowo ze
stykiem przekadnika .(11) okreslajacego mate pro-
gramujacyg' w ruchu, stykiem przekaZmika (2) za-
laczajacym uklad sterowania z réwmolegle pola-
czonymi stykami lacznikéw drogowych (28, 29, 30,
31, 32) oraz jest polaczomy szeregowo — réwmole-
gle z diodami (33), stykami przekaznilzow dekodera
(34, 35, 36, 37) i przekaznikami kierunku jazdy
(26, 27).



114794

+
24v)

35

. DS
n A 3
¢ B 1 ol
o 3 IO o v
t —0 ﬁvu — 1o .\

v

o)

o -

(24v)

Fig.2

£l

181y iu
® ._— IR o L= A IR TS
B g m@ Mﬁ, % 7 4#

10.13

Fig.3



	PL114794B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


