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【手続補正書】
【提出日】平成27年7月14日(2015.7.14)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　リード・チャネルの信号を処理する方法であって、
　アナログ入力信号を取得し、
　前記アナログ入力信号を少なくとも部分的に等化するために、連続時間領域の中で前記
アナログ入力信号をフィルタリングし、
　前記フィルタリングされたアナログ入力信号に対してオーバサンプリングされるアナロ
グ・デジタル変換を実行して、所与のビット間隔について前記フィルタリングされたアナ
ログ入力信号に対応する複数のデジタル・サンプルを生成し、
　前記デジタル・サンプルのうちの１つまたは複数に対してデータ検出アルゴリズムを実
行して、検出された出力を取得することを含む、方法。
【請求項２】
　前記デジタル・サンプルのうちの前記１つまたは複数を前記オーバサンプリングに対応
するレートでフィルタリングするステップをさらに含む、請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記デジタル・サンプルのうちの少なくとも１つをボーレートでフィルタリングするス
テップと、前記デジタル・サンプルのうちの少なくとも１つを前記オーバサンプリングに
対応するレートでフィルタリングするステップとをさらに含む、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記フィルタリングするステップのそれぞれが、帯域外雑音を削減する帯域制限フィル
タリング、及び符号間干渉を補償するパルス整形フィルタリングのうちの１つまたは複数
を含む、請求項３に記載の方法。
【請求項５】
　磁気抵抗非対称（ＭＲＡ）補正フィルタを使用して前記アナログ入力信号をフィルタリ
ングするステップをさらに含む、請求項１に記載の方法。
【請求項６】
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　デジタル磁気抵抗非対称（ＭＲＡ）補正フィルタを使用して前記デジタル・サンプルの
うちの前記１つまたは複数をフィルタリングするステップをさらに含む、請求項１に記載
の方法。
【請求項７】
　前記アナログ入力信号が、前記オーバサンプリングされるアナログ・デジタル変換より
前に、帯域外雑音を削減するローパス・コーナ周波数を含む可変利得増幅器を使用してフ
ィルタリングされる、請求項１に記載の方法。
【請求項８】
　所与の単位間隔についての前記複数のデジタル・サンプルを、部分的に間隔を空けたデ
ジタル有限インパルス応答フィルタに適用するステップをさらに含む、請求項１に記載の
方法。
【請求項９】
　前記部分的に間隔を空けたデジタル有限インパルス応答フィルタが、所与の単位間隔に
ついての前記複数のデジタル・サンプルを単一のデジタル・サンプルにダウンサンプリン
グするための手段をさらに含む、請求項８に記載の方法。
【請求項１０】
　前記データ検出アルゴリズムを実行するステップが、前記単一のデジタル・サンプルを
雑音予測フィルタに適用するステップをさらに含む、請求項９に記載の方法。
【請求項１１】
　前記オーバサンプリングに対応するレートで動作している１つまたは複数のフィードバ
ック・ループに前記検出された出力を適用するステップをさらに含む、請求項８に記載の
方法。
【請求項１２】
　所与のビット間隔について単一のデジタル・サンプルを生成するために、前記複数のデ
ジタル・サンプルをダウンサンプリングするステップをさらに含む、請求項１に記載の方
法。
【請求項１３】
　前記ダウンサンプリングが、デジタル・ローパス・フィルタを更に含む統合型デバイス
により実行される、請求項１２に記載の方法。
【請求項１４】
　アナログ入力信号を少なくとも部分的に等化するために、連続時間領域の中で前記アナ
ログ入力信号をフィルタリングするためのアナログ・フィルタと、
　前記フィルタリングされたアナログ入力信号をデジタル信号に変換するためのオーバサ
ンプリングされるアナログ・デジタル変換器であって、前記デジタル信号が所与のビット
間隔について前記フィルタリングされたアナログ入力信号に対応する複数のデジタル・サ
ンプルを含む、アナログ・デジタル変換器と、
　前記デジタル・サンプルのうちの１つまたは複数に対してデータ検出アルゴリズムを実
行して、検出された出力を取得するためのデータ検出器とを含む、リード・チャネル。
【請求項１５】
　前記デジタル・サンプルのうちの前記１つまたは複数を前記オーバサンプリングに対応
するレートでフィルタリングするためのデジタル・フィルタをさらに含む、請求項１４に
記載のリード・チャネル。
【請求項１６】
　前記デジタル・サンプルのうちの少なくとも１つをボーレートでフィルタリングするた
めの、及び前記デジタル・サンプルのうちの少なくとも１つを前記オーバサンプリングに
対応するレートでフィルタリングするための少なくとも１つのデジタル・フィルタをさら
に含む、請求項１４に記載のリード・チャネル。
【請求項１７】
　前記少なくとも１つのデジタル・フィルタが、帯域外雑音を削減する帯域制限フィルタ
、及び符号間干渉を補償するパルス整形フィルタの１つまたは複数を含む、請求項１６に
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記載のリード・チャネル。
【請求項１８】
　前記アナログ入力信号をフィルタリングするための磁気抵抗非対称（ＭＲＡ）補正フィ
ルタをさらに含む、請求項１４に記載のリード・チャネル。
【請求項１９】
　前記デジタル・サンプルのうちの１つまたは複数をフィルタリングするためのデジタル
磁気抵抗非対称（ＭＲＡ）補正フィルタをさらに含む、請求項１４に記載のリード・チャ
ネル。
【請求項２０】
　前記複数のデジタル・サンプルを所与の単位間隔についてフィルタリングする、部分的
に間隔を空けたデジタル有限インパルス応答フィルタをさらに含む、請求項１４に記載の
リード・チャネル。
【請求項２１】
　前記部分的に間隔を空けたデジタル有限インパルス応答フィルタが、所与の単位間隔に
ついての前記複数のデジタル・サンプルを単一のデジタル・サンプルにダウンサンプリン
グするための手段をさらに含む、請求項２０に記載のリード・チャネル。
【請求項２２】
　前記データ検出器が、雑音予測フィルタをさらに含む、請求項２１に記載のリード・チ
ャネル。
【請求項２３】
　前記検出された出力を処理するための、前記オーバサンプリングに対応するレートで動
作している１つまたは複数のフィードバック・ループをさらに含む、請求項２０に記載の
リード・チャネル。
【請求項２４】
　所与のビット間隔について単一のデジタル・サンプルを生成するために、前記複数のデ
ジタル・サンプルをダウンサンプリングするためのダウンサンプラをさらに含む、請求項
１４に記載のリード・チャネル。
【請求項２５】
　前記ダウンサンプラが、デジタル・ローパス・フィルタを更に含む統合型デバイスの一
部である、請求項２４に記載のリード・チャネル。
【請求項２６】
　アナログ入力信号を少なくとも部分的に等化するために、連続時間領域の中で前記アナ
ログ入力信号をフィルタリングするためのアナログ・フィルタと、
　前記フィルタリングされたアナログ入力信号をデジタル信号に変換するためのオーバサ
ンプリングされるアナログ・デジタル変換器であって、前記デジタル信号が所与のビット
間隔について前記フィルタリングされたアナログ入力信号に対応する複数のデジタル・サ
ンプルを含む、アナログ・デジタル変換器と、
　前記デジタル・サンプルのうちの１つまたは複数に対してデータ検出アルゴリズムを実
行して、検出された出力を取得するためのデータ検出器とを含む、集積回路。
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