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(57) zapojenti je uréeno k oviadani elektro-
hydraulického servoventilu &islicovym Fize-
nim z éislicového obvodu napfiklad mikro-
procesorem, Nalezne uplatnéni v oblasti ma-
nipuldtort a roboti. Zn&md Fedeni pro ovléd-
dani elektrohydraulického servoventilu jsou o
analogova, kde Ffidici veli&inou je stejno-
smérny signdl. Nevyhodou tohoto Fizeni je
necitlivost elektromechanického prevodniku
elektrohlydraulického ‘servoventilu a nputnost -
pouZitf &i{slicové analogového prevodnikn pii
ovldddni elektrohydraulického servoventilu mi-
kroprocesorem. Uvedené nevyhody odsiranuje za-
pojen{ &i{slicového Ffzen{ pro ovlddéni elektro-
hydraulického servoventilu, jehoZ podstatou Jje,
Ze obsahuje dva programovatelné fasovade, 2z
nichZ prvni programovatelny &asoval je zapojen
mezi mikroprocesor a druhy programovatelny &a-
sovad, ktery je ddle zapojen mezi mikroproce-
sor a elektromechanicky prevodnik elektro-
hydraulického servoventilu, piigemZ prvni pro-
gramovatelny &asoval je d&licem hodinového
kmito¥tu mikroprocesoru a druhy programovatelny
Zasoval je zdrojem periodickych signdld
obdélnikového pribéhu s proménnon st¥idou pulsu.
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Vynadlez se tykad zapojeni &islicového Fizeni pro ovladany elektrohydraulické~
ho servoventilu. ) ) '

posud zndmé Fizent pro ovlddini elektrohydraulickpch servoventilly je Fedeno
jako analogové, Stejnosmérny Fridict signadl, obvyktle #idicy proud, je veden do
elektromagnetického pfevodniku, ktery oviddd tryskovy zesiloval, obvykle typu
tryska-klapka. Tryskovym zesilovalem je pak ¥izen pohyb Etyfhranného Fidiciho
Soupdtka. Elektromagneticky ptevodnik sestidvd obvykle z dvojice elektromagnetic=~
kych civek. Stejnosmérny Fidici signdl vytvéFi moment sily, kterymse vychyluje
klapka tryskového zesilovale do ustidlené polohy. Vychyleni klapky tryskového ze-
silovale vyvodi vychylku &tythranného #idictiho §oupétka.‘Elektromagnetick? pfe=~
vodnik spolu s tryskovym zesilovalem je elektromechanickym prevodnikem servoven=~
titu. Vychylka &tyfhranného Zoupitka #3d4 pritok servoventilu. Nevyhodou uvedené-
ho 2ptsobu Fizeni vychylky 3Soupdtka servoventilu stejnosmérnym signdlem je nut-
nost pouziti &tslicové analogovych pfevodnikd pfi ovliddint servoventilu &islico~
vym obvodem, napfiklad mikroprocesorem. Dal$i nevyhodou popsaného analogového Fi~
zeni pritoku servoventilu je nutnost takové konstrukce elektromechanického pFevod-
niku a ridiciho Soupadtka, kterd zajisti poZadovanou oblast necitlivosti.

vy%e uvedené nedostatky analogového #izeni pro ovladani etektrohydraulickych
servoventill odstranuje zapojeni tislicového Fizeni pro ovlddéni elektrohydrau-
Lického servoventilu podle vynadlezu, jehoZ podstatou je, Ze obsahuje dva programo-
vatelné &asovale, 2z nichZ prvni programovatelny Casoval je zapojen mezi mikropro~-
cesor a druhy programovatelny ¢asova&, ktery je dadle zapojen mezi mikroprocesor a
elektromechanicky prfevodnik elektrohydraulického servoventilu, pifi¢emZ prvni pro-
gramovatelny &asovad je délifem hodinového kmitoétu mikroprocesoru a druhy prog-
ramovatelny &asovad je zdrojem periodickych signald obdélnikového pribdhu s pro-
ménnou stfidou pulsu.

Vyhodou navrieného Fe$eni oproti znamym Ffedeni je zmendeni necitlivosti ele~
ktrohydraulickyoh servoventill a jejich pFfimé ovladdani &islicovym obvodem, napF.

mikroprocesorem.

Na pFipojeném vykresu je znsdzornéno pFikladné provedeni zapojeni &islicového
fizent pro ovladani elektrohydraulického servoventilu. K mikroprocesoru 1 je pfi~
pojen prvni programovatelny tasovad 3, napfiklad prvni sbé&rnici 2. Druhy progra-
movatelny Zasoval 4 je pFipojen k prvnimu programovatelnému Zfasovali 3, napfiklad
druhou sbérnict 5, a k mikroprocesoru 1, napfiklad tifeti sb&rnici 6, a déle k
elektromechanickému pfevodniku 7, napFiklad kabelem 8. Elektromechanick§ ptevod=~
nik 7 je spolu s Fidicim 3oupadtkem 9 soulasti elektrohydraulického servoventi-

v 10.

Prvni prograﬁovatetny &asovat 2 je nastaven na funkci d&lile kmitoltu, druhy
programovatelny &asoval 4 je nastaven na funkci 2droje periodickych signali obdél~
nikového pribdhu s proménnou stfidou pulsu.

Naprogramovany mikroprocesor 1 Fidi &innost zapojeni Zislicového Fizeni pro
oviadani elektrohydraulického servoventilu 10. Prvni programovatelny &asovaé 3
vytvaii z hodinového kmito&tu mikroprocesor 1 opakovaci periodu s frekvenci vhod-
nou pro piikladny elektrohydraulicky servoventil 10. Opakovaci perioda je vedena
napfiklad druhou abérnici 3 do druhého programovatelného Zasovale 4, ktery je Ffi-
zen mikroprocesorem 1 tak, aby generoval periodické signadly obdélnikového pribéhu
s promé&nnou stiidou pulsu. o

fiselnym Odajem 2z naprogramovaného mikroprocesoru i je druhy programovatelny
tasovad 4 mikroprocesorem 1 nastavovan v kaidé period@ Fidiciho pulsu na urlitou
velikost stfidy. Takto vzniklé periodické signaly obdélnikového prib&hu s promé-
nnou stiidou pulsu jsou napiiklad kabelem 8 vedeny do elektromechanického pfevod-
niku 7 elektrohydraulického servoventilu 10. Zislicové Fizeni pro oviadini elek-
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trohydraulického servoventilu 10 je pro tento elektrohydraulicky servoventil 10
nastaveno tak, aby druhy programovatelny lasoval 4 generoval periodické signdly
obdétnikového prﬁbihu ofamplitudt, kterd odpovidd maximdlnt hodnoté stejnosmér-
ného Fidiciho signdlu elektrohydraulického servoventilu 10 a aby frekvence gene-~
rovanych periodickych signdld obdélnikového pribdhu byla pribliind o jeden Fad
vEtii nei viastni frekvence elektrohydraulického servoventilu 10. Eletrohydrau-
Licky servoventil 10 pak samodinné reaguje pouze na stfedni hodnotu generovanych
periodickych signdli. V pfipadd generovani periodickych signdll obdélnikového
prubdhu s nulovou stiidou pulsu je nulovy pritok elektrohydraulického servoven—
titu 10. Vv ptipadé genecovéni periodickych signidli obdélnikového pribéhu s ur-
titou velikosti stifidy pulsu je pritok elektrohydraulického servoventilu 10 pFi=-
mo umérny velikosti stiidy pulsu, ptitemZ sm&r pritoku elektrohydraulického ser-
voventilu 10 respektuje znaménko stiidy pulsu.

Zapojent &islicového Fizeni pro oviddéni elektrohydraulického servoventilu
10 nalezne uplatnéni v pramyslu, zejména v oblasti manipulétord s robotl, kde
umoini pFipojeni elektrohydraulického servoventilu 10 k mikroprocesoru 1 nebo ji-
nému Geelovému Eislicovému obvodu, a to bez pouliti Eislicové analogového pfe-
vodniku. D&le umoZni Ffizeni pritoku elektrohydraulického servoventitu 10 s do=-
sazenim nulové necitlivosti elektromachanického prevodniku elektrohydraulické~
ho servoventilu 10.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni &islicového Ffizeni pro ovlddani elektrohydraulického servoventilu,
vyznadené tim, Ze prvni programovatelny tasoval /3/ je zapojen mezi mikro=
procesor /1/ a druhy programovatelny tasoval /4/, ktery je dile zapojen mezi
mikroprocesor /1/ a elektromechanicky pfevodnik /7/ elektrohydraulického ser~
voventitu 710/,

2. Zapojeni podle bodu 1, dale vyznalené tim, 2e prvani programovatelny &asoval /3/
je délitem hodinového kmito&tu mikroprocesoru /1/ a druhy programovatélny
gasoval /4/ je zdrojem periodickych signdlli obdélnikového pribéhu s promé&nnou
stifidou pulsu.

1 vykres
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