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(54) Vinuti kotev stejnosmérnych stroji s aktivni nemagnetickou vzduchovou
mezerou

Vyndlez se tyk4 konstrukce vinuti kotev
stejnosmérnfch strojd s aktivn{ nemagnetic-
kou vzdychovou mezerou.

Vyndlez ¥e¥{ jednovrstvové vinuti pro
bezdréikové rotory stejnosmdrnych stroji.

Po¥et celkovych vodi&d v civce Je 4
a po¥et df1¥fch vodi¥d je 3. Kolena K dvou
sousednich dil¥ich vodidd Jjsou posunuta o

B
A= 3’
pFi¥em¥ B je krok kolen K. Krok B kolen K
jek prvgch, tek i obdobn¥& del3ich vzdjemnd
v%dy polohov& shodn¥ v sousednich celkovych
vodidich ulofenych df181ich vodi¥d zistdvd
po celé délce L konstantni, tj. :

B=§%,

tak¥e vysledny posun je

L.
A= 3
Vyndlez mi¥e byt vyuit pouze ve stav-
b& stejnosmdrngch elektrickych strojl.
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Vyndlez se tykd vinuti kotev stejnosmérnych stroji s aktivni nemagnetickou vzducho-
vou mezerou s vodili uspofddenymi jako Roebelova tyé&.

U stejnosmdrnych strojl s sktivni nemagnetickou vzduchovou mezerou vanikeji ve vodi-
&ich vinuti kotvy p¥*idavné ztrdty vi¥ivymi proudy, které vznikeji rychlou zmé$nou megne-
tické indukce B p#i vstupu vodi¥d kotvy z neutrdlni zdény do magnetického toku pod hlav-
nimi pdly. Vektor indukce B md dv¥ slofky, redidlni slolku B, 2 tengencidlni slo¥ku B
JeZ zpldsobuji ztrdty viFivymi proudy AP =4AP + AP « PF1 pouzit{ vodi¥l) normdlnich profilﬂ
tyto stréty dosshujf zna&nych hodnot, pfiéemz u pfedmétnych strojd podstatnou &dst tvo¥{
ztrdty redidlni AP_. Pro zmendeni t¥chto zt2dt se pouZivé tzv. um¥ld Roebelova ty¥, sesté-
vajici z d{l&ich vodi&l, vzdjemnd izolovenych a pfeloZenych po délce civky do vSech poloh
v civce. Znemend to, %e vodi¥ je rozd3len e v poloze transponovédn v te¥ném sméru po odbvods
rotoru,

Revyhodou tekového provedeni vinut{ pomoci Roebelovy tyle Je zhordeni prostorového
vyu%it{ povrchu rotoru zvdtdenim celkové tloustky vodi¥e sloZeného z dfl¥fch vodid¥d o jeden
pFfechodovy d11%f vodi¥. Toto zhor3eni se projevuje v mistd tek zvenych kolen a Je tim v&ts{,
¥{m v&t3L{ je podet celkovych vodi¥d v civce. Je to zpisobeno tim, Ze kaZdy celkovy vodi¥
v civce mus! mit jeden pPechodovy 411¥1 vodil.

Uvedené nevfhody odstranuje piedmdt vyndlezu, jehoZ podstata spo¥ivé v tom, Ze p#i
po&tu "u" celkovych vodi¥l v civce a pi#i po¥tu "n" dil¥ich vodidl ka%dého celkového
vodiZe jsou kolena dvou sousednich d{1&1{ch vodi¥d vzdjemn¥ posunuta o posun A = % , pPi-
ZemZ krok kolen 3ék prvych,tek i obdobn¥ daldich vzdjemnd vidy polohovd shodné v sousednich

celkovich vodiZfch uloZengch df1¥fch vodi¥ zdstévé po celé délce konstentnf, tj. B = zi, -
tak%e vysledny posun Jje opét A= ?T%Tﬁ .

Prektické provedeni vinuti podle vyndlezu je na obrdzku pFiloZeného vykresu.

Ne obrdzku Je schematicky znézornén pohled ve sm¥ru radidlnif vloZky indukce B_ na vo-
di¥e horni vrstvy Roebelovych ty¥i pro jednovrstvové vinutf, kde podet "u" celkovyéh vodidd
v civce Je 4 a po&et "n" Afl¥fch vodiZd, na které Je celkovy vodil rozd¥len, Je 3. Kolena
K dvou sousednich d{1¥fch vodi%} jsou posunuta o posun A= % , zde A= %, pri¥en% krok B
kolen K jak prvych tek i obdobn& dalsich vzdjemnd vidy polohovd shodnd v sousednich celko-
v¥ch vodi¥fch uloZenych dfl¥fch vodidd zfistdvd po celé délce B konstantni, tj. B =

zde B = %, tek¥e vy¥sledny posun je A= 57%75- » zde A = 37,

u?

Vyhodou vinuti podle vynédlezu je deleko pFfznivd3js{ vyuZit{ povrchu rotoru oproti vinu-
t1 s pou¥fitim Roebelovych ty¥{ starého provedeni. Je-1i "u" podet celkovych vodi¥3d v civce,
odpadé "u-1" p¥echodovych.dil¥ich vodi&d,a to v kaZdé civce. V praxi to znemend, %e misic
téchto pPechodovich a{18fch vodi¥) miZeme pouft sktivni df1¥1 vodife a tim sv§dit typovs
moment stroje. Pro uvedené vinuti v praktickém provedeni by toto zvySen{i &inilo cca 40%.

PREDMET VYNALEZU

Vinuti kotev stejnosmérnych strojd s aktivni nemegnetickou vsduchovou mezerou s vodidi
uspofddenymi Jeko Roebelova ty&, kde p¥i po&tu “"u" celkovych vodi¥d v civce Jsou Jednotli-
vé celkové vodile rozddleny na podet "n" d1l&ich vodi¥d, JjeZ Jsou v poloze transponovdny
v te¥ném sm¥ru po obvodu rotoru vyznafené :tim, Ze kolena (K) dvou sousednich dfl¥ich
vodi¥d jsou vzdjemn¥ posunuta o posun A= %, ptidemZ krok (B) kolen (K) jJek prvych,tak
i obdobn# deldich vzéjemnd vidy polohov¥é shodn¥ v sousednich celkovych vodi¥fch uloXenych
dfl¥ich vodi¥d zistdvéd po celé délce (L) konatantni, tj. B = 5%:' takZe vysledny posun Je

A =i
2.U.0

1 list vykresd
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