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(57)摘要

本实用新型公开了一种小型电梯限速器，包

括由前盖板(1)和后盖板(2)组成的机架、绳轮

(3)、圆盘(4)、转轴(5)和与曳引机电连接的行程

开关(6)，定位螺栓(7)旋紧在后盖板(2)上且内

端活动嵌入在弧形槽(4.1)内，所述行程开关(6)

位于圆盘(4)的下方且设在机架的内底面，所述

长槽(4.2)贯穿一根打杆(8)，所述打杆(8)与行

程开关(6)的触发端连接；在限速器超速状态，绳

轮(3)带动圆盘(4)转动，圆盘(4)通过打杆(8)驱

动行程开关(6)触发。该小型电梯限速器将行程

开关内置到机架内，不但能减小宽度，而且还能

降低被异物卡住的几率。

权利要求书1页  说明书3页  附图2页

CN 219341354 U

2023.07.14

CN
 2
19
34
13
54
 U



1.一种小型电梯限速器，包括由前盖板(1)和后盖板(2)组成的机架、绳轮(3)、圆盘

(4)、转轴(5)和与曳引机电连接的行程开关(6)，所述绳轮(3)和圆盘(4)通过轴转动连接在

机架上，其特征在于：所述圆盘(4)上的底部设有横向设置的弧形槽(4.1)和沿上下设置的

长槽(4.2)，所述后盖板(2)设有定位螺栓(7)，所述定位螺栓(7)旋紧在后盖板(2)上且内端

活动嵌入在弧形槽(4.1)内，所述行程开关(6)位于圆盘(4)的下方且设在机架的内底面，所

述长槽(4.2)贯穿一根打杆(8)，所述打杆(8)与行程开关(6)的触发端连接；在限速器超速

状态，绳轮(3)带动圆盘(4)转动，圆盘(4)通过打杆(8)驱动行程开关(6)触发。

2.根据权利要求1所述的一种小型电梯限速器，其特征在于：所述行程开关(6)的触发

端设有转角片(9)，所述转角片(9)上设有沿上下设置的滑槽，所述滑槽滑动连接有滑板

(10)，所述滑板(10)的顶部伸出滑槽且与打杆(8)固定。

3.根据权利要求1所述的一种小型电梯限速器，其特征在于：所述圆盘(4)的中心孔设

有套筒(11)，所述套筒(11)的一端伸出圆盘(4)且外壁套有弹簧(12)，所述弹簧(12)设有朝

下的第一连接杆(12.1)和第二连接杆(12.2)，所述圆盘(4)上设有第一定位杆(13)和第二

定位杆(14)，所述第一定位杆(13)位于弧形槽(4.1)的一端上方，所述第二定位杆(14)位于

弧形槽(4.1)的另一端上方，所述第一定位杆(13)的下段相抵在第一定位杆(13)的外侧，所

述第二连接杆(12.2)的下段相抵在第二定位杆(14)的外侧。

4.根据权利要求2所述的一种小型电梯限速器，其特征在于：在限速器超速状态所述圆

盘(4)转动则推动打杆(8)横向移动并带动滑板(10)的顶部同时向上和周向转动，滑板(10)

的底部在向上滑动的同时并驱动转角片(9)转动，从而驱动行程开关(6)触发。

5.根据权利要求3所述的一种小型电梯限速器，其特征在于：在圆盘(4)触发顺时针转

动后弹簧(12)的第二连接杆(12.2)与第二定位杆(14)的进一步相抵而紧贴，所述第一定位

杆(13)与第一定位杆(13)分离；在复位时弹簧(12)的第二连接杆(12.2)提供复位弹力推动

圆盘(4)逆时针转动直到所述第一连接杆(12.1)与第一定位杆(13)相抵。

6.根据权利要求3或5所述的一种小型电梯限速器，其特征在于：所述第一连接杆

(12.1)和第二连接杆(12.2)呈V型张开设置。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 219341354 U

2



一种小型电梯限速器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及电梯零部件技术领域，具体讲是一种电梯限速器。

背景技术

[0002] 目前有一种限速器，分别由机架组件、绳轮组件、棘轮组件组成，所述棘轮组件包

括棘轮、限位扭簧、远程控制部件、断电控制部件；所述断电控制部件包括行程开关、V型块、

触发块，所述行程开关固定在所述底座一上，所述行程开关上具有触发器二，所述棘轮的下

端开设有V型槽，所述V型块设置在所述V型槽中，所述触发块的中部转动连接在所述行程开

关上，所述触发块的一端与所述V型块转动连接，所述触发块的另一端与所述触发器二接

触。所述行程开关与电梯的曳引机电连接。以上这种结构的限速器存在以下缺点：由于行程

开关是安装在机架外侧的底部，也就是位于机架的外侧，这样会使整个限速器的宽度增加，

一般会达到115mm左右，使限速器的外形过于庞大，不利于安装在紧凑的空间。2、机架内的

棘轮的驱动端穿过机架的前盖板再与行程开关的触发端去连接，这种连接结构容易被异物

卡住而失效。

实用新型内容

[0003] 本实用新型要解决的技术问题是，提供一种将行程开关内置到机架内，不但能减

小宽度，而且还能降低被异物卡住的几率的小型电梯限速器。

[0004] 本实用新型的技术方案是，提供一种具有以下结构的电梯限速器，包括由前盖板

和后盖板组成的机架、绳轮、圆盘、转轴和与曳引机电连接的行程开关，所述绳轮和圆盘通

过轴转动连接在机架上，其特征在于：所述圆盘上的底部设有横向设置的弧形槽和沿上下

设置的长槽，所述后盖板设有定位螺栓，所述定位螺栓旋紧在后盖板上且内端活动嵌入在

弧形槽内，所述行程开关位于圆盘的下方且设在机架的内底面，所述长槽贯穿一根打杆，所

述打杆与行程开关的触发端连接；在限速器超速状态，绳轮带动圆盘转动，圆盘通过打杆驱

动行程开关触发。

[0005] 所述行程开关的触发端设有转角片，所述转角片上设有沿上下设置的滑槽，所述

滑槽滑动连接有滑板，所述滑板的顶部伸出滑槽且与打杆固定。

[0006] 所述圆盘的中心孔设有套筒，所述套筒的一端伸出圆盘且外壁套有弹簧，所述弹

簧设有朝下的第一连接杆和第二连接杆，所述圆盘上设有第一定位杆和第二定位杆，所述

第一定位杆位于弧形槽的一端上方，所述第二定位杆位于弧形槽的另一端上方，所述第一

定位杆的下段相抵在第一定位杆的外侧，所述第二连接杆的下段相抵在第二定位杆的外

侧。

[0007] 在限速器超速状态所述圆盘转动则推动打杆横向移动并带动滑板的顶部同时向

上和周向转动，滑板的底部在向上滑动的同时并驱动转角片转动，从而驱动行程开关触发。

[0008] 在圆盘触发顺时针转动后弹簧的第二连接杆与第二定位杆的进一步相抵而紧贴，

所述第一定位杆与第一定位杆分离；在复位时弹簧的第二连接杆提供复位弹力推动圆盘逆
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时针转动直到所述第一连接杆与第一定位杆相抵。

[0009] 所述第一连接杆和第二连接杆呈V型张开设置。

[0010] 采用以上结构后，本实用新型具有以下优点：1.由于将行程开关安装到机架内部

的底部，从而不增加机架的宽度，这样就能大大缩小限速器的宽度，最小可以达到84mm，结

构更加紧凑、小巧。2、机架内的圆盘可以直接与实在机架内部的行程开关两列，能大大降低

被异物卡住的几率，进一步增加可靠性。

[0011] 作为改进，所述行程开关的触发端设有转角片，所述转角片上设有沿上下设置的

滑槽，所述滑槽滑动连接有滑板，所述滑板的顶部伸出滑槽且与打杆固定，结构可靠性好。

[0012] 作为改进，所述圆盘的中心孔设有套筒，所述套筒的一端伸出圆盘且外壁套有弹

簧，所述弹簧设有朝下的第一连接杆和第二连接杆，所述圆盘上设有第一定位杆和第二定

位杆，所述第一定位杆位于弧形槽的一端上方，所述第二定位杆位于弧形槽的另一端上方，

所述第一定位杆的下段相抵在第一定位杆的外侧，所述第二连接杆的下段相抵在第二定位

杆的外侧，弹簧能实现转动后的圆盘复位，结构简单。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的小型电梯限速器的结构示意图。

[0014] 图2为本实用新型的小型电梯限速器的爆炸视角一的示意图。

[0015] 图3为本实用新型的小型电梯限速器的爆炸视角二的示意图。

[0016] 图4为本实用新型的小型电梯限速器的内部示意图。

[0017] 图中所示：1、前盖板，2、后盖板，3、绳轮，4、圆盘，4.1、弧形槽，4.2、长槽，5、转轴，

6、行程开关，7、定位螺栓，8、打杆，9、转角片，10、滑板，11、套筒，12、弹簧，12.1、第一连接

杆，12.2、第二连接杆，13、第一定位杆，14、第二定位杆。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明。

[0019] 如图1‑4所示，本实用新型的一种小型电梯限速器，包括由前盖板1和后盖板2组成

的机架、绳轮3、圆盘4、转轴5和与曳引机电连接的行程开关6，所述绳轮2和圆盘4通过轴转

动连接在机架上。前盖板1的底部折弯作为机架的底面，前盖板1和后盖板2固定且两者之间

有一定的空间用于安装绳轮3和圆盘4等部件。

[0020] 所述圆盘4上的底部设有横向设置的弧形槽4.1和沿上下设置的长槽4.2，所述后

盖板2设有定位螺栓7，所述定位螺栓7旋紧在后盖板2上且内端活动嵌入在弧形槽4.1内。圆

盘4被触发而转动时，转动一定角度直到弧形槽4.1的一端的侧壁与定位螺栓7相抵而停止

转动。

[0021] 所述行程开关6位于圆盘4的下方且设在机架的内底面，所述长槽4.2贯穿一根打

杆8，所述打杆8与行程开关6的触发端连接；在限速器超速状态，绳轮3带动圆盘4转动，圆盘

4通过打杆8驱动行程开关6触发。

[0022] 所述行程开关6的触发端设有转角片9，所述转角片9上设有沿上下设置的滑槽，所

述滑槽滑动连接有滑板10，所述滑板10的顶部伸出滑槽且与打杆8固定。

[0023] 所述圆盘4的中心孔设有套筒11，所述套筒11的一端伸出圆盘4且外壁套有弹簧
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12，所述弹簧12设有朝下的第一连接杆12.1和第二连接杆12.2，所述圆盘4上设有第一定位

杆13和第二定位杆14，所述第一定位杆13位于弧形槽4.1的一端上方，所述第二定位杆14位

于弧形槽4.1的另一端上方。

[0024] 所述第一定位杆13的下段相抵在第一定位杆13的外侧，所述第二连接杆12.2的下

段相抵在第二定位杆14的外侧。所述第一连接杆12.1和第二连接杆12.2呈V型张开设置。

[0025] 工作时，在限速器超速状态所述圆盘4转动则推动打杆8横向移动并带动滑板10的

顶部同时向上和周向转动，滑板10的底部在向上滑动的同时并驱动转角片9转动，从而驱动

行程开关6触发。

[0026] 在圆盘4触发顺时针转动后弹簧12的第二连接杆12.2与第二定位杆14的进一步相

抵而紧贴，所述第一定位杆13与第一定位杆13分离；在复位时弹簧12的第二连接杆12.2提

供复位弹力推动圆盘4逆时针转动直到所述第一连接杆12.1与第一定位杆13相抵。
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图1

图2
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图3

图4
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