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(54)实用新型名称

一种多功能鲜食玉米收获机

(57)摘要

一种多功能鲜食玉米收获机，属于农业机械

技术领域。本实用新型解决了现有的鲜食玉米收

获因机械化程度低导致的摘穗损失大、秸秆利用

率低的问题。它包括机架、固装在机架上的发动

机、果穗收集箱、摘穗装置、茎秆粉碎装置及饲料

投放装置，机架下方装设有一组前轮及一组后

轮，其中摘穗装置及茎秆粉碎装置均位于机架前

部且均通过发动机提供动力，所述茎秆粉碎装置

位于所述摘穗装置下方，果穗收集箱位于摘穗装

置的一侧，通过摘穗装置摘取果穗，通过果穗收

集箱收集果穗，通过茎秆粉碎装置粉碎茎秆，所

述饲料投放装置位于机架后部，通过饲料投放装

置向地表投放饲料。实现秸秆废弃物的综合利

用，提高玉米茎秆附加值，降低其对环境造成的

污染。
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1.一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：它包括机架(1)、固装在机架(1)上的发动

机(2)、果穗收集箱(3)、摘穗装置、茎秆粉碎装置及饲料投放装置，机架(1)下方装设有一组

前轮(4)及一组后轮(5)，其中摘穗装置及茎秆粉碎装置均位于机架(1)前部且均通过发动

机(2)提供动力，所述茎秆粉碎装置位于所述摘穗装置下方，果穗收集箱(3)位于摘穗装置

的一侧，通过摘穗装置摘取果穗，通过果穗收集箱(3)收集果穗，通过茎秆粉碎装置粉碎茎

秆，所述饲料投放装置位于机架(1)后部，通过饲料投放装置向地表投放饲料。

2.根据权利要求1所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：所述摘穗装置包括

扶禾器(6)、拨禾轮(7)、两个拉茎辊(8)以及两个摘穗板(9)，其中扶禾器(6)固设在拨禾轮

(7)及两个拉茎辊(8)的前方，两个拉茎辊(8)沿水平方向并排布置且后端均与发动机(2)固

接，两个摘穗板(9)对应位于两个拉茎辊(8)的上方，且两个拉茎辊(8)之间以及两个摘穗板

(9)之间均存在间隙，拨禾轮(7)通过齿轮箱(10)水平装设在一个拉茎辊(8)的前端，且与拉

茎辊(8)同步转动连接。

3.根据权利要求2所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：靠近果穗收集箱

(3)的一个摘穗板(9)朝向果穗收集箱(3)倾斜布置。

4.根据权利要求3所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：两个摘穗板(9)上

相对的一端部包覆有橡胶防护层(11)。

5.根据权利要求4所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：拨禾轮(7)外部罩

设有拨禾轮罩壳(12)。

6.根据权利要求1、2、3、4或5所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：所述茎

秆粉碎装置包括带传动组件(13)、水平布置的第一粉碎刀轴(14)及两个第二粉碎刀轴

(15)，其中带传动组件(13)中的主动带轮通过减速器(16)与发动机(2)固接，第一粉碎刀轴

(14)的一端与带传动组件(13)中的从动带轮同轴固接，另一端转动连接在机架(1)上，两个

第二粉碎刀轴(15)平行布置在第一粉碎刀轴(14)的两侧且分别与第一粉碎刀轴(14)通过

连接板(25)转动连接，每个第二粉碎刀轴(15)上均转动连接有若干粉碎刀组。

7.根据权利要求6所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：若干粉碎刀组包括

交替布置的若干长刀组(17)和若干短刀组(18)，所述长刀组(17)包括呈Y字形布置的两个

第一动刀片(17-1)和呈I字形结构且布置在两个第一动刀片(17-1)之间的第二动刀片(17-

2)，所述短刀组(18)包括呈Y字形布置的两个第三动刀片(18-1)和呈I字形结构且布置在两

个第三动刀片(18-1)之间的第四动刀片(18-2)，每个刀片的两侧均加工有若干刀齿。

8.根据权利要求7所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：若干粉碎刀组的两

侧机架(1)上均固装有粉碎挡板(19)。

9.根据权利要求1、2、3、4、5、7或8所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：所

述饲料投放装置包括饲料箱(20)、卧式电机(21)、旋转拨盘(22)、撒播罩壳(23)及一对投放

挡板(24)，所述饲料箱(20)固装在机架(1)的上方，饲料箱(20)的底端开口设置且与机架

(1)下方空间连通，卧式电机(21)与机架(1)固接且位于饲料箱(20)底端开口的正下方，旋

转拨盘(22)同轴固接在卧式电机(21)的输出轴上且位于饲料箱(20)与卧式电机(21)之间，

撒播罩壳(23)固装在机架(1)下方，一对投放挡板(24)分别与撒播罩壳(23)转动连接且呈

八字形布置在旋转拨盘(22)的两侧。

10.根据权利要求9所述的一种多功能鲜食玉米收获机，其特征在于：所述发动机(2)为
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柴油发动机，其上装设有无线启停控制器。
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一种多功能鲜食玉米收获机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种多功能鲜食玉米收获机，属于农业机械技术领域。

背景技术

[0002] 近年来，我国鲜食玉米种植区域广泛，全国省市区均有种植，鲜食玉米种植面积扩

张迅猛，从2003年的200万亩增长到2018年的2000-2200万亩，南方是鲜食玉米主产区，种植

面积占比近65％，北方种植面积占约35％。我国已是全球最大鲜食玉米生产国和消费国。

[0003] 由于鲜食玉米需要在乳熟后期或蜡熟初期进行采摘，收获作业环境较为特殊以及

我国对于鲜食玉米的收获机械的研制起步较晚，导致我国鲜食玉米收获机械处于空白，使

用传统玉米收获机对鲜食玉米收获时，传统玉米收获机的摘穗装置由于机械外力作用会造

成鲜食玉米果穗籽粒破损严重，影响后续的售卖和食用。

[0004] 秸秆储存着农作物中一半的有机物质，具有很高的营养价值，因此可以作为畜禽

饲料，但是秸秆中富含不易被消化的纤维素、半纤维素和木质素等非淀粉类物质，在收获过

程中由于缺乏一定的茎秆收集设备和再加工技术，导致牲畜采食量小、消化率低。所以目前

大部分鲜食玉米茎秆被遗弃田间或焚烧，既浪费了资源，又污染了环境。

[0005] 通过复合种养模式可以快速解决鲜食玉米茎秆的问题，“玉鹅种养”模式是一种将

鹅按一定密度放养至玉米大田，借助鹅采食玉米叶、杂草和害虫，鹅粪还田，鲜食玉米茎秆

等方式实现降低养鹅成本、养殖废弃物资源化利用、生态种养循环发展的新型生态农业发

展模式。“玉鹅种养”模式能够维持生态平衡、降低农药与化肥对环境的污染、改善土壤环

境、提供食品安全性、促进农村经济发展，使农业增效、农民增收，可为发展玉米田养殖业、

优质农产品生产、促进农村经济可持续发展提供参考。但是现有的“玉鹅种养”模式中，畜禽

采食的只是粉碎前的茎秆和玉米叶，适口性差，且只有青绿饲料而缺少精饲料无法满足畜

禽的营养需求，并且茎秆等也无法得到充分利用。

发明内容

[0006] 本实用新型是为了解决现有的鲜食玉米收获因机械化程度低导致的摘穗损失大、

秸秆利用率低的问题，进而提供了一种多功能鲜食玉米收获机。

[0007] 本实用新型为解决上述技术问题所采用的技术方案是：

[0008] 一种多功能鲜食玉米收获机，它包括机架、固装在机架上的发动机、果穗收集箱、

摘穗装置、茎秆粉碎装置及饲料投放装置，机架下方装设有一组前轮及一组后轮，其中摘穗

装置及茎秆粉碎装置均位于机架前部且均通过发动机提供动力，所述茎秆粉碎装置位于所

述摘穗装置下方，果穗收集箱位于摘穗装置的一侧，通过摘穗装置摘取果穗，通过果穗收集

箱收集果穗，通过茎秆粉碎装置粉碎茎秆，所述饲料投放装置位于机架后部，通过饲料投放

装置向地表投放饲料。

[0009] 进一步地，所述摘穗装置包括扶禾器、拨禾轮、两个拉茎辊以及两个摘穗板，其中

扶禾器固设在拨禾轮及两个拉茎辊的前方，两个拉茎辊沿水平方向并排布置且后端均与发
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动机固接，两个摘穗板对应位于两个拉茎辊的上方，且两个拉茎辊之间以及两个摘穗板之

间均存在间隙，拨禾轮通过齿轮箱水平装设在一个拉茎辊的前端，且与拉茎辊同步转动连

接。

[0010] 进一步地，靠近果穗收集箱的一个摘穗板朝向果穗收集箱倾斜布置。

[0011] 进一步地，两个摘穗板上相对的一端部包覆有橡胶防护层。

[0012] 进一步地，拨禾轮外部罩设有拨禾轮罩壳。

[0013] 进一步地，所述茎秆粉碎装置包括带传动组件、水平布置的第一粉碎刀轴及两个

第二粉碎刀轴，其中带传动组件中的主动带轮通过减速器与发动机固接，第一粉碎刀轴的

一端与带传动组件中的从动带轮同轴固接，另一端转动连接在机架上，两个第二粉碎刀轴

平行布置在第一粉碎刀轴的两侧且分别与第一粉碎刀轴通过连接板转动连接，每个第二粉

碎刀轴上均转动连接有若干粉碎刀组。

[0014] 进一步地，若干粉碎刀组包括交替布置的若干长刀组和若干短刀组，所述长刀组

包括呈Y字形布置的两个第一动刀片和呈I字形结构且布置在两个第一动刀片之间的第二

动刀片，所述短刀组包括呈Y字形布置的两个第三动刀片和呈I字形结构且布置在两个第三

动刀片之间的第四动刀片，每个刀片的两侧均加工有若干刀齿。

[0015] 进一步地，若干粉碎刀组的两侧机架上均固装有粉碎挡板。

[0016] 进一步地，所述饲料投放装置包括饲料箱、卧式电机、旋转拨盘、撒播罩壳及一对

投放挡板，所述饲料箱固装在机架的上方，饲料箱的底端开口设置且与机架下方空间连通，

卧式电机与机架固接且位于饲料箱底端开口的正下方，旋转拨盘同轴固接在卧式电机的输

出轴上且位于饲料箱与卧式电机之间，撒播罩壳固装在机架下方，一对投放挡板分别与撒

播罩壳转动连接且呈八字形布置在旋转拨盘的两侧。

[0017] 进一步地，所述发动机为柴油发动机，其上装设有无线启停控制器。

[0018] 本实用新型与现有技术相比具有以下效果：

[0019] 1、与传统小型玉米收获机相比实现了鲜食玉米的收获，提高鲜食玉米收获效率5-

10％左右，降低籽粒破损率10％左右。

[0020] 2、本申请可实现鲜食玉米全程机械化收获，收获效率高，收获速度可达到0.1hm2/

小时，每天可工作12小时，日收获量可达1.2hm2。

[0021] 3、通过设置饲料投放装置，在鲜食玉米收获机进行秸秆粉碎的同时撒播饲料，可

以为畜禽提供优质田间饲料，可以实现了投入的最小化、资源利用最大化和废物排放量最

小化，具有高效节能的特点。

[0022] 4、通过本申请将玉米秸秆作为原材料与生物饲料混合，作为畜禽的饲料，不但实

现了秸秆废弃物的综合利用，提高了玉米茎秆附加值，降低了其对环境造成的不必要的的

污染，同时对于降低畜禽生产成本，保证粮食产量也具有着十分重要的意义。

附图说明

[0023] 图1为本申请的第一立体结构示意图；

[0024] 图2为本申请的第二立体结构示意图；

[0025] 图3为摘穗装置的立体结构示意图；

[0026] 图4为摘穗板的立体结构示意图；
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[0027] 图5为茎秆粉碎装置的立体结构示意图；

[0028] 图6为粉碎刀组的立体结构示意图；

[0029] 图7为饲料投放装置的主视示意图；

[0030] 图8为卧式电机的立体结构示意图；

[0031] 图9为旋转拨盘的立体结构示意图；

[0032] 图10为撒播罩壳与投放挡板之间的连接状态示意图。

具体实施方式

[0033] 具体实施方式一：结合图1～10说明本实施方式，一种多功能鲜食玉米收获机，它

包括机架1、固装在机架1上的发动机2、果穗收集箱3、摘穗装置、茎秆粉碎装置及饲料投放

装置，机架1下方装设有一组前轮4及一组后轮5，其中摘穗装置及茎秆粉碎装置均位于机架

1前部且均通过发动机2提供动力，所述茎秆粉碎装置位于所述摘穗装置下方，果穗收集箱3

位于摘穗装置的一侧，通过摘穗装置摘取果穗，通过果穗收集箱3收集果穗，通过茎秆粉碎

装置粉碎茎秆，所述饲料投放装置位于机架1后部，通过饲料投放装置向地表投放饲料。前

轮4、后轮5及机架1组成轮式行进装置。本申请的收获机更适用于短垄，实际使用过程中，在

垄的两头各放置一个移动式的卷扬机，通过钢丝绳牵引收获机实现移动及导向。通过发动

机2控制摘穗装置及茎秆粉碎装置的启停。摘穗装置对鲜食玉米进行果穗摘取作业，已摘取

的鲜食玉米果穗通过自然重力和机器的震动落入果穗收集箱3中，茎秆粉碎装置对已摘取

果穗的茎秆进行粉碎作业，饲料投放装置将生物饲料均匀的播撒到已粉碎的鲜食玉米茎秆

上面，保证畜禽正常的生长发育。

[0034] 本申请中收获机的移动也可以通过其自身的发动机2实现，后轮5作为整机的导向

轮，前轮4作为整机的动力轮，发动机2将动力传递给前轮4实现整机的运动。

[0035] 果穗收集箱3插装在机架1上，果穗收集箱3底端部设置有箱门，箱门的开闭或手动

控制，也可由电磁阀控制。箱门关闭状态时，果穗收集箱3用于储存果穗，箱门开启后，果穗

从果穗收集箱3内向下滚落。果穗收集箱3上部安装有检测探头，用于检测鲜食玉米果穗的

收集情况，如检测到鲜食玉米果穗装满后，控制电磁阀自动开启果穗收集箱3箱的箱门，也

可手动通过摇控装置控制电磁阀开启箱门。

[0036] 所述饲料的主要成分为生物饲料、玉米粉、食盐及豆饼，通过饲料投放装置与粉碎

后的秸秆混合后供畜禽食用，可以显著提高畜禽的适口性，可为畜禽生长提供丰富全面的

营养，实现秸秆资源的饲料化利用，为后续的种养结合提供基础。

[0037] 通过本申请在完成鲜食玉米收获的同时为畜禽提供青绿饲料与精饲料，以满足畜

禽所需营养要求，实现了鲜食玉米茎秆的饲料化与肥料化，为后续种养结合提供技术支撑。

[0038] 所述摘穗装置包括扶禾器6、拨禾轮7、两个拉茎辊8以及两个摘穗板9，其中扶禾器

6固设在拨禾轮7及两个拉茎辊8的前方，两个拉茎辊8沿水平方向并排布置且后端均与发动

机2固接，两个摘穗板9对应位于两个拉茎辊8的上方，且两个拉茎辊8之间以及两个摘穗板9

之间均存在间隙，拨禾轮7通过齿轮箱10水平装设在一个拉茎辊8的前端，且与拉茎辊8同步

转动连接。扶禾器6的作业幅宽为500mm～800mm，在进行摘穗作业前，通过扶禾器6将倒伏的

鲜食玉米扶正，以便摘穗装置进行摘穗作业，提高机器的摘穗率。拨禾轮7位于扶禾器6与拉

茎辊8之间，拨禾轮7将待割的玉米茎杆向拉茎辊8前段引导，拨禾轮7与拉茎辊8同步运动，
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拨禾轮7放置直径为350mm。拉茎辊8安装在机架1前端，拉茎辊8的前段为圆锥结构，该圆锥

结构的大端直径60mm，长度75mm，拉茎辊8中段为长度175mm的空心钢管，在拉茎辊8前段与

中段表面焊有直径为5mm的钢筋螺纹，拉茎辊8的整体长度为380mm，直径为70mm，拉茎辊8与

发动机2之间可设置减速器16进行动力传递，所述减速器16包括依次连接的一级减速器16

与二级减速器16，使得收获机的体积更小。拉茎辊8的后端连接在二级减速器16上，鲜食玉

米茎秆进入两个拉茎辊8之间的间隙后，茎秆在相对转动的两个拉茎辊8和两个拉茎辊8凸

棱之间沿轴向移动并向下拉扯，玉米果穗直径较大，不会通过两个摘穗板9之间的间隙，鲜

食玉米果穗与茎杆的连接力小于拉茎辊8对玉米茎秆的拉扯力，将玉米果穗从茎杆上拉断

从而实现玉米果穗在摘穗板9上方被摘落。两个摘穗板9之间的间隙为10mm～30mm可调，以

适应不同品种的鲜食玉米，增加机器的适应性。摘穗板9的材料为45#钢，尺寸为：长度×宽

度×厚度＝0.3m×0.15m×0.08m。

[0039] 靠近果穗收集箱3的一个摘穗板9朝向果穗收集箱3倾斜布置。便于已摘取的鲜食

玉米果穗通过自然重力和机器的震动落入果穗收集箱3中。倾斜布置的摘穗板角度可调，其

与水平面之间的夹角调节范围为30～60度。

[0040] 两个摘穗板9上相对的一端部包覆有橡胶防护层11。橡胶防护层11的宽度为

0.05m。由于鲜食玉米收获时含水量较高的特性，为了减少籽粒破损率，通过在摘穗板9边缘

包覆橡胶防护层11，防止在鲜食玉米收获时产生的机械性损失。

[0041] 拨禾轮7外部罩设有拨禾轮罩壳12。拨禾轮罩壳12主要起防护作用。

[0042] 所述茎秆粉碎装置包括带传动组件13、水平布置的第一粉碎刀轴14及两个第二粉

碎刀轴15，其中带传动组件13中的主动带轮通过减速器16与发动机2固接，第一粉碎刀轴14

的一端与带传动组件13中的从动带轮同轴固接，另一端转动连接在机架1上，两个第二粉碎

刀轴15平行布置在第一粉碎刀轴14的两侧且分别与第一粉碎刀轴14通过连接板25转动连

接，每个第二粉碎刀轴15上均转动连接有若干粉碎刀组。茎杆粉碎装置的动力由减速器16

通过皮带进行传递，第一粉碎刀轴14带动第二粉碎刀轴15及其上的粉碎刀组进行高速旋

转，将拉茎辊8拉扯下来的玉米茎秆切碎并均匀的撒在地表。两个粉碎刀轴之间的垂直距离

为5mm，每个第二粉碎刀轴15上相临两个粉碎刀组之间的距离为50mm。每个粉碎刀轴的长度

均为30mm，直径均为15mm。

[0043] 若干粉碎刀组包括交替布置的若干长刀组17和若干短刀组18，所述长刀组17包括

呈Y字形布置的两个第一动刀片17-1和呈I字形结构且布置在两个第一动刀片17-1之间的

第二动刀片17-2，所述短刀组18包括呈Y字形布置的两个第三动刀片18-1和呈I字形结构且

布置在两个第三动刀片18-1之间的第四动刀片18-2，每个刀片的两侧均加工有若干刀齿。

第二动刀片17-2与两个第一动刀片17-1之间为固定连接，第四动刀片18-2与两个第三动刀

片18-1之间为固定连接。长刀组17的整体长度为11.5mm，短刀组18的整体长度为8mm。交替

布置的若干长刀组17和若干短刀组18，能够显著提高玉米茎秆的粉碎程度，更有利于秸秆

还田及畜禽食用，提高适口性。

[0044] 若干粉碎刀组的两侧机架1上均固装有粉碎挡板19。如此设计，由于粉碎刀片转速

较快且切割力较大，会造成玉米茎秆向四周扩散，通过粉碎罩壳限制已粉碎的玉米茎秆的

扩散范围，以达到一定的铺撒宽度。

[0045] 所述饲料投放装置包括饲料箱20、卧式电机21、旋转拨盘22、撒播罩壳23及一对投
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放挡板24，所述饲料箱20固装在机架1的上方，饲料箱20的底端开口设置且与机架1下方空

间连通，卧式电机21与机架1固接且位于饲料箱20底端开口的正下方，旋转拨盘22同轴固接

在卧式电机21的输出轴上且位于饲料箱20与卧式电机21之间，撒播罩壳23固装在机架1下

方，一对投放挡板24分别与撒播罩壳23转动连接且呈八字形布置在旋转拨盘22的两侧。饲

料箱20通过螺栓安装在机架1后部，尺寸为长×宽×高＝70mm×55mm×45mm，厚度为3.5mm，

最多可盛装130KG的饲料，饲料箱20底端固设有漏斗26，便于饲料落下。饲料的播撒方向与

机架1的行进方向相反，通过摇控开关控制卧式电机21启动，将生物饲料均匀的播撒在已粉

碎的茎秆表面，以供畜禽食用。卧式电机21功率为180W，饲料投放装置播撒饲料的距离最高

可达8m。工作时，撒播罩壳23是固定的，旋转拨盘22在卧式电机21带动下旋转，来自饲料箱

20的生物饲料在旋转拨盘22上运动，离开旋转拨盘后，有撒播罩壳23围挡区域的生物饲料

被截栏留在撒播罩壳23内，没有撒播罩壳23围挡区域的生物饲料在离心力及重力的共同作

用下撒到与粉碎的鲜食玉米茎秆上，用投放挡板24调节撒播区域的宽度。卧式电机21通过

固装在机架1上的12V蓄电池27提供动力来源。

[0046] 所述发动机2为柴油发动机，其上装设有无线启停控制器。如此设计，通过遥控无

线启停控制器实现对柴油发动机2的启停及速度控制。远程摇控启停不需要线路连接，可以

远程操控，避免了机械式控制范围狭窄的缺点，可以提高工作效率，且抗摔打能力强，降低

维修成本。
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