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Nédzev vyndlezu: .
Zafizeni pro pfipravu civek k transportu
od stroje, zejména textilniho

Anotace:

Zatizenf pro piipravu civek (11) k transportu
od stroje, zejména textilniho, obsahujiciho do-
pravni pas (10} civek (11). Konci dopravniho
pasu (10) je pfifazena alesponl jedna soustava
rovnobéinych vodicich tyéi (2, 2', 2"), skloné-
nych k vodorovné roviné o thel 2 a% 60 °
smérem dold, na jejichZ vstupni strané je upra-
ven navadéci a spoustéci systém (3) civek, tvo-
feny skluzovymi plechy (14’, 14") a skluzovymi
zardzkami (13', 13", 15) spfaZenymi s vykyvné
uloZenymi silovymi prvky (5, 5", 6, 6, 8), pri-
¢emzZ nad navadécim a spoustécim systémem (3)
je uloZen polohovaci mechanismus (4).
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Zarizeni pro pripravu civek k transportu od stroje, zejména tex-
tilniho

Oblast techniky

Vynalez se tykad zarizeni pro .pripravu civek k transportu od
stroje, zejména textilniho, obsahujiciho dopravni pas civek.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé je nejznaméjsim zpusobem odebirdni civek od
textilniho stroje zpusob ruéni, coZ znamend, Ze obsluha textilni-
ho stroje musi nezbytné kazdou jednotlivou civku uchopit do ruky
a umistit civku do pfepravky nebo do spirdlového zasobniku.

Ddle jsou znama zarizeni, prostfednictvim kterych jsou val-
cové civky od textilnich stroji odebirdny pusobenim gravitacéni
sily a jsou spoustény do zdsobniku. V pripadé kuZelovych civek je
nezbytné civky pred spusSténim do zasobniku ruc¢né orientovat.

Je také znama rada paletizadnich a odebiracich autcmatickych
zarizeni, ktera Jjsou schopna premistit civky do beden, na trny
nebo na palety bez zasahu lidské ruky anebo s minimdlnim priciné-
nim. : -

Nevyhody znamych zafizeni spocivaji predevsim v tom, Ze
automaticka zarizeni jsou neprimérené ndkladnd vlivem velké slo-
Zitosti, coz md za nasledek velkou poruchovost.

VySe uvedené negativni vlivy maji za néasledek vétsi ndroky
na odbornost obsluhy a oprav textilniho stroje, coZ vyraznéji
sniZuje jeho produktivitu.

Podstata vyndlezu

Ukolem navrhovaného feseni je vySe uvedené nedostatky a ne-
vyhody odstranit zafizenim pro pripravu civek k transportu od
stroje, zejména textilniho, obsahujiciho dopravni pas civek,
jehoz podstata spo¢ivd v tom, Ze na konci dopravniho pasu je pfi-
Yazena alespon jedna soustava rovnobézZnych vodicich tyc¢i, skloné-
nych k vodorovné roviné o thel 2° aZ 60° smérem dolli, na jejichz
vstupni strané je upraven navadéci a spoustéci systém civek, tvo-
Yeny skluzovymi plechy a skluzovymi zardZkami, spraZenymi s vy-
kyvné uloZenymi silovymi prvky, pricemZ nad navadécim a spousté-
cim systémem je uloZen polohovaci mechanismus.

Vyhody nového feseni spoc¢ivaji predevsim v tom, Ze zarizeni
umoZiuje nejenom manipulaci s vdlcovymi, ale i s kuZelovymi a va-
riokonickymi civkami. S vyuZitim vhodného nastaveni polohy civek
na dopravnim pasu stroje Jje odstranéna néaslednd manipulace
s civkami. Také je dosaZeno plynulého plnéni zdsobniku stroje
a také toho, Ze civky jsou pripraveny pro odbér soucdasné.

Dalsi vyhodou navrhovaného reseni Jje, Ze manipuldtor obslu-
. huje vice stroji soucasné, ¢imZz je podstatné zvysSena produktivita
stroje i obsluhy a ndklady na vyrobu a uUdrzbu zarizeni jsou pod-
statné nizsi.
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Prehled obridzkl na vvkrese

Priklady provedeni za¥izeni podle vyndlezu jsou schematicky
zndzornény na prilozZeném vykrese, kde znac¢i obr. 1 vzajemné uspo-
"fadéni zarizeni v boénim pohledu, obr. 2 zarizeni v pldorysném
pohledu a obr. 3 za¥izeni v ¢elnim pohledu.

Priklady provedeni vyndlezu ' -

‘Zarizeni v prikladném provedeni, schematicky 2znézornéné na
‘obr. 1, sestdvd z Casti textilniho stroje 1, obsahujici dopravni
pads 10. K textilnimu stroji 1 jsou na konci dopravniho pasu 10,

prifazeny t¥i dvojice rovnobéZnych tyéi 2, 2' a 2'', v prikladném
provedeni svirajici s vodorovnou rovinou uhel 20°, jeZ Jjsou na
konci opatfeny zardzkami 12, 12' 12''. V horni ¢asti rovnobéZnych

tyé¢i 2 je umistén navadéci a spoustéci systém 3, nad kterym je
uloZen polohovaci mechanismus 4, vykonavajici pohyb naznacenymi
sméry. K navddécimu a spoustécimu systému 3 je vykyvné pripojen
silovy prvek.

Na obr. 2 je schematicky =2zndzornéna v pudorysném pohledu
Gast textilniho stroje 1 s dopravnim pdsem 10, urcenym k dopravé
civky 11 na dvojici rovnobézZnych tyéi 2, které Jsou na spodnim
konci opatfeny zardzkou 12 a na hornim konci cinnymi koliky 16
a 16' a skluzovou zardZkou 15. Po obou strandch rovnobézZnych tyci
2 jsou niZe umistény dvé dvojice rovnobézZnych ty¢i 2' a 2'',
které jsou v dolni &asti opatfeny =zardZkami 12' a 12'' a v horni
Gasti skluzovymi zardzkami 13' a 13''. Dvojice rovnobéznych tyéi
2 je s dvojicemi rovnobéZnych tyéi 2' a 2'' propojena skluzovymi
plechy 14' a 14'"'.

Na obr. 3 je schematicky zndzornén celni pohled na zafizeni,
z kterdho je patrné vzdjemné usporddani tr¥i dvojic rovnobézZnych

tyéi 2, 2' a 2'', vzidjemné propojenych skluzovymi plechy 14°'
a 14'', pridemZ sklizové plechy 14' a 14''jsou na okrajich opat-
feny zardzkami 7' a 7''. Dvojice rovnobéinych tyéi 2 s civkou 11

je opatfena skluzovou zardzkou 15, spojenou s vykyvné uloZenym
silovym prvkem 8 a &innymi koliky 16 a 16', které Jsou vykyvné
spojeny se silovymi prvky 6 a 6'. Dvojice rovnobéZnych tyci 2',
a 2'' jsou opatfeny skluzovymi zardzkami 13' a 13'', spojenymi
s vykyvné uloZenymi silovymi prvky 5' a 5''.

zarizeni pracuje tak, <Ze po dopravnim pasu 10 textilniho
stroje 1 postupuji civky 11 na navadéci a spoustéci systém 3.
Skluzovad =zarazka 15 Jje v horni poloze a civka 11 je zadrZena
v horni &Aasti rovnobéZnych ty&i 2. Dopravni pads 10 textilniho
stroje 1 Jje zastaven. Polohovaci mechanismus 4 uchopi civku 11
a otodi ji o potfebny udhel. Jednd-1li se o civku 11 kuZelového
tvaru, polohovaci mechanismus 4 souc¢asné p¥i uchopeni civky 11
zjisti orientaci a ndsledné orientuje civku ] vétSim celem do
sméru skluzu gravitaci po rovnobé&iZnych tycich 2. Po pretoceni
civky 11 do pozZadované polohy je plsobenim vykyvné uloZeného
silového prvku 8 skluzova zardZka 15 prestavena, coZ m& za nasle-
dek uvolnéni civky 11, Xkterd gravitaci sjede po rovnobéiZnych
tydich 2 aZ k zardzce 12. Po sjeti civky k zardice 12 predad
dopravni pds 10 dalsi civku 11 do prostoru navaddéciho a spousté-
ciho systému 3. Po naplnéni prostfedni dvojice rovnobéZnych tyci
2 civkami 11 jiZ zustane skluzovd zardZka 15 v horni poloze.

-2 -
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Polohovaci mechanismus 4 pretoéi civku 11 a vykyvné uloZenym
silovym prvkem 6 uvolni prostfednictvim ¢inného koliku 16 civku
11, kterd sjede gravitaci po skluzovém plechu 14' k zaraZce 7' na
dvojici rovnobéznych tyé¢i 2'. Civka 11 je v horni poloze rovno-
bézZnych ty&i 2' po dobu preddni drZena prostrednictvim skluzové
zardzky 13'. Skluzova zaraZka 13' Je uvolnéna vykyvné uloZenym
silovym prvkem 5' a civka 11 sjede gravitaci po rovnobéZnych
tyéich 2' az k zardZce .12'. Takto je cyklus opakovan i s vyuZitim
rovnobéZnych ty&i 2''. Ddle nisleduje odebirdni civek 11 nékterym
z béZné uZivanych manipuldtord, nap¥. do podvésnych zasobnikiu.
Produkce textilniho stroje 1 neni omezena, jelikoZ civky 11 jsou
ddle dopliiovany dopravnim padsem 10 do vy&kdvaci polohy, zajisto-
vané skluzovymi zardzkami 15, 13' a 13'' rovnobéznych tyc¢i 2, 2’
a 2''. V tomto dJasovém useku odeberou manipuldtory civky 11.
civky 11 ve vyckavacich polohdch uvolni skluzové zarazky 15, 13'
a 13'' a nasledovné plnéni rovnobéZnych tyéi 2, 2' a 2'' civkami
11 probihad opakované, dle pozadovaného programu.

zarizeni dle navrhovaného reseni md $iroké uplatnéni, zejmé-
na v textilnim prumyslu. Odstranuje rué¢ni manipulaci s civkami.
Ve spojeni s vhodnym manipuidtorem predstavuje uplnou automatiza-
ci odbéru civek v textilnim prumyslu.

PATENTOVE NAROKY

Zarizeni pro pfipravu civek k transportu od stroje, zejména
textilniho, obsahujiciho dopravni pas civek, vyznacujici se tim,
Ze na konci dopravniho pdsu (10) je prirazena alespon jedna sou-
stava rovnobézZnych vodicich tyé¢i (2, 2' a 2''), sklonénych k vo-
dorovné roviné o 1ihel 2° aZ 60° smérem doll, na jejichz vstupni
strané je upraven navadéci a spoustéci systém (3) civek, tvofeny
skluzovymi plechy (14' a 14'') a skluzovymi zardzkami (15, 13'
a 13''), spraZenymi s vykyvné uloZenymi silovymi prvky (5', 5'',
6, 6', 8), pricemZ nad navadécim a spoustécim systémem (3) Jje
uloZen polohovaci mechanismus (4).

3 vykresy
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