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(54) Zapojeni pro rudni iizeni strojd

Zapojeni je urdeno pro rudni Fizeni
strojh, zejména slévarenskych, nezédvigle ~
na programu ovladaciho systému prostied-
nictvim akénich ¢lend pripojenych na vys- - =
tup obvodu programového ovladani. Y
Podstata zapojeni spoéivd v tom, Ze akiw
ni ¢leny jsou p¥ipojeny na vystupy porov- - RS
navacich ¢lenl. Datovy vstup porovnavaciho e} -
dlenu je pripojen k &islicovému vysiladi
a jeho Pidici vstup Jje pripojen na vystup alw
kombinac¢niho &lenu. Jeden ze vstupl kom-
binadniho &lenu je pripojen k ovladadi
startu a dalsi vstupy kombinadniho dlenu
jsou pripojeny ke snimadim okamZitého | |
stavu jednotlivych mechanismi stroje.
Dle dalsiho vyznaku je jeden ze vstupu , 5
libovolného kombinacéniho dlenu pPipojen
k vlastnimu pfidrZnému obvodu prislusné-
ho kombinadniho dlenu, &imZ je docilena ' IR
moZnost impulsniho ovlddani zmény stavu

fedvoleného mechanismu stroje.
Béle je moZno zapojeni vyuZit pro rudni e
fizeni pracovnich stroju znadné prosto-
rové rozsahlych, u nichZ je nutno volit
z hlediska bezpecénosti vice ovladacich
gtanovidt jako napiiklad ve valcovnach.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro rudni ¥izeni strojd nezdvisle
na programu ovlddaciho systému. Automaticky Yizené mechanismy
strojd a zaYizeni pomoci elektricky ovlddanych akdnich &lend
musi byt moZno ovlddat téZ nezdvisle na algoritmu programového
ovlédddni. Rudni ¥Yizeni je nutno pouzit pri uvadéni stroje do
provozu, p¥i zkoudkdch nebo za ulelem odstranéni ndsledkdy poru-
chového chodu., |

Dosud se rudni ovldddni provddi tak, Ze je ovlddaci gystém
doplnén elektrickymi obvody, které umoZnuji- pFipojeni samostat-
nych ovladadd pro Yizeni kaZdého akéniho &lenu. Ddle je zndmé
p¥imé ovldddni akénich &lend. Nap¥iklad ovidddani hydraulického
Soupdtka je moZno provadét mechanickymi stavécimi elementy,
kterymi je Soupdtko vybaveno vyrobcem,

Nevyhodou uvedenych p¥ikladd rudniho ovldddni v prvém pri-
padé je, Z%e pro znadny polet Pizenych akinich &lend je nutné
ovlddaci panely vybavit nejméné stejnym podtem ovladadlde. Ovld-
daci panely jsou rozmérné a rozmisténi ovlddacich prvkd se tim
stdv4 nepYehledné, dimZ se zvysuje pravdépodobnost chybné mani-
pulace. Pro p¥ipojeni ovlddaciho panelu je nutné pouzit velkého
mnoZstvi vodidd., V druhém pripadé uvedené pFimé ovidddni akd-
nich &lend méd nevyhodu spodivajici v tom, Ze akéni Cleny jsou
jednotlivé rozmistdny na za¥izeni dasto na nep¥istupnych mistech,
odkud neni pY¥ehled na ovlddany mechanismus a cely nebezpedny
prostor. V takovém p¥ipadé je riziko urazu znacéné, a proto p¥i=-
mé ovladdni je moZno pouZit pouze nouzové,

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro rulni ¥izeni
stroj3 nezdvis.e na programu ovlddaciho systému pomoci akénich
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8lenl pripojenyech na vystup obvodu programového ovldddni, kde
podle vyndlezu jsou akéni &leny ddle p¥ipojeny na vystupy po=-
rovndvacich &lend. Datovy vstup porovadvaciho Slenu je p¥ipojen
k dislicovému vysiladi a jeho ¥Yidici vstup je pFipojen na vy-
gtup kombinadniho {lenu, Jeden ze vstupl kombinadniho &lenu je
pFipojen k ovladadi startu a dalsi vstupy kombinadniho &lenu
jsou p¥ipojeny ke snimadim okamzitého stavu jednotlivych mecha=
nismd strojeo Pro impulsni ovlddani zmény stavu predvoleného
mechanismu je jeden ze vstupd libovolného kombinaéniho &lenu
p¥ipojen k viastaimu p¥idrZnému obvodu kombinadniho &lenu.
Uvedené obvody jsou realizovdny z konkrétnich souddsti nebo
gimulovdny programovatelanym automatems

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, Ze k ovldddni v3ech
ak8nich &lend stadi dva ovlddaci prvky. Jeden pro predvolbu
zmény stavu pPedvoleného mechanismu &islicovym vysiladem a dru=-
hy pro jeji spusténi ovladadem startus. ProtoZe vystupni signdl
z Sislicového vysilade je proveden v urditém kodu, vznikd znad-
nd dspora podtu vodid§ pro pFenos signdlu., P¥edvolba operace
je jednoduchd a prehlednd, Minimdlni polet ovlddadld a pFipojo-
vacich vodidd dovoluje miniaturizovat ovlddaci panel, ktery tak
miZe byt prenosny na misto, odkud je moZno danou operaci bez-
pedné ovlddat. Dal8i vyhodou daného zapojeni je, Ze pPi poZa-
davku predvolby prdbéhu vice operaci soulasné se podet ovlada=-
84 nezvysuje.

P¥ikladné provedeni zapojeni pro rudni ¥izeni strojd je zni-
zornéno na priloZeném vykresu,

Akdni Clen 1 je tvoifen kup¥ikladu hydraulickymi Soupdtky"
nebo jinymi obdobnymi prvky, jejichZ prost¥ednictvim jsou me-
chanismy stroje a za¥izeni ovlddany. Snima& 5 okamZitého stavu
jednotlivych mechanismd stroje je obvykle tvorYen koncovym spi=~
nadem nebo $idly polohy nebo stavu. Snimad 5 okamZitého stavu
jednotlivych mechanismd stroje je urden k zajistédni zpétné vaz-
by od polohy mechanismu. Cislicovy vysilad 2, ktery slouzi k pred-
volb& operace, je obvykle tvoFen otodnym ¢islicovym spinalem.
Podle podtu operaci je bud jedno nebo ndkolikadekddovy. Vystup-
ni signdl je obvyklevkédovén v bindrnd dekadickém kodu. Porovnd-
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vaci ¢len 3 je tvoYren obvodem, v kterém se porovndvd datovy
signdl privedeny z &islicového vysilade 2 na datovy vstup 33

8 vlastnim datovym signdlem porovndvaciho &lenu 3, kde datovy
signdl odpovidd &islu, kterému je pritrazena p¥isludnd operace.
Na vystup 31 jednotlivych porovndvacich ¢lend 3 jsou pPipojeny
akéni ¢leny 1, jejichZ aktivovdnim se docili provedeni pYedvo-
lené operace. K aktivaci vystupu 31 porovndvaciho &lenu 3 musi
byt vedle shodného datového signdlu provedena aktivace ¥idiciho
vstupu 32 porovndvaciho &lenu 3, ktery je ddle zdvisly na kom-
binadnim élenu 4. Zdkladem porovnivaciho &leanu 3 jsou b&Zné
integrované obvody 3islicové techniky nebo programové vybaveni
programovatelnych automatd, Kombinacéni &len 4 je tvo¥en bdinym
kombinaénim obvodem sloZenym z logickych obvodd soudtového &i
goulinového typu, pripadné je tvoPen kontaktovou kombinaci od-
povidajicich snimald 5 okamZitého stavu jednotlivych mechanis-
mi stroje a ovladace startu 6. Podminkou aktivace vystupu 41
kombinadniho &lenu 4 je splnéni logickych podminek snimadd 5
okamZitého stavu jednotlivych mechanismi stroje a ovladadle
startu 6, pripojenych na vstup 42 kombinalniho &lenu 4, Pro p¥i-
pad impulsniho ovlddani operace ovladalem startu 6 je kombinad-
ni &len 4 vybaven p¥idrZnym obvodem 43, tvoYenym kontaktem nebo
analogickym spinacim prvkem, ovlddanym vystupem 41 kombinadniho
¢lenu 4. Obvod programového ovldddni 7 je tvoren ¥idicim systé-
mem automatického Fizeni. Vystupy 71 obvodu programového ovld-
dédni 7 musi byt blokovdny v kaZdém p¥ipadé, kdy je provddéno
ruéni Pizeni stroje.

Kazdd operace i s podmin&nou kombinaci snimadd 5 okamZité-
ho stavu jednotlivych mechanismd stroje, kterou chceme rudnd
ovlddat, md pFedem p¥iYazeno potadové Sislo. Na stejné po¥adové
Cislo je nastaven i porovandvaci ¢len 3, na jehoZ vystup 31 je
pripojen akéni &len 1, ¥idici tuto operacie

Nastavenim p¥islugného pofadového &isla na &islicovém vy-
siladi 2 je pPriveden datovy signdl na datovy vstup 33 porovnd-
vaciho &lenu J. Porovndvaci &len 3, u néhoZ se shoduje datovy
signdl p¥ivedeny z ¢islicového vysilale 2 s vlastnim datovym
signdlem, na ktery je trvale nastaven, sé odblokuje. V praxi
se poZaduje jen vyjimecéné prosté spuSténi operace. Castdji je
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vézdno na splnéni Pady podminek, které jsou charakterizovény
stavem snimall 5 okamZitého stavu jednotlivych mechanismd stro-
je. Z4dand kombinace snimadd 5 okamZitého stavu jednotlivych
mechanismi stroje je urdena pIFislusnym kombinaénim Elenem 4.
Zahdjeni operace nastdvd jen po zapnuti ovlddale startu §.
Vystup 31 porovndvaciho &lenu 3 se aktivuje a zapne aklni &len
1, ktery ¥{di pYedvolenou operaci., Operace se okamZité pFerusi
p¥i uvolnéni ovlddade startu & nebo se ukonéi tim, Ze néktery
ze snimadd 5 okamZitého stavu jednotlivych mechanismd stroje
zméni vychozi stav. K tomu dojde nap¥iklad tim, Ze ¥izeny mecha-
nismus ge prestavi do Z4dané polohy, nebo Ze se zméni podminky
charakterizované stavy snimadd 5 okamzZitého stavu jednotlivych
mechanismi stroje, které dalSi pribéh operacé nep¥ipousti, Po-
moci p¥idrZného obvodu 43 kombinalniho &lenu 4 se méni zplisob
ovldddni operace ovladalem startu 6. Ovliadad startu 6 provede
pouze start operace a dalsi jeji pribéh i jeji vypnuti zdvisi
na stavu p¥idriného obvodu 43 kombinadniho &lenu 4.

Zapojeni pro rudni ¥izeni strojd je moZno s vyhodou po-
uZzit u ovlddacich systémd pracovaich strojd, zejména slévéren-
skych, kde je nezbytné jednotlivymi pohybovymi prvky manipulo-
vat mimo vlastani program automatického Pizeni., Ddle lze vyndlez
upotfebit pro rudni Fizeni pracovaich strojd znadné prostorové
rozgdhlych, u nichZ je nutno volit z hlediska bezpelnosti vice
ovlddacich stanovidi.
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1, Zapojeni pro ruéni ¥izeni strojd nezdvisle na programu
ovlddaciho systému pomoci akénich élenl p¥ipojenych na
vystup obvodu programového ovladani,vyznadené tim, Ze akdni
dleny (1) jsou ddle pFipojeny na vystupy (31) porovndvacich
glenl (3), pFidemZ datovy vstup (33) porovindvaciho &lenu
(3) je pPipojen k &islicovému vysiladi (2) a ¥idici vstup
(32) porovndvaciho &lenu (3) je p¥ipojen na vystup (41) kom-
binadnfho &lenu (4), jehoZ jeden ze vstupld (42) je pFipojen
k ovladadi startu (6) a daldi vstupy (42) kombinadniho &lenu
(4) jsou pripojeny ke snimadlm (5) okamZitého stavu jednotli-
vych mechanismd stroje.

2, Zapojeni podle bodu 1,vyznadené, tim, Ze jeden ze vstupl (42)

libovolného kombinadniho &lenu (4) je pPipojen k vlastnimu
p¥idrZnému obvodu (43) kombinadniho clenu (4).

1l vykres
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