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La présente invention concerne un appareil de prises
de vues photographiques é@uipé d'un couvre-objectif
protecteur et, plus spécielement, un tel appareil dont
le couvre-~objectif peut se déplacer entre une premidre
position dens laquelle il recouvre l'avant de l'objec-
tif de prise de vue et une seconde position dans la-

quelle il dégage cet objectif .

On a proposé plusieurs dispositifs de couvre-objectifs
capables de recouvrir l'avant d'un objectif suscepti-
ble de déplacements axiaux sur son axe optigque pour la

mise au point .

Les dispositifs de ce genre conviennent aux appareils
photographiques portables et présentent des avantages
pour les instantanés . Dens de tels cas, il est sou-
haitable de pouvoir sctionner immédiatement 1l'appareil
quelle que soit la distance de l'objet photographié .
Spécifiquement, quand on photographie un objet immo-
bile, le fonctionnement de l'obturateur peut &tre dé-
clenché aprés avoir effectué une mise au point précise
mais, pour les objets mobiles, on risque de laisser
passer le moment 6ptimal de fonctionnement de 1l'obtu-
rateur, pendant que l'on procéde & la mise au point,
permettant de photographier l'objet & un moment domné .
Il est donc souhaitable de réduire au minimum le temps

requis pour la mise au point .

D'autre part, un objectif posséde une profondeur de
champ déterminée par la distance focale de l'objectif,
l'ouverture du diaphragme et la distance de l'objet

photographié (é lagquelle s'adapte la mise au point) .
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La profondeur de champ représente une région dans la-
quelle l'image d'un objet, malgré une mise au point
imparfaite, apparait nettement & L'oeil humain .

A titre d'exemple, si l'on choisit une ouverture de
diaphrzgme de f£-8 pour un objectif de 35 mm de dis-
tance focale, la profondeur de champ correspondra a
un domaine allant epproximativement de 2,5 m & 1'in-
fini si la distance de l'objet photographié est fixée
4 5m . Si la distance est réglée & 3 m, la profondeur
de champ sera approximativement comprise entre 1,8 m
et 8 m .BEn d'autres termes, lorsgque l'objectif de
prise de vue en question est utilisé avec une ouver-
ture de diaphragme de £-8, il est possible de prendre
des photographies assez satisfaisantes de la plupart
des objets si l'appareil comporte un anneau de profon-—
deur de champ mis & une position correspondant a une
distance approximativement comprise entre 3 et 5 m .
Si ce paramétre varie avec la distance pour laquelle
1'objectif est mis au point, il est connu qu'il existe,
pour chagque objectif, une distance de mise au point,
aprelée position de mise au point normale, convenant

& la photographie de la plupart des objets .

En conséquence, dans le cas d'un appareil photogra-
rhique équipé d'unrcouvre~objectif; il est souhaitable
que l'objectif de l'appareil soit placé en position
de mise au point normale chaque fois que le couvre-
objectif s'ouvre afin de pouvoir phétographier immé-

diatement la plupart des objets .

Les auteurs de la présente Demande de Brevet ont pro-
posé un disposgitif translateur d'objectif pour appa-

reil photographique & couvre-objectif (Brevet des
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Etate~Unis d'Amérique N2 4.171.894 : Demande de Brevet
allemand P 29 01 991.3) dans lequel, lorsque l'objec-
tif est déplacé vers l'avant au point de faire saillie
au deld du couvre-objectif afin de photographier un

a

objet trés rapproché, cet objectif peut revenir & une
position correspondant 3 1l'infini ou 3 sa position de
mise au point normale quand le couvre-objectif gagne

la position de non-utilisation de l'appareil . Ce dis-
positif permet de ré&duire la hauteur de la partie sail-
lante de l'objectif & une valeur correspondant & la
rétraction maximale de l'objectif, donc de rédﬁire

1'épaisseur d'avant en arridre de l'appareil .

Toutefois, si l'on admet que l'objectif doif occuper
sa position de mise au point normale afin de pouvoir
Photographier la plupart des objets dés qu'on ouvre
le couvre-~objectif, il est souhaitable que;’chaque
fois que le couvre-objectif est rouvert, l'objectif
reviemne & ga position de mise au point normale (s'il
s'est rétracté en deéé de celle-ci) ou méme vienne
Occuper une position correspondant & 1'infini si l'on

doit photographier un objet situé a 1'infini .

Compte tenu de ce qui précéde, la présente invention.
& pour objet de réaliser un appareil de prises de vues
photographiques éguipé d'un couvre~objectif dgns le-
qgquel, chaque fois que le couvre-objectif se déplace
bour gagner une premiére position dens laquelle il
recouvre l'objectif quand l'appareil ne sert ras, le-
dit objectif se déplece soit vers l'arriéfe soit vers
l'avant depuis une position correspondant & 1'infini
ou & son punctum proximum afin d'occuper sa position

de mise au point normale lorsque le couvre-objectif
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a atteint la position dans laquelle il recouvre com=-

plétement 1l'objectif .

Conformément & 1l'invention, 1l'objectif gagne sa posi-
tion de mise au point normale en synchronisme avec le
nouvement du couvre-dbjectif vers la position dans
lagquelle il recouvre l'avant de l'objectif 1o£sque
l'appareil ne sert pas . Par conséquent, lorsqu'on
ouvre le couvre-objecfif pour la prise de vue suivan-
te, l'objectif occupe déjd sa position de mise au
point normzle afin de correspondre & la mise au point
minimale rermettant de photographier la plupart deé
objets sans avoir & effectuer de mise au point . 7

De cetfe fagon, l'appareil permet de photographier
un objet se déplacant rapidement sans laisser passer

le moment critique pour 1'obturateur .

Selon un autre de ses aspects, l'invention vise a

réaliser un appareil photographique facile & actionner

par un débutant peu exercé & la mise au point, du fait

qu'il permet de photographier sans devoir procéder &

une mise au point .

L'invention est décrite ci-aprés en détail en se ré-

férant & deux exemples préférés, non limitatifs, de

réalisation représentés sur les dessins annexés dans

lesquels 3 | 7

- la figure 1 est une vue perspective d'un appareil
photographique selon l'invention, dont le couvre-
objzctif est placé de facon & recouvrir 1l'objectif

- la figure 2 est une vue perspective de l'appareil
de la figure 1 lorsquerle couvre-objectif découvre

1l'objectif
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- la figure 3 est une vue de face de l'appareil de la

figure 2, lorsque le couvre-objectif découvre 1'ob-
jectif et que ce dernier est réglé & une position
de prise de vue centrée sur un objet situé au dela
(ctest & dire plus éloigné) de la position de mise
au point normale ;

la figure 4 est une vue semblable & celle de la fi-
gure 3, montrant les conditions existantes lorsque
le couvre-objectif découvre l'objectif et que ce
dernier est réglé & une position de prise de vue
centrée sur un objet situé en degad (c'est 3 dire
plus rapproché) de la position de mise au point
normale 3

la figure 5 est une vue de face de l'appareil de la
figure 1 lorsque le couvre-objectif (représenté en
partie écorché) est placé de fagon & recouvrir 1'ob-
jectif ;

la figure 6 est une vue de face de l'appareil des
figures 1 et 2, lorsque le couvre-objectif passe de
sa premiére position, dans lagquelle il recouvre
1l'objectif, & sa seconde position, dans laguelle

il découvre ce dernier 3

la figure T est une vue de face d'un appareil pho-
tographique selon un second mode de réalisation de
1l'invention, lorsque  le couvre-objectif est placé
de facon & découvrir l'objectif et que ce dernierx
est réglé 3 une position de prise de vue centrée sur
un objet situé en dec¢d de la posgition de mise au
point normale 3

la figure 8 est une vue de face de l'appareil de la
figure 7, lorsque le couvre-objectif est placé de
fagon & découvrir Ll'objectif et que ce dernier est
réglé & une position de prise de vue centrée sur

un objet situé au deld de la position de mise au



10

15

20

25

30

2461275

point normale ; et

- la figure 9 est une vue de face de l'appareil de la
figure 7 lorsque le couvre-objectif (représenté en
partie &corché) est placé de fagon & recouvrir 1l'ob-

jectif .

Les figures 1 et 2 représentent un appareil de prises
de vues photograghiques 1 équipé d'un couvre-objectif
protecteur coulissant 2 construit selon un premier
mode de réalisation de l'invéntion . Sur.la figure 1,
le couvre-objectif 2 est représentérdans sa premiére
position dans laquelle il recouvre la partie avant
de l'objectif, tandis gue sur la figu&e 2 il est re-
présenté dans sa séconde position dans laquelle il

découvre cet objectif T .

Comme le montrent les figures, le couvre-objectif 2
recouvre partiellement la face avant 1a, la face su-
périeure 1b et la face arriédre 1c de l:appareil 1 et
présente, au centre de sa partie avant, un capuchon
trapézoidal 2a saillant d'une héuteur correspondant
4 la saillie de l'objectif 7 . Ce couvre-objectif 2
est placé de fagon & pouvoir se déplacer dans un sens
perpendiculaire 3 l'éxe optique de 1l'objectif en étant
guidé par des glissiéres non représentées, entre sa
premiére position dans lagquelle il fecouvre 1'avant
de l'objectif 7 et sa seconde position dans laquelle
il découvre ce dernier . Lorsque le couvre-objectif 2
a éfé amené 3 sa premiére position dans laquelle il
recouvre l'objectif 7T, il recouvre également la fe-

né&tre 4 du viseur et le bouton déclencheur 5 . Lors-

que ce couvre-objectif 2 coulisse en seconde position,
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dans laquelle il découvre l'objectif 7, il recouvre
un bouton d'enroulement de film 6 placé sur la face
supérieure 1b de l'appareil 1 et servant en méme temps

de verrou a un volet de la face arridre 1c¢ de ce der-

nier (figure 2) .

L'objectif 7 est porté par un barillet 8 prlacé au cen-
tre de la partie avant de l'appareil 1 . A sa partie
avant, le barillet 8 comporte un anneau de réglage des
distances 9 d'une seule pidce avec lui . A sz partie
arriére (non visible) ce barillet comporte un filetage
hélicoidal bien connu pouvant se visser dans un tarau-
dage hélicoidal complémentaire formé dans le corps de
l'appareil 1, de sorte que l'objectif 7 est prorté de
fagon 4 pouvoir se déplacer dans le sens de son axe
optique . En faisant tourner l'anneau de réglage des
distances 9 dans un sens ou dans l'autre, on peut
faire avancer ou reculer l'objectif 9 sur son axe op-—

tique pour mettre au point .

L'anneau de réglage des distances 9 comporte un ergot
de manoeuvre 10 auguel on peut imprimer un mouvement
angulaire avec un doigt pour produire le mBme mouve-
ment dans l'anneau de réglage 9 . Sur sa Fface avant,
l'anneau de réglage 9 porte une graduation indiquant
les distances de 0,5 m & 1l'infini et pouvant &tre a-
menée en regard d'un index 13 gravé surile corps de
1'appereil 1 . A sa périphérie externe (invisible de
l'extérieur) l'anneau 9 comporte une encoche 9a (figu-
re 3) limibant 1'ampleur du mouvement angulaire de
1l':nneau par l'entrée en contact de 1l'une ou l'autre
extrémité de l'encoche avec une goupille d'arrét 12

fixée au corps de 1l'appareil 1 . En faisant tourner
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l'anneau de réglage des distances 9 dans les limites
ainsi fixées, 1l est possible d'amener 3 hauteurrde,
l'index 13 n'importe quelle. indication de la gradua-
tion 11 de 0,5 m & 1'infini et de régler ainsi la pro-
fondeur de champ de 1l'objectif 7 depuis son punctum

proximum (0,5 m) jusqu'a 1'infini .

Conformément 4 i'invention, un premier organe trans-
metteur 14, ayant la forme d'une goupille saillante,
est fixé & la face avant de l'annesu de réglage des
distances 9 & hauteur de 1'indication "5 m" de la gra-
duation 11 ou aligné suf une position de mise au point
normale de l'objectif 7 de fagon 4 ne pas occulter
cette indication . Un second organe transmetteur 15,
également constitué par une goupille saillante, est
placé sur ld face avant de l'anneau de réglage des
distances 9 en un point'diamétralement bpposé au pre-
mier orgene transmefteur 14 . Par conséqﬁent, lorsque
l'anneau 9 est fourné de fagon gque 1l'indication "5 m"
de la graduation 11 soit en regard de 1l'index 11, les
premier et second organes trahsmetteurs 14 et 15 se
trouveront sur une ligne parallédle aux bords verti-

caux 2b du couvre-objectif 2 .

Si l'on se reporte maintenant aux figures 3 et 4, on
voit un premier organe entraineur 16 et un second or-
gane entraineur 17; tous deux faits de lames élasti-
ques, fixés 3 la face intsrne du capuchon 2a du couvre
~objectif 2 par des rivets 18 de fagon & &tre situés
dans le m8me plan que les premier et second organes
transmetteurs 14 et 15 . Chacun de ces organes en-

traineurs 16 et 17 comporte une encoche 16b ou 17b
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paralléle zu bord vertical 2b, transformant la partie
de l'organe entraineur 16 ou 17 la plus proche du bord
2b en une languette 16a ou 17a paralléle audit bord 2b
et pouvant s'engager avec l'organe transmetteur cor-
respondant 14 ou 15 et l'entrainer . Lorsque le couvre
-objectif 2 a gagné sa premiére position dans laquelle
il recouvre l'objectif 7, ces languettes entralinent
les organes transmetteurs 14 et 15 et provoguent un
mouvement angulaire de l'annecau de réglage des dis-

tances 9 .

Lorsqu'on veut prendre une photographie, on fait d'a-
bord coulisser le couvre-objectif 2 dans la position
représentée aux figures 2 et 3 ol il découvre Ll'objec-
tif 7 . Bn coulissant, le couvre-objectif découvre

la fen&tre 4 du viseur et le bouton déclencheur 5,
maig recouvre le bouton d'enroulement 6 pour emp@cher
1l'ouverture du volet arriére . On peut alors faire
tourner l'ergot de manoceuvre 10 de facon i faire dé-
crire un mouvement angulaire & l'anneau de réglage des
distances 9 et, une fois la mise au point effectuée,
on peut appuyer sur le bouton déclencheur 5 pour pren~
dre la photographie . Supposant que l'anneau de régla-
ge des distances 9 est réglé & une position située au
dela de la position de mise au point normale "5 m" de
l'objectif 7, par exemple & une position ol le signe

m O w ge 1'infini est & hauteur de 1'index 13, 1'un
des organes transmetteurs 14 ou 15, en l'espéce le
premier organe transmetteur 14, se trouve placé prés
de la languette 16a du premier organe entraineur cor-
respondant 16, comme le montre la fFigure 3 . Par con-

tre, si l'anneau de réglage 9 est réglé 2 une distance

moindre que la position de mise au point normale, par
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10

exemple & la distance de "0,5 m", c'est le second or-
gane transmetteur 15 qui se trouvere placé prés de la
languette 172 du second orgene entraineur correspon-
dant 17, comme le montre la figure 4 .

a

Donc, lorsque le couvre-objectif 2 est amené & sa pre-
miére position dans laguelle il recouvre l'objectif 7
aprés une prise de vue photographique, l'une des lan-
guettes 16a ou 172 s'engagera avec, et poussera, l'un
ou l'autre des premier et second organes transmetteuzs
14 ou 15 . Spécifiquement, lorsque l'on ferme le cou-
vre-objectif 2, l'anneau de réglage des distances 9
est contraint de tourner, soit dans le sens des ai~-
guilles de montre soit dans le-sens inverse et, une
fois terminé le mouvement du couvre-objectif 2 pour
recouvrir l'objectif 7, les deux languettes 16a et 17a
toucheront les organes transmetteurs 14 et 15, respec-
tivement . On doit nbter gu'au moment ol le couvre-
objectif 2 =a complétément atteint la pbsition dans
lagquelle il recouvre l'objectif 7, il sefait néces-
saire qu'il y aitruﬁ contact parfait et étroit entre
les organes transmetteurs 14, 15 et les languettes
162, 17a mais 1l'élasticité inhérente de ces dernidres,
résultant de la précence des encoches 16b, 17b, permet
de compenser les légéreé différences de dimensions en-
tre ies organes transmetteurs 14, 15 et les organes

entraineurs 16, 17 lorsqu'ils sont en contact .

Lorsque les languettes 16a et 172 des organes entrai-
neurs 16 et 17 viennent toucher les organes +transmet-
teurs 14 et 15, respectivement, ces derniers se trou-

vent placés sur une ligne paralléle aux bords 2b du
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11

couvre-objectif 2, ainsi qu'on 1l'a déja dit, et main-
tiennent l'objectif 7 en position de mise au point
normale . On voit done que, lorsqgu'on ouvre le couvre-
objectif décrit 2, l'objectif 7 occupe sa position de
mise au point normale, comme le montre la figure 6 .
Dans ces conditions, l'appareil est donc d'avance en
état de permettre de photographier avec une nettetéd
minimale sans nécessiter d'autre mise au point, donc

de prendre des instantanés .

Les figures 7, 8 et 9 représentent un appareil photo-
graphique 21 équipé d'un couvre-objectif 2 construit
selon un second mode de réalisation de l'invention .
Dans ces figures 7, 8 et 9, les éléments correspon-
dant & des éléments des f igures 1 & 6 portent les
mémes numéros de référence . Dans ce second mode de
réalisation, un organe transmetteur unigue 22 est fixé
sur l'anneau de réglage des distances 9 en un point
recouvert par le couvre-objectif 2 lorsque ce dernier
est ouvert . Un organe entraineur 23, en forme de pla-
teau de came, est fixé & la face interne du capuchon
2a du couvre-objectif 2 par des rivets 24 . Le cdté

de l'organe entralineur 23 faisant face 3 1l'organe
transmetteur 22 présente une encoche dissymétrigue

en V formant un chemin de came supérieur 23a et un
chemin de came inférieur 23b . Comme on le voit sur
la figure 7, le premier chemin de came 23a de 1l'organe
entraineur 23 sera voisin de 1l'organe transmetteur 22
lorsque l'anneau de réglage des distances 9 est réglé
sur une distance inférieure a la position de mise au
point normale, par exemple sur un punctum proximum

"0,5 m" de la graduation des distances 11, tandis que
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12

ce sera le second chemin de came 23b qui sera voisin
de cet organe entralineur 22 si l{anneau 9 est réglé
sur une distance supérieure & la position de mise au
point normale, par exemple sur le signe d'infini " "
de la graduatioh 11, comme 1l'indique la figure 9 .

Un palier 23c, séparant les deux chemins de came 23a
et 23b, est placé a une hauteur telle qu'il se trouve
en face de l'organe transmetteur 22 lorsque 1l'anneau

de réglage des distances 9 est réglé a sa position de

mise au point normale .

Lorsqu'aprés exécution d'une prise de vue le couvre-
objectif 2 vient recouvrir 1l'objectif T, il entratne
avec lui 1'organe entraineui 23 dont 1l'un- des cheming
de came 23a ou 23b vient toucher 1l'organe +transmetteur
22 et le pousser . L'anneau de réglage des distances 9,
qui est solidaire de l'organé transmetteur 22, est
donc contraint de tourner, soit dans le sens des "ai-
guilles de montre soit dansrlé sens inverse, Jjusqu'a
ce gque le palier 23c¢c au fond de 1'encoche de L'organe
entraineur 23 vienne toucher 1'organeAtranSmetteur 22
pour placer l'objectif 7 en position de mise au point
normale lorsque le couvre-objectif 2 a gagné sa pre-—

miére position, comme le montre la figure 9 .

On voit que, dans ce second mode de réalisation, l'an-
neau de réglage des distances 9 de l'appareil 21 n'a
tesoin que d'un seul organe transmetteur 22 qui reste
caché sous le couvre-objectif 2 lorsque ce dernier
découvre l'objectif T dont l'apparence est ainsi plus

nette .
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Dans les deux modes de réalisation décrits, les orga-
nes entraineurs 16 et 17 de l'appareil 1, ou 1l'organe
entraineur 23 de l'appareil 21 sont des pidces dis-
tinctes du couvre-objectif 2, mais il doit &tre enten-
du que ces oiganes entraineurs peuvent &tre faits

d'une seule piéce avec le couvre-objectif .
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14

REVENDICATIONS

1. Appareil de prises/de vues photographiques équipé

d'un couvre-objectif monté coulissant sur la partie

A

externe du boitier de l'appareil de fagon & pouvoir

se déplacer entre une premiére position dans laquel-

le il recouvre la face avant de l'objectif et une
seconde position dans laquelle il découvre ledit

ocbjectif, caractérisé en ce qu'il comporte :

- un anneau de réglage des distances disposé de fa-

gon & pouvolr décrire un mouvement angulaire sur
l'a%e optique de l'objectif afin de provogquer
le déplacement dudit objectif dans le sens dudit
axe optique en vue d'effectuer une mise. au point
- un organe transmetteur fixé sur l'anneau de ré-
glage des distancesr; et
- un organe entraineur sur le couvre-objectif pour
produire un mouvement angulaire de, 1'anneau de
réglage des distances par l'intermédiaire de
l'organe transmetteur jusqu'd ce gque l'objectif
atteigne esa position de mise au point normale
lorsque le couvre-objectif gagne sa premiére po-

sition dans laquelle il recouvre l'objectif .

2. Appareil de prises de wvues rhotographiques selon
la. Revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-
porte deux organes transmetteurs diamétralement
opposés 1l'un & l'autre sur une ligne diamétrale

de l'objectif .

b
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Appareil de prises de vueé rhotographiques selon
la Revendication 1, caractérisé en ce gqu'il com-
porte deux organes entraltneurs faits de matidre
élastique et fixés & la face interne du couvre-
objectif de fagon & s'opposer aux organes trans-

metteurs .

Appareil de-prises de vues photographiques selon
la Revendication 3, caractérisé en ce que chaque
organe entraineur est partiellement entaillé de
fagon que sa partie la plus rapprochée de 1l'organe

transmetteur forme une languette élastique .

Appareil de prises de vues rhotographiques selon
la Revendication 1, caractérisé en ce qu'il com~
porte un organe transmetteurrunique disposé de
fagon & &tre caché sous le couvre-objectif lorsque
ce‘dernier occupe sa seconde position dans laguelle

il découvre l'objectif .

Appareil de prises de vues photographiques selon
la Revendication 1, caractérisé en ce que le cdté
de l'organe entraineur faisant face 3 1'organe
transmetteur présente une encoche dissymétrique en
V définissant deux chemins de cames prehant contact
avee l'organe transmetteur et l'entrafnant chague
fois que l'objectif est placé & une position diffé-
rente de la position de mise au point normale, un
palier intermédiaire aux deux chemins de cames ve-
nant-toucher l'organe transmetteur lorsque le cou-
vre~objectif atteint sa premidre position dans la-

quelle il recouvre l'objectif .
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