cwenomes| POPIS VYNALEZU | 2116150

REPUBLIKA

1oy K AUTORSKEMU OSVEDCENIU | ®

(51) Int. €13
B 25 J 5/04

/22/ Prihldsené 18 12 79
/21/ /PV 8936-79/ )

(40) Zverejnené 31 07 81

UGRAD PRO VYNALEZY (45) Vydané 15 04 83

(75) .
Autor vynilezu LIMPAR FERDINAND, BRATISLAVA

(64) Zariadenie na mechanicku manipuldciu s tehliarskymi tvarovkami
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Vynéiez sa tjka zariadenia na mechanickd manipuldeiu s tehliarskymi tvarovkami,.ktoré je
urfené najmi pre potreby stavebnej prefabrikidcie a umoZ%fiuje programovatelnd manipuldciv a
rozmedzerovanie téhliarskich tvaroviek.

" Doteraz sa na manipuldciu s tehliarskymi tvarovkami v stavebnej prefabrikdcii pouZivajd
najﬁﬁ hydraulické, pneumatické alebo kombinované manipuldtory s prislu3nymi ovlddacimi elemen-
tami, rozvodmi, zdrojmi a valcami. Nevyhodou takfchto manipuldtorov je vysokd poruchovost, nd-
rotnost na objem priestoru pre in¥taldciu, nérofnost na ddrZbu a potrebu ndhradnfch dielov,

ako aj vysokd cena v porovnani s manipuldtormi mechanickymi.

Uvedené nedostatky.qutraﬁuje zariadenie na mechanickd m;nipuléciu s tehliarskymi tvarvov- .
kami, podla vyndlezu, ktorého podstatou fe, %e pozostdva z mostu pojazdného na drdhe pojazdu
a nesiceho mechanizmus,‘pozostévajﬁci z otofného ozubeného segmentu, &ldnkovej retaze a ozubenej
kladky, pfe spdStanie a zdvihanie rozmedzerovacieho mechanizmu, dalej pozostdva z ndhondvého
mechanizmu pre_zaﬁezpeéeﬁie funk&njch pohybov &elusti a z vlastnych &elusti, posuvne uchyte-
nych na voditku pripevnenom k nosniku a opatrenych programovacimi vaikami posuvnymi na drd¥ko-
vanom hyiadeli'funkéne spojenom s prevodovkou pre odvodenie rozmedzerovacich a manipuladaych
pohybov o0d otd&ania skrutky,

zariadenie na mechanickd manipuldciu s tehliarskymi tvarovkami, podla vyndlezuy sa vyznalu-
je vy$3&im dlinkom oproti doteraj¥iemu stavu techmniky, spolivajicom: v ‘zni¥eni poruchovosti, -
nendrodnosti na objem priestoru pre indtaldciu, v zniZeni ndro&mosti na ddrZbu a potrebu nd=-

hradnych dielov, ako aj v zni%eni cemy v porovmdni s doteraz poufivanymi zariadeniami.
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Zariadenie na mechanickd manipuldeciu s tehliarskymi tvarovkami pod!a'vfnil;zu je v priklad-

nom provedeni zndzornené na pripojenom vykrese,

Zdkladnou nosnou éastou zariadenia na mechanickd manipuldciu s teﬁliarsk&mi tvarovkami je
pojazdovf.most 1 ho;izontélne posuvny po drdhe pojazdu 2 a nesdci mechanizmus na spiStanie a
t zdvihanie rozmedzerovacieho a maniﬁulaéného zariadenia, ktory pozostdva z otoé&ného ozdbeného
segmentu 3 a &ldnkovej retaze 4 pdsobiacej cez ozubend kladku 5 na nosnik 6, prifom jeho vodo-
rovnd poloha je zabezpefovani vodiacou ty&ou 7 pohybujdcou Qa vo val&ekovom vedeni 8. Nihonovy
mechanizmus 9 pre zabezpelenie qukEnﬁch pohybov &elusti 12, blii§ie'newyzna§eni'na vykrese,
tvori mechanicky zviazany celok, pozostdvajdci z ozubeného kolesa zaberajiceho do Qzubemého
hreebefia, pozdIZne prichyteného k drdhe pojazdu 2, z vallekovej retaze a z jednoduchého karda-
nového prevodu lg v spodnej Zasti ndhonového mechanizmu 97, na ktorj navizuje skrutka 1,
ktord zaberd do matic pevne spojenych .so zdvesnou Sastou Selusti 12 posuvne uchytenych na vo-
ditku 13 pripevnenom k nosniku 6. Uchopovacia funkcia Zelusti 12 je oylédané otd&anim progra-
movacich vadiek lﬁ'posuvniéh na drdzkovanom hriadeli 15 otdfanom prevodovkou 16 s pohybom r
odvodenym od otdfania skrutky 11. Funkcia zariadenia podIa vyndlezu je nasledovnéd: pojazdbvﬁ
.most 1 je horizon;élne posuvny, pomocou nevyznadeného pohonu ovlddaného z nevyzna¥eného centrédl-
neho panelu, po drdhe pojazdu 2. Otdlanim ozubeného segmentu 3, pomocou &lénkovej retaze 4
.p8sobiacej cez ozubend kladku 5 sa spd¥ta nosnik 6, prifom jeho vodorovnd poloha je zabezpelo-
“vand vodiacou tyou 7 pohybujidcou sa vo valdekovom vedeni 8. Nosnik 6 ﬁe spojeny s rozmedzero-,
vacim a manipuladnym zariadenim, odfposuvu,pojazdovéhé mosta 1 je pomoéou'néhgpového mechaniz-
mu 9 4 kardano?ého prevodu 10 odvodeny pohyb skrutky 11, ktord zaberd do matic pavne_spojenfch
80 zdvesnou Sastou Zelusti 12 zabezpelujdcich prisludné poZadované rozmedzerenie. feluste 12
sd posuvné\na voditku 13. Otdfenie skrutky 11 sa prevodovkou 16 prendsfa na drdZfkovany hriadel
li'ktori otdfa programovacimi valkami li,’kcoréJsﬁ stilasne posuvné na drdfkovanom hriadeli
15 a ktoré podla nastaveného programu ovlddajd uchopovaciu funkciu Eelusti 12. PoZadované a
maximdlne rozmedzerenie &elusti 12 je nastavitelné dorazmila predmykovacimi spojkami umiestne-

nymi na voditku 13.

Zariadenie na mechanickd manipuldciu s tehliarskymi tvarovkami, v naviznosti na daliie
technologické zariadenia je poufitelné v stavebnej prefabrikdcii, napriklad ako ‘siXast automa-—
tickej manipula®nej a rozmedzerovacej linky pre vytvdranie prefabrikdtov kombinovanjch tehliar-

skymi tvarovkami.

PREDMET VYNALETZU

Zariadenie na mechanickd manipuldciv 8 tehliarskymi tvarovkami, vyznalujice sa tym, %e
pozostdva z mostu /1/ pojazdného na dréhe pojazdu /2/ a nesdceho mechanizmus pozostédvajdcei
z otolného ozubeného segmentu /3/, &ldnkovej retaze /4/, a ozubenej kladky /5/ pre épﬁ§tanie
a zdvihanie rozmedzerovacieho a manipuladného mechanizmu, dalej pozoitéva z ndhonového mechf-
nizmu /9/ funkdnych pohybov.&elusti /12/ a z vlastnych felusti /12/ posuvne uchytenych na
voditku /13/ pripevnenom k nosniku /6/ a opatrenych programovacimi va&kami 114/ posuvnf&i
na drdzkovanom hriadeli /15/ funk&ne spojenom s prevodovkou /16/ odvodenia rozmedzerovacich

a manipuladanjch pohybov od otddania skrutky /11/.

1 list vykresov

Severografia, n. p.. zévod 7. Most -
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