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4 Detector de camp magnetic, rezultant, corespunzator
unei pozitii fixe din spatiu

57) Rezumat: Inventia se referd la un detector de
cdmp magnetic, rezultant, corespunzitor unei
pozitii fixe din spatiu, care utilizeazi un circuit de
detectie (17), pentru sesizarea pozifiei fixe, un
circuit de detectie (18), pentru confirmarea
prezengei senzorului de cdmp, in spatiul dintre
conductoare, doui circuite de comparare (19 si 20),
un tranzistor de comandi (28), care sesizeazi
pozifia fix¥, prin aprinderea unui LED de
semnalizare (29), o rezistengi (30) de limitare a U S
curentului ce trece prin LED i un tranzistor de e N :l‘ —
validare (27) a tranzistorului de comandi. 1 !
Detectorul se foloseste pentru determinarea fird H 12T g
contact, a unei pozifii fixe din spatiu, pozifie S S SRS (S R r i I
caracterizati de geometria liniilor de cidmp, din
jurul a douii conductoare parcurse de curenti
electrici, variabili in timp, planul in care sunt
cuprinse cele dousi conductoare fiind paralel cu Fig. 6
planul in care se giseste pozifia fixd determinati.
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Inventia se referd la un detector
de cédmp magnetic, rezultant
corespunzator unei poziti din spatiu,
pozitie caracterizatd de geometria liniilor
de cdmp din jurul a doud conductoare
paralele, parcurse de curenti electrici
variabili in timp, planul 1n care sunt
cuprinse cele doud conductoare fiind
paralel cu planul in care se gaseste
pozitia fixa ce trebuie determinata.

In scopul determin&rii unei pozitii
fixe din spatiu sunt cunoscute dispozitive
optice si cu ultrasunete, care prezint3
dezavantajul c& necesitd intretineri
periodice, rezultatele determin&rilor fiind
puternice influentate de conditiile mediului

de propagare al fluxului luminos,
respectiv ultrasonor.
Problema pe care o rezolvd

inventia este crearea unui detector de
camp magnetic rezultant corespunzitor
unei pozitii din spatiu.

Detectorul de cédmp magnetic
rezultant, corespunzator unei pozitii din
spatiu, nidturd dezavantajele mai sus
mentionate prin aceea c& foloseste
proprietatea  campurilor  magnetice
generate de curenti electrici alternativi,
care circuld prin doud conductoare
paralele, in sensuri opuse, de a genera
prin compunere un cdmp magnetic
rezultant prin a cérui detectare poate fi
determinatd o pozitie fixd n spatiu dintre
conductoare, utilizidnd pentru aceasta
doud circuite detectoare de camp
magnetic, astfel incat unul din acestea
furnizeaza la iesire o trecere prin zero la
trecerea prin pozitia fixd ce trebuie
determinata fiind utilizat la determinarea
poiztiei fixe, iar celdlalt furnizeazi la iesire
un maxim la trecerea prin pozitia fixa ce
trebuie determinata si este utilizat pentru
confirmarea prezentei detectorilor de
camp in spatiul dintre conductoare.

Detectorul de cémp magnetic
rezultant corespunzator unei pozitii din
spatiu, conform inventiei prezintd
urmatoarele avantaje:

- se poate determina o pozitie fixa
din spatiu féra contact, in conditii foarte
grele de mediu;

- detectorul realizat este simplu,
robust, nu necesitd operatii de intretinere
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si are un consum redus;

- se pot obtine precizii mari de
determinare a pozitiei fixe din spatiu;

- viteza de rdspuns mare a
detectorului 7l face utilizabil Tn aplicatii cu
decizie rapida.

Se dé in continuare un exemplu de
realizare a inventiei cu referire la
fig.1...8, care reprezinta:

- fig.1, modul de compunere a
linilor de cdmp magnetic generate de
curentii alternativi |, si l,;

- fig.2, un circuit de detectie
utilizat pentru sesizarea pozitiei fixe;

- fig.3, forma tensiunii obtinute la
iesirea circuitului de detectie a pozitiei
fixe;

- fig.4, un circuit de detectie
utilizat pentru confirmarea prezentei
detectoarelor de ca&mp magnetic n
spatiul dintre conductoare;

- fig.5, forma tensiunii obtinute la
iesirea circuitului de confirmare a
prezentei;

- fig.B6, schema bloc a detectorului
pentru determinarea pozitiei fixe;

- fig.7, un dispozitiv de ficare a
celor doud detectoare de camp
magnetic;

- fig.B, eroare de sesizare a
pozitiei fixe functie de distanta fats de
planul conductoarelor.

Se considera doud conductoare
paralele 1 si 2 parcurse de curentii
alternativi |, si [ de amplitudini egale si
sensuri opuse.

Fig.1, ilustreaz8 modul de
compunere a linilor de cdmp magnetic
produse de curentii I, si l,, Tntr-un punct
Q situat la o distants y fatd de planul
cgnductoarelor. Campurile magnetice

H;, si H, generate de conductorii 1
respectiv 2, prin compunere, genereaza
campul magnetic rezultant H  a carui
proiectie pe o axd ce trece prin Q si
perpendicularé pe planul cgnductoarelor
1 si 2 este componenta H,

Fig.2, reprezintd un circuit de
detectie format dintr-un sesizor de camp
3 realizat din doud bobine legate in
opozitie a si b, un condensator de acord
4, un condensator de separare 5, un
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amplificator A, o dioda de detectie 7, un
condensator de filtraj 8 si o bobina de
iesire 9.

Amplasand detectorul de camp 3
astfel, incat ga fie sensibil numai la
componenta H, a c@mpului rezultant
produs de curentii 1, sid , tensiunea
indusa in bobinele a si b va fi direct
proprotignald cu amplitudinea compo-
nentei H, a cdmpului magnetic H
Caondensatorul 4 realizeaza Tmpreuna cu
sesizorul de cdmp 3 un circuit rezonant
pe frecventd curentului alternativ 1, sau
I;. Prin condensatorul 5 de separare,
tensiunea culeasa de sesizorul de camp
3 este amplificatd de amplificatorul A,
redresatd de dioda 7 si filtratd de
condensatorul 8. La borna de iesire 9 se
obtine o tensiune continua de forma celei
din fig.3, a carei valoare depinde de
distanta y la planul conductoarelor.

Deplasénd sesizorul de cdmp 3
paralel cu axa OX, cele doua bobine ale
acestuia fiind la distante diferite fatd de
conductoarele 1 si 2, tensiunea obtinutd
la borna de iesire 9 a dispozitivului
prezintd un minim ntrun punct din
spatiul dintre conductoarele 1 si 2 ce nu
depinde de distanta y fatd de planul
conductoarelor, caracterizat prin
coordonate fixe 1n spatiul dintre
conductoare.

Fig.4, reprezintd un circuit de
detectie ce permite confirmarea
prezentei sesizorului de cdmp 3 1n spatiul
dintre conductoarele 1 si 2, alcatuit
dintro bobind de sesizare 10, un
amplificator 13, o dioda de detectie 14,
un condensator de filtraj 15 si o0 borna
de iesire 16. Bobina de sesizare 10
este, de asemenea, sensibild numai la
cgmponenta H, a c&mpului rezultant

H . Tensiunea continud culeasd la
borna de iesire 16 circuitului va fi direct
proportionald , cu ampljtudinea
componentei H, aca@mpului H siva
avea o valoare maxima in spatiul dintre
conductoarele 1 si 2, ca in fig.5.

Fig.6, reprezintd un dispozitiv de
determinare f&rd contact a unei pozitii
fixe din spatiu alcatuit dintr-un circuit de
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detectie 17, identic cu cel descris n
fig,2, un circuit de detectie 18 ce
permite confirmarea prezentei
detectorului de cdmp 3 n spatiul dintre
conductoare, identic cu cel descris Tn
fig.4, doud circuit de comparare 19 si
20 alcatuite din cate un comparator 21,
respectiv 24 si doud rezistente de fixare
a histerzisului 22 si 23, respectiv 25 si
26, un tranzistor de validare 27, un
tranzistor de comandad 28, un LED de
semnalizare a pozitiei fixe din spatiu 29,
o0 reszietnta de limitare a curentului 30 si
o sursd de alimentare V.

Prin deplasarea simultand a
detectorului de cdmp 3 si a bobinei de
sesizare 10 intr-un plan paralel cu planul
conductoarelor 1 si 2, tensiunea la
iesirea circuitului 18 va avea o valoare
maximd8 numai Tn spatiul dintre
conductoarele 1 si  sesizata de circuitul
de comparare 20 prin pragul fixat al
comparatorului 24, astfel incat
tranzistorul 27 va fi saturat numai n
spatiul din afara conductoarelor.

Intr-un punct situat in spatiul
dintre conductoarele 1 si 2, circuitul de
detectie 17 va genera la iesire o tensiune
minim& sesizatd de circuitul de
comparare 19 prin pragul fixat al
comparatorului 21, astfel Incat tensiunea
la iesirea acestuia s& determine saturatie
tranzistorului de comanda 28 si
aprinderea LED-ului 29 daca tranzistorul
27 nu este saturat.

Fig.7. reprezintd un dispozitiv de
fixare a detectorului de camp 3 avand
bornele de cuplare 31 si 32 si o bobina
de sesizare 10 avand bornele de cuplare
33 si 34 pe un acelasi circuit magnetic
35 care se poate deplasa pe o directie
36 in ambele sensuri, In plane paralele
cu planul celor doud conductoare 1 si 2.

Intervalul de sesizare a pozitiei fixe
se stabileste prin reglarea pragului
comparatorului 21.

Eroarea se sesizare, a pozitiei fixe,
prezentatd in fig.8, depinde de distanta y
a detectorului de camp fata de planul
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conductoarelor. Aceasta se explicad prin
faptul ca intensitatea cdmpului magnetic
scade foarte repede cu distanta.

Revendicéri

1. Detector de camp magnetic,
rezultant, corespunzator unei pozitii fixe
din spatiu, caracterizat prin aceea céa
utilizeaza un circuit de detectie (17)
pentru sesizarea pozitiei fixe, un alt
circuit de detectie (18) pentru
confirmarea prezentei unui sesizor de
camp (3) in spatiul dintre conductoare,
douad circuite de comparare (19) si (20),
un tranzistor de comanda (28) care
sesizeaza pozitia fixa prin aprinderea unui
LED care semnalizare (29), o rezistenta
de limitare a curentului ce trece prin LED
(30) si un tranzistor de validare (27) a
tranzistorului de comanda.

2. Detector, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea cé, circuitul

10

15

20

in plane

6

de detectie (17) cuprinde un sesizor de
camp (3) sensibil la componenta H, a
cémpului ce utilizeaza doua bobine (a si
b) legate in opozitie si care furnizeaza la
borne o tensiune minimd intr-un punct
situat Tn spatiul dintre cele doua
conductoare, punctul respectiv aflandu-se
paralele cu planul
conductoarelor, pozitia sa  fiind
independentd de distanta y fata de planul
acestora.

3. Detector, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea ca, circuitul
de detectie (18) cuprinde o bobind de
sesizare (10] a prezentei sesizorului de
cédmp (3) n spatiul dintre cele doud
conductoare (1 si 2).

4. Detector, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea cé sesizorul
de cdmp (3] si bobina de sesizare (10)
se dispun pe un acelasi circuit magnetic
(35).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Erhan Valeriu

Examinator: ing. Grigore Alexandru
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