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Urzadzenie do samoczynnego centrowania klody drewna
na przenoSniku

. 1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sa-
moczynnego centrowania klody drewna na prze-
no$niku rolkowym wzgledem osi odniesienia w li-
nii przecierania drewna na pilarkach tasmowych
do ki6d i podobnych maszyn.

W przemyS$le tartacznym, w liniach produkcyj-
nych do przecierania kl6d, ustawione sg prze-
no$niki rolkowe, wyposazone w wyrzutniki obro-
towe, majgce w koncowej fazie przemieszczania
klody przerzucié jg réwnolegle do osi przeno$-
nika na 0§ urzadzenia obracajagcego pomostu
zaladowczego pilarki tasmowej lub przeno$nika
drugiego szeregu. Dla umozliwienia przerzucenia
kiloda musi ustawié¢ sie centrycznie wzgledem osi
Srodkowej urzadzenia obracajgcego pomostu za-
ladowczego oraz wyrzutnikéw obrotowych usta-
wionych w pewnych odstepach od siebie.

Znane jest urzadzenie do centrowania klody
na o$ odniesienia pomostu zaladowczego wobzka
przesuwnego Dpilarek tasmowych, ktoére sklada sie
z organu wykrywajacego poczatek i koniec tran-
sportowanej klody na przeno$niku w postaci ko-
moérki fotoelektrycznej i zr6dia $wiatla, ustalo-
nych na stale wzdiluz tego przeno$nika naprzeciw
siebie tak, ze S$wietlna wigzka jest przecinana
przemieszczanymi klodami i ktoéry to organ po-
wigzany jest z zespolem regulacji predkosci.

Zesp6t ten sklada sie z przelgcznika obrotowe-
80 majacego niezalezne palce obrotowe blokowane
w polozeniu wyjSciowym zatrzaskami. Palce s3
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zwigzane z walkiem napedowym przeno$nika za

posrednictwem dwoch sprzegiel, dzieki czemu po-
ruszajg si¢ w tym samym kierunku i z tg samg
rredkoscig obrotowsa, co walek napedowy. Ponadto
jeden z tych palcow polgczony jest ze sprzeglem
przekiadni nawrotnej, z Kktoérej otrzymuje naped
z ta samg predkoS$cig, lecz w Kkierunku przeciw-
nym. Przelgcznik obrotowy zawiera réwniez wy-
Igcznik krancowy, ktorego polozenie w stosunku
do niezaleznych zatrzaskéw jest uzaleznione od
odleglosci pomiedzy plaszczyzng wykrywania klo-
dy a osig odniesienia.

Niezalezne palce sg blokowane zatrzaskami do
chwili przerwania $wietlnej wigzki transporto-
wang klodg. W chwili przeciecia tej wigzki prad
fotoelektryczny komoérki zostaje przerwany, co
powoduje zwolnienie zatrzasku i jego sprzegla
i palec obraca sie do przodu. Wznowienie na$-
wietlenia komorki po przejsciu klody powoduje
zwolnienie z kolei nastepnego sprzegla i ruch
obrotowy drugiego palca, przy czym wielko$¢
przesuniecia katowego palcow odpowiada dilugosci
przemieszczanej Kklody. Pierwszy palec powoduje
naciskiem swym na wylgcznik krancowy zwolnie-
nie sprzegla przekladni nawrotnej, dzieki czemu
zaczyna sie on poruszaé w strone przeciwng, az do
spotkania sie z drugim palcem. Palce te w chwili
spotkania swymi stykami powodujg natychmiasto-
we zatrzymanie ruchu przeno$nika z kloda, usta-
wiong w osi odniesienia.
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Opisane urzadzenie do centrowania zawiera
znaczng ilo§é elementéw, ktére nie tylko rozbu-
dowuja je, ale takze zmniejszajg jego pewno$é
dzialania. W dodatku komoérka fotoelektryczna ze
wzgledu na swg budowe jest szczegdlnie podatna
na wszelkiego rodzaju zabrudzenie, kurz, ktére
powodujg zmniejszenie niezawodnoS$ci dzialania.

Niedogodno$ci tego rozwigzania nie ma urzg-
dzenie do centrowania wedilug wynalazku.

‘Urzadzenie do samoczynnego centrowania klody
zgodnie z wynalazkiem sklada sie z bezstykowych
przeston w postaci fotoelektrycznych opornikéw
i Zrodel Swiatla, umieszczonych odpowiednio na-
przeciw siebie po obu stronach przeno$nika na
drodze przemieszczania kiod, przy czym pierwsza
przestona ustalona jest na poczatku przeno$nika
dla wykrycia czola i konca klody i wprowadzenia
nastawy czasu jej przemieszczania przez nig,
a druga jest umieszczona w osi odniesienia cen-
trowania dla wykrycia czola przemieszczanej klody
i realizacji nastawionego uprzednio czasu oraz
z czlonu czasowego, powigzanego synchronicznie
mechaniczng przekiadnig i elektromagnetycznym
sprzeglem z napedzanym walkiem przeno$énika,
mechanizm czasowy ktoérego jest nastawiany na
czas przejScia klody o polowe swej diugosci i jest
uruchamiany tg klodg na czas uprzednio nasta-
wiony dla zatrzymania ruchu przeno$nika z kloda
ustawiong swym S$rodkiem w osi odniesienia. Dla
umozliwienia realizacji czasu sprzeglo lgczace na-
pedzany walek przeno$nika z czlonem czasowym
jest wyposazone w §lizgowe pier§cienie, poprzez
ktére jest zasilane.

Czlon czasowy jest zaopatrzony w elektromagne-
tyczne sprzeglo majgce mozliwo§é wykonania nie-
pelnego obrotu zaleznego od dilugo$ci przemiesz-
czanej klody. Sprzeglo to ma ze strony wejScio-
wej przytwierdzony, utrzymujgcy mechanizm blo-
kowania wprowadzonej nastawy czasu, a ze stro-
ny wyjSciowej powrotny mechanizm kasowania
uprzedniej nastawy.

Rozwiazanie urzgdzenia do centrowania wedlug
wynalazku umozliwia zautomatyzowanie procesu
centrowania, ktéry realizowany jest samoczynnie
z bardzo duzg dokiadno$cia. Niedokladno$§é cen-
trowania klody jest minimalna i wynosi co
najwyzej 30—40 mm i moze byé wstepng regulacjg
mechanizmu czasowego zniwelowana prawie do
zera. Oprocz tego, urzadzenie to polepsza warunki
obstugi i powoduje zwiekszenie wydajno$ci linii
przecierania kl6d na pilarkach ta$mowych. Urza-
dzenie do centrowania jest pewne w dziataniu
i zajmuje nieznaczng przestrzen ze wzgledu na
swe mate wymiary gabarytowe.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat kinematyczny urza-
dzenia do centrowania, fig. 2 — zesp6t mechaniz-
méw czasowego czlonu urzgdzenia w przekroju
wzdluznym, fig. 3 — mechanizm utrzymujacy w
przekroju wzdiuz linii A—A na fig. 2, a fig. 4
przedstawia ogranicznik obrotu elektromagnetycz-
nego sprzegla w przekroju wzdiluz linii B—B na
fig. 2.

Jak uwidoczniono na fig. 1 urzadzenie do samo-
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czynnego centrowania kléd sklada sie, z ustawio-
nej na poczatku, rolkowego przeno$nika 1 witacza-
nego do pracy napedowym silnikiem 2 poprzez
redukcyjng przekladnie 3, w ktéry to przeno$nik
wbudowane s3 obrotowe wyrzutniki 4 S§wietlnej
przestony 5 w postaci Zrodia Swiatla 6 i fotoelek-
trycznego opornika 7, ustalonych po obu stronach
i naprzeciw siebie przeno$nika na drodze prze-
mieszczania ki6d i ktérej to Swietlna wigzka jest
skierowana na klody dla wykrycia ich poczatku
czola oraz konca i wprowadzenia nastawy czasu
ich przemieszczania przez te przeslone 5 na cza-
sowy czion 8.

W osi odniesienia 9 polozonej pomiedzy $Srodko-
wymi obrotowymi wyrzutnikami 4 umieszczona
jest Swietlna przestona 10, skladajgca sie ze zrod-
ta Swiatta 6 i fotoelektrycznego opornika 7 wy-
krywania czola transportowanej klody przez te
przestone, o§ odniesienia 9. Czasowy czlon 8 jest
polgczony z napedzanym waltkiem 11 stozkowej
rolki 12 przenosnika 1 mechaniczng przektadnig
13, sktadajaca sie z lancuchowej przekladni 14
0 przelozeniu réwnym jednoSci i ze S$limakowej
przekladni 15 dwukrotnie zmniejszajgcej predko$§é
obrotowa napedzanego watka 11 dla ustaw1en1a
Srodka klody w osi odniesienia 9.

Na wyjSciowym watku 16 $§limakowej przeklad-
ni 15 osadzona jest przesuwnie potéwka elektro-
magnetycznego -sprzegla 17, lgczacego rolkowy
przeno$nik 1 z czasowym czlonem 8, ktérego dru-
ga poléwka osadzona jest na wejSciowym watku
18 czasowego czlonu 8. Sprzeglo to umozliwia
przeniesienie ruchu obrotowego przenos$nika 1 na
wejSciowy walek 18 i w tym celu zaopatrzone jest
w §lizgowe pierScienie 19, poprzez ktére jest za-
silane. Na wejSciowym walku 18 z drugiej jego
strony osadzona jest przesuwnie poldéwka elektro-
magnetycznego sprzegla 20, umozliwiajgcego rea-
lizacje czasu nastawy, przy czym sprzeglo to ma
mozliwos¢ wykonania niepelnego obrotu odpo-
wiadajacego dilugo$ci przemieszczanej klody.

Na poiéwce sprzegla 20 ze strony wejSciowe]j
osadzony jest zapadkowy mechanizm 21, ktérego
zapadkowe kolo 22 ma blokujgce wreby 23, z kto-
rymi wspoélpracuje sprezysta zapadka 24. Ilos¢
blokujacych wrebéw 23 ustalana jest w zaleznoS$ci
od dokladno$ci centrowania zwigzanej z predko$-
cig ruchu rolkowego przeno$nika 1, przy czym im
wiekszg iloS¢é wrebow posiada zapadkowe kolo 22,
tym z wiekszg dokladnoS$cig Jest ustawiana kloda
w osi odniesienia 9.

Do drugiej potéwki sprzegila 20 osadzonego na
powrotnym watku 25, jak to pokazano na fig. 2,
przytwierdzony jest za pomocg kolnierzowej rolki
26 osadzonej na tym walku powrotny mecha-
nizm 27, ktérego plaska sprezyna 28 przymocowa-
na jest do tej rolki. Powrotny watek 25 polgczony
jest sztywnym sprzeglem 29 z walkiem znanego
w swej istocie czasowego przekaznika 30 elek-
trycznego typu zegarowego. Zapadkowy mecha-
nizm 21 stuzy do utrzymania wprowadzonej na-
stawy czasu na czasowy przekaznik 30 przy roz-
lgczeniu sie elektromagnetycznego sprzegla 17,
a powrotny mechanizm 27 powoduje skasowanie
tej nastawy i przygotowanie czasowego przekaz-
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nika 30 do wprowadzenia nastepnej. Elektryczny
czasowy przekaznik 30 powoduje zatrzymanie ru-
chu napedowego silnika 2 w chwili ustawienia
ktody w osi odniesienia 9.

Jak to pokazane jest na fig. 4, dla zwiekszenia
dokladnoS$ci centrowania na drodze obrotu polowki
elektromagnetycznego sprzegia 20 osadzony jest
ogranicznik obrotu 31 w postaci przesuwnego
wspornika 32, majgcego wzdluzne wyciecia 33 dla
umozliwienia przesuwania, ktérego polozenie usta-
lane jest dociskowymi Srubami 34, przy czym im
wyzsze jest polozenie tego wspornika, tym wiek-
szy zostanie wstepnie nastawiony czas na czaso-
wym przekazniku 30 i odwrotnie. Przesuwny
wspornik 32 ma elastyczng plytke 35, z ktora
wspolpracuje oporowy Kklocek 36, przytwierdzony
do wspomnianej poldwki sprzegia 20, ograniczaja-
cy ruch powrotny tej poiowki.

Dzialanie urzadzenia do samoczynnego centro-
wania ki6d w linii przecierania drewna na pilar-
kach tasmowych jest nastepujace.

Rolkowy przeno$nik 1 uruchamia sie napedo-
wym silnikiem 2, ktérego obroty sg zmniejszane
redukcyjng przekladnig 3. Z jednoczesnym zatg-
czeniem napedowego silnika 2 do pracy zostaja
vasilone takze $wietlne przeslony 5 i 10. Swietlne
wigzki ze zrodel $wiatla 6 zostajg podane na foto-
elektryczne oporniki 7. W momencie przeciecia
¢{wietlnej przestony 5 przemieszczang kl!odg drew-
ra zmiana oporno$ci fotoelektrycznego opornika 7
spowoduje zasilenie elektromagnetycznych sprze-
giet 17 i 20 i ruch obrotowy napedzanego watka
11 stozkowej rolki 12 zostaje przeniesiony na cza-
sowy czion 8, poprzez lancuchowg przekladnie 14
polaczong ze §limakowsg przekladnig 15.

Zmniejszona dwukrotnie predko$é obrotowa zo-
staje przekazana z wyjSciowego walka 16 zlaczo-
nym elektromagnetycznym sprzeglem 17 na wej-
Sciowy walek 18, ktory z kolei sprzegniety elek-
tromagnetycznym sprzeglem 20 z powrotnym wal-
kiem 25 przekazuje ten ruch obrotowy za poSred-
nictwem sztywnego sprzegla 29 na mechanizm
czasowy czasowego przekaznika 30. W tym czasie
powrotny watek 25, na ktéorym osadzony jest po-
wrotny mechanizm 27, napina plaskg sprezyne 28.
Przenoszenie ruchu odbywa sie do chwili, gdy ko-
niec klody minie §wietlng przestone 5.

Dzieki $limakowej przekiadni 15 czasowy prze-
kaznik 30 nastawia sie na czas potrzebny na
przej$cie klody o polowe swej diugosci. W chwili
miniecia przestony 5 zmiana opornoSci fotoelek-
trycznego opornika 7 powoduje odlgczenie zasila-
nia elektromagnetycznego sprzegia 17 i dalsze za-
silenie sprzegla 20. Dzieki temu ruch obrotowy
nie jest przenoszony na czasowy czilon 8. Wpro-
wadzona nastawa czasu jest utrzymana zapadko-
wym mechanizmem 21, ktérego zapadkowe kolo
{2 Jjest blokowane w nastawionym potozeniu
sprezysta zapadkg 24.

W tym czasie, kloda jest dalej przemieszczana
na rolkcwym przeno$niku 1. Kloda ta przecina
wigzke $wiatia $Swietlnej przestony 10 ustawione]
w osi odniesienia 9, co powoduje zadzialanie cza-
stwego przekaznika 30, ktéry realizuje uprzednio
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nastawiony czas. Po uplywie tego czasu przekaz-
nik 30 powoduje odlgczenie od zasilania napedo-
wego silnika 2, dzieki czemu rolkewy przeno$nik
1 zatrzymuje sie z ktoda ustawiong swym $rod-
kiem w osi odniesienia 9. Dalej uruchamia sie
naped obrotowych wyrzutnik6w 4, ktére prze-
suwaja klode na pomost zaladowczy przesuwnego
wozka pilarki taS§mowej.

Qdigczenie zasilania napedowego silnika 2 po-
woduje takze rozlaczenie sie elektromagnetycznego
sprzegta 20 i w tym momencie powrotny mecha-
nizm 27 swa plaskg sprezyng 28 powoduje skaso-
wanie uprzedniej nastawy czasowego przekaznika
30. Poléwka elektromagnetycznego sprzegia 20
obraca sie w odwrotnym Kkierunku niz przy na-
stawianiu az do momentu, gdy jej oporowy klo-
cek 36 uderzy o elastyczng plytke 35 osadzong na
przesuwnym wsporniku 32. Urzgdzenie zndéw jest .
przygotowane na wprowadzenie nastepnej nasta-
wy.

OczywiScie wynalazek nie jest ograniczony tyl-
ko do opisanego i przedstawionego na rysunku
przykladu jego wykonania lub jego kombinacji,
albo do stosowania razem wszystkich cech, lecz
obejmuje takze stosowanie oddzielnie pojedyn-
czych cech i odmian o ile nie wykraczajg poza
zakres podstawowy istoty wynalazku.

Zgodnie z jednym z mozliwych dalszych przy-
kladéw jego wykonania bezstykowe przestony 5
i 10 moga byé¢ zastapione jonizujacymi, albo po-
jemno$ciowymi przestonami, $limakowa przeklad-
nia 15 moze by¢ zastgpiona walcows, albo tez
stozkowa przekladniag o tym samym przelozeniu,
albo tez mechaniczna przekladnia 13 moze stano-
wi¢ jedng przekladnie o odpowiednim przetozeniu,
utrzymujgcy mechanizm 21 blokowania nastawy
czasu moze by¢é wykonany jako szybko dzialajgcy
hamulec cierny. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego centrowania klo-
dy drewna na przeno$niku z fotoelektryczng ko-
moérka i zrédlem S$wiatla wykrywania poczatku
i konca - transportowanej klody, znamienne tym,
ze ma bezstykowe przeslony (5 i 10) w postaci fo-
toelektrycznych opornikéw (7) i znanych zrédet
$wiatla (6), umieszczonych odpowiednio naprzeciw
siebie po obu stronach przenosnika (1) na drodze
przemieszczania k!6d, przy czym pierwsza bez-
stykowa przestona (5) jest ustalona na poczatku
przeno$nika (1) dla wykrywania poczatku i kotca
kiody i wprowadzenia czasu jej przemieszczania.
a druga przeslona (10) jest ustalona w osi odnie-
sienia (9) centrowania dla wykrycia czola klody
i realizacji uprzednio nastawionego czasu oraz z
czasowego czionu (8), powigzanego synchroniczni:
mechaniczng przekladnig (13), dwukrotnie zmniej-
szajgca predko$é obrotows i elektromagnetycznym
sprzeglem (¥7) z napedzanym watkiem (11) rolko-
wego przeno$nika (1), mechanizm czasowy ktérego
to czlonu jest nastawiany na czas przejécia klody
przez pierwszg bezstykowa przestone (5) o polowe
swej dlugo$ci i jest uruchamiany dla realizacji
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tego czasu przemieszczang Kklodg przez druga
przesione (10) osi odniesienia (9) dla zatrzymania
ruchu przeno$nika (1), przy czym czasowy czlon
(3) jest zaopatrzony w elektromagnetyczne sprze-
glo (2@) z ogranicznikiem obrotu (31), wykonujgce
niepelny obrét dla nastawienia czasu oraz utrzy-
mujgcy mechanizm (21) blokowania, wprowadzonej
nastawy czasu i powrotny mechanizm (27) kaso-
wania uprzedniej nastawy, ktére powigzane sa
z tym sprzeglem (20).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze czasowy czlon (8) ma elektryczny czasowy
przekaznik (30) typu zegarowego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, Ze mechaniczng przekladnie (13) stanowiag
przekladnie, z ktérych jedna jest §limakowg
przekladnig (15) o przelozeniu réwnym dwa.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze elektromagnetyczne sprzegio (17) laczace
rolkowy przeno$nik (1) z czasowym czionem (8)
ma §lizgowe pierScienie (19), przez ktére jest za-
silane. )
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5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze utrzymujgcy mechanizm (21) ma postaé
zapadkowego mechanizmu, ktorego zapadkowe ko-
lo (22) zaopatrzone jest w blokujgce wreby (23),
ktérych ilo§é¢ zaleina jest od dokladno$ci centro-
wania i ktérego polozenie jest blokowane sprezys-
ta zapadka (24).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze powrotny mechanizm (27) zaopatrzony jest
w sprezyne plaska (28), przytwierdzong do kolnie-
rzowej rolki (26) osadzonej na powrotnym walku
(25) jej napinania.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znamienne
tym, Ze ogranicznik obrotu (31) stanowi przesuw-
ny wspornik (32) z wzdluznymi wycieciami (33)
dla umozliwienia jego przesuwania, w ktére wcho-
dzg dociskowe S$ruby (34), ustalajgce jego potoze-
nie oraz wspornik ten ma elastyczng plytke (35),
z ktérg wspdélpracuje oporowy klocek (36) przy-
twierdzony do poiéwki elektromagnetycznego

sprzegla (20) ograniczania ruchu powrotnego tej
peclowki sprzegla.
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