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(54) ZafFizeni pro odstfih niti pod drovni horniho pevrchu stehové desky
giciho stroje

1 2

" Poitfebné synchronizace mezi pohybem od-
stfihovaciho ncZe a napinale horni niti je
dosaZeno odvozenim tohoto pohybu od spo-
letného ovlddaciho €lenu, plifemZ do Gstro-
ji vyvozuiiciho pohyb odstFihovactho noZe
ie s vfhodou zafazen mechanicky zpoZdo-
vaci Clen.
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Viyndlez. se tykd zarizenl ¥cilin siraje poe
adstfih niti pod drovni hornihe pomealn e
hové desky.

Zafizeni tohoto druhiu pnamujj tak,, Ze pii
pohybu jehly z jeji spuduf dio hennii dwrati
se uvede v Cinnost odstiihovaci nlZ, ktery
podle konstrukece- odstifiliovaciho tustroji pre-
stfihne budf obi: wétve smylky spodn! niti
nebo jednu z nich. Ve fazi t&sn& pfed pre-
stfiZenim spodni niti je nutno uvolnit napi-
na¢ horni niti, protoZe jinak by do8lo k jeji-
mu 3kodlivé nadmérnému napé&ti, jimZ by
mohla byt horni nit v dseku mezi napina-
fem horni niti a odstfihovacim noZem pfe-
trZena. K Fddnému prib&hu vlastniho od-
stFihu niti se tedy vyZaduje synchronizace
pohybu odstfihovaciho noZe a ovladdaciho G-
stroji napinade horni niti.

Dosud zndmd zaFizenl pouZivaji zpravidla
dvou elektromagnetli, z nichZ jednim je o-
vladéan. napinaf. horni niti, kdeZto. druhym.
ovladaci mechanismus odstFihovaciho nodZe.
Tento ovlddaci mechanismus obsahuje vaé&-
ku, do z&bsru s niZ je elektromagnetem u-
veden snimaci &len;, jphoZ pehyb se paik pitess;
dal3i pfevodové Cleny prené3i na odstriho-
vaci naZ Tato zafizeni jsou konstrukéng
pomé&rné sloZitd a pfitom ne vZdy plné& za-
ru€uji potfebnou synchronizaci v ovlddani
napinafe- horni nitl a- odstiihového noZe,
napfiklad p¥i zadreni jddra jednoho z obou
elektromiagnetd apod.

Jsou. téZ zndma =zafizeni pouZivajici na-
mistor elektromagnetdi pneumatickych &le-
nii. TéZ u nich je vytvofen samostatny Clen
prio napina¢ horni niti..

Ugelem vynélezu je odstranit nevyhody
dosavadnich zafizeni uspofdddnim, které je
jednodussi a prFitom funkén& spolehlivéjsi
a o0dolngjsi vii¢i poruchovosti.

Podstata zalizeni podle. vynédlezu pro od-
stfih niti pod drovni hornilie povrchu ste-
hové desky Siciho straje: obsahujiciho napi-
na¢ horni niti vypinatelny odddlenim jeho
pohyblivého kotoufe od jeho nepahyblivé-
ho kotoude a vybaveného: pahyblivym' a ne-
pohyblivym noZem pre edstfih niti. spodi-
vad v tom, Ze pohyblivy kotoug napinace
horni niti je spojowacimi élenw mechanicky
spojen s tymZ owmlddacim. ¢lenem- jako po-
hyblivy nli% pre odstifity miti.

U vyhodného provedeni: zafizeni podle vy-
nédlezu je oviddaci ¢len: vytvoefen: jako jad-
ro elekiremagnetu..

Podle dal3the: wjznakw vynalezu. obsahuji
spojovaci: &leny zafazené mezii ovlddacim
Clenem, nap#. jadrem, elektramagnetu, a po-
hyblivym noZem. pro odstiih. niti. mechanic-
ky zpoZdowvaci’ Glen, nap¥; vacku nebo vy-
stfednik.,

Priklad provedeni. zafizeni podle vynéle-
zZu je zmAzornén. na pripojenych vykresech,
kde znaft

obr. 1 schematickys ndrysny pohled, &4s-
te€né v Fezu, na Sicl stroj opatfeny zaiize-
nim podle vynélezu,

obr. 2 axonometricky pohled, &dstetng v
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Bezu, na zaligenl: podle: vyndlezuy,

obr.. 3. potiled na mapinal horni niti v fe-
zu podle linie E — E z obr. 1, a

ahr.. 4 hlekowé: schéma elekirické &asti
zal'izeni: pedie vyndlezu.

Sici stroj podle wobr. 1 obsahuje rameno 1,
v némZ je uloZen horni h¥idel 2 udilejici
zndmym zpasobem vratny vertikdlni pohyb
jeheln{ tydi. 3. s. jehlau. 4; a hnacim pédsem 5
spojeny se. spodnim h¥idelem 6, ktery zné-
mym, nezndzornénym zplsobem udili pohyb
nezndzorn&nému chapafi a podavadi. Na
pfedni stran& ramena 1 Siciho stroje je umis-
t&n napina€ 7 horni nitii podrobnéji zndzor-
n#ny. na. obr. 3. Sici stroj je déale vybaven
odstfihovacim zafizenim 8 pro odstFih iabou
nit{, které bude podrobné&ji popsdnc v dal-
3im..

Vlastni cvlddaci zafizeni 1% napinace 7
horni niti a pohyblivého noZe 9 odstfihova-
cihoe zafizeni 8; podrobnéji zndzoernéné na.
obr. 2 a nezndzornénym zpQschem, napf.
Srouby, pFipevné&né ke spodni strané zdklad-
ni desky 35, obsahuje drdZkovou vaclku 11,
pevn# nasazenou na spodnim hiideli 6, do
jejiz draZky 12 je zasunutelny unéSeci Cep
13 zasazeny do vodiciho otvoru 14a vytvo-
feného v prvni pdce 14, kterd je vykyvné
nasazena na Cepu 15, ktery je pevné zasa-
zen v otvoru 16a t8lesa 16 ovlddactho zafi-
zeni 10, UnéSeci Cep 13 je opatfen zdpichem
13a, do n8hoZ je zavedena vidlice 17a dru-
hé pédky 17, kterd je pevné nasazena na Ce-
pu 18 uloZeném. v otvorech 19 vytvofenych
v konsoldch 20, 20a, 20b télesa 16 ovlada-
ciho zaFizeni 10 a zajiSt&ném proti vypad-
nuti dvéma pojistnymi krouzky 21. Na Ce-
pw 1&k je ddle pevné nasagena: tetl paka 22
opatien& vidlicovitym. koncem: 22a, do: né-
ho# je zasunutr prvni kanec 23a lanka: 23d:
beovwdenu 28, kferé je- zavedena: da pancé -
Iawé hadice: 23e; jejiZ poloha: je zndmym:
nezmdzorngnym zpisobem: fixovdna: na' obou
jejich koncich. RovnéZ na depu 18 je: pevng:
nasazena Ctvrtd pédka 24, do jejihoZ otvoru
24a je pevné zasazen Cep 25, na ndmZ je
jednim svym wokem 26a vykyvné& nasazena
ojnice 26, kterd je svym druhym okem 26b
nasazena na dal3im &epu 27. Na ¢epu 27 je
déle nasazeno, a to vici nému vykyvné, oko
28b jaddra 28a elektromagnetu 28, ktery je
upevnén na drzdku 29 priSroubovaném Srou-
by 29a k zakladni desce 35 Siciho stroje. Na
jadre 28a elektromagnetu 28 jsou vytvofe-
ny dorazy 30, 31, vymezujici délku pohybu
jadra 28a ve sméru jeho podélné osy, a to
doraz 30 dosednutim na prvni ¢elo 28¢ elek-
tromagnetu 28, doraz 31 dosednutim na je-
ho druhé Celo 28d. Mezi prvni ¢elo 28c e-
lektromagnetu 28 a dno 30a vybrani 30b
dorazu 30 je upevnéna prvni tlatnd pruZi-
na 32 dotlacujici doraz 31 na druhé ¢elo 28d
elektromagnetu 28 pfi nenabuzené civce 28f
elektromagnetu 28.

Odstfihovaci zarizeni 8, schematicky zné-
zornéné na obr. 2, obsahuje jednak nepo-
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hyblivy niZ 33 s Ieznou hranou 33a, jed-
nak pohyblivy ntiZ 8 s Pfeznou hranou 9a.
Nepohyblivy niiZ je jakymkoliv zpiisobem
pripevnén ke spodni strané zdkladni desky
35 Sicily stroje, pohyblivy niiZ 8 je uloZen
vratnd posuvné ve sméru Sipek A, B ve ve-
deni 34 upevnéném na spodni stran€ zaklad-
ni desky 3%. Pohyblivy nfiZ 9 je vytvoren
jako jeden kus s Cepem 38, na némz je svym
prvnim ckem 37a vykyvnd nasazeno tahlo
37, ishoZ druhé oko 37h je vykyvné nasa-
zeno 2 Cepu 38 vytvofeném jako jeden kus
s prvni pdkou 14. Na Cepu 36 je upavnén
jeden kenec tazné pruZiny 39, jejiz druhy
konec je prfipevnén k zakladni desce 33
Vv konsole 28a je vytvolen neznazornény
zavitovy otver, do néhoZ je zaSroubovan
stavdcl $rocub 40 s matici 41, jehoZ celo 40a
tvoli dosedaci plechu, k niZ je taZnou pru-
7inou 39 dotlacovana prvni pdka 14. Toto
prdavd popsané uspofdddni principialné po-
staduje k vyvozeni potfebného pohybu po-
hybiivého noZe 9 vifi nepohyblivému noZi
33.

Jak je zndzornéno na cbr. 3, napinac 7
horni niti obsahuje nepohyblivy kotoud 42,
ktery je spoleng s pohyblivim kotoucem
43 nasazen na dutém Cepu 44 upevnéném
v otvoru 1a ramena 1 $roubem 43. Nepohyb-
livy kotoud 42 je na dutém Cepu 44 nasazen
pevné v poloze, pfi niZ dosedd na nakruZek
44a vytvoreny na dutém Sepu 44. K nepohyb-
livému kotoudi 42 je pohyblivy kotoul 43
dotladovan pfisobenim druh? tlaéné pruZi-
ny 48, kterd se svym druhym koncem opira
o Gelo 47a regulatni matice 47 naSroubo-
vané na zavitovy konec 44b dutého Cepu 44.
V nepohyblivém kotoudi 42 je vytvofen pri-
chozi otvor 42a, jimZ prochdzi tlaény Kolik
48, jehoZ prvni ¢elo 48a se opird o plicku

43a pohyblivého kotouce 43. Toto uspofada-

ni napinace 7 horni niti patii ke zndmému
stavu techniky a neni zde proto bliZe roz-
vad&no. Druhé celo 48b tlacného koliku 48
se opird o prvni rameno 439a Ghlové péky
43 nasazené vykyvné na ¢epu 50 upevnéném
ve vystupku 1b ramena 1. Druhé rameno
439 této Ghlové paky 49 je opatfeno otvo-
rem 49¢, v ném? je zakotven druhy konec
23h lanka 23d bovdenu 23. Na cepu 50 je
uchycena zkrutnd pruZina 51 zndmym zpfi-
sobem odtladujici prvni rameno 49a thlo-
vé paky 49 od druhého dela 48b tlatného
koliku 48.

Neni-li do civky 28f elektromagnetu 28
zaveden proud, zaujimaji jednotlivé Cleny
tuto polohu:

Jadro 28a elektromagnetu 28 je prvni tlac-
nou pruZinou 32 dotlatovano do polchy vy-
mezené dotykem mezi druhym clenem 28d
elektromagnetu 28 a dorazem 31. Pri této
polioze je ples ¢leny popsané vyse lanko 23d
bovdenu 23 v poloze, pfi niZ je dhlova pa-
ka 48 zkrutnou pruZinou 51 odtlaéena mimo
zabér s druhym &elem 48b tlatného koliku

48, jehoZ prvni Celo 48a proto nedosedd na
pricku 43a pohyblivého kotouce 43, ktery
je proto druhou tlafnou pruZinou 46 do-
tladovan. do zdbéru s nepchyblivym kotou-
em 42. Piii této poloze pini napina¢ 7 horni
niti -svom norméalni funkci, to je brzdéni hor-
ni niti. Obdobné je plscbenim taZné pruii-
ny 39 udrZovdn pohyblivy ndiz § v nepra-
covni poloze, to je mimo zébgér s nzpohybli-
vym noZem 33. Pii této poloze pohyblivého
ncie 3 je prvni paka 14 dotlatovédna tdhlem
37 na ¢elo 48a stavéctho Sroubu 48. UnésSe-
ci Cep 13 je vysunut ze zdbéru s drazkou 12
drazkové vacky 11i. .

Sici stroj se zafizenim podle vyndlezu je
vybaven elektrickym =zafizenim, jehoZ blo-
kové schéma je znazornéno na obr. 4. To-
to elektrické zaiizeni nbsahuje fidici ob-
vod 60 napojeny na vn#&jsi zdroj proudu 81
a vodivé spojeny s civkou 28f elektromag-
netu 28, se stopmotorem 62, se snimacem 63
polohy a se spinaci 64 a 65. -Stopmotor 62
miZe byt jakéhokoliv-zndmého provedeni
a zajiStuje zastaveni 8iciho stroje v pfedem
stanovené poloze jehly 4 poté, co ze snima-
¢e 63 polohy obdrZi prostfednictvim Fidici-
ho obvodu 68 pFisludny signal. Ten obdrii
po rozepnuti prvntho spinace 64, ktery ve
své sepnuté poloze prostiednictvim fidici-
ho obvodu 60 udrZuje v.chodu neznézorné-
ny vystupni hiidel stopmotoru 62 udilejici
pohyb hornimu h¥ideli 2 Sictho stroje. Dru-
hy spina¢ 65 ovlada. prostiednictvim Fidici-
ho obvodu 60 jednak p#ivod proudu do civ-
ky 28f elektromagnetu 28, jednak vyslani
impulsu do ‘stopmotoru 62, jimZ se vyvodi
pomaluctdatkové premisténi jehly 4 ze spod-
ni do horni polohy s néslednym automatic-
kym zastavenim Siciho stroje prostifednic-
tvim dalsiho signdlu vyslaného ze snimace
63 polohy. V konkrétnim pfikladu provede-
ni jsou oba spinace 64, 85 ovlddany mecha-
nicky znamym -nezndzornénym Slapadlem
Siciho stroje, a to zpravidla tak, Ze pfi do-
pfedném seSlapnuti 3lapadla -je sepnut pou-
ze prvni spinal 64, pfi zpétném seSldpnuti
$lapadla je sepnut pouze druhy spinac 65,
kdeZto pii mezipoloze S$lapadia jscu oba
spinale 64, 65 rozpojeny.

Sici stroj se zafizenim podle vynélézﬁ a
pravé popsanym elektrickym zafizenimy pra-
cuje takto:

Pii dopFfedném seSldpnuti Slapadla se Sici
stroj rozb&hne a probihd normdlni 8iti. Sni-
mad 63 polohy vysild prab&Zné signdl po-
davajici informaci o thlové poloze horniho
hiidele 2, ktera odpovidd té které poloze
jehly 4 Siciho stroje, do Fidictho obvodu 60
uzplisobeného zndmym zplsobem tak, Ze pii
dopledném selldpnuti Slapadla a tedy pfi
sepnutém pryvnim spinai 64 nevychazi z Ii-
diciho obvodu 60 do stopmotoru 62 signdl
k zastaveni vystupniho hfidele stopmotoru
a tim i Siciho stroje.
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Ma4-li byt Sici :stroj zastaven, pfemisti se
Slapadle, at jiZ moZn& nebo plisobenim ne-
znfzornéné vyvaZovaci pruZiny, do mezipo-
lohy, p¥i niZ ;jsou oba spinace .64, 65 rozpc-
jeny. Rozpojenim prvniho spinade 64 se pro-
stfednictvim Fidictho obvodu 60 Sici stroj
zndmym zplsobem pfepoji na pomalé itac-
ky, v jejichZ diisledku se charakter signdiu
vyslaného ze :snimade 63 polohy pfi nej-
bliZe nésledujicim dosaZeni pfedem stano-
vené polohy horniho h¥idele 2 Sicfho stroje
upravi tak, Ze je Fidicim obvodem 60 zpra-
covan na signal, Ktery je pak pfenesen :do
stopmotoru 62 jako povel k jeho zastaveni
v pfedem stanovené poloze. Pro acely od-
stfithu niti za¥izenim podle tohoto vynéle-
zu je ‘touto polohou spodni :poloha jehly 4,
které4 je pfipravnou f4zi pro provedeni vlast-
niho :odstfihu niti. P¥i této mezipoloze §la-
padla je rozpojen i-druhy -spina 863, takZe
do civky .28f -elekromagnetu 28 neni zave-
den rproud -a ;jednotlivé Cleny:odst¥ihovaciho
zafizeni 8 zaujimaji polohu popsanou 'vyse
p¥i :popisu klidového -stavu zatizeni.

Zpstnym seSldpnutim 3lapadla z .jeho me-
zipolohy se :sepne druhy¢ spinad 65, ¢imZ se
Zavede pfes Fidici odvod 80 proud do civ-
ky 28f elektromagnetu 28 a mimoto vyvodi
pohyb jehly 4 z jeji spodni do heorni polo-
hy, ‘jak bylo uvedeno v§Se. Zavedenim prou-
du do civky 28f -elektromagnetu .28 se jad-
ro 28a elektromagnetu 28 premisti ve smé-
ru 8ipky C (obr. 2}, takZe jeho .doraz 30
dosedne na prvni :Celo 28c :elektromagnetu
28. Tento pohyb ve sméru Sipky :C nucené
sdili -ojnice 26, kterd :je €epem 27 spojena s
jddrem .28a -elektromagnetu 28, a kterd pies
gep 25 udili vykyvny pohyb tvrté -pdce 24
okolo osy .Cepu 18, na némZ je Ctvrtad péaka
24 'pevné nasazena. Tento wykyvny pohyb
téZ nucené sdili druhé pdka 17, pevné nasa-
zendé 'na -Gepu .18, ‘jejiZ vidlice 17a je zave-
dena deo zdpichu 13a unéSeciho depu 13.
Vykyvnutim druhé paky 17 -se udSeci ¢ep 13
zasune do draZky 12 drdZkové vacky 11,
kterd se :po¢ne ot4cet soulasné& :s vyse po-
psanym pPfemistovanim jehly -4 ze spodni
do horni polohy. Tvar drazky 12 dréZkové
vatky 11 je volen tak, Ze timto -ot4divym
pohybem dr&aZkové vacky 11 je unédSeci Cep
13 ;pfemfstovan ve sméru §ipky D :[obr. 2],

ktery je pfibliZné rovnob&Zny 'se smérem
S§ipky A (obr. 2). ProtoZe unéSeci Cep 13
je zasazen do vodiciho otvoru 14a prvni pé-
ky .14, udili se takto prvni pace 14 vykyvny
pohyb-okolo &epu .15 ve sméru Sipky D. Ten-
to .pohyb se pfes Cep 38 vytvofeny jako je-
den kus s prvni pdkou 14 prenasi na tdhlo
37 a na cCep 36 vytvofeny jako jeden kus s
pohyblivym .noZem 9, jemuZ je takto udélen
pochyb ve sméru Sipky A (obr..2), pfi némZ
v soufinnosti s nepohyblivym noZem 33 pie-
stfihne horni i spodni nit Siciho stroje.

Vykyvny pohyb udileny ¢tvrté péace 24
je udilen soutasné i tifeti pdce 22, do jeji-
hoZ vidlicovitého konce 22a je zasunut prv-
ni konec 23a lanka 23d bovdenu 23. Takto
vyvozeny pohyb lanka 23d se prostiednic-
tvim jeho druhého konce 23b pienese na
druhé rameno 49b dhlové padky 49, jejimZ
vykyvnym pohybem okolo ¢zpu 50 zatlaci
jeji prvni rameno 49a na druhé d&elo 48b
tlatného koliku 48, jehoZ prvni &elo 48a
pak zatla¢l na pficku 43a pohyblivého ko-
touCe 43 napinace 7 horni niti a tim tento
pohyblivy kotoué 43 odddli wd nepchybli-
vého kotouce 42. Tim se zru$i napéti hor-
ni niti, coZ je Zadouci pro sprdvny priib&h
vlastniho odstfihu niti bez rizika pietrie-
ni napnuté horni niti v nekontrolovaném
misté jeSté pied jejim prestFiZenim.

:Popsané usporaddni prikladu provedeni
pFipousti Fadu konstrukénich obmén. Tak
napf. pohyb pohyblivého kotoule 43 napi-
nafe 7 horni niti, potfebny pro zruseni na-
péti horni niti, by mohl byt od jddra 28a
elektromagnetu 2B zprostfedkovan namisto
bovdenem 23 soustavou pdk a tdhel jakeé-
hokoliv b&Zn& zndmého uspoiddani. Obdob-
né a namisto draZkové vacky 11 by mohlo
byt pouZito i valky &elni. P¥i natodeni jejl
0sy otdceni o 90° by meohla byt vytvofena
jako vacka obvodeovd, popt. jako vystiednik.
PoZadovany el bude -spliiovat i jakykoliv
jiny mechanicky zpoZdovaci &len, to je ¢len
uzpisobeny pro vyvozeni pracovniho .po-
hybu pohyblivého noZe 9 zpoZdén& vici po-
hybu pohyblivéeho kotoude 43 napinate 7
horni niti. MoZné konstrukéni .obmény to-
hoto mechanického zpoZdovaciho €lenu zdo
nejsou podrobnéji rozebirdny, .protoZe spa-
daji do.zndmého stavu-techniky.
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PREDMET VYNALEZU

1. Za¥Fizeni prio odstfih niti pod twrovni
horniho povrchu stehové desky Siciho siro-
je obsahujiciho napinaé¢ horni niti vypina-
telny oddédlenim jeho pohyblivého kotouce
od jeho nepohyblivého kotoule, vybavene
pohyblivym a nepohyblivym noZem pro od-
st¥ih niti, vyznacené tim, Ze pohyblivy ko-
toud (43) napinae (7) horni niti je spo-
jovacimi ¢leny mechanicky spojen s tymZz
ovlddacim ¢€lenem jako pohyblivy ndz (9)
pro adstfih niti.

2. ZaFizeni pro odstfih niti podle boiu 1,
vyznatené tim, Ze ovlddaci ¢len pohybliveho
kotouCe (43} napinace (7) horni niti i po-
hybliveho noZe (9) pro odstfih niti je vy-
tvofen jako jadro (28a) elektromagnetu
(28).

3. Zaiizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznace-
né tim, Ze spojovaci Cleny zafazené mezi
ovlddacim Clénem, napiiklad jadrem- {48a!
elektromagnetu (28), a pohyblivym noZem
(9) prio odstiih niti obsahuji mechanicky
zpozdovaci Clen.

4. ZaFizeni podle bodu 3, vyznaCené tim,
7e mechanickym zpoZdovacim Clenem je
vacka.

5. Zarizeni podle bodu 4, vyznacené tim,
7e vafkou je drazkova vacCka (11).

6. Zafizeni podle bodu 3, vyznaCené tim,
72 mechanickym zpoZdovacim ¢lenem je vy-
strednik.

3 listy vykrest
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