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Przedmiotem wynalazku jest obwod sterowania
przewijaniem tasmy w pamiediach tasémowych
wraz z czujnikiem zblizajacego sie poczatku tasmy.

Stan techniki. Znany jest z zastosowania obwod
"+ sterowania przewijaniem tasmy w pamigciach

tasmowych, utworzony z potgczenia trzech prze-
" nzutnikéw RS, trzech przerzutnikéw JK z wejSciem

synchronizacji, dwéch elementéw I, szeSciu dwu-
wejsclowych elementéw NIE-I, jednego jedno-
wejéciowego elementu NIE-I, pomocniczego ele-
mentu NIE-I, pomocniczego elementu rézniczkuja-
cego i uniwibratora. Polgczenie tych elementéw
jest opisane nizej.

Weijscie S pierwszego przerzutnika RS jest po-
laczone 'z pierwszym biegunem pierwszego lgczni-
' ka. Wejscie R tego przerzutnika RS jest potgezone

z drugim biegunem pierwszego lacznika. Koncow-

ka lgczaca pierwszego lacznika jest polaczona

z punktem o potencjale odniesienia. Wyjécie Q

pierwszego przerzutnika RS jest poigczone

z pierwszym wejsciem pierwszego elementu dwu-

wejSciowego NIE-I. Wyijécie pierwszego dwu-

wejiciowego elementu NIE-I jest polaczone

z pierwszym wejéciem pierwszego elementu I

Pierwsze wejscie jednowejsciowego elementu NIE-I

jest polgczone ze frédiem sygnalu IRWC, a wyjscie

tego elementu NIE-I jest polgczone z drugim
wejéciem drugiego dwuwejéciowego elementu

NIE-I. Wyjécie drugiego dwuwejSciowego elemen-
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tu NIE-I jest polaczone z drugim wejéciem
pierwszego elementu I.

Wejscie S drugiego przerzutnika RS jest pola-
czone z pierwszym biegunem drugiego lgcznika,
natomiast wejécie R tego przerzutnika RS jest po-
laczone z -drugim biegunem drugiego lgcznika.
Koricbwka lgczaca drugiego lgcznika jest polgczo-
na z punktem o potencjale odniesienia. Wyjécie Q
drugiego przerzutnika RS jest polgczone z pierw-
szym wejsciem trzeciego dwuwejéciowego elemen-
tu NIE-I. Drugie wejscie trzeciego dwuwejéciowego
elementu NIE-I jest polgczone ze Zr6diem sygna-
ju NOT FIRST LOAD OR REWIND. Wyjscie trze-
ciego dwuwejSciowego elementu NIE-I jest potg-
czone z pierwszym wejSciem drugiego elementu I.
Wejscie uniwibratora jest polgczone ze #Zrédiem
sygnatu BOT, a wyjScie tego uniwibratora jest
potaczone, poprzez pomocniczy element rézniczku-
jacy, z pierwszym wejsciem czwartego dwuwejscio-
wego elementu -NIE-I,

Wyiscie czwartego dwuwejsciowego elementu
NIE-I jest polaczone z drugim wejéciem drugiego
elementu I. WyjScie drugiego elementu I jest po-
lgczone z wejSciem S trzeciego przerzutnika RS.
Wejscie R trzeciego preerzutnika RS jest polgczone
z wejSciem R wszystkich trzech przerzutnikow
JK. Wyjscie pierwszego elementu I jest polgczone
z wejécim C pierwszego przerzutnika JK. Wyjscie
Q pierwszego przerzutnika JK jest potgczone
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z wejsciem J drugiego przerzutnika JK i z pierw-
szym wejsciem pigtego dwuwejsciowego elementu
"NIE-I. Wejscie C drugiego przerzutnika JK jest
polaczone z pierwszym WwejSciem drugiego dwu-
wejsciowego elementu NIE-I i ze zr6diem sygnalu
BOT. Wyjscie Q drugiego przerzutnika JK jest po-
lgczone z wejSciem J trzeciego przerzutnika JK.
Wyijscie Q trzeciego przerzutnika JK jest polg-
czone z drugim wejSciem pigtego dwuwejsciowego
elementu NIE-I. Wyjscie piatego dwuwejsciowego
elementu NIE-I jest polaczone z pierwszym wejs-
ciem szoéstego dwuwejSciowego elementu NIE-I.
Wejscie drugie széstego dwuwejsciowego elementu
NIE-I jest polaczone z wejSciem C trzeciego prze-
rzutnika JK i ze zré6diem sygnaiu BOT.
AWyjscie szostego dwuwejsciowego elementu
NIE-I jest polacZone z wejéciem R wszystkich
trzech przerzutnikéw JK, a tym samym jest ono
polgczone z wejSciem R trzeciego przerzutnika RS.
Wejécia. K wszystkich trzech przerzutnikéw JK sa
polaczone z punktem o potencjale odniesienia.
WejScie drugie pierwszego dwuwejsciowego ele-
mentu NIE-I jest polaczone ze Zr6dlem sygnalu
ON-LINE, natomiast drugie wejscie trzeciego dwu-
. wejSciowego elementu NIE-I jest polaczone ze
sr6dlem sygnalu NOT FIRST LOAD OR REWIND.
Operacja ladowania ta$my magnetycznej, inicjo-
wana z pulpitu operatora poprzez przelgczenie
drugiego lacznika, a tym samym ustawienie dru-

giego przerzutnika RS w stan gotowoéci do pracy,

moze byé dokonana jedymie w. przypadku istnie-
nia sygnalu NOT FIRST LOAD OR REWIND na
drugim wejsciu trzeciego dwuwejsciowego elemen-
tu NIE-I, poprzez ustawienie trzeciego przerzutnika
RS stanowigcego LOAD i wyslanie sygnalu FWD,
to znaczy sygnatu ruchu w przéd, do ukladéw na-
pedowych pamieci tasmowej. =

Wyzerowanie trzeciego przerzutnika RS, a tym
samym zdjecie sygnalu FWD, nastepuje po poja-
wieniu sie sygnalu BOT, to znaczy' sygnalu po-
czgtku tasmy, na wejSciu drugim széstego dwu-
wejsciowego elementu NIE-I, ktéry w przypadku
braku sygnalu REW powoduje pojawienie sie syg-
nalu zerujgcego na wyjsciu szbstego dwuwejscio-
wego elementu NIE-I, a tym samym na wejsciu R
trzeciego przerzutnika RS. Operacja przewijania
taémy magnetycznej moze byé realizowana z pul-
pitu operabora za pomocy przelgczenia pierwszego
lgcznika, a tym samym ustawienia pierwszego
przerzutnika - RS w stan gotowo$ci do pracy, w
przypadku braku sygnalu' ON LINE na wejciu
drugim  pierwszego dwuwejSciowego  elementu
NIE-1, lub z uktadéw- interfeace’u sygnalem IRWC,
w przypadku braku sygnalu BOT na pierwszym
wejsciu drugiego dwuwejéciowego elementu NIE-I,
poprzez ustawienie pierwszego przerzutnika JK,
‘ktérego wyjScie Q oraz wyjScie Q trzeciego prze-
rzutnika JK tworzga na pigtym elemencie NIE-I
sygnal REW inicjujacy przewijanie szybkie tasmy
magnetycznej ku jej poczatkowi.

Wykrycie nalepki poczatku tasmy poweoduje po-
wstanie sygnatu BOT, ktory sterujac kolejno swojg
negacja BOT wejécie C drugiego przerzutnika JK,
a nastepnie pozycja BOT-wejscie C trzeciego prze-
rzutnika JK, likwiduje sygnat REW oraz, poprzez
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uniwibrator i- pomocniczy element rézniczkujacy,
wytwarza sygnal impulsowy BOTDP. Sygnat
BOTDP jest opéziniony w czasie tak, ze tasma
magnetyczna zatrzymuje sie. Sygnal BOTDP, przy-
lozony na pierwsze wejScie czwartego dwuwejs-
ciowego elementu NIE-I, ustawia trzeci przerzut-
nik RS, na ktérego wyjsciu Q pojawia sie sygnal
FWD. Sygnat FWD jest przekazywany do ukladéw
napedowych pamieci tasmowej.

Wyzerowanie trzeciego przerzutnika: RS, a tym
samym zlikwidowanie sygnalu FWD, hastepuje po
ponownym pojawieniu sie nalepki poczatku tasmy
magnetycznej. Pojawienie sie mnalepki poczatku
tasmy magnetycznej tworzy ponownie sygnat BOT.

W pamiegci tasmowej, w ktérej jest stosowany
znany uklad, nie mozna okre$lié jednoaznacznie tak
zwanego LOAD POINT na taSmie magnetycznej, to
znaczy punktu, nad ktérym znajduje sie czujnik
poczatku i konica tasmy magnetycznej po zatrzyma-
niu sie jej na nalepce poczatku. W pamieci tej pod-
czas realizacji ruchéw inicjowanych sygnalami
LOAD i REWIND nalepka poczatku tasmy magne-
tycznej zatrzymuje sie pod czujnikiem poczatku i
konca tasmy swym poczatkiem, natomiast podczas
realizacji ruchu REVERS nalepka ta zatrzymuje
sie pod czujnikiem poczatku j kofica tasmy swym
koncem. i

Uklad opisany wyzej wymaga stosowania silni-
kéw o bardzo dobrych parametrach technicznych.

Istota wynalazku: Obwbd sterowania przewija-
niem taémy w pamieciach tasmowych wraz z czuj-
nikiem zblizajgcego sie¢ poczatku tasmy jest utwo-
rzony z polgczenia sze$ciu elementéw dwuwejscio-
wych typu NIE-I, dw6ch elementéw trzywejscio-
wych typu NIE-I, dw6ch elementéw jednowejcio-
wych typu NIE-I, jednego elementu pigciowejscio-
wego typu NIE-I, jednego uniwibratora scalonego i
jednego przerzutnika typu RS. Elementy te sg:po-
lgczone w spos6b opisany nizej. Pierwsze wejécie
pierwszego elementu trzywejSciowego jest polaczo-
ne ze zrodlem sygnaltu PRZEWIN za pomocg pierw-
szego przewodu wejSciowego, drugie wejscie tego
elementu jest polgczome ze zrédiem sygnatu LOAD
za pomocg drugiego przewodu wejSciowego, za$
trzecie wejScie tego elementu jest polgczone z wyjs-
ciem elementiu pieciowejsciowego.

WyjsScie pierwszego elementu trzywejsciowego jest
polaczone z pierwszym wejéciem elementu piecio-
wejsciowego. Drugi¢ wejscie elementu pieciowejScio-
wego jest polgczone ze zr6diem sygnatu UNLOAD
za pomocy trzeciego przewodu wejSciowego, nato-
miast trzecie wejscie tego elementu jest potaczone
ze frédlem sygnalu READY za pomoca czwartego
przewodu wejSciowego i z pierwszym wejsciem dru-
giego elementu trzywejSciowego. Czwarte wejscie
elementu pigciowejSciowego jest polaczone ze Zré6-
dlem. sygnalu RESET za pomocg pigtego przewodu
wejsciowego 1 z drugim wejsciem drugiego elemen-
tu trzywej$ciowego, natomiast pigte wejscie elemen-
tu pieciowejSciowego jest polgczone z wyjsciem
pierwszego elementu dwuwejsciowego. -

Wyijcie elementu pieciowejsciowego jest polgczo-
ne z wejSciem pierwszego elememtu jednowejscio-
wego i z wejSciami A; i Az uniwibratora scalonego.
Wyijscie drugiego elementu trzywejsciowego jest
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polaczone z pierwszym wejsciem drugiego elementu
dwuwejsciowego i z wejsciem B uniwibratora sca-
lonego. Trgecie wejScie drugiego elementu trzywej-
Sciowego jest. pola,czone z wyjsciem druglego ele-
mentu dwuwejsciowego. Wyjscie pierwszego ele-
mentu jednowejsciowego jest potgczone z p:erwszym
wejsciem trzeciego, elementu dwuwejsciowego iz
pierwszym wejsciem czwartego elementu dwu-
wejsciowego.

WyjScie Q uniwibratora scalonego jest polq,czo-
ne z drugim wejéciem trzeciego elementu dwuwejs-
ciowego. Wyjécie trzeciego elementu dwuwejsciowe-
go jest polgczone z drugim wejSciem czwartego ele-
mentu dwuwejsciowego, z drugim wejsciem pierw-
szego - elementu dwuwejéciowego i z pierwszym
przewodem wyjsciowego sygnaiu FWD. Wyijscie
czwartego elementu dwuwejsciowego jest polgczo-
ne z- We;ﬁcnem drugiego elementu jednowejscio-
wngo i.z drugip. przewodern, wy:émowym sygnatu
REV. Wyjscie drugiego ebemeutu jednowejsciowe-
go jest polagzone z wejSciem R przerzutnika. RS
i .z pierwszym wejsaiem pigtego elementu - dwu-
wejsciowege. -

Wejscie przerzutmka RS jest polmme 2e fréd-
diem sygnalu ZBLIZAJACY SIE POCZATEK za
pomocy szostego przewodu wejsciowego, a wyjécie
Q tego przerzutnika RS jest polaczone z drugim
wejscietn  piatego elementu = dwuwejsciowego.
Wyjscie pigtego elementu dwuwejiciowego. jest pa-
laczone z pierwszym wejsciem széstego elementu
dwuwejsciowego i z trzecim przewodem wyjscio-
wym sygnalu REWINDING. Wejscie pierwsze
pierwszego elementu dwuwejsciowego Jest poda-
czone ze #rédlem sygnalu POCZATEK TASMY
za pomoca sibdmego przewodu wejsciowego, na-
tomiast wyjscie tego elementu jest polgczone z
drugim ~wejéciem drugiego elementu dwuwejscio-
wego i z drugim wejéciem széstego elementu dwu-
wejsciowego. Wyjscie szostego elementu dwuwejs-
ciowego jest .polaczone z czwartym przewodem
wyjéciowym sygnalu RWD.

Sygnat ZBLIZAJACY SIE POCZATEK jest wy-
tworzony przez czujnik zblizajgcego sig pomatku
tasmy magnetycznej.

Cazujnik zbhzaja,oego sie poczatnku tasmy wykry-
wa okreslona liczbe zwojéw tasmy magnetycznej
na szpuli niewymiennej, niezbedng do zaloZonego
dzialania pamieci tasmowej.

Przyklad wykonania;: Obwéd sterowania prze-
‘wijaniem tasmy w pamieciach taSmowych wraz z
czujnikiem zblizajgcego sie poczgtku tasmy wediug
wynalazku jest przedstawiony na rysunku, na
ktorym fig. 1 przedstawia schemat blokowy tego
obwodu, fig. 2 — uklad dzialania czujnika zbli-
zajgoego sie¢ poczatku tasmy magnetycznej, a
fig. 3 — schemat ideowy czujnika zhblizajacego sig
poczamku tasmy magnetycznej.

Obwobd - sterowania przewijaniem tasmy wedlug
wynalazku jest utworzomy. z szeSciu elementow
dwuwejsciowych 11,2345, i 6 ty«pu NIE-I, z dwéch
elementéw trzywejsciowych 7,8 typu NIE-I z
dwbch elementéw jednowejsciowych 9,10 typu NIE-I,
z jednego elementu pieciowejsciowego 11 typu
NIE-I, z jednego uniwibratora scalonego 12 i z
jednego. przerzutnika 13 typu RS. Elementy te sg
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polaczone w spos6b opisany nizej. Pierwsze wejs-
cie pierwszego elementu trzywejsciowego 7 typu
NIE-I jest polgczone ze Zr6dlem sygnatu PRZEWIN
za pomocg pierwszego przewodu wejSciowego 28,
drugie wejScie tego elementu 7 jest polgczone ze
ZrGdlem sygnalu LOAD za pomocg drugiego prze-
wodu . wejsciowego 29, zaé trzecie wejscie tego ele-
mentu 7 jest polgczone z wyjSciem elementu pie-
ciowgjsciowego. 11 typu NIE-I. Wyjscie pierwszego
elementu trzywejSciowego 7 jest polgczome z pier-
wszym wejsciem elementu pieciowejéciowego 11.

Drugie wejScie elementu pieciowejsciowego 11
jest polgczone ze #rédiem sygnalu UNLOAD za-
pomocy trzeciego przewodu wejsciowego 30, nato-
miast trzecie wejScie tego elementu 11.jest polg-

- czone ze Z#rbdlemi sygnalu READY za pomoca

czwartego przewodu wejéciowego 31 i z pierwszym
.wejéciem drugiego elementu ' trzywejéciowego 8
typu NIE-I. Czwarte wejscie elementu pieciowejs-
ciowego 11 jest polgczone ze #rédlem sygnatu
RESET za pomocy pigtego przewodu wejsciowego
32.i z drugim wejsciemn drugiego elementu trzy-
wejsciowego 8 netomiast pigte wejécie tego ele-
mentu .11 jest polgczone z wyjsciem pierwszego
elementu dwuwejsciowego 1 typu NIE-I. .

Wyijscie elementu pieciowejéciowego 11 jest po-
lgczone z wejsciem pierwszego elementu jedno-
wejéciowego 9 i z wejsciem A; i As uniwibratora
scalonego 12. Wy;écxe drugiego elementu trzywej-
Sciowego 8 jest polgczome z pierwszym wejéciem
drugiego elementu dwuwejsciowego 2 i z wei-
Sciem B uniwibratora scalonego 12. Treecie wejé-
cie drugiego elementu trzywejsciowego 8 jest po-
laczone z wyjsclem drugiego elementu dwuwejs-
ciowego 2. Wyjscie pierwszego elementu )edno
wejciowego 9 jest polaczone z pierwszym wejs-
ciem trzeciego elementu dwuwejsciowego 3 typu
NIE-I i z plerwszym wejéciem awartego elementu:
dwuwejsciowego 4 typu NIE-I.

Wyiscie Q uniwibratora scalonego 12 jest polg-
czone z drugim wejéciem trzeciego elementu dwu-
wejSciowego 3 jest polgczone z drugim wejéciem
czwartego elementu dwuwejéciowego 4, z drugim
wejsciemn pierwszego elementu dwuwejsciowego .1
i z pierwszym przewodem wyjSciowym 36 sygnalu
FWD.

Wyiscie czwartego elementu dwuwejSciowego 4
jest polaczone z. wejSciem drugiego elementu je-
dnowejsciowego 10 typu NIE-I i z drugim prze-

" wodem wyjsciowym 35 sygnalu REV. Wyjscie dru-

giego elementu jednowejéciowego 10 jest polaczo-
ne z wejSciem R przerzutnika 13 typu RS i z pier-
wszym wejéclem pigtego elementu dwuwejécio-
wego 5 typu NIE-I. WejScie 8 przerzutnika 13
jest polaczone ze Zrédlem sygnalu ZBLIZAJACY
SIE POCZATEK za pomocy széstego przewodu
wejéciowego 34, a wyjscie Q -tego pcrmutmka
13 jest polgczone z drugim wejSciem plqtego ele-
mentu dwuwejsciowego 5. . -

Wyjscie pigtego elementu d'wuwejéclowego 5
jest polgczoné z pierwszym- wejsciem széstego ele-
mentu dwuwejsSciowego 6 typu. NIE-I i z trzecim
pmzewodem wyjéciowym 37 sygnalu REWINDING.
Wejscie pierwsze pierwszego elementu dwuwejdcio-
wego 1 jest polgozone ze ZrGdlem sygnalu '150-
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CZATEK TASMY za pomoca siédmego przewodu

wejSciowego 33, natomiast wyjscie tego elementu
1 jest potaczone z drugim wejsciem drugiego ele-
mentu dwuwejsciowego 2 i z drugim wejSciem
szostego elémentu dwuwejsciowego 6. Wyjscie sz6-
srt;go elementu dwuwejSciowego jest poigczone z

czwartym przewodem wyjSciowym 38 sygnaltu
RWD. - . _
Uklad dziatania czujnika zblizajgcego sie po-

czatku tasmy magnetycznej jest utworzony z czuj-
nika 14 zblizajgcego sie poczgtku tasmy magnety-
cznej 15 z rolki obrotowej 16 i szpuli niewymien-
nej 17. Czujnik 14 zblizajgcego sie poczatku tasmy
magnetycznej 15 jest wyposazony w fototranzystor
18 i zar6wke 19.
" Coujnik 14 zblizajacego sie poczatku tasmy ma-
gnetycznej 15 jest umieszczony miedzy szpula nie-
wymienng 17 a rolka obrotowa 16, z ktorej tasma
15 jest prowadzona na rolke bufora ramieniowe-
go, niepokazanego na rysunku. Schemat ideowy
czujnika 14 zhlizajgcego sie poczagtku tasmy ma-
gnetycznej 15 jest -utworzony w s\poséfb opisany
nizej. Zarowka 19 jest wigczoia ‘szeregowo z uzwo-
jéniem 23 przelgcznika kontaktronowego 25 mig-
dzy #r6dlo 24 zasilania napiecia stalego a punkt
o potencjale odniesienia.

Emiter fototranzystora 18 jest polgozony réwniez
z tym punktem, a kolektor jest potgozony ze Zrd-
dlem 24 zasilania poprmez pierwszy rezystor 26.
Z kolektorem fototranzystora 18 jest polaczona ba-
za tranzystora 27 typu n-p-n. Emiter tego tranzy-
stora 27 jest polgczony z punktem o potencjale
odniesienia, a jego kolektor jest polaozony z prze-
wodem wyjéciowym, na ktérym pojawia sie sygnal
ZBLIZAJACY SIE POCZATEK, podawany na ob-
wod sterowania poprzez dzielnik wyjsciowy 21

Operacja ladowania tasmy magnetyezneJ 15 moze
byé realizowana jedynie w momencie pojawienia
si¢ sygnalu READY na trzecim Wwejsciu piecio-
WEJ§010WGgO elementu 11. Operacja ta moze by¢
mmowa.na z pulpitu operatora poprzez przelgcze-
nie lacznika LOAD, niepokazanych na rysunku. W
tym przypadku operacja ladowania jest realizo-
wana, przy braku sygnal6w ONLINE, ROZEADO-
WANIE, nie pokazanych na rysunku i przy braku
sygnalu POCZATEK TASMY, poprzez wygenero-
wanie sygnatu LOAD. Operacja ladowania moze
byé réwniez inicjowana sygnalem PRZEWIN.

Impuls inicjujacy, podany na pierwsze wejscle
pierwszego trzywejsciowego elementu 7, wprowa-
dza go w stan gotawosci do pracy. Dalszy prze-
bieg operacji ladowania jest zaleany od poprzed-
niego stanu pamigei tasmowej, to znaczy czy jest
pamigtany sygnal POCZATEK TASMY na drugim
elemencie trzywejéciowym 8. W tym przypadku
jest wytworzony sygnat REV, czyli sygnat ruchu
wstecz, oraz sygnat RWD, czyli sygnat ruchu
szybkiego wstecz, pod warunkiem braku sygnalu
ZBLI2ZAJACY SIE POCZATEK na wejéciu S prze-
rzutrika 18. W przypadku, gdy sygnat POCZATEK
TASMY nie jest pamietany na drugim elemen-
cie trzywejSciowych 8, sygnal z pierwszego ele-
mentu trzywejSciowego 7 wyzwala uniwibrator 12,
ktory wysterowuje dalsze elementy ukladu i na
wyjéciu trzeciego elementu dwuwejsciowego 3 po-
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jawia sie sygnal FWD, czyli sygnal ruchu w przéd,
trwajgcy okolo oémiu sekund. W tym okresie
czasowym blokowane sg sygnaly REV i RWD,
ktére pojawiaja sie dopiero po zaniku sygnalu
FWD. Sygnal RWD eliminowany Jjest sygnatem
ZBLIZAJACY SIE POCZATEK, a sygnal REV —
sygnatem POCZATEK TASMY.

Czujnik 14 zblizajgcego sie poczatku tasmy wy-
krywa minimalng liczbe zwojow tasmy magne-
tycznej 15 na szpuli niewymiennej 17 w trakcie
operacji przewijania tej tasmy 15. Zadzialanie
czujnika 14 to znaczy wytworzenie sygnatu ZBLI- .
ZAJACY SIE POCZATEK oznacza, Ze na szpuli
niewymiennej 17 znajduje si¢ tylko kilkanascie
zwojow tasmy 15. Wytworzenie sygnatu ZBLIZA-
JACY SIE POCZATEK powoduje liniowg redukcje
predko$ci tasmy 15 do wartosci nominalnej z kt6-
rg to predkoscig jest osiggany znacznik poczatku
taémy 15. W przypadku gdy liczba zwojow tasmy
magnetycznej 15 na szapuli niewymiennej 17 jest
wieksza od warstwy 20 tych awojéw fototranzy-
stor 18 czujnika 14 jest o$wietlony strumieniem
Swiatta, emitowanego przez zar6wke 19 i tranzy-
stor 27 jest w stanie nieprzewodzenia.

W przypadku gdy warstwa 20 zwojow tasmy 16
zmaleje i fototranzystor 18 zostanie zasloniety
krawedzig 22 tasmy 15, to tranzystor 27 preej-
dzie w stan nasycenia i wytworzy sygnal ZBLI-
ZAJACY SIE POCZATEK, ktory zostanie prze-
stany, poprzez dzielnik wyjsciowy 21 do we]éma S
przerzutnika 13.

Z astrzeaenia patentowe

1. Obwéd sterowania przewijaniem tasmy w
pamieciach taSmowych wraz z oczujnikiem zbliza-
jacego sie poczatku tasmy, utworzony z szeSciu
elementé6w dwuwejsciowych typu NIE-I, z dwdbch
elementéw trzywejéciowych typu NIE-I, z dwoéch
elementéw jednowejsciowych typu NIE-I, z jedne-
go elementéw jedtnplwejs'ciowyw:h typu NIE-I, z je-
dnego elementu pieciowejSciowego typu NIE-I, z
jednego uniwibratora scalonego i z jednego prze-
rzutnika typu RS, znamienny tym, ze Dpierwsze
wejcie pierwszego trzywejsciowego elementu (7)
jest polaczone ze #rodiem sygnailu PRZEWIN Zza
pomocg pierwszego przewodu wejsciowego (28),
drugie wejscie tego elementu (7) jest polaczone
ze Zr6diem sygnalu LOAD za pomocg drugiego
przewodu wejSciowego (29), za§ trzecie wejsScie
tego elementu jest polaczone z wyjSciem elementu
pieciowejsciowego (11), wyjscie pierwszego -ele-
mentu trzywejéciowego (7) jest polaczone z pierw-
szym wejSciem elementu pieciowejsciowego (11);
drugie wejscie elementu pieciowejéciowego (11)
jest potgczone ze #Zréddiem sygnalu UNLOAD za
pomocy trzeciego przewodu wejsciowego (30), na-
tomiast trzecie wejscie tego elementu (11) jest.po-
lgczone ze Zrédiem sygnalu READY za poinocg
czwartego przewodu wejSciowego (31) i z pierw-
szym wejSciem drugiego elementu trzywejsciowego
(8); czwarte wejScie elementu pieciowejSciowego
(11) jest polaczone ze Zrédiem sygnalu RESET za
pomocg piatego przewodu wejsciowego (32) i z
drugim wejSciem drugiego elementu trzywejscio-
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wego (8), natomiast pigte wejécie elementu piecio-
wejsciowego (11) jest polgczone z wyjsciem pierw-
szego elementu dwuwejsciowego (1); wyjscie ele-
mentu pieciowejsciowego (11) jest poigczone z
wejsciem pierwszego elementu jednowejsciowego (9)
i z wejSciem (A, i A;) uniwibratora scalonego (12);
wyjscie drugiego elementu trzywejsciowego (8) jest
polgczone z pierwszym wejSciem drugiego elemen-
tu dwuwejsciowego (2) i z wejSciem (B) uniwibra-
tora scalonego (12); trzecie wejScie drugiego ele-
mentu trzywejSciowego (8) jest potaczone z wyjs-
clem drugiego elementu dwuwejéciowego (2); wyjs-
cie pierwszego elementu jednowejSciowego (9) jest
polgczone z pierwszym wejSciem trzeciego elementu
dwuwejsciowgo (8) i z pierwszym wejSciem czwar-
tego elementu dwuwejsciowego (4); wyjscie (Q) uni-
wibratora scalonego (12) jest polgczone z drugim
wejsciem trzeciego elementu dwuwejsciowego (3);
wyj$cie trnzeciego elementu dwuwejSciowego (3) jest
polaczone z drugim wejScien czwarbtego elementu
dwuwejsciowego (4), z drugim wejSciem pierwszego
elementu dwuwejsciowego (1) i z pierwszym prze-
wodem wyjSciowym 36 sygnalu FWD,; wyjscie
czwartego elementu dwuwejsciowego (4) jest po-
laczone z wejSciem drugiego elementu jednowejscio-
wego (10) i z drugim przewodem wyjSciawym (35)
sygnatu REV; wyjscie drugiego elementu jedno-
wejsciowego (10) jest polgczone z wejsciem (R)
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przerzutnika RS (13) i z pierwszym wejSciem pig-
tego elementu dwuwejSciowego (5); Wejscie (S)
przerzutnika RS (13) jest polgczone ze Zrédiem
sygnatu ZBLIZAJACY SIE POCZATEK za pomo-
cg szostego prmzewodu wejSciowego (34), a wyjscie
(Q) tego przerzutnika RS (18) jest poigczome z dru-
gim wejSciem pigtego elementu dwuwejSciowego
(5); wyjscie pigtego elementu dwuwejsciowego (5)
jest polaczone z pierwszym wejSciem szostego ele-
mentu dwuwejSciowego (6) i z trzecim przewodem
wyijsciowym (37) sygnalu REWINDING; pierwsze
wejscie pierwszego elementu dwuwejsciowego (1)
jest polgczone ze Zrodlem sygnatu POCZATEK
TASMY za pomocg siédmego przewodu wejscio-
wego (38), natomiast wyjScie tego elementu (1)
jest polgczone z drugim wejSciem drugiego ele-
mentu dwuwejiciowego (2) i z drugim wejéciem
széstego elememtu dwuwejsciowego (6), przy czym
wyjécie szbstego elementu dwuwejSciowego (6) jest
polaczone z czwartym przewodem wyjsciowym (38)
sygnalu RWD.

2. Obwo6d sterowania wedlug zastnz. 1, znamien-
ny tym, ze sygnal ZBLIZAJACY SIE POCZATEK
jest wytworzony przez czujnik (14) zblizajgcego sie
poczatku tasmy magnetycznej (15), ktéry wykrywa
okreslong liczbe zwojéw tasmy magnetycznej (15),
na szpuli niewymiennej (17), niezbedng do zaloZo-
nego dzialania pamieci tasmowej.

37




102190

22

Drukarnia sissesescesiuirudahauuyppn e yyry



	PL102190B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


