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Podajnik do zestawow kolowych

1

Przedmiotem wynalazku jest podajnik do zesta-
woéw kolowych majgcych zastosowanie we wszyst-
kich zakladach naprawy taboru kolejowego, a w
szczegblno§ci w automatycznej linii obrébczej ze-
stawow kolowych dla wszystkich stanowisk, w
ktérych zachodzi potrzeba podawania zestawu
kolowego na pewng wysoko§¢ i wytoczenie go ze
stanowiska na dalszg linie toru.

Znane dotychczas tego typu podajniki przy-
stosowane byly do przejmowania jednego typu
zestaw6w kolowych z linii toru, wprawiania ich
w ruch obrotowy oraz do wyrzucenia na dalszg
linie toru, bez mozliwo$§ci podawania ich na pew-
ng wysoko$¢ do wykonania obr6bki. Kazdy typ
zestaw6w kolowych wymagat stosowania oddzielne-
go podajnika. Dalszg wadg tych podajnikéw jest
to, ze wprawianie zestawu kotowego w ruch obro-
towy bylo mozliwe po uprzednim przyjeciu go
przez rolki podajnika i podniesieniu pary biernych
rolek do poziomu rolek napedowych, osadzonych
na stale w przerwie toru, co jest czasochlonne i
wplywa ujemie na wydajno§é podajnika.

Celem wynalazku jest usuniecie niedogodnosci
i wad znanych podajnikéw, oraz skonstruowanie
podajnika uniwersalnego, o zwartej budowie, ktéry
umozliwi szybkie zabieranie kazdego typu zestawu
kolowego, niezaleznie od wielkoSci $rednicy kot
bezpodrednio z linii toru i podawania go w ruchu
obrotowym na stanowisko obrdébcze z jednoczes-
nym podniesieniem i ustawieniem w najdogodniej-
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sze polozenie na stanowisku obrébczym, oraz ptyn-
ne i bezdynamiczne wytoczenie go na dalszg linie
toru.

Cel ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
podajnika wynalazku, ustawionego w miedzytorzu
na stanowisku obrébczym, dzigki wyposazeniu go
w gérny ruchomy pomost z dwoma parami rolek
do podparcia i wprawiania w ruch obrotowy po-
dawanego zestawu kolowego za obrzeza k61, osa-
dzony przegubowo na dolnym, stalym pomoScie,
podnoszonym znanym cylindrem nurnikowym, a
opuszczanym sitg grawitacji tychze elementéw.

Goérny pomost w koficowej fazie opuszczania
zestawu kotowego - tuz nad linig toru, podpierany
jest centralnie cylindrem tlokowym i przechylany
samoczynnie ruchem przy$pieszonym, az do mo-
mentu wytoczenia zestawu na linie toru.

Konstrukeja taka pozwala na nadanie wytacza-
nemu zestawowi kolowemu odpowiedniej energii
potoczystej na pokonanie drogi do nastepnego sta-
nowiska w sposéb prosty i latwy w obstudze, przy
zachowaniu maximum bezpieczenstwa.

Ponadto, przez zastosowanie znanych wylgczni-
kéw krancowych, czasowych i przekaznikéw, roz-
mieszczonych w odpowiednich punktach ruchowych
kenstrukeji podajnika, osiaga sie pelng automaty-
zacje jego dzialania.

Podajnik do zestaw6é6w kolowych przedstawiony
jest w przykiadowym rozwigzaniu na rysunkach,
na ktérych fig. 1 przedstawia podajnik z opuszczo-
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nym pomostem w przekroju pionowym, w chwili
przejecia zestawu kolowego z linii toru, fig. 2 - w
tym samym przekroju podajnik z podniesionym
zestawem Kkotowym, fig. 3 - w tym samym prze-
kroju podajnik z uwidocznieniem centralnego pod-
parcia, przechylanego gbrnego pomostu w chwili
wytaczania zestawu kolowego na dalszg linie toru.

Podajnik wedlug wynalazku posiada goérny po-
most 1 z dwoma parami rolek 2 i 3 do podparcia
i wprawiania w ruch obrotowy podawanego zesta-
wu kotowego 4 za obrzeza két 5.

Goérny ruchomy pomost 1 z dwoma rolkami 2
jest osadzony na dolnym stalym pomoscie 6 w
ten spos6b, Ze jedng strong polgczony jest z dol-
nym pomostem 6 dwoma przegubami 8, posiada-
jgcymi wspblng o§ z waltkiem napedowym 9 za-
opatrzonym w dwie rolki 3, napedzane w znany
sposéb nieuwidoczniony na rysunku silnikiem ele-
ktrycznym z przekladnig §limakows, drugg strong
natomiast podparty jest dwoma wspornikami w celu
utrzymania go w normalnej pozycji poziomej przy
podnoszeniu i opuszczaniu zestawu kotowego 4.

Caty uklad elementébw 1, 4 i 6 jest podnoszony
znanym cylindrem nurnikowym 10, ktéry przez
stale i czolowe polgczenie z dolnym pomostem 6
tworzy ksztalt litery ,,T”, za§ opuszczony jest w
dét sita grawitacji tychze elementéw. Pod cylin-
drem nurkowym 10 w osi symetrii jego dziatania,
umieszezony jest hydrauliczny cylinder ttokowy 11
jednostronnego dzialania do podpierania gérnego
pomostu 1, w celu przechylania go na przegubach
16 i 17 silg grawitacji dolnego pomostu 6 i nurni-
ka 12 za przeguby 8.

Tloczysko cylindra tlokowego 11 jest dzielone na
dwie cze$ci 13 i 14, z ktérych cze§¢ 13 osadzona
jest w tloku 15, a cze$é 14 polgczona jest przegu-
bami 16 i 17 i igcznikiem 18 z gornym pomostem 1.
Obie czesci 13 i 14 tloczyska prowadzone sg wew-
natrz nurnika 12.

Podajnik osadzony jest w linii toru 19, zaopa-
trzonego w dwie pary odbojnic 20 i 21 do zatrzy-
mywania zestawu kolowego 4 nad gérnym pomo-
stem 1. Cylinder nurnikowy 10 oraz cylinder tto-
kowy 11 jest zasilany znanym i nieuwidocznionym
na rysunku ukladem hydraulicznym. Ponadto po-
dajnik posiada w odpowiednich punktach rucho-
wych konstrukeji znane i nieuwidocznione na ry-
sunkach wylgczniki krancowe, czasowe oraz prze-
kazniki.

Dzialanie przekaZnika jest nastepujace: Zestaw
kotowy 4 na torze 19 zostaje zatrzymany przez
obojnice 20 i 21, w tym czasie nastepuje zadziala-
nie wylgeznika kraicowego i uruchomienie silnika,
wprawiajgcego w ruch obrotowy rolki 3 oraz do-
prowadzenie pod ci$nieniem oleju do cylindra nur-
nikowego 10 i podnoszenie nurnika 12 wraz z dol-
nym pomostem 6 i gornym pomostem 1 oraz cze$-
cig 14 ttoczyska cylindra tlokowego 11.

Z chwilg zréwnania sie gérnego pomostu 1 z
poziomem toru 19, bierne rolki 2 i napedowe rolki
3 przejmujg z toru 19 zegtaw kolowy 4 za obrzeza
ko6t 5. Przez sprzezenie cierne obrzezy két 5 z
rolkami 3, zestaw kolowy 4 zostaje wprawiony w
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Wysokosé podnoszenia zalezy od wielkosci §red-
nicy zestawu kotowego 4 i konczy sie zadzialaniem
wylacznika krafcowego, powodujgcego odciecie do-
ptywu oleju do cylindra nurnikowego 10 i wigcze-
nie przekaznika czasowego, umozliwiajgcego utrzy-
manie zestawu kolowego 4 na tej wysokosci w
okreslonym czasie. Opuszczanie zestawu kolowego
4 nastepuje pod dzialaniem sily grawitacji ele-
mentéw 4, 1, 6 i 12, przy otwartym wyplywie oleju
z przestrzeni cylindra nurnikowego 10.

Po dojsciu opuszczonego goérnego pomostu 1 do
zatozonej wysokoS$ci - tuz nad linig toru, nastepuje
zadzialanie wylgcznika krancowego i zamkniecie
wyplywu oleju z cylindra nurnikowego 10, a do-
prowadzenie oleju do cylindra tlokowego 11.

Witaczany olej podnosi tlok 15 w gérne, skrajne
polozenie wraz z cze$cig 13, wobec czego nastepuje
czolowe zetknigcie sie obu czesci 13 i 14 tloczyska,
tworzac w ten sposdb centralny i niezalezny punkt
podparcia na przygubie 16 goérnego pomostu 1
wraz z zestawem kolowym 4, przy czym nastepuje
ponowny wyplyw oleju z cylindra nurnikowego 10
pod silg grawitacji nurnika 12 i dolnego pomostu 6.

Opadajacy pomost 6, ciggngc poprzez prze-
guby 8 w dé6! jedng strone pomostu 1, powoduje
jego przechylanie na przegubach 16 i 17. Wraz z
przechylaniem gérnego pomostu 1, przymusowo
przemieszcza sie $§rodek ciezko$ci zestawu kolowego

. 4, w kierunku przegubu 8.

Centralny punkt podparcia na przegubie 17
gérnego pomostu 1 zostaje w miare przemieszcza-
nia sie zestawu kolowego 4 proporcjonalnie odcig-
zany a docigzane zostajg przeguby 8 poprzez rolki
3. Przeguby 8 oddzialowujgc poprzez pomost 6 na
nurnik 12, wymuszajg coraz szybszy wyplyw oleju
z cylindra 10, dzieki czemu uzyskuje sie przy$pie-
szenie przechylania gérnego pomostu 1 az do wy-
toczenia sie zestawu kotowego 4 z rolek 3 na linie
toru 19.

Pomost 1 przechylajac sie, przechyla jednocze$-
nie odbojnice 21, ktére w potozeniu poziomym po-
zwalajg na wytoczenie sie zestawu kolowego ze
stanowiska.

Dodatkowg zaletg konstrukcji jest to, Ze w momen-
cie zetkniecia sie obracajgcego sie stale zestawu
kolowego 4 z szynami toru 19, nie wystepuje zja-
wisko tarcia miedzy nimi, poniewaz zestaw koltowy
4 nie stacza sie z rolek 3 na nieruchome szyny,
ale obracajgc sie przemieszcza sie lagodnym lukiem
w kierunku szyn (patrz fig. 3), ztozonym z ruchbéw
rolek 2 i 3. W zwigzku z tym nie wystepuje zja-
wisko hamowania ruchu obrotowego zestawu koto-
wego i zestaw moze pokonaé znaczng droge do
nastepnego stanowiska.

Po wytoczeniu sie zestawu kolowego i zadziata-
niu wylacznika krancowego, nastepuje wyplyw
oleju z cylindra tlokowego 11 oraz dalszy wyplyw
z cylindra nurnikowego 10, po czym wszystkie
elementy pod wplywem sily grawitacji opadaja do
polozenia zasadniczego, przystosowanego do poda-
wania nastepnego zestawu kolowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Podajnik do zestawéw kolowych, zawierajacy
uklad hydrauliczny do zasilania cylindréw, stero-
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wany ukladem elektrycznym oraz silnik elektrycz-
ny z przekladnig $§limakowg do napedu rolek, zna-
mienny tym, Zze jest wyposazony w gérny ruchomy
pomost (1) z dwoma parami rolek (2) i (3), do
podpierania i wprawiania w ruch obrotowy poda-
wanego zestawu kolowego (4) za obrzeze két (5),
potgczony jedng strong dwoma przegubami (8) z
dolnym stalym pomostem (6), za§ drugg strong
podparty dwoma wspornikami (7) w celu utrzy-
mania go w normalnej pozycji poziomej przy pod-
noszeniu i opuszczaniu zestawu kolowego (4) zna-
nym cylindrem nurnikowym (10), przy czym goérny
pomost (1) w koncowej fazie opuszczania zestawu
kolowego (4) na zalozonej wysoko$ci tuz nad torem
(19) jest centralnie i niezaleznie podpierany cylin-
drem tlokowym (11) w celu samoczynnego, jedno-
stronnego przechylania go na przegubach (16) i
(17), sitg grawitacji dolnego pomostu (6) i nurnika
(12) za posrednictwem przegubow (8) do momentu
wytoczenia sie zestawu kolowego (4) na dalszg
linie toru.
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2. Podajnik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
przeguby (8) oraz walek napedowy (9) z rolkami
(3) znajduja sie na wspélnej osi, zwigzanej S$ciSle
pcprzez dolny pomost (6) z nurnikiem (12), dzigki
czemu W czasie wytaczania zestawu kolowego
wszystkie ruchy pomostu (1) z rolkami (2), prze-
gubu (17) i lgcznika (18), uzaleznione sg wylacznie
od ruchu pionowego nurnika (12) w funkcji docig-
zania rolek (3) przez przemieszczajacy sie zestaw
kotowy (4), zgodnie z zasadami hydrodynamiki.

3. Podajnik wedlug zastrz. 1 lub 2 znamienny
tym, ze cylinder tlokowy (11) posiada dzielone
ttoczysko prowadzone wewngtrz nurnika (12), przy
czym dolna cze$é (13) tego tloczyska osadzona jest
w tloku (15), a gérna cze§¢ (14) polaczona jest
za pomocg lgcznika (18), przegubdw (16) i (17) z
gérnym pomostem (1), ktéry unoszgc sie¢ z czeScia
(14) rozdziela powierzchnie czolowe obu czeSci (13)
i (14) tloczyska, dzieki czemu uniemozliwione jest
podparcie i przechylenie goérnego pomostu (1) wraz
z zestawem kolowym (4) na wysokoSci wyzszej od
zalozonej.
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