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Die Erfindung betrifft einen Gewindetrieb (1; 12; 17;
24) mit einem ein Gewinde (6) aufweisenden
Element, zumindest einem Planeten und einer
Halterung (8; 30), wobei der zumindest eine Planet
von der Halterung (8; 30) gehalten entlang der
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bewegt. Der zumindest eine Planet des
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oder mit seinem Innenring (4; 20; 33) Uber einen
Winkelabschnitt (11; 21; 31) in das Gewinde (6) des
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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft einen Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) mit einem ein Gewinde (6)
aufweisenden Element, zumindest einem Planeten und einer Halterung (8; 30), wobei der
zumindest eine Planet von der Halterung (8; 30) gehalten entlang der Gewindegiénge des
Gewindes (6) des Elements abrollt und die Halterung (8; 30) linear entlang des Gewindes
(6) des Elements relativ zu dem Element bewegt. Der zumindest eine Planet des
Gewindetriebs (1; 12; 17; 24) ist durch ein Lager (2; 18; 25) gebildet, das mit seinem
AuBenring (3; 27) oder mit seinem Innenring (4; 20; 33) iiber einen Winkelabschnitt (11;
21; 31) in das Gewinde (6) des Elements eingreift.

(Figur 1)
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Gewindetrieb mit zumindest einem Lager als Planeten

Die Erfindung betrifft einen Gewindetrieb mit einem ein Gewinde aufweisenden Element,
zumindest einem Planeten und einer Halterung, wobei der zumindest eine Planet von der
Halterung gehalten entlang der Gewindegiinge des Gewindes des Elements abrollt und die

Halterung linear entlang des Gewindes des Elements relativ zum Element bewegt.

Dem Fachmann sind Rollengewindetriebe bekannt, bei denen in einem Kéfig um eine
Gewindespindel befindliche Rollen auf dem Gewinde einer Gewindespindel abrollen. Die
Rollen weisen ein an das Gewinde der Gewindespindel angepasstes Gewinde auf und sind
in dem Kifig, der eine Halterung bildet, axial gelagert. Die Rollen bilden somit Planeten,
die um die Gewindespindel kreisen, wodurch die Halterung linear entlang der

Gewindespindel transportiert wird.

Dem Fachmann sind weiters Kugelgewindetriebe bekannt, bei denen Kugeln von einer
Halterung um die Gewindespindel in den Vertiefungen des Gewindes einer Gewindespindel
gehalten werden. Die Halterung weist weiters eine Kugelriickfithrung auf, mit der je nach
linearer Transportrichtung der Halterung die Kugeln in Richtung der Transportrichtung von
hinten wieder nach vorne in die Vertiefungen des Gewindes riickgefithrt werden. Die
Kugeln bilden somit Planeten, die um die Gewindespindel kreisen, wodurch die Halterung

linear entlang der Gewindespindel transportiert wird.

Bei diesen beiden bekannten Gewindetrieben hat sich als Nachteil erwiesen, dass die
Kugeln und die Rollen direkt in dem Gewinde der Gewindespindel abrollen, weshalb
sowohl das Gewinde der Gewindespindel als auch das Gewinde in den Rollen sehr genau
und verschleiarm gefertigt werden miissen. Dies bewirkt, dass Gewindetriebe relativ teuer
im Vergleich zu anderen linearen Trieben sind. In der Praxis hat sich weiters gezeigt, dass
eine Verschmutzung der Gewindespindel zu einem hakenden linearen Transport der

Halterung fithrt oder sogar zu einer Blockade des gesamten Gewindetriebs fithren kann.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Gewindetrieb zu schaffen der konstruktiv
einfach und kostengiinstig hergestellt werden kann und trotzdem eine lange Lebensdauer

aufweist.

Erfindungsgemif wird diese Aufgabestellung dadurch geldst, dass der zumindest eine

Planet durch ein Lager gebildet ist, das mit seinem AufBenring oder mit seinem Innenring
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iiber einen Winkelabschnitt in das Gewinde des Elements eingreift.

Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass der eigentliche Abroll- beziehungsweise
Wilzvorgang nicht im Gewinde des Elements, sondern in den Lagern stattfindet. Infolge
dessen konnen also kostengiinstig erhiltliche und eine lange Lebensdauer aufweisende
Lager verwendet werden. Die Stege und Nuten der Innenringe oder der Aullenringe der
Lager laufen zwar auch in dem Gewinde des Elements, um den linearen Vortrieb zu

bewirken, der eigentliche Abrollvorgang findet aber in den Lagern statt.

Als Element wird in diesem Zusammenhang vor allem eine Gewindespindel oder ein ein

Innengewinde aufweisender Hohlzylinder gesehen.

GemiB der Erfindung sind drei prinzipiell unterschiedliche Ausfithrungsvarianten zu
unterscheiden. Jene, bei der die AuBBenringe der Lager in das Gewinde einer
Gewindespindel eingreifen. Diese erste Ausfithrungsvariante ist zwar vom Umfang der
Halterung beziehungsweise vom Umfang des gesamten Gewindetriebs etwas grofer, dafiir
konnen die Planeten samt der die Planeten zusammenhaltende Halterung sehr kurz gebaut
werden, weshalb die Gewindespindel nur unwesentlich ldnger sein muss als der die

Halterung linear transportierbare Transportweg.

Bei der zweiten Ausfithrungsvariante greifen die Innenringe in das Gewinde einer
Gewindespindel ein, wobei sich die Kriimmung der Innenringe an die Kriimmung der
Gewindespindel anschmiegt. Dies fiihrt dazu, dass der Durchmesser der Lager
beziehungsweise der Durchmesser der die zumindest zwei Lager zusammenhaltenden
Halterung einen nur unwesentlich groeren Durchmesser als die Gewindespindel aufweist,
was bei bestimmten Anwendungsfillen besonders vorteilhaft ist. Weiters ergibt sich
hierdurch, dass die Nuten beziehungsweise Stege der Innenringe der Lager iiber einen
relativ grofBen Winkelabschnitt in das Gewinde der Gewindespindel eingreifen und somit
relativ groB3e Tragekrifte in Transportrichtung beziehungsweise entgegen der

Transportrichtung aufnehmen kénnen.

Bei der dritten Ausfiihrungsvariante greifen die Auflenringe in das Gewinde eines mit einem
Innengewinde versehenen Hohlzylinders ein, wobei sich die Kriimmung der Aullenringe an
die Kriimmung des Hohlzylinders anschmiegt. Durch die Anordnung der Lager in dem
Hohlzylinder bildet der Auendurchmesser des Hohlzylinders die breiteste Stelle des

Gewindetriebs. Weiters ergibt sich bei dieser Ausfithrungsvariante, wie bei der zweiten
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Ausfiihrungsvariante, dass die Nuten beziehungsweise Stege der Auflenringe der Lager iiber
einen relativ groen Winkelabschnitt in das Gewinde des Hohlzylinders eingreifen und
somit relativ groBe Tragekrifte in Transportrichtung beziehungsweise entgegen der

Transportrichtung aufnehmen kénnen.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen des erfindungsgeméfen Gewindetriebs werden im

Folgenden anhand der Figuren niher erldutert.

Figur 1 zeigt in einer Seitenansicht einen Gewindetrieb mit drei Kugellagern, die mit ihren
AuBenringen in das Gewinde einer Gewindespindel eingreifen.

Figur 2 zeigt eine Draufsicht auf den Gewindetrieb gemal Figur 1.

Figur 3 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs mit zwei
Gruppen von je zwei Kugellagern je Gruppe, wobei die vier Kugellager mit ihren
Auflenringen in das Gewinde der Gewindespindel eingreifen.

Figur 4 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs mit zwei
Kugellagern, die mit ihren Innenringen in das Gewinde der Gewindespindel eingreifen.
Figur 5 zeigt eine Draufsicht auf den Gewindetrieb gemal Figur 4.

Figur 6 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs mit zwei
Kugellagern, die mit ihren Aufenringen in das Innengewinde eines Hohlzylinders
eingreifen.

Figur 7 zeigt eine Draufsicht auf den Gewindetrieb gemif Figur 6.

Figur 1 zeigt in einer Seitenansicht einen Gewindetrieb 1 mit drei Kugellagern 2, die jeweils
einen AuBlenring 3, einen Innenring 4 und zwischen dem Auflenring 3 und dem Innenring 4
angeordnete Kugeln 5 aufweisen. Die Kugellager 2 greifen mit ihren Auflenringen 3 in das
Gewinde 6 einer Gewindespindel 7 ein. Die drei Kugellager 2 bilden jeweils einen Planeten
und sind durch eine in der Figur 2 symbolisch dargestellte Halterung 8 zusammen gehalten.
Die AuBenringe 3 der Kugellager 2 weisen Stege 10 auf, die an das Gewinde 6 der
Gewindespindel 7 angepasst sind und in diesem abrollen. Da die Kriimmungen des
Gewindes 6 der Gewindespindel 7 und des Stegs 10 des AuBlenrings 3 unterschiedlich
orientiert sind greift der Auflenring 3 nur iiber einen relativ kurzen Winkelabschnitt 11 in

das Gewinde 6 ein.

Figur 2 zeigt den Gewindetrieb 1 von oben, wobei zwei der drei Kugellager 2 in einem

Winkel von etwa 100 Grad zueinander und jeweils in einem Winkel von 130 Grad zu dem
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dritten Kugellager 2 in der Halterung 8 befestigt gehalten sind. Je nach Anwendung des
Gewindetriebs 1 kann eine asymmetrische Anordnung der drei Kugellager 2, um in eine
Vorzugsrichtung mehr Tragkraft (quer zu der Langsachse 15 der Gewindestange 7) zu
ermoglichen, oder eine symmetrische Anordnung der Kugellager 2 um jeweils 120 Grad

versetzt vorteilhaft sein.

Figur 3 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs 12 gemal
einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. Der Gewindetrieb 12 weist zwei
Gruppen 13 von je zwei Kugellagern 2 je Gruppe 13 auf, wobei die vier Kugellager 2 mit
thren Aufenringen 3 in das Gewinde 6 einer Gewindespindel 7 eingreifen. Bei diesem
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung bildet je eine Gruppe 13 von zwei Kugellagern 2 einen
Planeten, wobei die beiden Kugellager 2 einer Gruppe 13 durch einen Lagerhalter 14 mit
ithren Innenringen 4 verbunden sind. Die Kugellager 2 der beiden Gruppen 13 greifen mit
ihren Auflenringen 3 um etwa 180 Grad versetzt in das Gewinde 6 der Gewindespindel 7
ein. Die Lagerhalter 14 bilden Teile der nicht dargestellten Halterung und sind tiber diese

verbunden.

Die beiden Achsen 23 der Kugellager 2 einer Gruppe 13 sind gegeneinander verkippt in
dem Lagerhalter 14 fixiert, wodurch eine bessere Fithrung der Stege 10 in dem Gewinde 6
der Gewindespindel 7 gegeben ist. Zusitzlich ergibt sich eine bessere Einleitung der

Tragkraft der Halterung in die Gewindespindel 7.

Der eine Lagerhalter 14 weist nunmehr einen Steg 16 und der andere Lagerhalter 14 eine
Nut 22 auf, mit der sie in das Gewinde 6 der Gewindespindel 7 eingreifen. Hierdurch ist
eine bessere Fithrung der Halterung bei der linearen Bewegung der Halterung oder der

Gewindespindel 7 entlang einer Transportrichtung 9 gegeben.

Wie anhand der beiden Ausfithrungsbeispiele der Gewindetriebe 1 und 12 mit Stegen 10 in
den AuBenringen 3 aus den Figuren 1 bis 3 ersichtlich, konnen die die Kugellager 2
zusammenhaltenden Halterungen 8 sehr kurz gebaut werden, weshalb die Gewindespindel 7
nur unwesentlich ldnger sein muss als der parallel zur Lingsachse 15 der Gewindespindel 7
liegende Transportweg. Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass bei beschrankter Linge der
Gewindespindel 7 ein besonders langer Transportweg beziehungsweise Verstellweg der

Halterung bzw. der Gewindespindel 7 moglich ist.

Figur 4 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs 17 gemal
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einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung mit zwei Kugellagern 18, die mit ihren
Stegen 19 der Innenringe 20 in das Gewinde 6 der Gewindespindel 7 eingreifen. Bei diesem
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung bilden die Kugellager 18 jeweils Planeten, die mit ihren
Innenringen 20 um jeweils etwa 180 Grad versetzt in einer nicht dargestellten Halterung

gehalten in das Gewinde 6 der Gewindespindel 7 eingreifen.

Da die Kriimmungen des Gewindes 6 der Gewindespindel 7 und der Stege 19 des
Innenrings 20 gleich orientiert sind greift der Innenring 20 iiber einen relativ groflen in
Figur 5 dargestellten Winkelabschnitt 21 in das Gewinde 6 ein. Hierdurch ist eine sehr gute
Kraftiibertragung und Fithrung der Halterung gegeben. Weiters ist der Vorteil erhalten, dass
sich die beiden Kugellager 18, und somit auch die gesamte Halterung, an die
Gewindespindel 7 anschmiegen, weshalb der Durchmesser der Halterung nicht viel groer
als der Durchmesser der Gewindespindel 7 ist. Diese diinne Bauform des Gewindetriebs 17
ermdoglicht dessen Einsatz in Bereichen, bei denen der Bauraum begrenzt ist, wie zum

Beispiel bei Drehbinken.

Die Achsen der Kugellager 18 sind zur Langsachse 15 der Gewindespindel 7 verkippt, was
in Figur 4 daran erkennbar ist, dass von dem einen Kugellager 18 die Oberseite und von
dem anderen Kugellager 18 die Unterseite zu sehen ist. Die Kugellager 18 sind um die
Steigung des Gewindes 6 der Gewindespindel 7 verkippt in der Halterung fixiert. Hierdurch

wird ein besonders gleichmifBiger Lauf der Stege 19 in dem Gewinde 6 erreicht.

Bei allen drei oben genannten Ausfithrungsbeispielen der Gewindetriebe 1, 12 und 17
besteht die Moglichkeit, dass entweder die Halterung, die in dem Ausfiihrungsbeispiel des
Gewindetriebs 1 mit der Positionsnummer 4 gekennzeichnet und in dem
Ausfithrungsbeispielen des Gewindetriebs 12 und 17 nicht dargestellt ist, drehsicher fixiert
ist und die Gewindespindel 7 drehbar ist oder, dass die Gewindespindel 7 drehsicher fixiert
ist und die Halterung drehbar ist. Bei beiden Moglichkeiten, egal ob die Gewindespindel 7
drehsicher fixiert ist oder die Halterung drehsicher fixiert ist, kann entweder die
Gewindespindel 7 axial fixiert sein und die Halterung entlang der Transportrichtung 9
verfahrbar sein oder die Halterung axial fixiert sein und die Gewindespindel 7 entlang der

Transportrichtung 9 verfahrbar sein.

Figur 6 zeigt eine Schnittzeichnung einer Seitenansicht eines Gewindetriebs 24 gemal

einem weiteren Ausfiithrungsbeispiel der Erfindung mit zwei Kugellagern 25, die mit ihren

6/14



Stegen 26 der AuBenringe 27 in das Innengewinde 28 eines Hohlzylinders 29 eingreifen.
Bei diesem Ausfithrungsbeispiel der Erfindung bilden die Kugellager 25 Planeten, die mit
ihren Innenringen 33 um jeweils etwa 180 Grad versetzt an der Halterung 30 gehalten in das

Innengewinde 28 des Hohlzylinders 29 eingreifen.

Da die Kriimmungen des Innengewindes 28 des Hohlzylinders 29 und der Stege 26 des
AuBenrings 27 gleich orientiert sind greift der AuBenring 27 iiber einen relativ groen in
Figur 7 dargestellten Winkelabschnitt 31 in das Innengewinde 28 ein. Hierdurch ist eine

sehr gute Kraftiibertragung und Fithrung der Halterung 30 gegeben.

Die Kugellager 27 sind um die Steigung des Innengewindes 28 des Hohlzylinders 29
verkippt an der Halterung 30 fixiert. Hierdurch wird ein besonders gleichmifBiger Lauf der

Stege 26 in dem Innengewinde 28 erreicht.

Wie anhand des Ausfiihrungsbeispiels des Gewindetriebs 24 mit Stegen 26 in den
AuBenringen 27 aus den Figuren 6 bis 7 ersichtlich, kann die die Kugellager 25
zusammenhaltenden Halterung 30 sehr kurz gebaut werden, weshalb der Hohlzylinder 29
nur unwesentlich ldnger sein muss als der parallel zur Lingsachse 32 des Hohlzylinders 29
liegende Transportweg. Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass bei beschrankter Linge des
Hohlzylinders 29 ein besonders langer Transportweg beziehungsweise Verstellweg der
Halterung 30 bzw. des Hohlzylinders 29 méglich ist. Die Halterung 30 wird dabei von
einem Zylinder 35 gehalten, der aus einem Ende des Hohlzylinders 35 ragt. Vorteilhaft ist
der Zylinder 35 moglichst Knickstabil ausgefiihrt. Zur Erhohung der Steifigkeit kénnen
auch zwei Zylinder 35 zum Halten der Halterung 30 herangezogen werden, wobei jeweils
ein Zylinder 35 aus jeweils einem Ende des Hohlzylinders 35 herausgefiihrt ist. Durch die
Bauform kénnen somit sehr hohe Kriifte iibertragen werden, da zum einen die Uberdeckung
der LagerauBenringe 27 im Gewinde 28 sehr grof3 ist und zum anderen der Gewindetrieb 24
aufgrund des groBeren Durchmessers eine groere Sicherheit gegen Knicken gegeniiber
einer Gewindespindel aufweist. Durch diese Bauform ist weiters der Vorteil erhalten, dass
das Innengewinde 28 des Hohlzylinders 29 gegeniiber einem Gewinde einer
Gewindespindel besser vor Verunreinigungen geschiitzt ist und mit verschlossenen Enden
des Hohlzylinders 29 der Gewindetrieb 24 auch in Umgebungen eingesetzt werden kann,
die schnell und stark verschmutzen, wie zum Beispiel bei Antrieben in Frasmaschinen, die

sich mit Spénen verlegen.

7114



Wie bei den zuvor erwihnten Ausfithrungsbeispielen besteht auch bei diesem
Ausfithrungsbeispiel des Gewindetriebs 24 die M6glichkeit, dass entweder die Halterung 30
drehsicher fixiert ist und der Hohlzylinder 29 drehbar ist oder, dass der Hohlzylinder 29
drehsicher fixiert ist und die Halterung 30 drehbar ist. Bei beiden Moglichkeiten, egal ob
der Hohlzylinder 29 drehsicher fixiert ist oder die Halterung 30 drehsicher fixiert ist, kann
entweder der Hohlzylinder 29 axial fixiert sein und die Halterung 30 entlang einer
Transportrichtung 34 verfahrbar sein oder die Halterung 30 axial fixiert sein und der

Hohlzylinder 29 entlang der Transportrichtung 34 verfahrbar sein.

Es kann erwéhnt werden, dass bei erfindungsgemifen Gewindetrieben unterschiedliche
Arten von Lagern verwendet werden konnen, wie zum Beispiel verschiedene Arten und
Formen von Wilz- und/ oder Gleitlagern. Besonders vorteilhaft sind Wilzlager folgender

Art: Kugellager; Kegellager; Rollenlager.

Es kann erwéhnt werden, dass erfindungsgeméfe Gewindetriebe zwei, drei, vier oder auch
mehr Lager in einer gemeinsamen Halterung aufweisen kénnen. Eine groflere Anzahl an
Lagern ermoglicht eine groere Tragkraft des Gewindetriebs. Weiters wire es moglich eine
von zumindest zwei Lagern gehaltene Halterung mit einer weiteren von zumindest zwei
Lagern gehaltenen Halterung auf derselben Gewindespindel zu verbinden, um eine breitere

Auflage zu erreichen und die Knickstabilitdt zu erhohen.

Es kann erwéhnt werden, dass sowohl in den Auflenringen als auch in den Innenringen der
Lager Nuten vorgesehen sein konnen, die in den Steg des Gewindes der Gewindespindel

eingreifen.

Es kann erwéhnt werden, dass als ein Innengewinde aufweisender Hohlzylinder auch jedes
Element gesehen werden kann, das eine Bohrung mit einem Innengewinde aufweist und

folglich nicht auf Rohre begrenzt ist.
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Patentanspriiche

1. Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) mit einem ein Gewinde (6) aufweisenden Element,
zumindest einem Planeten und einer Halterung (8; 30), wobei der zumindest eine Planet von
der Halterung (8; 30) gehalten entlang der Gewindegénge des Gewindes (6) des Elements
abrollt und die Halterung (8; 30) linear entlang des Gewindes (6) des Elements relativ zum
Element bewegt, dadurch gekennzeichnet, dass der zumindest eine Planet durch ein Lager
(2; 18; 25) gebildet ist, das mit seinem AuBenring (3; 27) oder mit seinem Innenring (4; 20;
33) tiber einen Winkelabschnitt (11; 21; 31) in das Gewinde (6) des Elements eingreift.

2. Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) gemiB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das
Element als eine Gewindespindel (7) oder als ein ein Innengewinde (28) aufweisender

Hohlzylinder (29) ausgebildet ist.

3. Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) gemiB Anspruch 1 oder Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass der in das Gewinde (6) des Elements eingreifende Auflenring (3; 27)
oder Innenring (4; 20; 33) iiber eine Nut und/oder einen Steg (10; 19; 26) im AuBenring (3;
27) oder Innenring (4; 20; 33) in das Gewinde (6) des Elements eingreift.

4. Gewindetrieb (1; 17; 24) gemil einem der vorherigen Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Achse des zumindest einen Planenten zur Langsachse (15; 32) des
Elements verkippt und insbesondere im Wesentlichen um die Steigung des Gewindes (6)

verkippt in der Halterung (8; 30) fixiert ist.

5. Gewindetrieb (12) gemif einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Planet zumindest ein weiteres Lager (2) aufweist und dadurch eine
Gruppe (13) von Lagern (2) gebildet wird, wobei die Lager (2) einer Gruppe (13) durch
einen Lagerhalter (14) mit ihren Innenringen (4) verbunden sind und mit ithren Auflenringen

(3) in das Gewinde (6) des Elements eingreifen.

6. Gewindetrieb (12) gemill Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Achsen
(23) der Lager (2) einer Gruppe (13) gegeneinander verkippt in dem Lagerhalter (14) fixiert

sind.

7. Gewindetrieb (12) gemif3 einem der Anspriiche 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Lagerhalter (14) eine Nut (22) und/oder einen Steg (16) aufweisen mit dem sie in

das Gewinde (6) des Elements eingreifen.
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8. Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) gemail einem der vorherigen Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass bei Gewindetrieben (1; 12; 17; 24), die mehrere Planeten aufweisen,
die Planeten in etwa gleichen Winkelabstinden rund um oder in dem Element verteilt

angeordnet sind und in das Gewinde (6) eingreifen.

9. Gewindetrieb (1; 12; 17; 24) gemiB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Lager (2; 18; 25) durch Wilzlager und/ oder durch Gleitlager
gebildet sind.
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Geidnderte Patentanspriiche:

1. Gewindetrieb (17) mit einem ein Gewinde (6) aufweisenden Element, zumindest
einem Planeten und einer Halterung, wobei der zumindest eine Planet von der Halterung
gehalten entlang der Gewindegénge des Gewindes (6) des Elements abrollt und die Halterung
linear entlang des Gewindes (6) des Elements relativ zum Element bewegt und wobei der
zumindest eine Planet durch ein Lager (18) gebildet ist, das mit seinem Innenring (20) iiber
einen Winkelabschnitt (21) in das Gewinde (6) des Elements eingreift, dadurch

gekennzeichnet, dass der Innenring (20) das Element umschlief3t.

2. Gewindetrieb (17) gemidB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Element als

eine Gewindespindel (7) ausgebildet ist.

3. Gewindetrieb (17) gemidB Anspruch 1 oder Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
der in das Gewinde (6) des Elements eingreifende Innenring (20) iiber eine Nut und/oder

einen Steg (19) im Innenring (20) in das Gewinde (6) des Elements eingreift.

4. Gewindetrieb (17) gemif einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Achse des zumindest einen Planenten zur Langsachse (15) des Elements verkippt und
insbesondere im Wesentlichen um die Steigung des Gewindes (6) verkippt in der Halterung

fixiert ist.

5. Gewindetrieb (17) gemiB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass bei Gewindetrieben (17), die mehrere Planeten aufweisen, die Planeten in etwa gleichen
Winkelabstidnden rund um oder in dem Element verteilt angeordnet sind und in das Gewinde

(6) eingreifen.

6. Gewindetrieb (17) gemif einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,

dass die Lager (18) durch Wilzlager und/ oder durch Gleitlager gebildet sind.
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