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Uktad balastowania jednostek ptywajgcych

Przedmiotem wynalazku jest uktad balastowania jednostek ptywajacych.

Dotychczas znane uktady balastowania sktadaja sie z pompy, potaczonej poprzez zespoty zaworéw
i skrzynek zaworowych z rurociggami ssacymi i ttoczacymi, doprowadzonymi do poszczeg6inych balastowych
zbiornikow.

Znane sg réwniez uktady balastowe dokéw, w ktdrych pompa wirowa tylko opréznla zbiorniki balastowe,
natomiast ich napetnianie odbywa sie grawitacyjnie poprzez tq sama nie pracujgcq pompe iten sam uktad
rurociagéw, jak przy oprdéznianiu,

Niedogodnos$cia pierwszego uktadu balastowania statkéw jest rozgateziona sie¢ rurociggéw i armatury,
duy cielar i gabaryty uktadu oraz koniecznosé stosowania skomplikowanego uktadu automatyki w przypadku
automatyzacji systemu balastowania. Niedogodnoscig uktadu balastowania dokow jest stosunkowo diugi czas
napetniania zbiornikéw, co uniemoZliwia zastosowanie go na statkach, gdzie wymaga sie szybkiego wywotania
i wyréwnania przechytéw i przegtebien.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu balastowania jednostek ptywajacych, ktéry nie bedzie posiadat
opisanych wyej niedogodnosci.

Uktad wediug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze czujniki poziomu wody lub przechytfu, usytuowane
w zbiorniku balastowym, potaczone s z wejsciami elektrycznego uktadu sterujgcego, ktorego jedno wyjscie
potaczone jest poprzez silnik elektryczny z pompa $migtowa, adrugi z elementem sterujgcym urzadzenia
odcinajacego, przy czym urzadzenie odcinajgce z jednej strony potaczone jest rurociggiem z burtg statku lub
innym zbiornikiem balastowym, za$ z drugiej .poprzez pompe $migtowa z co najmniej jednym zbiornikiem
balastowym. ¢

Zalety uktadu polegaja na mozliwosci szybkiego wyréwnywania przechytéw i przegleblet‘l wskutek
szybkiego oprézniania lub napetniania dowolnego zbiornika lub kilku zbiornikéw réwnocze$nie wedtug z géry
ustalonego programu, przy zmniejszeniu do minimuin ilo$ci zaworéw oraz dtugosci zainstalowanych rurociggéw,
a tym samym ogblnego cieZaru instalacji w poréwnaniu z rozwigzaniem konwencjonalnym oraz na uproszczeniu
obstugi i uktadéw automatyki.
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Przedmiot wynalazku pokazany jest w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia ogéliny
schemat uk tadu balastowania. .

Jak pokazano na rysunku ukiad balastowania sktada sie z elektrycznego uktadu sterujacego 1, ktérego
wejscia potaczone sg z czujnikami poziomu wody 2, usytuowanymi w dolnej i gornej czesci zbiornika balastowe-
go 3, natomiast jedno wyjscie uktadu sterujacego 1 potgczone z pompa $Smigtowa 4 steruje kierunkiem
przeplywu wody, a drugie wyjscie elementem sterujacym 5 urzadzenia odcinajacego 6. Urzadzenie odcinajgce 6
z jednej strony potaczone rurociggiem 7 z burtg statku, za$ z drugiej strony poprzez pompe 4 ze zbiornikiem
balastowym 3 stuty do utrzymania z2adanego poziomu wody w zbiorniku 3.

Gdy uktad balastowania nie pracuje, to urzadzenie odcinajace 6 jest zamknigte, Po uruchomieniu pompy 4
urzadzenie 6 autdmatycznie otwiera si¢ i nastepuje przeptyw wody z lub do zbiornika balastowego 3. Przed
zatrzymaniem pompy 4, wywotanym impulsem sterujgcym czujnika poziomu wody 2, najpierw zamyka sie.
urzadzenie odcinajace 6, a po nim z pewng zwloka czasowa zostaje wytgczony silnik napedzajacy bompa 4,
Sterowanie pracg pompy 4 w celu opréznienia lub napetnienia zbiornika balastowego 3 odbywa sie z elektryczne-
go uktadu sterujgcego 1, natomiast wytaczeniem uktadu z pracy sterujg czujniki poziomu wody 2, zamontowane
w zbiorniku balastowym 3 lub przybisk reczny w elektrycznym uk tadzie sterowania 1.

Zastrzezenie patentowe

Uktad balastowania jednostek ptywajacych, sktadajacy sie z czujnikéw poziomu wody lub czujnikéw
przechytu, silnika elektrycznego napedu pompy oraz urzadzenia odcinajagcego, znamienny tym, 2e
czujniki poziomu wody (2) lub przechytu usytuowane w zbiorniku balastowym (3), potaczone sg z wejsciami
elektrycznego uktadu sterujgcego (1), ktdrego jedno wyjsciee potaczone jest poprzez silnik elektryczny z pompa
$migtowq (4), a drugie wyjscie z elementem sterujacym (5) urzadzenia odcinajgcego (6), przy czym urzadzenie
odcinajace (6) z jednej strony potaczone jest rurociggiem (7) z burtg statku lub innym zbiornikiem balastowym,
za$ z drugiej strony poprzez pompe $migfowaq (4) z co najmniej jednym zbiornikiem balastowym (3).
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