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Vyndlez se tyké zapojeni pro ochranu stroje pfi vypadku
elektrického proudu, zejména brusky pro brouseni otvord.

N&¢které brusky maji polohu pracovnich suportd zajié%ova—
nou pomoci nesamosvornych &lend, zejména hydraulickych vdled,
pridem? pri normédlni ¥innosti jsou tyto hydraulické vdlce zapo- -
Jeny Jako akini &leny v obvodu polohové zp&tné vazby. Hydrau-
lické vdlce jsou napédjeny pres elektrohydraulické servoventily.
Sm&r a velikost pohybu hydraulickjch vdlcd ¥{zeného elektrohy-
draulickym servoventilem jsou z4vislé na poloze ¥{diciho 3ou~-
pétka, jehoZ vychyleni je umérné velikosti vstupniho 31gnélu,
kterym je elektricky proud.

PFi vypadku elektrického proudu neanf u brusky dojit k po-
hybim, p*i kterych by do3lo k podkozeni bud stroje, nebo obrobku.:

Pri vypadku elektrického proudu se ¥idici Soupdtko ventilu
postavi do zdkladnf (nulové) polohy, ovSem a¥ po doznéni pPecho-
dového jevu, ktery vznikne v ridicim systému pri vypadku napé-
Jeni. Tento prechodovy jev mivad Easto impulsni charakter, ktery
miZe zplsobit pohyb pracovnich suportl nekontrolovanym smé&rem.
Rovn&%¥ po dozné&ni prechodového jevu, pokud je v hydraulickém
obvodu Jjesté zhytkovy tlak, miZe nastat nekontrolovany pohyb
suportd, nebot ‘zékladni poloha *{diciho Soupdtka elektrohydrau—
lického servoventilu nezajlétuje ustédlenou polohu hydraulického
vélce. Ndsledkem nekontrolovanych nohy bl miZe byt poZkozen obro-
bek, nédstroj nebo stroj, nebo miZe nastat i draz obsluhy .

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro ochranu stroje pii
vypadku elektrického proudu, sestédvajici z védlce p*{&ného a po-
dé1lného stolu propojeného s elektrohydraulickymi servoventily,

z elektrohydraulickych rozvadédld, jednosmérngych v.entild a ovlé-
daci elektroniky s napajelem, vytvofenépdle vynélezu, jeho#
podstahﬂje v tom, Ze u prvniho elektnohydraulického rozvadé&de
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~ je v klidovém stavu prvni vyvod spojen s tfetim vyvodem a v akti-
vovaném stavu je prvni vyvod spojen s druhym vyvodem, u druhého
elektrohydraulického rozvadéde je v klidovém stavu spojen prvni
yyvod & tretim vyvodem a gtvrty vyvod s druhym vyvodem a v akti-
vovaném stavu je prvni vyvod spojen se tvrtym vyvcdem a tretl
vyvod je spojen s druhym vyvodem, zatimco zdroj tlaku je pres
&tvrty jednosmérny ventil spojen s druhym hydraulickym akumu-
1étoren a prvnim vyvodem druhého elektrchydraulického rozvadéle,
jehoZ tret{ vyvod je spojen s prvnim Fidicim vyvodem zdvojeného
hydraulického zémku a pres tPetl jednosmérny v.entil se svodovym
vyvodem prvniho elektrohydraulického servoventilu, jehoZ tlakovy
vyvod je pies druhy jednosm&rny ventil spojen se gtvrtym vyvo-
dem druhého elektrohydraulického rozvadéée a pres prvni jedno-
smérny ventil a hydraulicky odpor s prvnim hydraulickym akumulé-
torem a prvnim vyvodem prvniho elektrohydraulického rozvadéle,
jeho# druhy vyvod je spojen s tlakovym vyvedem a JjehoZ thetl vy-
vod je spojen se svodovym vyvodem prvniho elektrohydraulického
servoventilu, jeho% prvni Fizeny vyvod a druhy ¥izeny vyvod jsou
po radé spojeny s prvnim vyvodem a druhym vyvodem vélce pPi&ného
stolu, nateZ prvni $izeny vyvod a druhy rizeny vyvod druhého
elektrohydraulického servoventilu jsou po Fadé spojeny s prvnim
¥{zenym vyvodem a druhym Fizenym vyvodem zdvojeného hydraulického
zémku a s prvnim vyvodem a druhym vyvodem védlce podélného stolu,
prifem% tieétl vyvod prvniho elek trohydraulického rozvadéle, druhy
¥{dici vyvod zdvojeného hydraulického zémku a druhy vyvod druhé-
ho elektrohydraulického rozvad&le jsou spojeny s odpadem, naleZ
prvni elektrohydraulicky servoventil Je elektricky spojen s prvnim
vystupem, druhy elektrohydraulicky servoventil s druhym vystupem,
prvni elektrohydraulicky rozvadé&l s tretim vystupem a druhy elektro-
hydraulicky rozvadél se gtvrtym vystupem ovlddaci elektroniky.

Pokrok dosafeny vyndlezem spolivé zejména v tom, Ze pri
vypadku elektrického proudu je odstranén nedefinovany pohyb su-
portd, tim je odstranéna mo¥nost havdrie a odstrangno z toho
plynouci nebezpe&i pro obsluhu. Dalsim pfinosem je skuteZnost, Ze
pfi vypadku nap&ti se suporty dostédvajfl do vychozi polohy, kte-
ré4 je vhodnd pro op&tné spudténi stroje.
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Priklad provedenipdle vyndlezu je zndzorndn na pripojeném
vykresu, na kterém je schéma obou suportd brusky na broufeni
otvord se zapojenim pro ochranu stroje p¥i vypadku elektrického
proudu.

Brouseny obrobek 1 je pomoci unasele, ktery jim otd¥{, umi-
stén na pf{i¥ném stole 2, ktery je spojen s pfstem vélcé@ﬁ%ﬂZné-
ho stolu ¢, ktery vymezuje polohu p#i&ného stolu € ve vztahu
k rému brusky (na obr. flezndzorn¥n). P¥idny stil 2 je s rémem sto_
lu spojen rovnéZ pruZinou 3, kterd pritahuje p¥f¥ny stdl 2 do
zadnl dvrati. Podélny stdl 6 je upraven tak, %e jeho pohyb Je
umoZnén kolmo k pohybu p#f&ného stolu 2, pridemi Je na tomto
podélném stole 6 upevnén brousici v¥etenfk 2, nesouci brousici
kotoutek 4, ktery zasahuje do brouseného otvoru obrobku l. Po-
délny stdl 6 je spojen s pistem védlce 22 podélného stolu 6,
ktery je spojen s rémem brusky.

Prvni elektrohydraulicky rozvad&® 19 md v klidovém stavu
prvnf vyvod 191 spojen s tretim vyvodem 193 a v .aktivovaném
stavu je prvni vyvod 191 spojen s druhym vyvodem 192, u druhé-
ho elektrohydraulického rozvadéde 20 Je v klidovém stavu spojen
prvnl vyvod 201 s tfetim vyvodem 203 a &tvrty vyvod 204 s dru-
hym vyvodem 202 a v aktivovaném stavu je prvni vyvod 201 spo-
Jen se &tvrtym vivodem 204 a tFetl vyvod 203 Je spojen s druhym
vyvodem 202, zatimco zdroj tlaku 16 je pres Etvrty Jednosm&rny
ventil 15 spojen s druhym hydraulickym akumulé torem 1l a prvnim
vyvodem 201 druhého elektrohydraulického rozvaddde 20, Jjehoz
tretf vyvod 203 je spojen s prvnim *fdicim vyvodem 211 zdvoje-
ného hydraulického zémku 21 a pies tretf Jednosmérny ventil ;ﬂﬁe
spojen se svodovym vyvodem 92 druhcdho elektrohydraulického sefvo-
ventilu 9, JjehoZ tlakovy vyvod 91 je pres druhy Jednosmérny ven-
til 13 spojen se &tvrtym vyvodem 204 druhého elektrohydraulic-
kého rozvad&¥e 20 a pres prvinf jednosm&rny ventil 12 a hydrau-
licky odpor 18 s prvnim hydraulickym akumuldtorem 10 a prvnim
vyvodem 191 prvniho elektrohydraulického rozvadéde 19. Jeho
druhy vyvod 192 Je spojen s tlakovym vyvodem 81 a jeho t¥etf
vyvod 193 Jje spojen se svodo¥ym vyvodem 82 prvniho elektrohy-
draulického servoventilu 8. Jeho prvni ¥*fzeny vyvod 83 a druhy
rizeny vyvod 84 Jjsou po #ad¥ spojeny s prvnim vyvodem 71 a druhym
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vyvodem T2 vélcégbfiéného stolu 2, nade? prvni Fizeny vyvod 93
a druhy Pfzeny vyvod 94 druhého elektrohydraulického servoven-
tilu 9 jsou po Fadé spojeny s prvnim fizenjm vyvodem 213 a dru-
hym Fizengm vyvodam 214 zdvojeného hydraulického zédmku 2] a 8
prvnim vyvodem 251 a druhym vyvodem 252 vAlcé¥podélného stolu 6,
"~ pPidem? treti vyvod 193 prvniho elektrohydraulického rozva-
dse 19, druhy #1dicf{ vyvod 212 zdvoJjeného hydraulického zémku
21‘daruhy vjvod 202 druhého elektrohydraulického rozvadéle 20
jsou spojeny s odpadem 17, naleZ prvni elektrohydraulicky servo-
ventil 8 je elektricky spojen s prvnim vystupem 221, druhy elektro-
hydraulicky servoventil 3 s druhym vystupem 222, prvni elektro-
hydraulicky rozvad&d 19 s tretim vystupem 223 a druhy elektro-
hydraulicky rozvadéé 20 se &tvrtym vystupem 224 ovlddaci elektro-
niky 22. :

Ovlédaci elektronika 22 obsahuje napajeé 23 a obvod pro
urdeni vypadku elektrického proudu 24.

Zapojeni je moZno provést téZ tak, Ze prvni jednosmérny
ventil 12 a druhy jednosm&rny ventil 13 jsou nahraZeny jedinym
jednosmérnym ventilem. Ddle je moZno vytvofit z prvniho elektro-
hydraulického rozvadéde 19 a druhého elektrohydraulického rozva-
dé%e 20 jeden funk®ni celek, prilemZ tret! vystup 223 a &tvrty
vystup 224 ovlddaci elektroniky 22 Jsou spojeny.

Celé usporéddni pracuje tak, Ze v normdélnim pracovnim cyklu,
tj» pti doddvce elektrického proudu,jsou prvni elektrohydraulic-
ky rozvadé&d 19 a druhy elektrohydraulicky rozvadé€l 20 v aktivo-
vaném stavu, tj. ze zdroje tlaku 16 Je privdd&na tlakovd kapa-
lina pres &tvrty jednosm&rny ventil 15 a druhy hydraulicky akumu-
létor 11, druhy elektrohydraulicky rozvadé¥ 19 pres druhy jedno-
smirny ventil 13 na tlakovy vyvod 9% 1 druhého elektrohydraulické-
ho servoventilu 9, jehoZ svodovy vyvod 92 Je  rovné%Z pres druhy
elektrohydraulicky rozvad&s 20 pripojen do odpadu 1l7»

TMakové kapalina je pres prvni a druhy rizeny vyvod 93 a 94
druhého elektrohydraulického servoventilu _9 a ples prvni a druhy
vyvod 251 a 252 privédéna do vél@gééodélného stolu 6, jehoZ pist
se pohybuje v zévislosti na privéddéné kapalin&, priZem% poloh@w
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éoupétka druhého elektrohydraulického servoventilu 9 a tim i po-
hyb podélného stolu 6 Je urdena signdlem na druhém vystupu 222
ovlddaci elektroniky _g. Prvn{ a druhy *{fdicf! w#ah;aj]; a d12
zdvojeného hydraulického zémku 21 jsou spojeny pres druhy
a treti vjvod 203 a 204 druhého elektrohydraulického rozvadite20
v aktivované poloze, a prvn{ a druhy Fizeny vystup 213 a 214

Jsou uzavieny a neovlivnujf vdlec 2 22 podélného stolu 6.

Obdobnym zplsobem je pres prvni jednosm¥rny ventil 12
hydraulicky odpor 18 a prvni hydraulicky akumuldtor 10 a pres
prvnl elektrohydraulicky rozvadé&® 19 v aktivovaném stavu pfive-
dena tlakové kapalina na tlakovy vyvod 81 prvniho elektrohydrau -
lického servoventilu 8, kde je v zdvislosti na poloze Soupétka
prvniho elektrohydraulického servoventilu 8 a pres prfslusné
vyvody vyuZita k ovlddéni polohy pfstu védlce 7 p¥f&ného stolu 2.
Poloha éoﬁpétka prvniho elektrohydraulického servoventilu 8 Je
urdena signdlem na prvnim v¥stupu 221 ovlddaci elektroniky 22.

Cinnost brusky, resp. jejich stold, p¥i vypadku elektrického
proudu je zaloZena na my3lence, %e Je nutno p¥i vypadku rychle
vy Jmout brousicf kotou¥ 4 z otvoru obrobku 1, p¥idem# po dobu
vyJmut{ je nutno zachovat p¥finy stdl 2 v klidu. T{mto zplsobem
nedojde k podkozemf{ stroje, ndstroje nebo obrobku, ani k poran&ni
obsluhye Tato &innost se provddi prost¥ednictvim elektronickych
a hydraulickych obvodd. V ovlddaci elektronice 22 je vestavén
obvod pro urfen{ vypadku el.raxdu 24a je v nf pou¥it napgje& 23.
Pri vypadu elektrického proudu je tato skuteinost identifikové-
na obvodéﬁ#ﬁro uren{ vypadku elektrického proudu, “Ktery zplsobi
zrudeni signélu na tretim a &tvrtém vystupu 223 a 224 ovlddact
elektroniky 22, &Iim# se prvni a druhy elektrohydraulicky rozvadéé
13 a 20 vraci do klidového stavu. T{m se na tdetim 8 étvrtém )
vivodu 203 a 204 druhého elek trohydraulického rozvad e u“é?f“”
¥e prvni, druhy a tretl jednosmérny ventil 12, 13 a 14, tlakové
kapalina se privede pres prvni ¥fdic{ vyvod 211 zdvoJeného hydrgus-
lického zdmku g;'a pres druhy *izeny vyvod 213 na prvni vyvod
221 vélce 25 podélného stolu 6, nade’ kapalina z pravé strany Jje
pres druhy vyvod 252 a pres odemknuté spojenf mezi druhym F{ze-
nym vyvodem 214 a druhym ffdicim vyvodem 212 zdvdjeného hydrau-
lického zdmku 21 svedena do odpadu 17. Tfm vy jede podélny stil 6
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do vychozi polohy, kterd odpovidé poloze pistu vélce 22 po-
'@é1ného stolu 6 v blfzkosti vyvodu 222, pridem# k tomuto p¥i-
suvu se vyuZivé tlakové kapaliny, nahromadéné ve druhém hydrau-
1ickém akumuldtoru 1ll. Névratem prvniho elektrohydraulického
rozvaddde 19 do klidovéhp spoje se odpoji zdroj tlaku od tla-
kového vyvodu 81 prvniho elektrohydraulického servoventilu 8
a soutasn® se pripoji prvni hydraulicky akumuldtor 10 pres
prvni vyvod 191 a tdetf vyvod 193 prvniho elektrohydraulického
rozvadéte 19 do odpadu 17, gim¥ je z prvniho hydraulického aku-
muldtoru 10 odvedena: akumulovand hydraulickéd kapalina. Tento
prechodovy Jjev trvé desitky a% stovky milisekund.

Napajed 23 ovlddaci elektroniky 22 Je dimenzovém tak,
%e po dobu trvént popeaného prechodového jevu zajistujé napé-
jeni prvniho yystupu 221 a druhého vystupu 222 zminéné ovléda-
" of elektroniky 22. Z prvniho vystupu 221 ovlddaci elektroniky
22 _ Je napéjen prvni elektrohydraulicky servoventil 8, ktery
ovléda véleé&ﬁfiéného stolu 2. T{m je zajisténa ¥{zend poloha
pri&ného stolu 2, pokud je na tlakovém vyvodu 81 prvniho elektro-
hydfaulického servoventilu 8 hydraulickéd kapalina pod tlakem. Po
poklesu tlaku této kapaliny se pri{¥ny stdl 2 pohybuje ve smru
pisobict pruZiny 3, &imZ se pist vélcé;ffiéného stolu 2 presune
do blizkosti druhého vyvodu 72. Vzhledem k tlumfcimu d¢inku
 védlce ] pri&ného stolu 2 Jje pri této ¢innosti tento pohyb zpra-

vidla velmi pomaly.
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1. Zapojeni pro ochranu stroje pri vypadku elektrického proudu,
ze jména brusky pro broudeni otvorl, sestédvajici z vélce
pFi¢ného a podélného stolu propojeného s elektrohydraulicky-
mi servoventily, elektrohydraulickych rozvad&dd, jednosmér-
nych ventild a ovlddaci elektroniky s napaje&em, vyzna&eny
t{m, %e u prvniho elektrohydraulického rozvaddfe (19) je
v klidovém stavu prvni vyvod(191) spojen s t¥etf{m vyvodem
(193) a v aktivovaném stavu je prvnf vyvod (191) spojen s
druhym vyvodem.(192), a druhého elektrohydraulického rozva-
dée (20) jJe v klidovém stavu spojen prvni vyvod (201) s tie=-
tim vyvodem (203) a &tvrty vyvod (204) s druhym vyvodem (202)
‘a v aktivovaném stavu je prvnf vyvod (201) spojen se Etvrtym
vivodem (204) a tPetf vyvod (203) je spojen s druhym vjvodem
(202), zatimco zdroj tlaku (16) je pres &tvrty jednosmérny
ventil (15) spojen s druhym hydraulickym akumuldtorem (11)
a prvnim vyvodem (201) druhého elektrohydraulického rozva-
déte (20), jeho% tfetf vyvod (203) je spojen s prvnim r{di-
cim vyvodem (211) zdvojeného hydraulického zdmku (21) a pres
treti jednosmérny ventil (14) spojen se svodovym vyvodem (92)
druhého elektrohydraulického servoventilu (9), jeho? tlakovy
vjvod (91) jJe pres druhy jednosmérny ventil(13) spojen se
&tvrtym vyvodem (204) druhého elektrohydrgulického rozvadd-
%e (20) a pres prvnt Jednosmérny ventil (12) a hydraulicky
odpor (18) s prvnim hydraulickym akumuldtorem (10) a prvnim
vyvodem (191) prvniho elektrohydraulického rozvadéde (19),
jeho# druhy vyvod (192) je spojen s tlakovym v§vodem (81)
a jehoZ tretf vgvod (193) je spojen se svodovym vyvodem (82)
prvotho elektrohydraulického servoventilu (8), jehoZ prvnt
Fizeny vyjvod (83) a druhy Ffzeny vyvod (84) jsou po Fad¥ spo-
Jeny s prvnim vyvodem (71) a druhym vyvodem (72) vélce (7)
p¥i&ného stolu (2), na¥e? prvni *{zen§ vyvod (93) a druhy
¥1zeny vyvod (94) druhého elektrohydraulického servoventilu
(9) jsou po Fad® spojeny s prvnim ¥fzenym vyvodem (213)
a s druhym F{zenym vyvodem (214) zdvojeného hydraulického
zémku (21) a s prvnim vyvodem (251) a druhym vyvodem (252)

vélce (25) poaéilného stolu (6), priem? tretl vjvod (193)
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prvniho elektrohydraulického rozvadecle (19), druny #fdict vgvod
(212) zdvojeného hydraulického zémku (21) a druhy vyvod (202) dru-
hého elektrohydraulického rozvadécle (20) jsou spojeny & odpadem
(17), nadei prvni elektrohydraulicky servoventil (8) je elektricky
spojen s prvnim vystupem (221), druhy elek trohydraulicky servo-
ventil (9) s druhym vystupem (222), prvni elektrohydraulicky roz-
vadsd (19) s tfetim vyetupem (223) a druhy elektrohydraulicky roz-
vadsd (20) se &tvrtym vystupem (224) ovlédaci elektroniky (22).

2. Zapojeni pro ochranu stroje pri vypadku elektrického proudu
podle bodu 1, - vyznatené tim, Ze ovlédaci elektronika (22) obsa-
huje napajed (22) a, obvo 2427 uréeni vypadku elektrického prou-
du.

3., Zapojeni pro ochranu stroje pri vypadku elektrického proudu
podle bodu L a 2, vyznadené tim, Ze prvni jednosmérny ventil
(12) a druhy jednosmdrny ventil (13) jsou =voleny Jedinym
jednosmérnym ventilem.

4. Zapojeni prc ochranu stroje pri vypadku elektrického proudu
podle bodu 1, 2 a3y vyznadené tim, Ze prvn{ elektrohydrau-
licky rozvads® (19) a druhy elektrohydraulicky rozvadét (20)
tvor{ jeden funkini celek, pritemz tretl vystup (223) a &tvrty
vystup (224) ovléddaci elektroniky (22) jsou spojeny.

1 vwhees
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~OPRAVENKA

V popisech vynaleza k autorskym osvédenim & 224 101-224 150 je tiskova
chyha v oznadeni &isla autorského osvédéeni na strankach popisu vynélezu.

© Miste: - 227101-227150
spravné mé byt: 224101-224150

N a titulnich stranach jsou &sla uvedena spravng.
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