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Vyndlez se tykd zaPizenf ns posuv vystavovacfho mechenismu megnetické hlavy magnetic-
kych pem¥t{, zejména diskovych, zdvislého na sutorském osvédleni ¥. 213 800.

Zndmé zeffzeni, na posuv vystavovaciho mechanismu megnetické hlavy magnetickych pam&ti
podle autorského osv&d¥eni &. 213 800 obsahuje oto¥n¥ uloZeny pfevijeci vdledek, na né&mi
je jednim koncem p¥ipevnin ohebny pés, nap¥fklad z plastické hmoty, jenZ svym druhym koncem
je pPipevn&n k napinacimu mechanismu a ne pFevijeci{ vélelek je pisobenim pruZiny pfitla¥o-
vén snimacl &len, uloZeny suvnd kolmo k ose otdden! previjecfho vdledku a spPaZeny s vysta-
vovacim meehenismem, pfiemZ previject vdledek je spFafen s pohonem. U tohoto zaff{zent,
je snimaci &len posouvén nucend jen v jednom sméru, a to tehdy, kdyZ se prém&r pPevijeéciho
véledku zvit3uje navijenim ohebného pdsu. V opadném sm¥ru je snfmaeci &len posouvdnm pouze
pisobenim pruZiny. V praxi v3ek vznikl poZadavek, aby posuv snimecfho &lenu byl nuceny v obou
sm&rech,

Uvedendmu pofadavku vyhovuje za¥fzenf, na posuv vystavovaciho mechenismu megnetické
hlavy magnetickych pamdtf, podle vynélezu, zdvislého na sutorském osv¥deni ¥. 213 800
a jeho¥ podstatou je, ¥e na druhém pfevijecim vdledku, oto&n¥ ulofeném v rému, je jednim
koncem pripevn¥n druhy ohebny pés stejné tloudlky, pPipevn¥ny druhym koncem k napinscimu
mechanismu & snimacf ¥len dosedd na oba pevijeci vdledky, jeZ jsou spPafeny s pohonem
a jejich rovnob&%né osy otddeni, jako? i mfsta jejich styku se snimacim Zlenem leZl v jed-
né rovin¥, p¥idem’ slespon na jednom z pFevijecfch vdle¥kd je ohebny pés, jehok jeden ko~
nec je na n¥m pPipevn&n, navinut a pfevodovy pom¥r mezi pohonem a obZme pFevijecimi vdled-
ky je stejny. Druhé konce obou ohebnych pdsd jsou spojeny e vedeny pi‘es napinaci kladku, ze-
vE&enou na pruiing.
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V¥hodou zapizenf, na posuv vystavovaciho mechenismu magnetické hlavy megnetickych
pemdt{ podle vynélezu Jje, Ze snimacf ¥len Je posouvén v obou smdrech nucen¥, pFilem¥ roz-
méry zefizen{ jsou pom¥rn¥ malé. ZeFizeni dovoluje, aby vystavovaci mechanismus mohl pro-
véd&t 1 velmi krdtké kroky.

PHikled zeffzeni, na posuv vystevovaciho mechanismu magnetické hlevy megnetickych pamd-
t{, podle vyndlezu je zndzorn&n na pPipojenych vykresech, na nichf obr. | pfedstavuje axono~
metricky pohled na ze¥fzenf, obr, 2 exonometricky pohled ns alternstivni provedenf zes¥izeni.

MNe nezndzorn¥ném rému je oto¥n¥ ulofen h¥fdel ! (obr. 1). Ne jednom konci h¥idele 1
je upevndn prvni previjeci vdleek 2 & na druhém konci 4dvd tYemenice 3 & 4. V rédmu Je ddle
oto¥n¥ ulofen daldf hit{del 5, na jehoZ jednom konci je upevnEn druhy previjeci vdledek 6
e ne druhém konci Pemenice 7. Remenice 3 prvnfho pFevijeciho vélefku 2 a Femenice 1 druhého
previjeciho vdletku & jsou spiaZeny Femenem 8. Remenice.4 prvniho pfevijectho vdledku 2 Je
sprezens dslsim Pemenem 3 s Femenici 10 elektromotoru 11, usporddeného v rému. Ne prvnim
ptevijecim vdledku 2 je jednim koncem pfipevndn e nevinut prvani ohebny péds 12, nepfikled
z kovu, plestické hmoty & podobn¥. Na druhém previjecim vdle¥ku 6 Je jednim koncem piipevn¥n
e nevinut druhy ohebny pds 13 stejné tIousiky.

Alespon na jednom nebo na obou previjecich vdledcich dohromedy je trvale navinuto
alespon tolik zdvitd ohebnfch pdsd 12, 13, aby sou¥in jejich podtu a tlouslky ohebnych
pésd 12, 13 odpovidal celkovému zdvihu vystavovectho mechenismu. Druhy konec prvnfho oheb~
ného pasu 12 a druhy konec druhého ohebného pésu 13 jsou spojeny e vedeny pfes napinac{ kled-
ku 14, kte 4 je oto¥n¥ uloZena we tfmenu 13. V otvoru 16 t¥menu 15 je Jednfim koncem zaviSena
ta¥nd prufina 17, zavdSend druhym koncem za kolfk 18, upevniny v rému., Mezi prvnim pfevije-
cfm véledkem 2 a druhym pevijecim vdledkem 5 Je oto¥n¥ na Zepu 19 uloZen snimaci vélelek
20 tvorfcel snfmaci ¥len. Snimaci véledek 20 dosedd na obe previject vdledky 2, 6. Nezndzor-
n&né osy otédeni obou previjecfch vdledkd 2, 6 Jjsou rovnob&iné = le?{ spolu s misty styku
se snimecim vdledkem 20 v jedné roving.

Tep 19 Jje upevndn na vystavovacim mechanismu 21, na nim¥ je uspordddna magnetickd
hlava 22, Vystavoveci mechenismus 21 je suvng uloZen ne dvou vodicich ty¥fch 23, 24, upevnd-
nych v rému. P¥evodovy pom¥r mezi elektromotorem 11 a ob¥ma p¥evijeciml véledky 2, 6 Je stel-
ny. Alternativni provedeni ze#{zeni podle obr. 2 se 1131 od provedeni ze¥fzeni podle obr.
1 v tom, %e h¥idel 1 je spojen s h¥fdelem elektromotoru l1, ptidem? odpedd Femenice 4 a
temenice 3, kterd je nshrazena Pemenici 10 elektromotoru ll. Remenice 10 elektormotoru il
je sprafena s Femenicf 7 druhého pPevijectho véledku § Femenem 8. Prevodovy pom¥r mezl
elektromotorem 11 e ob¥ma pFevijecimi vdlelky 2, 6 zistévd stejny.

Dal3{ odliZnost spo¥ivé v tom, %e napineci mechenismus je tvoten taZnou pruZinou 23,
zavé$enou Jednim koncem za druhy konec prvaiho ohebného pdsu 12 a druhym koncem z& kolik
27 a daldf teZnou pruZinu 26, zavédenou jednim koncem za druhf konec druhého ohebného Hdsu
13 e druhym koncem za del¥i kolfk 28. Nepinaci mechenismus pro ke%dy ohebnf pds 12, 13 1ze
vytvorit té# jeko nevijeci kotoude, ovlddané spirdlovymi prufinemi, jeko tomu Je 1 u podél-
ného posuvu psectho vdlce psacich strojd. Elektromotor 11, al ji% krokovy nebo s jednooté¥ko-
vou spojkou & podobn¥, miZe byt spiaien s obima previjecimi véledky 2, & i jinek, nep¥ikled

ozubenym pevodem o miZ%e byt spfefen i s keidym previjecim vélelkem 2 6 zvl4st¥, Previjeci

-—t
véledky 2, 6 se mohou piitom otélet navzéjem ve stejném smyslu nebo opefném smyslu. V posled-
nim pri{pedé se musi pFizpisobit sm¥r navijeni ohebnych pdsd 12, 13 jednoho z pPevijecich
véledkd 2, 6. Nemdhdéni miste pFipevn¥ni ohebnych pésd 12, 13 ne previjecich védle¥cfch 2,
6 se snf%#{ tim, %e se na oba nevine trvale n&kolik zévitd ohebnych pédsd 12, 13. Jako snime-
ciho ¥lenu lze pouZit té% neotodného snimecfho palce. Délku krokd vystavovaciho mechanismu

21 lze m¥nit na p¥iklad pdkovym p¥evodem nebo zmdnou tloué%ky ohebnych pdst 12, 13.

Pootodenim previjecfch v4le¥kd 2, & o jednu oté¥ku ve smyslu §, navine se na druhy
previject vdlefek 6 jeden zdvit druhého ohebného pésu 13 a sou¥asnd se z prvnfho pfevijeci-
ho vdledku 2 odvine jeden zévit prvniho chebného pésu 12. Polom¥r prvnfho previjeciho
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vdletku 2 se zmendi & polomdr druhého previjecicho vdledku 6 se zvitZi o tloudtku ohebnych
pésd 12, 13. Snfmacl véle¥ek 20 se posune o vzddlenost, které odpovidd této tlousice ohebnych
pést 12, 13, vlevo. Tento pPfimodery posuv snimacfho vdlefku 20 se p¥enese na vystavovac{
mechanismus 21, ktery vykond jeden krok, rovndZ vlevo. Snimaci vdlefek 20 je 2z obou stran
neustdle ve styku s ob&me pPevijecimi vdledky 2, 6. Rozdil mezi délkou zdvitu druhého oheb-
ného pdsu 13, navinutého ns druhy previjecf vdlelek ¢ & délkou zdvitu prvnfho ohebného pdsu
12, odvinutého z prvniho previjecfho vdledku 2 se vyrovnéd v napinacim mechenismu,v n¥mZ se
nepineci kledka 14 posune v tomto pPipadd smsrem k ob¥ma previjecim vdledkim 2, &, to je
proti sm&ru plsobeni taZné pruziny 17. Délku krokd vystavoveciho mechanismu lze ddle m&nit
i podtem nevijenych zdvitd ohebnych pésd 12, 13. V provedeni podle obr. 2 se pruZina 25
uvolhuje a pruZina 26 napind. Pi#i pootofeni obou p¥evijecich vAledkd 2, &.v opatném smyslu
vykond vystavovaci mechanismus 21 krok opaénym smérem, to je vpravo,

ZapPizeni podle vyndlezu lze pouZit pro posuv vystavovactho mechanismu magnetické hla-
vy Jjak u diskovych pem¥tf, tek u pamdti s megnetickym pdskem, pFipadn¥ s jinym magnetickym
zdznamovym médiem, u nichZ je vyuZito vicestopého zdznamu informace, zejména s velkou
hustotou stop zdznamu,

PREDMET VIYINALEZU

1, Ze¥izeni na posuv vystavovaciho mechanismu magnetické hlevy megnetickych pamdtd
podle sutorského ogv&ddeni ¥, 213 80C s oto¥nd v rédmu uloZenym pPevijecim vdledkem, ne niud
je jednim koncem pripevn¥dn ohebny pds, pPipevn¥ny druhym koncem k napinacimu mechenismu @
na previjeci védlelek dosedd snimaci ¥len, uloZeny v rédmu suvnd kolmo k ose otdéleni pievije-
efho vdle&ku a spraZeny s vystavovecim mechenismem, pFilemZ pFevijecf v4leZek je spiaZen

s pohonem, vyznefené tim, %e na druhém pPevijecim vdlefku (6), oto¥n¥ ulofendm v rému, je
jednim koncem pFipevndn druhy ohebny pds (13) stejné tloudlky, pripevndny druhym koncem

k napinacimu mechanismu a snimecf{ 8len dosedd na oba previjecf vdledky (2, 6), jeZ

jsou spPa¥eny s pohonem a jejich rovnobdZné osy otddenf, jakoZ i mfsta jejich styku sé
snimacim ¥lenem le3{ v jedné rovin¥, pii¥em¥ elespon na jednom z previjecich véledkd (2, 6)
je ohebny pés (12, 13), jeho% jeden konec je na ndm p¥ipevndn, navinut a prevodovy pomdr
mezi pohonem e ob¥ma pFevijecimi védledky (2, 6) je stejny. '

2. Zat{zeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze druhé konce obou ohebnych pasdt (12, 13)
jsou spojeny a vedeny pPes napinaci kladku (14), zav&3enou na pruiiné (17).

2 vykresy
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