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] Vyndlez se tyk4 zaffzen{ pro zautomatizovéni dovinuté p¥izové civky na dopfédacinm
stroji, obsshujicim velky polet pracovnich mist, zejména na rotorovém dopiéddacim stroji,
s dstrojim na vymsnu pF¥izovych civek, které je pojizdné podél dopPédaciho stroje.

Jedno takové pojizdné ustrojl (&s. sutorské osv&ddeni 167 565) umoZnuje dopravu piize
na sprédacim mist® a jeji pferfznuti. Na novou dutinku se pek polo#i piize prichdzejici ze
sphédactho zabizeni, coZ je spojenoc s nevyhodou nespolehlivého zapfedeni pFize.

Vynélez ¥e3{ tento problém tim, Ze ustroji na vym¥nu prfzovych civek je opatieno za-
préddaci civkou a Fiditelnym vodicim dstrojim pro dr¥eni a vedeni zapPédaci piize navinuté
na zapPédaci civce, prifem% vodici dstrojf pPize sestdvd z nucend ¥{zené pdky, kterd je
upravena vykyvn¥ sm¥rem k doprddecimu zatizeni a nazpét a'na jejim% konci je upravena svér~

ka pro ptizi.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu je svérka pro pF{zi pro otevieni opatPena pdkou,
oto&n¥ ulo¥enou kolem osy, a je v uzavirac{ poloze dr#ena pruZinou.

U odtahové trubky pro pifizi doprddaciho zefizeni je umisténa Udeln& nardZka pro ovlé-
déni péky.

Podle vyndlezu mé déle vodici ustrojf prize elektricky signalizadni spinal, ktery Je
opatfen &idlem reegujicim na nap¥ti zapPddeci pfize a je &inn¥& spojen se hi¥idelem, spojenym
s vodicim Ustrojim pro p¥izi. )
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Podle jiného provedeni je dstroji na vymsnu p¥izové civky opatFeno vodicimi udstrojimi,
kterd jsou ve spojeni s hi{delem, nesoucim vodici udstroji{ p¥ize, za uddelem uloZeni zapPede-
né prize na novou dutinku a vyvoldvaji za tymZ ddelem osovy pohyb hit{dele.

Ostrojl na vymdnu prizové civky je za tdelem vyddlenf zapfddactho mista ze zapiedend
pfize opatfeno odsévacim dstrojim, a dvéma nGZkemi pro piizi.

Podle dalsiho provedeni je zapPddaci civka upevndne na ramenu spojendm se sk¥inf dstro-
Jji na vyménu prizové civky.

Podle jiného provedeni je zaprédac! civka upevndna na vodicim dstroji prize. Dal¥{
vytvoteni vyndlezu zélefi v tom, Ze v oblasti vykyvovédni vodieciho udstroji pfize Jje upraveno
odtahové ustroji pro odtahovéni délky pfize? potPebné pro zapredeni, ze zapPddaci civky.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu Jje mezi vodicim Ustrojim prize a zapPfddaci civkou
unist®n nucend ¥izeny maly zdsobnik p¥ize za ilelem vytvoreni rezervy prize pii piivédini
konce prize zapi¥ddaci civky k dopiddacimu zarizeni.

Uvedeny maly zésobnik p¥ize md 1ilelnd kapacitu pro délku p¥ize, kterd odpovidd vzddle-
nosti prize mezi uapiddacim bodem a mezi bodem preddni konce prize zaprddeci civky do dopid-
dactho za¥izeni. :

Ustroji na vym¥nu dovinuté civky je s vfhodou opatPenc ndvratnym ustrojim pro zpétné -
odebréni a op¥tné pouZitf nejv¥ts{ ¥dsti zap¥ddaci prize, nutné pro zepréddaci d&j.

Podle dal3fho provedeni sestévd ndvratné udstroji z nucen? Fizeného velkého zésobniku
prize, ktery je umistén mezi zapi*ddaci civkou a vodicim ustrojim p¥ize.

Veiky zésobnik prize je u¥elnd tvolren nepohyblivym hitebenem, sestdvajfcim z kolikd,
a pohyblivym hiebenem, sestdvajicim z Fiditelné, pohyblivé desky s koliky na ni upevn&nymi.

Vyhody dosaZitelné podle vyndlezu zdleZl mimo jiné také v tom, Ze vym&na civky a za-
pfedeni nastdvaji dpln& automaticky & Jsou provéddény jedinym pojizdnym zarizenim. Pritom se
dostane zna¥ny zisk pracovni doby pri vy33f jakosti a presnosti vysledku pracovniho d&je.

Vyndélez bude vysv&tlen na pfikladech provedeni v souvislosti s vykresy. Obr. 1 a% 5
zndzornuji zjednodudené pohledy ne zarizeni podle vyndlezu v riznych postavenich, a to pri
uZiti zapPddaci civky, kterd je umist®na oddé€len& od vodiciho ustroji piize.

V obr. 6 je zndzorn¥no delsf provedeni vyndlezu prl uZiti zapfdédaci civky, umistdné
na vodicim dstroji pfize.

Na obr. 1 a¥ 5 je zndzorn&n dfl¥{ vytez jednotlivym pracovnim mistem 11 doprédaciho
stroje, sestévajiciho z velkého podtu tekovych pracovnich mist. Z dop¥éddacfho zarizeni 12
tohoto pracovniho miste Jje znézorndn pouze dopiédeci rotor 13, privéddci trubka 14 pro
vldkna, odtehovd trubke 13 pro pfizl a odtshové zerizeni 16 pfize, které v podstat¥ sestdvd
ze dvou véled. - ' )

Navijeci za¥izeni 17 pracovniho mista 11 sestdévd v podstatd z vodici tyfe 18 pro pifzi
z vychylovactiho plechu 18 pro p¥fzi, z ¥izendho vodile 20 pfize, z Fi{zeného odkléndciho ple-
chu 47 pro p¥izi, z navijeciho vélce 21, z cfvednice 23, kterd je oto¥nd na ose 22 a opat¥e-
na bodnimi remeny 24 a 2%, JekoZ i z dovijené civky 26, drZfené civednici., Bodni reameno 24
nese elektricky signalizadni spina& 37 pro m&¥eni plnosti civky. Bodnf rameno 25 civednice
23 mé zédvdsny kloub 28, zatiZeny listovou pruZinou 27. Za pomoci ovldédaci péky 29 miZe byt
bodni remeno 25 staZeno na stranu s dovinuté civky 26 proti sile listové pruZiny 27 a tak
miZe byt civelnice oteviena a civka uvolnéna pro dalsf{ dopravu. Navijeci vdlec 21 mé stie~
dovou osu 30.
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Na rdmu 31 dopféddaciho stroje je upravena vodici kolejnice 32, prochdézejici po celé
délce stroje. Za pomoci vdledkd 33 a 34 je zabizeni 35 na vym&nu dovinuté civky poJjizdné
podél doprddaciho stroje na rdmu 31 a vodici kolejnieci 32. Obrys sk¥ind ustroji 35 na vyménu
dovinuté civky je v obr. 2 naznalen &arou 45 a v obr. 1, 3, 5 a 6, které zndzornuj{ bo¥ni
pohledy ve sm¥ru 3ipky 46 na obr. 2 je naznalen &erchovanou &srou 36.

Spinaci ty& 38, kterd je elektricky Ffzena signalizednim spinatem 37 a je elektromag-
neticky vysouvatelnd, vydnivéd ve vysunutém stavu &i dosahu spinaciho k¥idélka 39 signali-
zadniho spinade 40, upevn&ného na ski*fni zaPizeni 35 pro vyménu dovinuté civky.

Na kaZdém pracovnim misté je na rdmu J| stroje uwmist¥n doraz 4!, do kterého zaskod&{
P{zend zaskakovaci péka 43, otddivé kolem osy 42, jekmile vysunuté spinaci tyl 48 uvedla
v &innost signaliza¥ni spinad 40 iustroji 35 na vym¥nu dovinuté civky, které pojiZd{ mimo
pracovni misto. )

Dovinutd civkea 26 je pohénéna t¥enim od rotujiciho navijeciho vdlce 21. Pritom se na
dovinovanou civku 26 navijil prize vystupujici konstantn{ rychlosti{ z odtahové trubky 15
pro pfizi a vedend rizenym vodidem 20 piize.

Na postranici skiind ustroji 35 na vyménu dovinuté civky jsou upraveny nésledujici
Jjednotlivé dily: véledek 48 vykyvného remena 50, upevnéného na hrideli 49 je ve styku s ovld-
dact pékou 29 bodniho remena 25 civednice 23. Na pdce 52, spojené se hffdelem 31 je upevnén
vyhazovad 53 pro civku. Vyhazovad 53 pro civky miZe byt uvdd®n v Cinnost za pomoci kloubove
zavdiené tyde 54 phes vikywnou pdku 56, spojenou se h¥idelem 55. Vykyvné vodici udstroji pii-
ze je spojeno se hi*idelem 38. Na konei vodiciho ustroji 57 p¥ize je umistdn vodici vdlelek
59 pro prizi a svdra 60 pro piizi. Svdra 60 pro pifzi je uloZena otodn& kolem osy 61 a je
dr¥ena v uzaviené poloze, znézornd&né v obr. 1, neznézorndnou pruZinou. Uvedenim pdky 62
v &innost miZe byt svira 60 pro pfifzi oteviend. Vodici dstroji p¥{ze nese konedn& na svém
konci elektricky signalize¥ni spinad 64, opatfeny &idlem 63. (idlo 63 je trvale ve styku
se zaprddaci p¥izf 65 drZenou sv&rou €0 pro pdizi.

Na ramenu 66 je upevn&n drZdk 67 pro zapPddaci civku 68, doddvajici zapPddaci piizi
65. Prize prichdzejic{ od zapPddaci civky 68 prochdz{ nejdPive brzdou 69, odtud se dostévd
k ¥izenému velkému zdsobniku 70 p¥ize, potom k melému zdsobniku 71 prize a odtud ke svire
60 prize.

Velky zdsobnik 70 pFize mé nepohyblivy hifeben pro pPilzi, ktery sestévd z kolikd 72 aZ
16, jeko# i pohyblivy hi‘eben pro prizi, ovladatelny vykyvnou pédkou 79, které je upevn¥na na
hfdeli 77 a je opat¥ena kulisovym vedenim J8; pohyblivy hieben pro piizi sestévd z vodict
desky 80 s vodicim vy¥ezem 81 a z pohyblivé desky 82, na které jsou upevndny koliky 83 a¥
86. Pro vytvoreni rezervy zdsobniku je zaprédaci pifze 65 ovinuta kolem koliki tak, e se
vytvor{ vlnité &dra.

Maly zdsobnik 71 p¥ize mé dva pevné koliky 87 a 88, jekoZ i pohyblivy kolik 89, ktery
je upevnén na péce 91, spojené se hridelem 90. I zde se piize vede tak, aby byla vychylové-
na do vlnitého nebo smydkového tvaru. V obr. 1 a 4 je maly zdsobnik 21 pPize zndzornén
v klidové poloze. V obr. 3 je Zerchoven¥ vyznadeno také pracovni postaveni s pln& vytaZenou
smytkou prize.

Horni &dst zarizeni 35 na vymdnu dovinutych civek je umistdn zdsobnik 92 pro dutinky,
pod kterym stoji v pohotovostni poloze chapal 93 piivad&fe 95 dutinek, ktery je vykyvny-
a Je upevndn na hifdeli 94. V dolni ddsti je umistdna ovlddaci pdka 97 pro Fizeni odchylova-
ci plech 47 piize, pridemZ tato pdka 97 je upevn¥na na hiideli 96. Odchylovaci plech 47 pii-
ze md ovlddaci pdku 99 otdéivou kolem osy 98.
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Jak je zejména patrno z obr. 2, nese drZék 100 niZky 101 pro p¥izi. NdZky jsou ovlada-
telné kloubovd zavddenou tydf 102 pFes pdku 104 spojenou se hi*fdelem 103. Daldi ndZky 106
pro pfifzi Jsou umistdny na konei vykyvné péky 107, spojené se hifdelem 105. Pdka 107 nese
krom& toho je3t& vdledek 108 pro stladovéni bo&niho remena 22. Za pomoci kloubové zavéiené
tyde 109 jsou niZky 106 pro prizi ovliadatelné pdkou J11 spojenou se hiidelem jij

Jak je patrno zejména z obr. 1, je za popsanym zerizenim s h¥fdeli a pdkami umIst¥na
odvalovac{ plocha 112 pro civky, po které se miZe vyhozend navinutd civks 26’ odvalovat na
dopravni pés 113 upraveny na zedni stren¥ stroje. Dopravni pds 113 sedf na op&rnfch védleich
115, jejichZ osy 116 jsou upevn¥ny na rému 31 stroje & na ochrenné st&n& 114. Do ‘elektrické-
ho zepojeni 117 dstl elektrickéd vedeni, kterd nejsou jednotlivZ udpln& zndzornéna, a piichd-
zeji od signalizadniho spinafe 37 a od solenoidové civky 118 spinaci ty¥e 38. Poloha usti
121 odtahové trubky 122 pro pFizi je zv143¥ dobfe patrna v obr. 2.

Ni%e bude na praktickém p¥fkladu vysv&tlena funkce shora popsanych ze¥izeni k provédéni

zplsobu podle vynédlezu.
R

Podle obr. 1 dosdhla dovijend civka 26 prévé svého meximélniho naplnéni. Elektricky
signelizadn{ spined 37 resgoval ne predem urdené napln¥ni civky tim, Ze jeho ¥idlo 119
trvale ohmatdvajic{ povrch civky, spojilo kontakt.

Signdlem vybavenym signalizadnim spinaem 37 byly pomoci elektrického zapojeni 117
zahdjeny, pop¥. provedeny nésledujici kroky postupu:

a) Pracovni misto bylo zastaveno. Privéddci trubka 14 pro vldkna jiZ nedoddvéd %4dnd
vldkna, dop¥ddaci rotor 13 je odpojen a dobthd, pri¥em¥ odtahové zeiizeni 16 pro prizi Je3td
b¥%{ ddle a vytahuje zbytek p¥fze z odtshové trubky pro p¥izi. Navijeci zaifzenf 17 bylo
zastaveno. To mi¥e nastat dvojfm zpdsobem, bud tim, %e se zastavi navijeci vdlec 21, nebo
tim, %e se dovinutd civka 26 nadzdvihne od navijecfho vélce 21 za pomoci civeZnice 23 a%
do polohy 120, zakreslené &erchované.

b) Privold se zabfzeni 35 pro vym¥nu dovinuté civky. Za tim Udelem byla spinaci ty&
38 elektromagneticky vysunuta. JelikoZ za¥fzeni 35 na vyménu dovinuté civky trvale pojiZdf
kolem pracovnich mist doprddaciho stroje ve stavu pripraveném k provozu, mi%e byt spinaci
tyd{ 38 uvedeno v &innost spfneci kiidélko 39 jeho signaelizainiho spina¥e 40, cof podle
obr. 1 prédvé nastdvd. )

Jakmile spinaci k¥idélko 39 uvedeno v &innost signaliza®ni spine& 40, po&ne plisobit
bli%e nezndzorndny *idici mechenismus, ktery nap¥iklad v disledku Fizeni kiivkovym kotoulem
vyvolé nésledujfc{ pracovni pochody: nejdfive zeskod{ zaskakovaci péka 43 do liZka 41. Tim
se ustrojfi 3% pro vymdnu dovinuté civky zadri{ u pracovniho mista 11 a aretuje se. Na to
se uvede v &innost remeno 50, prifem¥ vdledek 48 tladf na ovlddaci pdku 29 a pFitom vykyvu-

" Je bo¥ni rameno 25 sm¥rem ven a uvolni dovinutou civku 26.

Pak v disledku natodeni hifdele 55 vstoupi v Zinnost vyhazovad 53 civek. Vyhodl JiZ
uvolndnou civku 26 na odvalovac{ plochu 112, se které se civka odvall ne dopravni pds 113.
Konec prize, ktery pripadnd je3t¥ existuje, se pritom vytdhne z odtahového zaF{zeni 16,
popt. z vodi¥e 20 p¥ize. Nyni je volnd drdhe pro vodicf ustrojf 37 prize, jeho% svérou 60
je Ji% dr¥en konec prize, toti} zepfddeci prize 65, pfivdddné od zepféddaci civky 68 ptes
brzdu 69, velky zésobnik 70 pifze, maly zdsobnik 71 pfize a pPes vodici vdlec 29 pro p¥fzi.
Pri otddeni h¥idele 57 se vodict dstrojf 57 prize vykyvne ve sméru proti hodinovym rulilkém,
pti¥em¥ svéra 60 se v kruhovém oblouku dostene a% phed ust{ odtahové trubky 15 pro p¥fzi, jak
je to zndzorn¥no v obr. 3. Soudasn® byly oba zdsobniky p¥ize uvedeny v &innost v opa¥ném
smyslu. Velk§ zésobnik 70 prize odevzdal svou celou zdsobu pPize a je zaveden do nulového
postaveni, zndzorn¥ného v obr. 3. Maly zdsobnik 71 pfize vytdhl nejdfive prigovou smyZku
123, zakreslenou erchovan¥. Po otevieni svéry 60 pro pfizi pomoci nardfky 124, tladfci na
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péku 62, vykyvla pdka 91 malého zdsobniku 71 pro p¥izi vSak opétbdo své vychozi polohy

a pritom uvolnila vytaZenou smydku p¥fze. Podtlak, penujfci ve sk¥ini doptddaciho rotoru
13 a v odtahové trubce pro piizi, nassdl konec zepiddaci pfize 65, uvolndny svérou 60, aZ
do doprédaciho rotoru 13. Délka prize k tomu potfebnd, byla dodateln& poskytnuta malym zé-
sobnikemrll piize.

Nyni se znovu uvede Upln¥ do provozu dopfédaci zsi{zeni 12. Dopfddacf rotor 13 se nej-
pozd&ji nyni op&t rozbshne a pPivdd¥ci trubkou 14 pro vldkna se znovu privddsji vldkna pro
zpredeni. Jakmile prstenec 125 spPédenych vldken, tvofici se v dopféddacim rotoru, vesel na
mist& oznadeném kiiZkem 126 do styku s koncem zaprddaci pPize 65, zapolne na tomto mistd ze—
pidddnt nové piize. Pritom se odst¥edivymi silami pisobi na konec piize nérazovitym tahem.
Tento "Skubavy signdl” se sdili &idlu 63 elektrického signelizainiho spinale 63, ktery tento
signdl vede elektrickou cestou déle p¥es nezndzorndné vedeni do Ustroj{ 35 pro vym&nu dovi-
nuté civky, a toto ustroji 35 oto¥i potom h¥fdelem 56, prilem% se vodici dstroji 37 pro p¥i-
21 vykjvne nazpdt do jeho vychozi polohy, zndzorn&né v obr 4. Pritom se zapPddaci prize 63,
zapPddaci misto 126 a zapredend prize 127 vedou odtshovym dstrojim 16 pro p¥fzi, pres vodief
ty& 18 a odchylovaci plech 19 a kone¥n& pied usti 121 odtahové trubky 122 pro pf{zi, Pred-
tim se semodinnd uzaviela sv&ra 19 p¥i opudténi nardfky 124 a seviela se zapiddaci piize.

PFi vzestupném pohybu vodictho udstrojf 57 pffze, jehoZ h¥idel 38 podle obr. 2 pPechdzi
do vodicfho védlce 128, nestdvd axidlnf posuv g vodicfho ustrojf 57. Za tim dlelem je vodict.
vdlec 128 opat¥en p¥isludng profilovanou drdfkou 129, do které zabird vodici kolik 13! upra-
veny ve vdledkovém loZisku 130. Osové posunuti dstroji 57 pro vedeni prize mé za uilel, aby
p¥fize byla podle obr. 5 vedena ke strend leZffef u bo&niho remena 125 cive¥nice 23, na které

pozddji mé byt prize seviena mezi okrajem 132 dutinky 133 a kuZelem 134 bo&nfho remena 125.

Na pos&tku vzestupného pohybu vodicfho ustrojf 57 pro pfizi natolf dstroji 33 pro vy~
mdnu dovinuté civky h¥fdel 96, &im% ovliddaci pdka 97 zatladi na ovlddaci pdku 99 -odkldn&ciho
plechu 47 pro p¥izi, tekZfe odkléndci plech se vykyvne sm¥rem vzhiru, jak to zndzornuji obr.
4 a 5. Prize 127 vklouzne piitom do vrubu 135 odklén¥ciho plechu 47 pro p¥izi. V ddsledku
t¥chto opat¥eni je mo¥né spolehlivé odklén¥ni a vedeni prize.

Soutesnd se vzestupnym pohybem vodiciho dstroji 57 pro prfizi vykyvne pfivadd® 95 duti-
‘nek s prdzdnou dutinkou 133 =z klidové polohy zndzorn¥né v obr. 1 a 3 do pracovni polohy
zndzorndné v obr. 4. Zde odevzdd dutinku 133 do cive&nice. Klapka 136 zdsobniku 22 dutinek,
kters byla udrZovdna silou pruziny, vykyvne se pfi odebirdni dutinky a zddr¥ ‘137 zabranuje
ostatnim dutinkdm ve vypadnuti ze zdsobniku. Jekmile vodici ustroji 57 prize doséhlo své
klidové polohy zndzorniné v obr. 4, uzavie se op&t bodni rameno 22 civednice, které bylo
udriovéno v dolni poloze véle¥kem 108 pdky 107. PPi tom se zapfedend prize 127 sevie a
ustdlf, jak bylo shora vysv¥tleno. Soulasnd se civelnice spusti pomoci paky 107 tak daleko,
a% dutinke 133 pFijde do styku s navijecim vélcem 21 a zalne se otéget. PPi uzavPeni cived-
nice vstoupi do &innosti také niZky 10l a 100, kus pFize, mezi nimi umistdny i se zapiéddacim
mistem 126 se vyPizne a nassaje sé do usti 121 odsdvaci trubky 122. Nov& zapredend prize
se po odvedeni Pizeného odklénéciho plechu 47 samo¥innd odevzdd Pizenému vodi¥i 20 prize
a zadne se s navijenim nové piizové civky.

V prib&hu vzestupného pohybu vodiciho ustrojf 37 p¥ize byl velky zdsobnik JQ p¥ize
plynule op&t navijen zeptédaci pffzl, taZenou nazpdt. PFitom se neJvEt3{ ¥ést predtim pouZi-
té prize odtdhne nezpét a uloZi v zésobniku,-jak je to patrno z obr. 4. Po odevzdéni dutinky
133 se také op&t odvede piivad&® 95 dutinek. Tim zaujaly vSechny Eésti ustroji 35 pro vyménu
prizové civky opdt polohu zndzorndnou v obr. 1. Nyni ndsleduje uvolndni spinaci ty&e 38,
vysunuti zaskakoveci péky 43 a deld{ postup dstroj{ 35 na vymsnu civek. Tim je ukon&en dkon
vymény civek a‘zapfedeni. ‘

Na obr. 6 je zndzorn¥no pozm&n¥né zaffzenf k provédéni zpisobu podle vynédlezu. U tohoto
provedeni je zap¥ddaci civka 138 upevn&na piimo na vodicim ustroj{ 141 pFfize, a to pobliZe
svéry 60. Krom& toho nese vodictf dstrojf 141 p¥ize dva odkldndci koliky 139 a 140 pro piizi.
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Misto obou zdsobniki pifze je na sk¥ini dstrojf 35 na vyménu dovinuté civky unisténo odtaho-
vé dstrojl 142 pro prizi, které sestévé z koliku 143, péky 144 e hiidele 145.

Kdy% se vodici dstroji 141 pro p¥izi vykfvne nazp&t do &erchovand zakreslendho klicdové-
ho postaveni 146, pohybuje se pdka 144 do polohy 147 a nazp8t. Pritom se odtahuje zap¥édaci
civkou 138 smy&ka 148 piize. Délka smylky prize vystalf, aby konec zeprddaci p¥fze 149 byl
nerudené nassdét a¥ do dopfddaciho rotoru 13. Jinsk se eni zplsob ani za¥izeni k provddini
tohoto zplisobu neli%{ od shora popsaného postupu a od konstrukce ze¥izen{, tak¥e nenf t¥eba
se timto provedenim podle obr. 6 bliZ%e zabyvat.

Vyndlez neni omezen na popsané piiklady provedeni. Zejména pek mohou byt zaibizeni k pro-
véddéni zplsobu podle vyndlezu vytvolena nejrizndjsim zpisobem.

PREDMET VYNSLEZU

1. Za¥izeni pro zeutomatizovéni vymény dovinuté p¥fzové civky na doptddacim stroji,
obsahujicim velky rodet pracovnich mist, zejméne na rotorovém doprédacim stroji, s dstrojim
na vymEnu prizovych civek, které je pojizdné podél doprddaciho stroje, vyznadujici se tim,
Ze ustroji (35) na vyménu p¥izovych civek je opatfeno zap¥ddsci civkou (68, 138) a Piditel-
nym vodicim dstrojim (57, 141) pro drfenf a vedeni zapiddeci prize (65, 149) navinuté na
zapPddacl civce (68, 132), prilem% vodici ustrojf (57, 141) p¥ize sestévd z nucend Flzené
péky, kterd je upravena vikyvn& smérem k doprédecimu zerifzenf (12) e nazpst, a na jejim2
konci je upravena svdrka (60) pro prizi.

2. Zarfzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e svdrka (60) pro p¥fzi je pro otev¥ent
opatiena pékou (62), oto¥n¥ ulo¥enou kolem osy (61), a je v uzaviracf poloze drZena pru¥inou.

3. Zarizeni podle bodu 2, vyznadujfci se tim, %e pro ovlddéni pdky (62) je u odtahové
trubky (15) pro p¥izi dopfédaciho za¥fzeni (12) umistdna nard¥ka (124).

4. Zerizeni podle kteréhokoliv z bodd 1 a% 3, vyznadujici se tim, ¥e vodici ustrojf
(57) p¥ize mé elektricky signalizedni spinad (64), ktery je opatfen &idlem (63) resgujfcim
na nap¥ti zap¥ddaci prize (65, 149) a je ¥inn¥ spojen se h¥fdelem (58), spojenym s vodicim
dstrojim (57) pro prizi.

5. ZaFizeni podle bodl 1 a%f 4, vyznalujici se tim, Ze ustrojf (35) na vyménu p¥{zové
civky je opat¥eno vodicimi ustrojimi (128, 129, 131), kterd jsou ve spojeni s h¥fdelem (48),
nesoucim vodic{ dstrojf (57) pPize, za ulelem uloZeni zapfedené p¥fze na novou dutinku (133)
a vyvoiévaji za tymZ udelem osovy pohyb h¥fdele (48).

6. Zatfzeni podle bodu 5, vyznalujici se tim, %e dstrojl (35) na vymdnu p¥izové civky
Je za ufelem vyd&leni zapiddaného mista (126) ze zapredené pifze (127) opatieno odsdvacim
dstrojim (121, 122) a dvéma niZkemi (101, 106) pro prizi.

7. Zatizeni podle jednoho nebo n¥kolika z bodd 1 a% 6, vyznadujlef se tim, ¥e zapPddac{
civka (68) je upevndna na remenu (66) spojeném se sk¥{nf dstrojim (35) na vymdnu prfzové
civky.

8. Zat{zeni podle jednoho nebo n&kolika z bodld 1 af 6, vyznadujfci se tim, Ze zaprddaci
civka (138) je upevn¥na na vodicim ustroji (141) prize.

9. Za¥{zenf podle bodu 8, vyznadujici se tim, ¥e v oblasti vykyvovéni vodictho ustrojf
(141) pfize je upraveno odtahové ustrojf (142) pro odtshovdni délky p¥ize, pot¥ebné pro
zapfedeni, se zapfddaci c{vky (138).



203112 ?

10, Zerizeni podle jednoho nebo ndkolika z bodl 1 aZ 9, vyznadujici se tim, Ze mezi vo-
dicim udstrojim (57) prize a zapiddaci civkou (68) je umist&n nucend rizeny maly zdsobnik
(71) prize za ulelem vytvotenl rezervy piize pPfi privdddni konce piize zapfddaci civky (68)
k doprddacimu zerizeni (12).

11. Za¥izeni podle bodu 10, vyznadujici se tim, %e maly zdsobnik (71) pFfize mé kapaci-
tu pro délku p¥ize, kterd odpovidéd vzdédlenosti piize mezi zapfddacim bodem a mezi bodem
preddni konce pFize zapiddact civky (68) do dopPddaciho zafizeni (12).

12, Zerfzeni podle jednoho nebo n&kolika z bodd 1 a% 11, vyznalujici se tim, Ze ustroj{
(35) na vym&nu dovinuté civky je opatfeno ndvratnym udstrojim pro zp&tné odebréni a op&tné
pouzitl nejvdt¥l dsti zeprddaci prize (65), nutné pro zapiddaci d¥j.

13. Ze¥fzeni podle bodu 12, vyznadujfcf se tim, Ze ndvratné ustroji sestévd z nucend
#izeného velkého zdsobniku (70) piize, ktery je umist®n mezi zapPfddaci civkou (68) a vodicim

dstrojim (57) prize.

14, Zarizeni podle bodu 12, vyznadujfci se tim, Ze velky zdsobnik (70) piize je tvoten
nepohyblivym h¥ebenem, sestdvajicim z kolfkd (72 a% 76), a pohyblivym hiebenem, sestévajicim
z Piditelné, pohyblivé desky (82) s koliky (83 a¥ 86) na ni upevnénymi.

5 1listd vykresd

Severografia, n. p., 2évod 7. Most
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