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(34) Mechenismue kovactho manipuldtoru k prestavent vykovku ve smiru Jeho osy

Vynélez fe#f mechanismus kovactho manipuldtoru pro rychlé piestavent vykovku, upnu-
tého v klestfch manipuldtoru, ve sméru osy vykovku, pii volném kovéni.

Dosud znémd za¥izen{ pro volné kovdni Fe{ piistaveni vykovku prostym uvolndnim kles-
t1 pfi dr¥ent vykovku kovadly lisu. XK posuvu vykovku .e sméru Jeho osy dochdzf v podstat¥
tak, Ze rdm manipuldtoru pojfi%d1, tedy od silovéh- plsobent pojezdu rdmu manipuldtoru,
Toto resSenf sebou prind3f celou radu nevyhod, - snoucich z prestavovén{ velkyeh hmot:
Znatné rézy, dynamické naméhénf a celkové opotfebeni, nedostadujfef rychlost a pfesnost

posuvu vykovku, energetické ztréty atd.

Uvedené nevyhody odstranuje mechanismus kovaciho manipuldtoru a Jeho hydraulické
zapojeni podle vynélezu, sestévajict z rému manipulétoru, zavédenych kle§tf, mechanismi
k vySkovému prestaveni kle¥tf a hnacfch a ¥{dicfch jednotek, jehoy podstatou je, Ze
kle¥t& jsou k rdmu manipulétoru posuvn& upevnény prost¥ednictvim dvou hydraulickych
véleld, mezi nimi¥ je uskutednina sériovéd mechanicksd vazba, pridem¥ pracovni hydraulicky
vélec md oba prostory p¥ipojeny pies prvnf rozvéd8E, tietf rozvddsd a prvni zp¥tny ven~
til na hydromotor, ktery je mechanicky spfaZen s regula¥nim derpadlem, jeho¥ hydraulicky
vetup je pfes dlouhy zpitny ventil hapojen pomoct pdtého rozvddéde na hydromotor pejezdu
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a prugic{ hydraulicky vdlec Je svym postorem na strand pistnice napojen ns hydraullecko-
-pneumaticky akumulétor & sou¥asng pres redukini ventil na prvni zdroj tlakové kapaliny,
ktery je pripojen k prvnimu rozvadééi.

7zar{zen{ podle vynélezu umo¥nuje pfi drient vykovku kovadly lisu rudni vysouvéni
kledti s vykovkem vzhledem k rému, pfitom rychlost vysouvéni Je v ka%dém okam¥iku stejné&
velkd, ale opa&ného smyslu jeko rychlost rému. Toto nucené vysouvéni klestl s vykovkem
zamezuje undseni kledt? poji¥décim rémem manipulédtoru béhem ptiblisovactho zdvihu lisu,
co¥ predstavuje Jjednak zvjseni piesnosti posuvu, jednak zkréeeni gasu, potiebného pro

posuv kledti s vykovkem.

Pr{kiad provedeni mechanismu kovaciho lisu podle vynélezu Je znézornén na vykresech.
Obr. 1 predstavuje pidorysny schematicky pohled a na obr. 2 je hydraulické zapo jeni me-

chanismu.

Kledtd 1 s vykovkem 2 jsou posuvné uloZeny v rému 3 manipulédtoru prostrednictvim
dvou hydraulickych yéled - pracovniho hydraulického vélce 4 s pistnict 5 a prugictho
hydraulického vélce 6 s pistnicf . Mezl ob&ma hydraulickymi vélcl 4 a & je uskute&nna
sériové mechanickéd vazba. Pistnice 7 pruZiciho hydraulického vélce 6 Je pPripevnina k ré-
mu 3, pistnice 3 pracovniho hydraulického vélce je pfipevnEna ke kle3tim 1. Prvn{ zdroj
8 tlakové kapaliny Je spojen & redukinim ventilem 12 a pres prvni rozvédds 9 je propojen
Jednak s pracovnim vélcem 4, Jednak pres druhy rozv4d®¥ 10 s prostorem pruzictho hydrau-
1ického vélece § na stran& jeho pistnice 7 a s hydraulicko-pneumatickym akumuldtorem 1l.
Druhy rozvad¥® 10 Jje déle propojen s odpadem. Ppryni rozvéddd 9 je propojen pes trett
rozvédddé 13 a zp&tny ventil 14 s vystupem z hydromotoru 15. Mezi tretd rozvédsd 13 a
prvni zpétny ventil 14 Je pPipojen poji&%ovaci ventil 16, JjehoZ vystup je spojen s odpa-
dem. Protilehlé cesty tiettho rozvédde 13 Jjsou spojeny 8 odpadem. Druhy zdroj L7 tlakové
kapaliny Jje pies tvrty rozvédsd 18 propojen s hydromotcrenm 15 a prostiednictvim pétého
rozvédéde 19 s hydromctorem pojezdu 20 a odpadem. Mezi &tvrty rozvad&d 18 a pé&ty rozvé-
dass 19 36 pres druhy zpétny ventil 21 pripojeno regulatni Serpadlo 22, jeho h¥fdel Je
spojena s hifdelf hydromotoru 15. Hydromotor pojezdu 20 je upevnin k rému 3.

Prostiednictvim hydraulickych rozvedddd je mo%no provédét t#i hlavni funk&ni pohyby
kle¥t{ s vikovkem.

V dobd, kdy kovadla lisu tvéif vykovek, poji%di rém menipuldtoru smirem od lisu a
soudasnd jsou klesté 1 s vykovkem 2 prost¥ednictvim pracovntho hydraulického vélce 4
vysouvény vzhledem k rému 3 menipuldtoru; vzhledem ke kovadlim lisu jsou kledtd 1 s vy-
kovkem 2 V klidu. P¥i této operaci proudf{ tlakové kapalina pres &tvrty rozvaddé 18
z druhého zdroje LI tlakové kapaliny do hydromotoru 13, prvntho zpstnéno ventilu 14,
trettho rozvéddéde 13 a prvnfho rozvéd&de 9 na ob¥ strany pistu pracovniho hydraulického
védlce 4, pritem# pistnice 5 pracovniho hydraulického vélce 4 vysouvéd klestd 1 s vykovkem
2 vzhleden k rému 3 menipuldtoru. Hydromoter 13 pohéni regula¥ni Serpadlo 22, tlakové



3 188127

kapalina odtud pohdni prost¥ednictvim druhého zpétného ventilu 21 a patého rozvddiddce 19

hydromotor pojezdu 20,

V pripad¥, ¥%e dojede pistnice 5 do krajni polohy pracovniho hydraulického vélece 4,
Je energie rozjetého rému pohlcena hydraulicko-pneumatickym akumulstorem 1.

V dob&, kdy kovadla lisu uvolni vykovek, je tfeba rychle piesunout klests s vy¥kov~
kem do nové polohy. Tato operace se provadi tak, ¥e tlakovd kapalina z prvnfho zdroje 8
tlakové kapaliny je prevedena pres prvni rozv&ddd 9 na stranu pistnice 5 pracovnfho hyd-
raulického vdlce 4. Kapalina ne strand pfstu pracovnfho hydraulického vélce 4 je prosted-
nictvim prvnftho a tietfho rozvddéde 2 a 13 spojena s odpadem; regula¥ni &erpadlo 22,
mechanicky spojené s hydromotorem 13 v8ak dodévd tlakovou kapalinu pies druhy zp&tny
ventil 21 a péty uvdddd 19 .do hydromotoru pojezdu 20. Hydromotor pojezdu 20 slouZf k po-
honu rému 3 vzhledem ke kolejisti.

V p¥ipad&, Ze pri kovéni nenf poufita 34dné z obou vyse popsanych operaci, Je moZno
Poji#d&t s kle3tdmi a rémem manipulédtoru Jako celkem. Kledt¥ jsou v rému menipuldtoru
uloZeny na predepsanych pruZindch, vytvofengch spojenim prostoru ne strang pistnice 7
pruZictho hydraulického védlce 6 s hydraulicko-pneumatickym akumuldtorem, s n{m¥ Je pres
druhy rozvéd&® 10 spojen i prostor pistu pracovnfho hydraulického vélce 4.

Redukdnf ventil 12 chrénf hydraulicky okruh proti pretiZenf., &tvrtym rozvédssenm a8

Je mo¥no dodévat tlakovou kapalinu z druhého zdroje 17 p¥imo do pé&tého rozvadsde 19 a
hydromotoru pojezdu 20.
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pREDMET VINALEZU

1. Mechanismus kovacfho manipulétoru k prestaveni vykovku ve smiru jeho osy, sestévajici
2 rému manipuldtoru, zavédenych klesti, mechanismd k vyskovému prestaveni kle3dti a
hnacich a P{dicfch jednotek, vyznadeny tim, e kle¥td (1) jsou k rému (3) manipulédto-
ru posuvng upevnény prostiednictvim dvou hydraulickych vdlcl, mezi nimiz Je upravena
sériové mechanickéd vazba, pridemi pracovni hydraulicky vélec (4) m& oba prostory
.pripojeny pres prvni rozvédsd (9), napojeny na ti¥et{ rozvaddl (13), spojeny s prvnim
ventilem (14), na hydromotor (15), ktery je mechanicky spraien s regulainim Serpadlem
(22), Jjeho# hydraulicky vstup Jje ptes druhy zpdtny ventil (21) napojen pomoci pé&tého
rozvédsds (19) na hydromotor (20) pojezdu a pruzici Hydraulicky vdlec (6) Je svym
prostorem na strané pistnice (7) napojen na hydraulicko-pneumaticky akumnidtor (11)

a soutasnd pres regulaini ventil (12) na prvn{ zdroj tlakové kapaliny (8), ktery Je
pripojen k prvnimu rozvddséi (9).

2. Mechanismus kovactho manlpuldtoru podle bodu 1, vyzneleny tim, ¥e je opat¥en druhym
zdrojem (17) tlakové kapaliny, pomoci pétého rozvédéde (19) propojenym bud s hydre-
motorem (15), nebo s hydromotorem (20) pojezdu.

2 vykresy
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Obr. 1
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