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- Vyndlez se tykd zafizeni pro nagpindni
dopravniho pésu péasovych peci, vytvofeneé-
ho soustavou napinacich. valci.

Pri provozu péasovych peci dochézi vli-
vem tepelné dilatace a vytahovanim k pro-
dluZovani dopravniho pédsu. AZ dosud se pro
napmam dopravniho pésu pouZivalo zafi-
Zeni, které tvofi soustava pohyblivych a
pevny-ch valci. Prvy pohyblivy valec napi-
nd dopravni pas vlastni vahou a druhy po-
hyblivy vélec, ktery je posouvdn ruénsg, vy-
mezuje volnou €ast dopravniho pdsu v pii-
padé, kdy je jiZ prvy pohyblivy valec v mez-
ni poloze.

Nevyhoda tohoto FeSeni spofivd v tom,
Ze je nezbytné &astd kontrola polohy pohyb-
livfch napinacich vélcll. ObtiZna fyzicka
prace pfi posouvani druhého pohyblivého
vilce vyZaduje nékolik pracovmkﬂ P¥i zd-
nedbdni pravidelné kontroly miiZe dojit k
havdarii celé pohonné jednotky.

Tyto nevyhody z velké Cdasti odstrafiuje
- zafizeni pro napindni dopravniho pdsu pa-
sovych peci, jehoZ podstata spolivd v tom,
Ze gravitatni napinaci védlec je ulo¥en po-
suvné ve vertikdlnich vodicich li§tdch, na
nichZ je uspo¥ddan spodm koncovy spinac,
stfedni koncovy spina¢ a horni koncovy spi-
na¢ pro ovlddani pohybu posuvného mecha-
nismu napinaciho vélce, umist&ného v hori-
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zontdlnim vedeni, opat¥eném p¥ednim kon-
covym spinacem a zadnim. koncovym spina-
cem, jimiZ je vymezena drdha napinaciho
valc

Vyhoda zarizeni podle vynalezu spotivd
v tom, Zé zalizeni samodinng za]1stu]e pra-
v1delne napinani dopravniho pédsu p¥i pro~
vozu pAsOvVé pece.

V pripad& odstaveni  pdsové pece, kdy
chladnutim dopravniho pasu dochézi k jeho
zkraceni, ¢imZ mbZe dojit k poSkozeni ce-
1ého zafizeni, je zafizenim podle vynéle-
zu samo€inné zajisténo uvolnem dopravni-
ho pésu.

Na priloZeném vykrese ]e zZobrazen po-
délny fez zafizenim pro napindni doprav-
niho pdsu pésové pece.

Jak patrno, je v rdmu 1 pohonu nezobra--
zené pdsové pece umistén gravitatni napi-
naci vélec 2, uloZeny posuvn& ve vertik4l-
nich vodicich li§t4ch 3, 3‘. Na vertikdlnich
vodicich li%tdch 3, 3' je uspofadan spodni
koncovy spinat 4, stfedni koncovy spinaté 5
a horni koncovy spinal 6 pro ovlddéni po-
hybu posuvného mechanismu 7 napinaciho
valce 8. Napinaci vdlec 8 je umistén v ho-
rizontdlnim veden{ 9. Horizontdlni vedeni 9
je opatfeno prednim koncovym spinatem
10 a zadnim koncovym spinafem 11, ]umz
je vymezena drdha napinaciho vélce 8. Ve
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stejnié .vzdéalenosti od svislé osy vertikal-
nich vodicfch lidt 3, 3' je v prostoru mezi
stfednim koncovym spinaem 5 a hornim
koncovym spinafem 6 uspofddédna dvojice
vodicich vélcit 12, 12°. V rdmu 1 pohonu je
dale umistén vdlec 13 pro zménu sméru po-
suvu dopravniho pasu 14.

Pri zahdjeni provozu pésové pece je gra-
vitadni{ napfnaci vélec 2, ktery napinéd do-
pravini pas 14 vlastni vahou, v poloze mezi
stfednim koncovym spinafem 5 a hornim
koncovym spinatem 6. Napinaci vélec 8
je. v mezni poloze u pfedniho koncového
spinade 10. Vlivem prodluZovani dopravni-
ho pésu 14 klesa gravita®ni napinaci vélec
2 aZ na spodni koncovy spinat 4. Impulsem
od spodniho koncového spinale 4 se uvede
do pohybu posuvny mechanismus 7, ktery
posouvéd napinaci vdlec 8 ve sm&ru k zad-
nimu koncovému spinali 11, na vykrese ve
sméru Sipky A. Dochédzi k napinédni doprav-
nfho pésu 14 a tim ke zvedan{ gravitadniho
napinaciho valce 2 aZ do polohy ke stfed-
nimu koncovému spinafi 5. Impulsem od
stfedniho koncového spinade 5 se zastavi
pohyb posuvného mechanismu 7.

Doséhne-li po opakovaném napindni do-
pravniho pédsu 14 napinaci vélec 8 polchy
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u zadntho koncového spinade 11 dffve neZ
gravitatni napinaci vdlec 2 polohu u stfed-
ntho koncového spinafe 5, zastavi se posuv-

-ny mechanismus 7 impulsem od tohoto zad-
‘niho koncového spinace 11.

Dojde-li ke sniZeni teploty dopravniho pé-
su 14 a tfm k jeho zkrdceni, dochazi ke zve-
dani gravitatniho mapinaciho vélce 2, nej-
vySe viak do polohy po horni koncovy spi-
nac¢ 6. Impulsem od horniho koncového spi- .

"nace b se uvede do pohybu posuvny mecha-

nismus 7, kter§ posouvd napinaci vélec 8
v opacném sméru, na vykrese ve sméru Sip-
ky B. Tim doeham k uvoliiovani dopravniho
pédsu 14 a ke kleséni gravitantho napinaci-
ho vélce 2 do okamZiku, neZ gravita&ni na-
pinaci védlec 2 dosdhne polohy u stfedniho
koncového spinade 5. Impulsem stfedniho
koncového spinafe 5 se zastavi pohyb po-
suvného mechanismu 7. Stdv, kdy je gravi-
tatni napinaci védlec 2 v mezni poloze u
spodniho koncového spinate 4 a napinaci
vélec 8 u zadntho koncového spmaée 11, je
signalizovan.

Vynélez lze pouilt u péasovfch dopravni-
ki pasovych peci ve skldrnich, keramickych
a strojfrenskych zdvodech a v zévodech po-
travinafského priimyslu.

PREDMET VYNALEZU

Zatizenl pro napindni dopravnfho pésu
pésovych peci, vytvoFfené soustavou napina-
cich valcl, uspofddanych v rdmu pohonu,
vyznacené tim, Ze jeho gravita¢ni napinaci
véalec (2] je uloZen posuvnd ve vertikalnich
vodicich litdch (3, 3‘), na nichZ je uspo-
Fdddn spodni koncovy spinal (4), stfedni

koncovy spmac (5) a horm koncovy spinaé&
(6) pro ovlddani pohybu posuvného mecha-
nismu (7) napinaciho vélce (8}, umisténé-
ho v horizontdlnim vedeni (9), opatfeném
pfednim koncovym spinafem (10) a zadnim
koncovym spinafem (11), jimi¥ je vymeze-
na draha napinactho valce {8].
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