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Vynédlez se tyka oklapéciho manipuldto-
ru k okldpéni vzduchotésnych kontejnert
pfi primyslové vyrobé dlazeb i k okldpéni
jinych prfedméta.

Okldpéni riznych pfedmétd je v technic-
ké praxi velmi Casté: riizné nadoby, panve,
konvertory, korby vozidel, 1Zice rypadel a
¢asti mnoha jinych stroji. Geometrickd osa
cklapéni byva realizovdna hmotné jako Ce-
py a loZiska na bocich predmétu, takZe
probihajici mimo predmét, zpravidla dale-
ko od t&Zisté nebo i jinak. Prochéazi-li osa
sta¢i k vyvozeni okldpé&ciho momentu ma-
14 sila.

Podle Cs. patentu 94916 je ztotoZné&ni té-
Zisté s oklapéci osou feSeno pomoci pod-
stavce, ktery nese protizavaZi. jednoduchy
manipuldtor zasahuje svymi Cepy do loZi-
sek ve vyztuZné konstrukci dna kontejne-
ru. Podstavec a protizdvaZi viak zvySuji
manipulovanou hmotnost zatizeni, které se
proto hodi jen pro praci na misté, napri-
klad propfedlazby. Cepy nebo loZiska na
bocich kontejneru je moZno vetknout jen
do tuhych a tudiZ tlustych stén a Cepy zne-
moZziuji kladeni kontejnerdt vedle sebe bez
mezer.

Uvedené nedostatky odstratiuje oklapéci
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manipuldtor k oklapéni kontejnert a po-
dobnych piedmétdi, sloZeny z vahadel, tyci,
hiideli, pracen a zédvaZzi, zavé3eny na zdvi-
hacim zafizeni zdveésnym hfidelem, podle
vynélezu, jehoZ podstata spoCiva v tom, Ze
zavésny hiidel nese hlavni vahadlo, na je-
hoZz kaZdém konci je ototné& uloZen boc¢ni
htidel, nehybné& vetknuty do bocniho va-
hadla, které na vnitfnim rameni mé zava-
71, uprostfed vnéjsiho ramene otoCny hor-
ni téhlovy hridel nesouci tdhlo a na konci
horni vzpérovy hFidel pFipojujici vzpéry,
v jejlmZ dolnim konci je otofné usazen dol-
ni vzpérovy hiridel, pripojujici ctofné€ polo-
osu zavéSenou dolnim tdhlovym hfidelem
na tdhle a na vnitfnim konci opatfenou de-
pem, na némZ je otofné nasazena pracna s
pracnovym hridelem. K zajiSténi symetric-
ké d&innosti boCnich vahadel jsou na boc-
nich hridelich pevné nasazena fretézova ko-
la spojend mezi sebou zkiiZenym Fetdzem.

Spinéni poZadavkll vyplyvajicich z okla-
péni a kladeni sloZitéjS1 konstrukci okia-
péciho manipuldatoru umoZiiuje konstruo-
vat lehké, jednoduché kontejnery bez po-
hyblivych souésti. Zalomené pracny ma-
nipulatoru umoZiiuji vést oklapéci osu v li-
pécl osa vedena v malé vzdélenosti pod té&-
Zistém, plsobi gravitace jako posilujici pr-
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vek pFi oklapéni. Oklapéci manipuldtor u-
moZiuje i nakldné&ni kontejneru a miZe
byt zavéSen na libovolném, ' dostatetné
unosném, ve trech na sebe kolmych smé&-
rech pohyblivém zaf¥izeni, protoZe je na
ném funkcéné nezavisly.

Na vykrese je schematicky znédzornén
oklapé&ci manipuldtor- se vzduchotdsnym
kontejnerem. V obr. 1 je na zdvésném za-
Fizeni oklap&ci manipulétor. v poloze okla-
péci, drZici oklopeny kontejner. Tekova-
nymi Carami a jednodrkovymi vztahovymi
znaCkami je vyznafena poloha kontejneru
pfed oklopenim o 180°. V obr. 2 je na za-
v8sném zatizeni okldpé&ci manipulator v
poloze kladeci, to je s odklopenymi polo-
osami a s volnymi sténami kontejneru.

V zav8sném zatizeni Z je okldpéci ma-
nipuldtor uchycen zdv&snym hfidelem 1
nesoucim hlavni vahadlo 2, na jehoZ kaZ-
dém konci je ototné uloZen bo&ni h¥idel 3
nehybné vetknuty do boféniho vahadla 4,
které na vnitfnim rameni ma zavaZi 16,
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uprostfed vnéjSiho ramene ma otofny hor-

ni tdhlovy hiidel 5, nesouci tdhlo 6 a na-

v

konci vnéj§iho ramene oto&ny horni vzpég-
rovy h¥idel 7 zachycujici tlak vzpéry 8. V
dolnim konci vzpéry 8 je otocné uloZen
dolni wvzplrovy hiidel 9 pfejimajici tlak
vnéjStho konce poloosy 10. Poloosa 10 je
konzolou s dolnim tdhlovym hfidelem 11
zavéSena na tdhle 6 a na vnitfnim konci
zakonCena Cepem 12, na némZ je ototné a
neposuvné nasazena zalomend pracna. 13.
Ta je rozebirateln® spojena pracnovym hfi-
delem 14 s kontejnerovym loZiskem 15
umisténym v nosné Kkonstrukci dna kon-
tejneru K. K zajiSténi symetrické ¢innosti
vahadel 4 pFi vodorovné poloze kontejneru
K, mohou byt na bo¢nich-h¥idelich 3 pevné
nasazena Fet8zovd kola 17 spojend mezi
sebou zkiiZenym Fetézem 18. Na obr. 2 je
oklap&ci manipulator zndzorn&n v poloze
kladeci, to je ve tvaru, kdy pracny 13 a po-
loosy 18 jsou aZ o 90° pootoCeny kolem
pracnového hridele 14 a bo€ni vahadla 4
jsou pootofena o stejny Ghel kolem bo¢-
nich h¥idelt 3. V poloze kladeci mfiZe okla-
péci manipuldator kontejnery K kldst bez
mezer, uvoliiovat spojeni pracnového hfi-
dele 14 a kontejnerového loZiska 15 a tim
uvolilovat poloZeny kontejner K a znovu
jej uchopit. Kontejner K je moZno v ma-
lych mezich, asi do 10° a po vyFazeni fe-
tézu 18 z €innosti i o vétS§i thly naklanét
kolem rovnob&Zné osy symetrie 0 pracno-
vych hrideld 14, pfi¢emZ hlavni vahadlo 2
kyve kolem zévésného hfidele 1. Do polo-
hy rovnobé&Zné s podkladem se kontejner
K nakldni plsobenim vnit¥nich nebo vn#&j-
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Sich sil, kterymi se skloni hlavni vahadlo
2. Nakldnéni je usnadnéno tim, %e hlavni
vahadlo 2, kontejner K a my3lené spojnice
bo¢nich hfidelt 3 s pracnovymi hiideli 14
tvoii paralelogram. Tyto mySlené spojnice
jsou hmotné vytvofeny jako paralelogramy
tvofené botnim vahadlem 4, poloosou 10 s
pracnou 13, tdhlem 6 a vzpérou 8. Viechny
soulasti t8chto paralelogramil jsou vyvéaZe-
ny na bo&nim vahadle 4 zavaZim 186.
Popsany oklapéci manipuldtor, napfiklad
pri strojnim kladeni dlaZeb pracuje tak, Ze
uchopi vzduchotésny kontejner K s dilem
dlaZby v poloze plnici tim, Ze spoji pracny
13 s kontejnerovymi loZisky 15 pomoci
pracnovych hrideltt 14, zdvihne. kontejner
a po odséati vzduchu jej oklopi o 180° do
polohy kladeci. Tim je kontejner K piipra-
ven Kk poloZeni na podklad. Nikoliv je§té
oklapéci manipuldtor sdm, ten se uvede do
polohy kladeci odklopenim poloos 10 s
pracnami 13 od st&n kontejneru K. Staci
k tomu mald sila, napiiklad prizdviZzeni
vzpéry 8, paralelogramy jsou vyvéaZeny, té-
ZiSt& soustavy zlistdva na mist& pirekondva
se jen tfeni v loZiskdch. Po poloZeni kon-
tejneru je moZno pracny uvolnit a uchopit
jiny vzduchotésny kontejner, napiiklad K”,
leZici v poloze kladeci a zdvihnout jej.
Malou silou, napiiklad stlafenim vzpér 8
dold, se poloosy 10 s pracnami 13 sklopi
do polohy vodorovné, tim se geometrické

“osy Cepl 12 ztotoZni a osa okldp&ni se ob-

je v této poloze nad osou okldpéni, stadi
maly popud Kk tomu, aby se prdzdny vzdu-
chotésny kontejner K plisobenim gravitag-
ni sily oklopil do polohy plnici. I v této
poloze se daji po uloZeni kontejneru na
podklad, napfiklad na vozidlo, pracny 13
uvolnit. Postup se opakuje.

Pfed poloZenim vzduchot&sného Kkontej-
neru na podklad sklonény je nutno kon-
tejner sklonit do polohy rovnobéZné s pod-
kladem. D4 se to provést riznym zpiso-
bem. VnitFni silou, nap¥iklad vyvozenim
tahu mezi zdv8snym hfidelem 1 a pracno-
vym hfidelem 14. Vné&jdi silou, naptiklad
zdvihdnim bo&¢niho hiidele 3, &¢imZ se vy-
tvoFi moment, ktery skloni hlavni vahadlo
2 a zaroveil s nim i vzduchotésny kontej-
ner K. Toho je moZno dosdhnout i zménou
délky ramen hlavniho vahadla 2, napf¥iklad
posunutim zav&sného h¥idele 1 k onomu
konci hlavniho vahadla 2, ktery se mé&
zdvihnout. Nakldn&ni kontejneru K se pro-
vadi s odklopenymi poloosami 18 a odklo-
penymi pracnami 13. Pro vét3i naklonéni
kontejneru K je tfeba vyfadit z funkce fe-
téz 18.
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PREDMET VYNALEZU

1. Oklapéci manipulator k oklapéni kon-
tejnert a podobnych piedmétdl, sloZeny z
vahadel, ty¢i, hiidelli, pracen a zéavaZi, za-
véSeny na zdvihacim zaFizeni z&avésnym
h¥idelem, vyznacCujici se tim, Ze zavésny
hiidel [1) nese hlavni vahadlo (2], na je-
hoZ kaZdém konci je otofné uloZen bolni
h¥idel (3) nehybné vetknuty do bofniho
vahadla (4}, které na vnitfnim rameni ma
zdvaZi (16), uprostfed vnéjSiho ramene o-
toény horni tahlovy hiidel {5) nesouci tah-
lo (6) a na konci horni vzpérovy h¥idel (7)
pripojujici vzpéru (8), v jejimZ dolnim kon-

ci je otofné& uloZen dolni vzpérovy hiidel
(9) pfipojujici oto&né& poloosu (10) zavs-
Senou dolnim t&hlovym hiidelem (11} na
tdhle (6} a na vnitfnim konci opatfenou
Cepem (12), na némZ je otofné& a neposuv-
né nasazena pracna (13) s pracnovym hii-
delem (14).

2. Oklap&ci manipuldtor podle bodu 1,
vyznacCujici se tim, Ze k zajiSténi symetric-
ké Cinnosti bo¢nich vahadel (4) jsou na
boCnich hfidelich (3) pevné nasazena fe-
tézovd kola (17) spojend mezi sebou zkii-
Zenym Fetézem (18).
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