
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201821506980.2

(22)申请日 2018.09.14

(73)专利权人 南京机电职业技术学院

地址 211135 江苏省南京市江宁区沧波门

宝善寺路56号

(72)发明人 杨小波　

(74)专利代理机构 济南旌励知识产权代理事务

所(普通合伙) 31310

代理人 王如意

(51)Int.Cl.

H04N 7/18(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种安保安防专用的移动式监控设备

(57)摘要

一种安保安防专用的移动式监控设备，包括

寻迹车，寻迹车顶侧的左侧固定连接第一伸缩杆

的下端，第一伸缩杆的上端固定安装全景摄像装

置，第一伸缩杆右侧的上端铰链连接第二伸缩杆

的左端，第二伸缩杆外周的中部套装套筒，套筒

的后侧轴承连接竖杆的上端，竖杆的下端与寻迹

车的顶侧固定连接，第二伸缩杆的右端铰链连接

丝母，丝母内螺纹安装丝杆，丝杆下端与寻迹车

的顶侧轴承连接。本实用新型结构简单，设计巧

妙，利用寻迹车行走路线设定简单且更改便捷的

特点带动监控设备移动，便于移动监控设备布防

范围的调整、监控路线的设定与更改，同时摄像

装置向上调节后重心下降，增加摄像装置处于高

处时的移动设备整体的稳定性，能够满足实际需

求，适合推广。
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1.一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：包括寻迹车（1），寻迹车（1）顶侧

的左侧固定连接第一伸缩杆（2）的下端，第一伸缩杆（2）的上端固定安装全景摄像装置（3），

第一伸缩杆（2）右侧的上端铰链连接第二伸缩杆（4）的左端，第二伸缩杆（4）外周的中部套

装套筒（5），套筒（5）的后侧轴承连接竖杆（6）的上端，竖杆（6）的下端与寻迹车（1）的顶侧固

定连接，第二伸缩杆（4）的右端铰链连接丝母（7），丝母（7）内螺纹安装丝杆（8），丝杆（8）的

下端与寻迹车（1）的顶侧轴承连接，丝杆（8）的上端固定连接手轮（9），全景摄像装置（3）与

寻迹车（1）的电源供电模块通过电路连接。

2.根据权利要求1所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：所述的寻

迹车（1）的左侧固定安装电机（10），电机（10）转轴的下端分别固定安装动力链轮（11）、动力

齿轮（12），寻迹车（1）底侧的右端轴承连接前后对称的竖轴（13）的上端，前侧的竖轴（13）外

周的中部固定安装从动链轮（14），后侧的竖轴（13）外周的下部固定安装从动齿轮（15），从

动齿轮（15）与动力齿轮（12）啮合配合，动力链轮（11）与从动链轮（14）通过链条（16）传动，

竖轴（13）的下端分别固定安装清理刷（17），清理刷（17）的底侧能够分别与地面接触配合，

前后两侧的竖轴（13）的转速相同方向相反，电机（10）与寻迹车（1）的电源供电模块通过电

路连接。

3.根据权利要求2所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：所述的清

理刷（17）由转盘（171）、毛刷（172）、横杆（173）组成，竖轴（13）的下端分别固定安装转盘

（171），转盘（171）的底侧均匀固定安装毛刷（172），转盘（171）的外周均匀固定安装数个横

杆（173），两个转盘（171）上的横杆（173）交叉分布。

4.根据权利要求2所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：所述的寻

迹车前侧与后侧的左端分别铰链连接盒体（18）内侧的上边沿，盒体（18）的内侧均开口，清

理刷（17）清理的碎石颗粒及垃圾能够进入盒体（18）内。

5.根据权利要求2所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：所述的寻

迹车（1）的一侧固定安装电机调速器（19），电机调速器（19）与电机（10）通过电路连接。

6.根据权利要求1所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，其特征在于：所述的全

景摄像装置（3）内设有信号发射器，信号发射器能够将全景摄像装置（3）收集的图片信息发

射的外设显示器上。
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一种安保安防专用的移动式监控设备

技术领域

[0001] 本实用新型属于监控设备领域，具体地说是一种安保安防专用的移动式监控设

备。

背景技术

[0002] 现代安保安防工作中，为了保障活动能够顺利的进行，需要确保活动场地的安全，

[0003] 因此经常需要对活动场地的信息进行收集分析，传统的人工巡逻可能在一些较为

细节或不起眼的方面出现疏漏，因此安装监控设备，并对监控设备采集到的信息进行分析，

能够提高活动的安全性，其中移动监控设备能够全面的监测活动场地，被大量采用；但现有

的移动监控设备的移动路线设定与更改困难，移动设备稳定性差，向上调节摄像头的高度

后，移动监控设备的重心上升，稳定性降低，无法满足多变路线的移动监控，无法满足实际

需求，故我们设计了一种新型的安保安防专用的移动式监控设备。

实用新型内容

[0004] 本实用新型提供一种安保安防专用的移动式监控设备，用以解决现有技术中的缺

陷。

[0005] 本实用新型通过以下技术方案予以实现：

[0006] 一种安保安防专用的移动式监控设备，包括寻迹车，寻迹车顶侧的左侧固定连接

第一伸缩杆的下端，第一伸缩杆的上端固定安装全景摄像装置，第一伸缩杆右侧的上端铰

链连接第二伸缩杆的左端，第二伸缩杆外周的中部套装套筒，套筒的后侧轴承连接竖杆的

上端，竖杆的下端与寻迹车的顶侧固定连接，第二伸缩杆的右端铰链连接丝母，丝母内螺纹

安装丝杆，丝杆的下端与寻迹车的顶侧轴承连接，丝杆的上端固定连接手轮，全景摄像装置

与寻迹车的电源供电模块通过电路连接。

[0007] 如上所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，所述的寻迹车的左侧固定安装

电机，电机转轴的下端分别固定安装动力链轮、动力齿轮，寻迹车底侧的右端轴承连接前后

对称的竖轴的上端，前侧的竖轴外周的中部固定安装从动链轮，后侧的竖轴外周的下部固

定安装从动齿轮，从动齿轮与动力齿轮啮合配合，动力链轮与从动链轮通过链条传动，竖轴

的下端分别固定安装清理刷，清理刷的底侧能够分别与地面接触配合，前后两侧的竖轴的

转速相同方向相反，电机与寻迹车的电源供电模块通过电路连接。

[0008] 如上所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，所述的清理刷由转盘、毛刷、横

杆组成，竖轴的下端分别固定安装转盘，转盘的底侧均匀固定安装毛刷，转盘的外周均匀固

定安装数个横杆，两个转盘上的横杆交叉分布。

[0009] 如上所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，所述的寻迹车前侧与后侧的左

端分别铰链连接盒体内侧的上边沿，盒体的内侧均开口，清理刷清理的碎石颗粒及垃圾能

够进入盒体内。

[0010] 如上所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，所述的寻迹车的一侧固定安装
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电机调速器，电机调速器与电机通过电路连接。

[0011] 如上所述的一种安保安防专用的移动式监控设备，所述的全景摄像装置内设有信

号发射器，信号发射器能够将全景摄像装置收集的图片信息发射的外设显示器上。

[0012] 本实用新型的优点是：本实用新型结构简单，设计巧妙，利用寻迹车行走路线设定

简单且更改便捷的特点带动监控设备移动，便于移动监控设备布防范围的调整、监控路线

的设定与更改，同时摄像装置向上调节后重心下降，增加摄像装置处于高处时的移动设备

整体的稳定性，能够满足实际需求，适合推广。使用本实用新型时，首先在需要监控路线的

地面上涂上能被寻迹车监测到的黑线，寻迹车便能够沿黑线带动全景摄像装置移动，全景

摄像装置进行全景监控，并将监控的画面储存在内部的储存卡内，以备后续观看；使用者通

过手轮转动丝杆，丝杆与丝母螺纹配合，丝母带动第二伸缩杆的右端向下移动，套筒顺时针

转动，第二伸缩杆伸长，且第二伸缩杆的左端拉动第一伸缩杆的上端向上移动，全景摄像装

置向上移动，由于丝母的质量远大于全景摄像装置的质量，全景摄像装置向上移动量与丝

母向下移动量相同，故全景摄像装置向上移动后本装置整体的重心下降，增加全景摄像装

置上升后的稳定性。

附图说明

[0013] 为了更清楚地说明本实用新型实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例

或现有技术描述中所需要使用的附图作一简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图是

本实用新型的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动性的前提

下，还可以根据这些附图获得其他的附图。

[0014] 图1是本实用新型的结构示意图；图2是图1的A向视图。

具体实施方式

[0015] 为使本实用新型实施例的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本实用新

型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描

述的实施例是本实用新型一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本实用新型中的实施

例，本领域普通技术人员在没有作出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于

本实用新型保护的范围。

[0016] 一种安保安防专用的移动式监控设备，如图所示，包括寻迹车1，寻迹车1顶侧的左

侧固定连接第一伸缩杆2的下端，第一伸缩杆2的上端固定安装全景摄像装置3，第一伸缩杆

2右侧的上端铰链连接第二伸缩杆4的左端，第二伸缩杆4外周的中部套装套筒5，套筒5的后

侧轴承连接竖杆6的上端，竖杆6的下端与寻迹车1的顶侧固定连接，第二伸缩杆4的右端铰

链连接丝母7，丝母7的质量远大于全景摄像装置3的质量，丝母7内螺纹安装丝杆8，丝杆8的

下端与寻迹车1的顶侧轴承连接，丝杆8的上端固定连接手轮9，全景摄像装置3与寻迹车1的

电源供电模块通过电路连接。本实用新型结构简单，设计巧妙，利用寻迹车行走路线设定简

单且更改便捷的特点带动监控设备移动，便于移动监控设备布防范围的调整、监控路线的

设定与更改，同时摄像装置向上调节后重心下降，增加摄像装置处于高处时的移动设备整

体的稳定性，能够满足实际需求，适合推广。使用本实用新型时，首先在需要监控路线的地

面上涂上能被寻迹车1监测到的黑线，寻迹车1便能够沿黑线带动全景摄像装置3移动，全景
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摄像装置3进行全景监控，并将监控的画面储存在内部的储存卡内，以备后续观看；使用者

通过手轮9转动丝杆8，丝杆8与丝母7螺纹配合，丝母带动第二伸缩杆4的右端向下移动，套

筒5顺时针转动，第二伸缩杆4伸长，且第二伸缩杆4的左端拉动第一伸缩杆2的上端向上移

动，全景摄像装置3向上移动，由于丝母7的质量远大于全景摄像装置3的质量，全景摄像装

置3向上移动量与丝母7向下移动量相同，故全景摄像装置3向上移动后本装置整体的重心

下降，增加全景摄像装置3上升后的稳定性。

[0017] 具体而言，如图所示，本实施例所述的寻迹车1的左侧固定安装电机10，电机10转

轴的下端分别固定安装动力链轮11、动力齿轮12，寻迹车1底侧的右端轴承连接前后对称的

竖轴13的上端，前侧的竖轴13外周的中部固定安装从动链轮14，后侧的竖轴13外周的下部

固定安装从动齿轮15，从动齿轮15与动力齿轮12啮合配合，动力链轮11与从动链轮14通过

链条16传动，竖轴13的下端分别固定安装清理刷17，清理刷17的底侧能够分别与地面接触

配合，前后两侧的竖轴13的转速相同方向相反，电机10与寻迹车1的电源供电模块通过电路

连接。电机10通电开始带动动力链轮11、动力齿轮12转动，从动链轮14、从动齿轮15分别带

动对应的竖轴13、清理刷17转动，清理刷17开始清理寻迹车1前进的路面，将寻迹车1前进方

向路面的碎石颗粒清理到两侧，既能够避免寻迹车1所沿的黑线被脏污覆，影响寻迹车1沿

黑线行驶，又能够避免碎石颗粒使寻迹车1颠簸，影响全景摄像装置3拍摄的稳定性。

[0018] 具体的，如图所示，本实施例所述的清理刷17由转盘171、毛刷172、横杆173组成，

竖轴13的下端分别固定安装转盘171，转盘171的底侧均匀固定安装毛刷172，转盘171的外

周均匀固定安装数个横杆173，两个转盘171上的横杆173交叉分布。体积较大的碎石颗粒通

过横杆173清理，体积较小的碎石颗粒通过毛刷172清理，延长毛刷172的使用寿命。

[0019] 进一步的，如图所示，本实施例所述的寻迹车前侧与后侧的左端分别铰链连接盒

体18内侧的上边沿，盒体18的内侧均开口，清理刷17清理的碎石颗粒及垃圾能够进入盒体

18内。通过盒体18收集清理刷17清理的碎石颗粒及垃圾，避免被清理的碎石颗粒及垃圾溅

起并造成二次污染。

[0020] 更进一步的，如图所示，本实施例所述的寻迹车1的一侧固定安装电机调速器19，

电机调速器19与电机10通过电路连接。通过电机调速器19根据路面碎石的多少调节电机10

的速度，节省电能。

[0021] 更进一步的，如图所示，本实施例所述的全景摄像装置3内设有信号发射器，信号

发射器能够将全景摄像装置3收集的图片信息发射的外设显示器上。监控人员通过外设显

示器上便能够实时监控全景摄像装置3采集的画面。

[0022] 最后应说明的是：以上实施例仅用以说明本实用新型的技术方案，而非对其限制；

尽管参照前述实施例对本实用新型进行了详细的说明，本领域的普通技术人员应当理解：

其依然可以对前述各实施例所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征进行等

同替换；而这些修改或者替换，并不使相应技术方案的本质脱离本实用新型各实施例技术

方案的精神和范围。
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图2
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