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Naped elektryczny bebna kablowego zwkaszcza do zasilania dzwignic
i maszyn przetadowczych

Przedmiotem wynalazku jest naped elektryczny bebna kablowego, stosowany zwtaszcza do zasilania
dZwignic i urzadzeri przetadowczych.

Podczas przejazdu dZwignicy lub urzadzenia przetadowczego wzdiuz podtorza przy zasilaniu kablowym
w energig elektryczna, istnieje konieczno$¢ nawijania i odwijania kabla w zaleznosci od kierunku jazdy i punktu
. zasilania. Kabel zasilajacy nawijany jest na bgben kablowy, usytuowany na konstrukcji stalowej dZwignicy.

Podczas pracy kabel stale obcigza w jednym kierunku beben kablowy. Dla zapewnienia wlasciwej pracy naped
elektryczny bebna winien przeciwdziata¢ temu obciazeniu tak przy nawijaniu kabla jak i odwijaniu. Winien wigc
spetniaé cechy.tak zwanej sprezyny elektryczne;.

- W znanych dotychczas napedach elektrycznych begbna kablowego stosowane s silniki indukcyjne specjal-
nej budowy, gwarantujace stosunkowo ptaska charakterystyke mechaniczng w szerokim zakresie obrotéw, dosto-
sowane cieplnie do pracy nawet przy zahamowanym wirniku. Silniki te wspdétpracuja z detektorem kierunku
obrotéw, wyrézniajacym kierunek obrotéw bebna kablowego.

Istotg wynalazku jest uktad do automatycznego ksztattowania charakterystyki mechanicznej silnika nape-
dowego, drogg wiaczania odpowiedniej opornosci w zaleznosci od tego, czy silnik obraca si¢ w kierunku nawija-
nia czy odwijania kabla. W tym celu zastosowany jest wytacznik dZwigniowy o wymuszonym powrocie dZwigni,
umieszczony na dZwignicy. Styki zwierny i rozwierny tego wylacznika sa wlaczone réwnolegle poprzez styki
zwierne stycznikéw kierunkowych mechanizmu jazdy dZwignicy w obwodzie cewki stycznika wirnikowego, po-
wodujacego zwieranie opornika, wiaczonego w obwéd wirnika silnika, dla kierunku nawijania kabla a rozwieranie
dla kierunku odwijania kabla. Stan stykéw wytacznika dZzwigniowego jest zmieniany na przeciwny za pomoca
krzywki umieszczonej na podtorzu, w osi przechodzacej przez punkt zasilania kabla.

Przedstawiony wynalazek nie wymaga silnika specjalnej budowy. Zastepuje go zwyktly silnik indukcyjny
pierﬁcieniowy z dwustopniowym opornikiem a rol¢ detektora kierunku obrotéw bgbna kablowego spetnia typo-
wy wylacznik kraficowy,dZwigriowy o wymuszonym powrocie dZwigni do potozenia zerowego.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia sytuacje dZwignicy na podtorzu, z zaznaczeniem stanu stykéw wylacznika dZwigniowego na lewo i na prawo
od punktu zasilania, fig. 2 — schemat potaczen gtéwnych napedu elektrycznego bebna kablowego, fig. 3 — sche-
mat potaczeri obwodéw sterowniczych tego napedu a fig. 4 — charakterystyke mechaniczng silnika nape dowego
bebna kablowego.

Naped elektryczny bgbna kablowego wedtug wynalazku stanowi silnik indukcyjny piericieniowy M z opor-
nikiem R wiaczonym w obwdd wirnika i zwalniak hamulcowy H. Silnik M i zwalniak hamulcowy H zasilane sa
poprzez stycznik SN. Cechy charakterystyczng napedu jest praca silnika w zakresie predkosci od 0 do 0,3 ny
silnika przy czym warto$¢ opornosci opornika R, ktory posiada dwa stopnie, jest tak dobrana aby moment
rozwijany przez silnik M niezaleznie od kierunku obrotéw bebna byl mniejszy od wartosci momentu wynikajacej
z dopuszczalnej sity naciggu kabla. Jednoczesnie prad w silniku ograniczony jest do wartosci $rednio 0,25 Jy, co
zapewnia, Ze silnik moze pracowa¢ stale z obnizong predkoscig lub sta¢ zahamowany bez obawy jego przegrza-
nia. Dwa stopniz opornosci opornika R uzyskuje si¢ za pomoca stycznika wirnikowego SW, przez jego zwieranie
i rozwieranie.

Stycznik wirnikowy SW sterowany jest wytgcznikiem dZwigniowym WK o wymuszonym powrocie dZwigni
do potozenia zerowego, umieszczonym na dZwignicy lub urzadzeniu przetadowczym. Z wytgcznikiem dzwignio-
wym WK wspétpracuje krzywka K, umieszczona na podtorzu, w osi przechodzacej przez punkt zasilania kabla.
Krzywka K zmienia stan stykéw wytacznika dZzwigniowego na przeciwny. Na fig. 1 pokazano stan stykéw
wylacznika WK, po lewej stronie dla dZwignicy znajdujycej si¢ po lewej stronie od punktu zasilania a po prawej
stronie dla dZwignicy znajdujacej si¢ po prawej stronie od punktu zasilania. Styki wytgcznika WK, tj. zwierny
irozwierny sq wiaczone réwnolegle poprzez styki zwierne stycznikéw kierunkowych SL i SP mechanizmu jazdy
dzwignicy w obwodzie cewki stycznika wirnikowego SW. :

Przy- przejezdzie diwignicy zlewej strony od punktu zasilania na prawa, az do punktu zasilania, gdy
nastgpuje nawijanie kabla na bgben, cewka stycznika wirnikowego SW, jest wiaczona poprzez rozwierny styk -
wytacznika dZzwigniowego WK i zwierny styk stycznika kierunkowego SP. Nastepuje poprzez stycznik wirnikowy
SW zwieranie opornika R i praca silnika M na charakterystyce A.

Przy dalszej jezdzie dZzwignicy w kierunku prawym, po przejsciu punktu zasilania, gdy kabel zaczyna by¢
odwijany z bebna, zadzialanic wylacznika dZwigniowego WK powoduje zmiang stanu jego stykow i rozwarcie
stykow stycznika SW, a w konsekwencji prace silnika M na charakterystyce B. : _

Przy przejezdzie dZwignicy z prawej strony od punktu zasilania na lewo jest podobnie. Na odcinku do
punktu zasilania nastgpuje nawijanie kabla na beben i praca silnika M na charakterystyce A. Dzieje si¢ to dzigki
temu, ze cewka stycznika wirnikowego SW wiaczona jest teraz poprzez rozwierny styk wytacznika dZzwigniowe-
go WK i zwierny styk stycznika kierunkowego SL.

Przy dalszej jezdzie, po przejiciu punktu zasilania, nastepuje zmiana stanu stykéw wytacznika WK, rozwar-
cie stykéw stycznika SW i w konsekwencji praca silnika M na charakterystyce B. A zatem zapewniona jest praca
silnika M na charakterystyce A przy jezdzie diiwignicy w kierunku do punktu zasilania tj. przy nawijaniu kabla
a praca silnika M na charakterystyce B, przy jezdzie dzwignicy w kierunku od punktu zasilania tj. przy odwijaniu
kabla.

Zastrzezenia patentowe

1. Naped elektryczny bebna kablowego zwtaszcza do zasilania dZwignic i maszyn przetadowczych z silni-
kiem indukcyjnym pierscieniowym,znamienny ty m, Ze posiada wytacznik dZwigniowy (WK) o wymuszo-
nym powrocie dZzwigni, ktdrego styki zwierny i rozwierny sq wiaczone réwnolegle poprzez styki zwierne styczni-
kéw kierunkowych (SL, SP) w obwodzie cewki stycznika wirnikowego (SW), zwierajacego opornik (R) wigczony
w obwdéd wirnika silnika, dla kierunku nawijania kabla a rozwierajacego dla kierunku odwijania kabla, przy czym
stan stykéw wytacznika dZwigniowego (WK) jest zmieniany na przeciwny za pomocg krzywki (K).

2. Naped elektryczny bebna kablowego wedtug zastrz.1,znamienny ty m, Ze wylacznik dZwignio-
wy (WK) umieszczony jest na dZwignicy lub urzadzeniu przetadowczym a wspélpracujaca z nim krzywka (K) na
podtorzu, w osi przechodzgcej przez punkt zasilania kabla,
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