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Urzgdzenie czujnikowo-ucinajace w maszynach wiékienniczych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie czujnikowo-ucinajgce stosowane w maszynach widkienni-
czych, zwlaszcza w pneumatycznych przedzarkach bezwrzecionowych.

Znane s3 w maszynach widkienniczych r6mego rodzaju urzadzenia kontrolne np. elektryczne, fotoelek-
trycne, mechaniczno-elektryczne wspétpracujace z urzadzeniami ucinajacymi, ktére w chwili zaki6cenia
odbywajacego si¢ procesu roboczego np. zrywu przedzy, obnizenia jej naprezenia itp. powoduja obcigcie
prz¢dzy i przerwanie zasilania punktu roboczego maszyny lub jego wylaczenie. W kontrolnych réinego
rodzaju mechanicznych urzadzeniach element stykowy — organ wyczuwajgcy, w przypadku np. zrywu nitki,
wykonuje poprzeczny ruch do kierunku jej przesuwu oraz uruchamia przy tym stykowy lub elektryczny
wigcznik powodujacy dziatanie urzadzenia ucinajacego.

Znane jest np. z polskiego opisu patentowego nr 62453 rozwiazanie urzadzenia do odcinania przedzy
zawierajace czujnik przedzy, ktdry jest polaczony ciggnem z zespoiem odcinajacym. Czujnik ten posiada na
sworzniu, osadzonym w korpusie, zamocowang obrotowo glowice z wysiegnikiem. Na wysiegniku zamoco-
wany jest prowadnik przg¢dzy potaczony sworzniem z dociskaczem, a pomiedzy prowadnikiem i dociskaczem
na koncu wysiegnika osadzony jest n6z.

Znane jest rOwniez z polskiego opisu patentowego nr 58147 inne rozwiazanie urzadzenia do odcinania
przgdzy, w ktédrym zastosowano suwakowy né62 sterowany elektromagnesem, na kt6ry dzata bezposrednio
czujnik zamykajacy obwdd elektryczny w przypadku wystapienia zaktScenia procesu technologicznego.

Zagadnienie przerywania procesu prz¢dzenia w chwili powstania zaki6cenia polegajacego na zmniejsze-
niu si¢ grubosci prz¢dzy rdzeniowej spowodowanym brakiem oplotu rozwigzane zostalo przez urzadzenie
bedace przedmiotem wynalazku. Urzadzenie to sktada si¢ z korpusu z trzema zamocowanymi w nim
sworzniami, stuzacymi do osadzenia ruchomych czgéci urzadzenia. Na sworzniu pierwszym osadzona jest.
rolka, na sworzniu drugim — jednoramienna dZwignia sterowana przymocowang do korpusu ksztaltowa
spr¢zyna. W dzwigni tej zamocowany jest sworzen stanowiacy of rolki czujnikowej oraz zderzakowy kofek.
Na sworzniu drugim osadzony jest réwniez dwuramienny, uruchamiany obejmujaca go ptaska sprezyna, néz
ruchomy, wspdtpracujacy z nieruchomym nozem przymocowanym do korpusu urzadzenia. Na sworzniu
trzecim natomiast osadzona jest ruchoma ramka zaopatrzona w dwa zaczepy.

Z drugiej strony korpusu urzadzenia zamocowany jest czwarty sworzef b¢dacy osig ruchomej zapadki
oraz piaty sworzefi, ktéry z kolei jest osia jednoramiennej dZwigni zwalniajacej, zaopatrzonej w zaczep i
majacej wkrecona zderzakotva §rube regulujaca oraz osadzony w-jej koiicu kolek. Ruchomy néz urzadzenia
ma ksztaft diwigni katowej, ktdrej jedno rami¢ zakoficzone jest ostrzem wspéipracujacym z ostrzem
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nieruchomego noza, przy czym oba te ostrza tworza lacznie nozyce ucinajace prz¢dz. Drugie rami¢ ma
przymocowang do niego hamulcowg wkiadke oraz posiada okienko, o ktérego dolng krawgdz zazgbia sig
zaczep ruchomej ramki. :

Korpus urzadzenia ma walcowy otwér, w ktéry wchodz koniec kotka dZwigni zwalniajacej, prostokatne
wycigcia umozliwiajace niewielki ruch obrotowy ramki z jej obu zaczepami i drugie fukowe wycigcie, ktére z
kolei umozliwia przesuw zderzakowego kotka. W korpusie ruchomej zapadki zamocowany jest sworzen z
osadzonym na nim ruchomym dwuramiennym zderzakiem, na kt6ry dziata §ruba naciskowa sprezyn, przy
czym jedno z ramion tego zderzaka moze zazgbia¢ si¢ z zaczepem ruchomej ramki, a rami¢ zapadki — z
2aczepem dZwigni zwalniajacej. W urzadzeniu tym plaska spre¢zyna sterujgca jednoramienng dZwignia ma
ksztatiowe wygiecie, w ktére wchodz koniec tej dZzwigni.

Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku dziata zarbwno samoczynnie z chwilg zmniejszenia sig¢
_ grubosci przgdzy rdzeniowej na skutek braku jej oplotu jak réwniez moze by¢ wigczane r¢cznie, powodujac
przerwanie zasilania. Poza tym po ucigciu prz¢dzy jego koniec od strony prz¢dzacej trzymany jest dosc silnie
migdzy rolkami, co zapobiega mozliwosci zassania tego rdzenia do komory prz¢dzacej i utatwia wznowienie
procesu roboczego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. |
przedstawia urzadzenie w widoku z przodu w stanie roboczym z napigtym nozem ruchomym i stykajgcymi sig
poprzez przedzg rolkami, fig. 2 — urzadzenie w widoku z przodu po ucigciu rdzenia przedzy z nozem
ruchomym zwolnionym i wkiadka hamulcowa dociskajaca rolk¢ czujnikowa, fig. 3— urzadzenie w widoku z
przodu w stanie przygotowanym z maksymalnie rozsunig¢tymi rolkami, fig. 4 — urzgdzenie w widoku z tylu w
stanie roboczym z zaz¢gbionga ruchomg zapadka o zaczep dZwigni zwalniajacej i napigtym nozem ruchomym,
fig. 5 — przekréj w plaszczyZnie A-A na fig. 4 przez czeé¢ korpusu z otworem, w ktéry wchodz koniec kotka
osadzonego w dZwigni zwalniajacej, fig. 6 — urzadzenie w widoku z tylu w stanie po ucigciu rdzenia prz¢dzy
ze zwolnionym nozem ruchomym i zwolniong zapadkg i fig. 7 — ruchomg ramk¢ z dwoma zaczepami w
widoku aksonometrycznym.

Urzadzenie czujnikowo-ucinajace wedtug wynalazku sktada si¢ z korpusu 1 z trzema zamocowanymi w
nim sworzniami 2, 3i 4, stuzacymi do osadzenia ruchomych czeéci urzadzenia, przy czym na sworzniu 2
osadzona jest rolka 8, na sworzniu 3 — jednoramienna dZwignia 6 i ruchomy néz 7 z obejmujacg go plaska
sprezyng 8 oraz na sworzniu 4 — ruchoma ramka 9, zaopatrzona w dwa zaczepy 10i 11. W jednoramienne;j
dzwigni 6, zakoniczonej przyciskiem 12, zamocowany jest sworzen 13, na ktérym ufozyskowana jest rolka
czujnikowa 14. Ruchomy néz 7 w ksztalcie dZwigni katowej ma dwa ramiona 7ai 7b, przy czym rami¢ 7a
-zakoriczone jest ostrzem 15, natomiast na koficu ramienia 7b przymocowana jest wkiadka hamulcowa 16,
unieruchomiajaca rolk¢ czujnikowa 14. Rami¢ 7b posiada okienko 17, ktérego dolna krawedZ 18 wspéipra-
cuje z zaczepem 10 ruchomej ramki 9 sterowanej spr¢zyna 19. Na ruchomy néz 7 dziata, potaczona z jego
ramieniem 7a, plaska spr¢zyna 8, opierajaca si¢ swym drugim koricem o wystep 20 korpusu 1. Ostrze 18
ramienia 7a ruchomego noza wspéipracuje z ostrzem 21 nieruchomego noza 22 przymocowanego do
korpusu 1, tworzac nozyce obcinajace przedz 23. Do korpusu 1 przymocowana jest réwniez plaska
ksztattowa spr¢zyna 24 utrzymujaca swym odgi¢tym korficem dZwigni¢ 6 w potozeniu kraficowo odchylonym
tzn. gdy obie rolki 8 i 14 sa maksymalnie od siebie oddalone lub tez utrzymujgca swym ksztattowym
wygicciem 25 t¢ dZwigni¢ w jej polozeniu kraficowym drugim, gdy obie rolki §i 14 stykaja si¢ ze soba. Korpus
1 posiada prostokatne wycigcie 26, ktére umozliwia niewielki obrét ramki 9 razem z zaczepem 101 11, oraz
drugie lukowe wycigcie 27 umozliwiajace przesuw zderzakowego kotka 28 przymocowanego do dZwigni 6.

Z drugiej strony korpusu 1 zamocowany jest sworzeti 29 na ktérym jest osadzona dZwignia zwalniajaca
30 z poigczonym z nig sztywno kotkiem 31. Jeden koniec 31a tego kotka wchodz w walcowy otwér 32
wykonany w korpusie 1, natomiast drugi jego koniec 31b, wystajacy na zewnatrz, stuzy do recmego
odchylania dZwigni zwalniajacej 30 Na dZwigni¢ t¢ dzata stale spr¢zyna 33 przymocowana do korpusu 1, a
ruch jej ograniczony jest §rednicg otworu 32 i $rednica kofica 31a kotka 31. W dZwigni¢ 30 wkrecona jest
regulowana zderzakowa §ruba 34 wspéipracujaca z kotkiem 28, przymocowanym do dZwigni 6i przesuwaja-
cym si¢ w wycigciu 27. Regulacyjna $ruba 34 zabezpieczona jest przed obrotem nakretkg 35. Koniec dZwigni
30 uksztattowany jest w postaci zaczepu 36. Z drugiej strony korpusu 1 zamocowany jest réwniez drugi
sworzen 37, na ktérym osadzona jest ruchoma sterowana naciggowg spr¢zyng 38 zapadka 39. W jednym
skrajnym potozeniu rami¢ 39a tej zapadki pod wplywem dziatajacej na nig naciagowej sprezyny 38 stykasi¢ z
oporowym kotkiem 40, osadzonym w korpusie 1urzadzenia, a w drugim — ramig to zazgbia si¢ z zaczepem
36 d2wigni zwalniajacej 30. Zapadka 39 jest zaopatrzona w przycisk 41. W korpusie zapadki 39 zamocowany
jest sworzefi 42 a na nim obrotowo osadzony dwuramienny zderzak 43, na ktdry dziata spr¢zyna 44,
dociskajaca ten zderzak do korpusu zapadki 39. Rami¢ zderzaka 43a, majace ksztalt z¢ba, wspétpracuje z
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zaczepem 11 ruchomej ramki 9i podnoszac go powoduje wyzgbienie si¢ drugiego zaczepu 10 tej ramki z dolng
krawgdzig 18 okienka 17, ktére znajduje si¢ w ramieniu 7b ruchomego noza 7. N6z ten pod dzataniem
sprezyny 8 wykonuje wéwczas obrét i wspétpracujac z nozem nieruchomym 22, przecina rdzef przgdzy.

Urzadzenie wediug wynalazku dziata nast¢pujaco: Przez naci§niecie na przycisk 12 odchyla sie, wok 6t
sworznia 3, dZwigni¢ 6 razem z umieszczong na niej rolka §, ktéra za posrednictwem wkiadki hamulcowe;j 16
réwnoczesnie odchyla ruchomy néz 7 i napina ptaska sprezyng 8, dziatajacg na ten néz. Przy koricu ruchu
wymienionych elementéw w okienko 17 ramienia 7 ruchomego noza 7wchodz zaczep 10 ruchomej ramki 91
natrafia na krawgdz 18 okienka 17, co powoduje zaz¢bienie si¢ tego zaczepu o krawed? 18, a tym samym
zatrzymanie ruchomego noza 7w pofozeniu napigtym, w ktérym pozostaje on przez caly czas odbywajacego
sig procesu przgdzenia. W kraficowo odchylonym pofozeniu dZwigni 6, kiedy rolki §i 14 s3 maksymalnie od
siebie oddalone oraz kiedy zaczep 10 ramki 9 zazgbia si¢ o krawedZ 18, zagiety koniec sprezyny 24 opiera si¢ o
dolna cz¢$¢ dZwigni 6 i utrzymuje ja w ten sposéb w tym skrajnym potozeniu.

Przy maksymalnie od siebie oddalonych rolkach §i 14 przecigga si¢ rdzen przedzy 23 po rolce §i mocuje
si¢ go do cewki odbierajacej 45. Po tej czynnosci, za pomoca przycisku 41, obraca si¢ wok6t sworznia 37
zapadka 39, na ktdra stale dziata naciggowa spr¢zyna 38, az rami¢ 39a tej zapadki wskoczy pod zaczep 36
dZzwigni zwalniajacej 30, co dzigki naciskowi spre¢zyny 33 na dZwigni¢ 30 spowoduje zazgbienie si¢ tej dZwigni
z zapadkg 39. W zazgbieniu tym dZwignia 30 i zapadka 39 pozostaja caty czas odbywajacego si¢ procesu
przedzenia. Jednocze$nie opisany obrét zapadki 39 wywoluje wiaczenie urzadzen niepokazanych na
rysunku, umozliwiajacych rozpoczgcie procesu prz¢dzenia. W poczatkowym, krétkim okresie przedzenia po
rolce § przesuwa si¢ tylko sam rdzen prz¢dzy 23, a po pewnym czasie pojawia si¢ prz¢dza czyli rdzen z
oplotem. Wéwczas za pomoca przycisku 12 obraca si¢, wok6t sworznia 3, dZwigni¢ 6 razem z czujnikowa
rolka 14, az do zetknigcia sig¢ tej rolki z przedz 23, przesuwajacg si¢ dotychczas tylko po rolce 8. Jest to
wylaczenie kontroli oplotu przedzy 23. Ruchomy néz 7, trzymany zaczepem 10 zazgbiajacym si¢ zkrawedzia
18, pozostaje nadal w poprzednim, napigtym polozeniu. Prz¢dza 23 przebiega teraz migdzy obracajacymisie
rolkami 5i 14 jest stale dociskana do rolki S sita ptaskiej sprezyny 24, kt6rej ksztaltowe wygiecie 28, stykajac
si¢ sprezyScie z dolng czg$cig dzwigni 6, wywotluje nacisk na t¢ dzwignig, przenoszacy si¢ poprzez rolk¢ 14na
przedze i rolke S.

W przypadku zak{6cenia procesu przedzenia np. wskutek awarii mechanizmu zasilania, niepokazanego
na rysunku i pojawienia si¢ miedzy rolkami § i 14 tylko samego rdzenia prz¢dzy 23 bez oplotu, dZwignia 6
razem ze zwigzana z nig sztywno rolk3 14 i zderzakowym kotkiem 28 pod naciskiem sprezyny 24, dziatajace)
na t¢ dZwignie, wykona niewielki ruch, dzieki ktéremu rolka 14 zblizy sie do rolki §, wypetniajac przestrzen
powstata wskutek réznicy grubosci rdzenia i prz¢dzy, a kotek 28 naci$nie na zderzakowa regulacyjng Srubg 34
i spowoduje odchylenie dZwigni 30 i wyz¢bienie si¢ ramienia 39a zapadki 39 z zaczepu 36 tej dZwigni.
Woéwczas zapadka 39, pod dzataniem Srubowej sprezyny 38, obréci si¢ i za pomocg ukiadu dZwigien,
pokazanych na rysunku, wylaczy zasilanie, to znaczy spowoduje przerwanie procesu prz¢dzenia. Jednoczes-
nie ruchomy zderzak 43, poruszajacy si¢ razem z zapadka 39, naciskajac na zaczep 11 podniesie ruchoma
ramkg 9 razem z zaczepem 10, ktéry wyzebiajac si¢ z krawedzi 18, zwolni w ten sposéb ruchomy néz 7. N6z
ten, wskutek dziafania spr¢zyny 8, obroci si¢ i wspéipracujac z nieruchomym nozem 22 spowoduje odcigcie
rdzenia prz¢dzy 23, a zatem i przerwe wysuwania tego rdzenia z nawoju zasilajacego niepokazanego na
rysunku.

W raze potrzeby wytaczenie procesu prz¢dzenia moze by¢ dokonane r¢cznie przez obstuge maszyny. W
takim przypadku naciska si¢ na wystajacy na zewnatrz koniec 31b kotka 31, co wywota wéwczas wyzej
opisany obrét zapadki 39, zwolnienie ruchomego noza 7 i ucigcie przgdzy 23 oraz przerwanie procesu
prz¢dzenia. Po odcigciu koniec prz¢dzy 23 a w przypadku samoczynnego wyltaczania sam rdzen tej przedzy,
trzymany jest do$¢ silnie migdzy rolkami § i 14 dzigki dziataniu sprezyny 24 oraz wkiadki hamulcowe;j 16
dociskanej do rolki §spr¢zyng 8 za poérednictwem ramienia 7b ruchomego noza 7. Wktadka hamulcowa 16
oraz docisk sprezyn 8 i 24 nie pozwala na obrét rolki § wokét sworznia 3, co zapobiega mozliwosci zassania
przedzy 23 do komory prz¢dzacej 46.

Zastrzezienia patentowe

1. Urzadzenie czujnikowo-ucinajace w maszynach wi6kienniczych, zwiaszcza w prz¢dzarkach bezwrze-
cionowych, wyposazone w czujnik przedzy i néz ucinajacy, znamienne tym, ze w korpusie (1) urzadzenia
zamocowane sg trzy sworznie (2, 3, 4), na ktérych osadzone s3 rolka (5), jednoramienna, sterowana
przymocowang do korpusu (1) ksztattowa spr¢zyna (24) dZwignia (6) zzamocowanym na niej sworzniem (13)
i osadzona na nim czujnikowa rolkg (14), i dwuramienny, uruchamiany obejmujaca go ptaskg sprezyng (8)
ruchomy néz (7), wspéipracujgcy z nieruchomym nozem (22) przymocowanym do korpusu (1) oraz na
sworzniu (4) osadzona jest ruchoma ramka (9) zaopatrzona w zaczepy (10 i 11), natomiast z drugiej strony
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korpusu (1) zamocowany jest w nim sworzen (37) z osadzona na nim ruchomy zapadka (39) potaczong z
dwuramiennym zderzakiem (43) oraz drugi sworzeni (29), na ktérym jest osad zona dZwignia zwalniajaca (30)
zaopatrzona w zaczep (36) i zderzakowa §rube regulacyjna (34).

2. Urzadzenic wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze ruchomy néz (7) ma ksztaht dZwigni katowej i jedno
jego ramig¢ (7a) zakonczone jest ostrzem (15) wspélpracujacym z ostrzem (21) nicruchomego noza (22)
tworzac faczenie nozyce ucinajgce prz¢dze (23), natomiast do drugiego ramienia (7b) przymocowana jest
wktadka hamulcowa (16) oraz posiada ono okienko (17), o ktérego dolng krwedz (18) zazgbia si¢ zaczep (10)
ruchomej ramki (9). ’

3. Urzadzenie wediug zastrz. 2, znamienne tym, ze korpus (1) ma walcowy otwér (32), w ktéry wchodzi
koniec (31a) kotka (31) dZzwigni zwalniajacej (30) oraz ma prostokatne wyciecie (26), ktére umozliwia
niewielki obrét ruchomej ramki (9) razem z zaczepem (10 11) i drugie lukowe wycigcie (27) umozliwiajace
przesuw zderzakowego kotka (28). :

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 3, znamienne tym, ze w korpusie zapadki (39) zamocowany jest sworzen (42)
z osadzonym na nim ruchomym, dwuramiennym zderzakiem (43) sterowanym sprezyna (44) przy czym ramie
(43a) zderzaka (43) zazbia si¢ z zaczepem (11) ruchomej ramki (9), a ramie (39a) zapadki (39) zaz¢bia sie z
zaczepem (36) dZwigni (30) dociskanej sprezyna (33).

S. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, mmamienne tym, ze ptaska sprezyna (24) ma ksztattowe wygiecie (25), w
ktére wchodz koniec dZwigni (6).

Fig 1
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Fig.7

Pracownia Poligraficzna UP PRL. Nakiad 120 egz.

Cena 100 zt
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