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DISPOSITIF D’INDICATION D’UNE GRANDEUR A AIGUILLE, TEL QU’'UN COMPTE-TOUR DESTINE A UN

VEHICULE.

@ L’invention concerne un dispositif (1) dindication
d’une grandeur comprenant une aiguille (2) se déplagant
devant un cadran (3) portant des graduations (4) de la gran-
deur de fagon que la position de l'aiguille (2) indique la va-
leur de cette grandeur.

Particulierement selon l'invention, le dispositif comprend
des électroaimants (E) placés sur le pourtour du cadran (3)
qui peuvent étre alimentés individuellement de fagon a gé-
nérer un flux magnétique généré entre I'électroaimant (E)
commandé correspondant a la valeur de la grandeur a indi-
quer et une extrémité métallique (6) de l'aiguille (2).

L'invention trouve son application dans le domaine de
Fautomobile.
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« Dispositif d’indication d’une grandeur a aiguille,

tel qu’un compte-tour, destiné a un véhicule »

L'invention concerne un dispositif d’indication d’une
grandeur a aiguille, tel qu’un compteur de vitesse ou un
compte-tour, destiné a wun véhicule, tel qgu’un véhicule
automobile et situé notamment au tableau de Dbord de
véhicule.

Les dispositifs d’indication d’une grandeur a aiguille
connus comprennent une aiguille se déplacant devant un
cadran portant des graduations de la grandeur pour indiquer
la valeur de cette grandeur. Dans ces dispositifs,
17aiguille est solidaire d’un axe entrainé en rotation par
un moteur électrigque, par exemple du type pas a pas, monté a
l"arriére du cadran.

A cause du volume du moteur, des éléments tels qgu’une
source de lumiere, un écran LCD, ou un voyant lumineux, ne
peuvent pas étre placés directement a 1l’arriére du cadran
afin d’éclairer celui-ci.

Le but de 1’invention est de remédier a cet
inconvénient en proposant un dispositif d’indication d’une
grandeur a aiguille destiné a un véhicule permettant
d’utiliser des éléments d’éclairage du cadran a tout
emplacement choisi a l’arriére de ce cadran.

A cet effet, 1”invention concerne un dispositif
d’indication d’une grandeur destiné a un véhicule, tel qu’un
véhicule automobile, comprenant une aiguille se déplacant
angulairement devant un cadran portant des graduations de la
grandeur de facon que la position de 1l’aiguille indique 1la
valeur de cette grandeur, caractérisé en ce que qu’il
comprend des électroaimants qui sont placés sur le pourtour
du cadran et qui peuvent étre alimentés individuellement de
facon a générer un flux magnétique, et en ce que 1l’aiguille
est entrainée par le flux magnétique généré entre
1’électroaimant commandé correspondant a la valeur de la
grandeur a indiquer et une extrémité de l’aiguille portant

un matériau métallique de maniere a placer 1l’extrémité de
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17aiguille en regard de la graduation du cadran
correspondant a la valeur a indiquer.

Selon un mode de réalisation de 17 invention,
17aiguille est montée de facon a pouvoir pivoter librement
autour d’un axe solidaire du cadran.

Selon un autre mode de réalisation de 1’invention, le
dispositif comprend des moyens électroniques de commande de
17alimentation électrique des électroaimants.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, les
moyens électroniques de commande sont des transistors de
commande.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, le
dispositif comprend autant de transistors de commande qu’il
comprend d’électroaimants.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, les
transistors de commande sont répartis en au moins deux
groupes d’un méme nombre de transistors, 1l’un des groupes de
transistors pouvant commander au moins deux séries non
successives d’électroaimants et 17autre groupe de
transistors pouvant commander au moins deux autres séries
non successives d’électroaimants adjacentes aux séries
d’électroaimants pouvant é&tre commandées par le premier
groupe, une série d’électroaimants comprenant autant
d’électroaimants qu’il y a de transistors dans un groupe de
transistors.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, le
cadran comprend un fond constitué d’un matériau diffuseur de
lumiere qui est solidaire d’une couronne portant les
électroaimants.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, le
fond du cadran est rétroéclairé.

De préférence, le cadran est circulaire.

Selon une autre caractéristique de 1’invention, le
dispositif <constitue un compte-tours ou un tachymetre
intégré a un tableau de bord du véhicule auquel il est

destiné.
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L’invention sera maintenant décrite en détail, en
référence aux figures annexées selon lesquelles

- la figure 1 est une vue de faee (isométrique) d’un
dispositif d’indication d’une grandeur selon 1’invention;

- la figure 2 est une vue en coupe transversale du
dispositif de la figure 1; et

- la figure 3 est une vue agrandie de 1la partie
cerclée en III de la figure 2.

La figure 1 représente un dispositif 1 indicateur
d’une grandeur a aiguille 2 destiné a étre placé au niveau
du tableau de Dbord d’'un véhicule, tel qu’un véhicule
automobile, pour indiquer au conducteur la valeur de la
grandeur considérée.

Plus particuliérement, le dispositif 1 est un compte-
tour indigquant au conducteur le nombre de tours par minute
que réalise le moteur thermique du véhicule.

Ce dispositif 1 comprend une aiguille 2 se déplacant
devant un cadran 3 de géométrie approximativement circulaire
portant des graduations 4 de la grandeur considérée de facon
que la position de 1l'aiguille 2 indigue la valeur de 1la
grandeur considérée, c'est-a-dire le nombre de tours par
minute a un instant donné.

Telles que représentées sur la figure 1, les
graduations 4 de la grandeur couvrent des valeurs allant de
0 a 7 000 tr/min et 1’aiguille 2 indique la valeur de 3 600
tr/min.

Selon 1’ invention, le dispositif comprend des
électroaimants E qui sont placés sur le pourtour externe du
cadran 3 concentriquement a ce dernier et qui peuvent étre
alimentés individuellement de facon a générer un flux
magnétique. L’aiguille 2 est alors entrainée par le flux
magnétique généré entre 1’électroaimant E commandé
correspondant a la valeur de la grandeur a indiquer et une
extrémité 6 de 1l’aiguille 2 portant un matériau métallique,
comme on le verra ultérieurement, de maniére a placer
l’extrémité 6 de 1l’aiguille 2 en regard de la graduation 4

du cadran 3 correspondant a la valeur a indiquer.
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En effet, si la bobine 7 d’un des électroaimants E est
alimentée en courant alors un flux magnétique est généré
entre cet ¢électroaimant E et 1'extrémité métallique de
17aiguille 2. Si aucun autre électroaimant E n’est alimenté
simultanément, alors ce flux magnétigque ©provoque le
déplacement de 1’extrémité 6 de l'aiguille 2 au niveau de
cet électroaimant E et ainsi au niveau de la graduation 4
correspondante de facon a indiquer la valeur de la grandeur
considérée.

Le nombre d’électroaimants E et leur espacement est
défini de maniére a obtenir un déplacement linéaire et sans
a-coup de 1l’'aiguille 2. Comme représenté sur la figure 1,
les électroaimants E sont alignés aux graduations 4 de la
grandeur considérée, 1'’espacement entre deux électroaimants
E correspondant & 100 tr/min au niveau des graduations 4.

Contrairement aux dispositifs connus dans lesquels
17aiguille 2 est entrainée par un axe 8 d’un moteur
électrique, dans ce dispositif 1, 1l’aiguille 2 est montée de
facon a pouvoir pivoter librement autour d’un axe 8, 1l’axe 8
étant solidaire du cadran 3.

Comme représenté en figure 2, 17 axe 8 est
intégralement moulé avec le fond du cadran 11 sur la face
avant de celui-ci et approximativement en son centre.

En variante, 1l’axe 8 peut étre chaussé serré ou vissé
dans 1le fond du cadran 11. L'’axe 8 peut également é&tre
réalisé dans un matériau tel que 1'acier.

L'aiguille 2 comprend un bras 10 réalisé en un
matériau non métallique tel qu’une matiere plastique qui
peut étre transparente. Le pied 12 du bras 10, opposé a
l’extrémité 6 de l'aiguille 2, est monté librement pivotant
autour de l’axe fixe 8 par encliquetage. De facon a masquer
17axe 8 et le pied 12, ce dernier est surmonté d’un cabochon
14 réalisé en matiere plastique. Le cabochon 14 est 1ié par
une fixation par encliquetage au pied 12 de 1l’aiguille de
moindre épaisseur que le reste du bras 10 de l’'aiguille 2.

L'extrémité libre 6 de 1l’aiguille 2 porte une lamelle

métallique 15 de préférence fixée en bout de cette extrémité
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5
6. Cette lamelle métallique 15 est attirée par les
différents champs magnétiques B générés par les

électroaimants E alimentés. Cette attraction provoque le
déplacement de 1’aiguille 2 au niveau de 1’électroaimant E
alimenté.

Le fond 11 du cadran 3 est constitué d’un matériau
diffuseur de lumiere en matiere plastique transparente de
sorte qu’il peut étre rétroéclairé, c’est-a-dire traversé
par une lumiére provenant d’au moins une source de lumiere
placée a 1l’arriere du cadran 3.

Une piste sérigraphiée 16 indiquant les graduations 4
de la grandeur considérée est collée sur le fond du cadran
11.

Le fond du cadran 11 est solidaire, par sa périphérie
externe, d’une couronne 17 portant les électroaimants E. La
couronne 17 est en matieére ©plastique rigide et les
électroaimants E comprenant leurs bobines 7 et leurs noyaux
13, ainsi gu’une partie de leurs fils de raccordement a leur
commande, sont surmoulés dans la couronne 17.

La couronne 17 est liée a un rehaut 18 de géométrie
approximativement circulaire par une fixation, par exemple a
moyens d’encliquetage, de sorte que le cadran 3, formé par
le fond du cadran 11 et la couronne 17, soit en appui sur le
rehaut 18.

Alternativement, la couronne 17 peut étre fixée sur le
rehaut 18 par vissage, par boutrolage (boutrolage ? de quoi
s’agit-il ?)ou par collage.

Le rehaut 18 comprend une partie 19, transparente au
champ magnétique 4§, recouvrant les électroaimants E et une
partie 20 en forme de jonc faisant office de piéce de style.

Le dispositif 1 comprend en outre des moyens
électroniques de commande permettant d’alimenter
sélectivement les électroaimants E.

De préférence, les moyens électroniques de commande
sont des transistors de commande T.

Alternativement, les moyens électroniques de commande

peuvent étre des circuits intégrés.
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Les transistors de commande T recoivent des
informations de pilotage liées au régime du moteur exprimé
en nombre de tours par minute, ce régime étant détecté par
un capteur connu en soi.

Chaque transistor de commande T gere 1’alimentation
électrique de plusieurs électroaimants E. Par exemple, le
transistor de commande T, peut commander les électroaimants
E correspondant aux graduations 0, 2 000, 4 000, 6 000
tr/min et le transistor T; peut commander les électroaimants
E correspondant aux graduations 2 100, 4 100, 6 100 tr/min.

De préférence, les électroaimants E sont commandés par
séries d’un nombre déterminé d’électroaimants E
correspondant respectivement a des graduations voisines 4,
chaque série correspondant a un secteur de la piste
sérigraphiée 16. Dans ce mode de réalisation, les
électroaimants E sont commandés par sSéries de dix
électroaimants. Les transistors de commande T sont répartis
en deux groupes de transistors A et B, chagque groupe A, B
comptant autant de transistors T qu’il y a d’électroaimants
E dans une série d’électroaimants, c’est-a-dire 10
transistors. La répartition des transistors T par groupes
permet de limiter le nombre de transistors de commande T
nécessaires.

Chaque groupe de transistors A, B commande plusieurs
séries d’'électroaimants E et commande successivement les
électroaimants E d’une méme série.

Plus précisément, la répartition des séries
d’électroaimants E pour chaque groupe A, B est réalisée de
sorte que 1’'un des groupes A, B de transistors T puisse
commander au moins deux séries non successives
d’électroaimants E et 1’autre groupe B, A de transistors T
puisse commander au moins deux autres séries non successives
d’électroaimants E adjacentes aux séries d’électroaimants E
pouvant étre commandées par le premier groupe A, B.

Par exemple, les transistors du groupe A sont dédiés
aux électroaimants E correspondant aux graduations de 0 a
900, de 2000 & 2900, de 4000 a 4900 et 6000 a 6900 tr/min et
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les transistors du groupe B sont dédiés aux électroaimants E
correspondant aux graduations de 1000 a 1900, de 3000 a 3900
et de 5000 a 5900 tr/min.

L"alternance de la commande par chaque groupe de
transistors A et B améliore la vitesse de réponse entre la
commande et la création du champ magnétigue B.

Il est a noter que le courant d’alimentation des
bobines 7 des électroaimants E peut étre modulé pour ajuster
le champ magnétique B généré afin d’améliorer le
déplacement linéaire de 1l’aiguille 2.

Il est a noter gue la source d’alimentation permettant
d’alimenter chaque électroaimant E comporte une Dborne
positive sur une entrée de la bobine 7 de 1’électroaimant E
et une borne négative sur 1’autre entrée de la bobine 7 de
17électroaimant E afin de générer le champ magnétique B.

Selon une variante de réalisation, le dispositif 1
comprend autant de transistors de commande T qu’il comprend
d’électroaimants E, c’est-a-dire chaque transistor de
commande T est dédié a un seul électroaimant E associé a une
graduation 4.

Le dispositif 1 de 1l’invention permet de supprimer le
moteur électrique d’entrainement de l’aiguille 2 qui était
placé directement & 1l’arriére du cadran 3 dans les
dispositifs connus, et ce, notamment afin de pouvoir
éclairer le fond du cadran 11 par au moins une source de
lumiere placée a tout endroit approprié a 1'arriere du

cadran 3.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif (1) d’indication d’une grandeur destiné
a un véhicule, tel gqu’un véhicule automobile, comprenant une
aiguille (2) se déplacant angulairement devant un cadran (3)
portant des graduations (4) de la grandeur de facon que la
position de 1’aiguille (2) indique 1la valeur de cette
grandeur, caractérisé en ce que qu’il comprend des
électroaimants (E) qui sont placés sur le pourtour du cadran
(3) et qui peuvent étre alimentés individuellement de facon
a générer un flux magnétique, et en ce que 1l’aiguille (2)
est entrainée par le flux magnétique généré entre
1’électroaimant (E) commandé correspondant a la valeur de la
grandeur a indiquer et une extrémité (6) de 1l’'aiguille (2)
portant un matériau métallique de maniere a placer
1l’extrémité (6) de 1’aiguille (2) en regard de la graduation
(4) du cadran (3) correspondant a la valeur a indiquer.

2. Dispositif (1) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l’aigquille (2) est montée de facon a
pouvoir pivoter librement autour d’un axe (8) solidaire du
cadran (3).

3. Dispositif (1) selon 1’une des revendications 1 a
2, caractérisé en ce qu’il comprend des moyens électroniques
de commande de l’alimentation électrique des électroaimants
(E) .

4, Dispositif (1) selon la revendication 3,
caractérisé en ce que les moyens électroniques de commande
sont des transistors de commande (T).

5. Dispositif (1) selon la revendication 4,
caractérisé en ce qu’il comprend autant de transistors de
commande (T) qu’il comprend d’électroaimants (E).

6. Dispositif (1) selon la revendication 4,
caractérisé en ce que les transistors de commande (T) sont
répartis en au moins deux groupes (A, B) d’un méme nombre de
transistors (T), 1l’un des groupes (A, B) de transistors (T)
pouvant commander au moins deux séries non successives

d’électroaimants (E) et 1’autre groupe (B, A) de transistors
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(T) pouvant commander au moins deux autres séries non
successives d’électroaimants (E) adjacentes aux gséries
d’électroaimants (E) pouvant étre commandées par le premier
groupe (A, B), une série d’'électroaimants (E) comprenant
autant d’électroaimants (E) gqu’il y a de transistors (T)
dans un groupe de transistors (T).

7. Dispositif (1) selon 1’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le cadran (3) comprend un
fond (11) constitué d’un matériau diffuseur de lumiére qui
est solidaire d’une couronne (17) portant les électroaimants
(E) .

8. Dispositif (1) selon la revendication 8,

caractérisé en ce que le fond (11) du cadran (3) est

rétroéclairé.

9. Dispositif (1) selon 1’une des revendications
précédentes, caractérisé en <ce que le cadran (3) est
circulaire.

10. Dispositif (1) selon 1’une des revendications

précédentes, caractérisé en ce qu’il constitue un compte-
tours ou un tachymétre intégré a un tableau de bord du

véhicule auquel il est destiné.
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