ROYAUME DE BELGIQUE BREVET D’INVENTION

N°  s9.790

Classif. Internat. : A°1)
Mis en lecture le: 16 _09- 1%3

MINISTERE DES AFFAIRES ECONOMIQUES

Le Ministre des Affaires Economiques,
Vu la loi du 24 mai 1854 sur les brevets d’'invention ;
Vu la Convention d'Union pour la Proiection de la Propriété Industrielle ;

Vu le.-procés-verbal dressé le 10 mqgi 19 83 a 45 h 10

ar Service de la Propriété industrielle;

ARRETE :

Article 1. — 1l est délivié a 1a Sté dite : KARL MENGELE & SOHNE
MASCHINENFABRIK UND EISENGIESSEREI GMBH & CO.
Postfach 347/367, 8870 Gilinzburg/Donau (Allemagne)
(R.F.AL)

repr. par le Bureau Gevers S.A. a Bruxelles,

un brevet d’invention pour: Digpositif et procédé de récolte,
(Inv. : M. Holzle)

qu'elle déclare avoir fait 1l'objet d'une demande de brevet
déposée en Allemagne (République Fédérale) le 21 mai 1982
n® P 32 19 125.1

Article 2. — Ce brevet lui est délivré sans examen préalable, d ses risques el
périls, sans garantie soit de la réalité, de la nouveauté ou du mérite de l'invention, soil
de l'exactitude de la description, et sans préjudice du droit des tiers.

Au présent arrété demeurera joint un des doubles de la spécification de I'invention
{mémoire descriptif et éventuellement dessins) signés par I'intéressé et déposés a I'appui
de sa demande de brevet.




MEMOIRE DESCRIPTIF
déposé a I’appui d'une demande de

BREVET D'INVENTION

formée par

KARL MENGELE  SOHNE Maschinenfabrik und

Eisengiesserei GmbH & Co.
pour:
"Dispositif et procédé de récolte”

Priorité d'une demande de brevet en République Fédérale

allemande déposée le 21 mai 1982, sous le

n® P 32 19 125.1.

Inventeur: Max H8lzle.
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"Dispositif et procédé de récolte"

La présente invention est relative a un vé-
hicule chargeur comprenant un outil de coupe agencé
devant son dispositif de ramassage constitué d'un tam-
bour ramasseur, et au procédé de récolte mettant en
oeuvre un tel dispositif,

On connaft un véhicule chargeur, dans le-
gquel le dispositif de coupe agencé devant un tambour
ramasseur est constitué d'une barre de coupe agencée
parallélement au tambour (modéle d'utilité en
République Fédérale allemande 19 72 326). La matie-
re coupée par le dispositif de coupe est déposée sur
le sol et ensuite elle est ramassée par 1le tam-
bour ramasseur qui vient ensuite et elle est ame-
née aux organes convoyeurs du véhicule chargeur. Le
dépdt des chaumes a lieu par exemple,par l'avance,ap-
proximativement dans le sens de déplacement, de sor-
te que les dents du dispositif de ramassage ne peu-
vent pas ramasser proprement les tiges et feuilles
ainsi orientées et on perd ainsi une partie de la
récolte.

Par ailleurs, habituellement, en ce qui con-
cerne les tambours ramasseurs, leur distance a partir

du sol est ajustée par des roues palpeuses latéra-

les de fagon gque les dents des tambours raclent généralement
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encore le sol et respectivement la couche arable.

De la poussiére est d'une maniére non souhaitable sou-
levée en tourbillors et dans certaines circonstances

la couche herbeuse peut &tre endommagée aux vites-

ses que l'on peut obtenir lors de la coupe.

La présente invention a par conséguent pour
but de mettre au point un véhicule chargeur compre-
nant un dispositif de ramassage dans lequel ce der-
nier coopére mieux avec le dispositif de coupe, de fa-
¢on a garantir un ramassage propre de la ré-
colte.

On résout le probléme suivant 1l'invention
par la combinaison des particularités partiellement
connues suivantes:

a) l'outil de coupe est constitué d'une sé-
rie d'organesde coupe rotatifs qui glissent sur le
sol avec une partie de boftier solide sous la forme
d'un patin.

b) l'outil de coupe est prévu & l'avant du
véhicule chargeur zu moyen de deux bras de support
gui sont articulés sur le véhicule chargeur, latéra-
lement par rapport au tambour ramasseur, et sont ca-
pables de pivoter, d'une maniére sélective avec le
tambour ramasseur ou sans ce dernier, dans une po-
sition de travail et une position de transport;

c¢) l'organe d'entrafnement de 1l'outil de
coupe est raccordé a l'arbre de renvoi du véhicule
chargeur, par l'intermédiaire d'un multiplicateur de
vitesse, et il peut &tre entrainé avec le tambour ra-
masseur et les organes convoyeurs du véhicule char-

geur;
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d) l'outil de coupe est supporté de ma-
nidre a pouvoir pivoter a l'avant des bras de support
et sa position par rapport au sol peut &tre ajustée
par au moins une broche d'ajustement agencée au-des-
sus des articulations,

D'une maniére surprenante, il est apparu
dans la combinaison de l'invention que la matiére
récoltée par les organes de coupe rotatifs est cen-
trifugée directement vers le dispositif de ramas-
sage et partiellement, par-dessus ce dernier, dans
le canal de transport et gqu'elle est appliquée sur
les t8les de ramassage et sur le canal de transport
de facgon que les dents de ramassage et les éléments
convoyeurs puissent recueillir la matidre sans perte,
les résidus qui se trouvent encore sur le sol étant

également ramassés,

Suivant une forme de réalisation de 1'inven-
tion,sur les troncons du tambour ramasseur gui se raccor-

dent latéralement aux voies dentées rotatives du tambour

'ramasseur et éventuellement sur le -chdssis du véhicule

‘chargeur sont prévues des parois qui doivent diverger

vers 1'outil de coupe et qui peuvent &tre constituées

d'une matiére flexible et respectivement élastique.

Suivant une autre forme de réalisation de
l'invention, il est prévu que le véhicule chargeur puis-
se €tre fixé et soigcapable de pivoter sur le timon ,
latéralement a l'extérieur des traces du tracteur.

Les outils de coupe sont, suivant une autre
forme de réalisation de 1'invention, réalisés de

fagon que le recouvrement supérieur des outils de cou-
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pe présente des surélévations qui croissent sous une for-
me hélicofdale ou des nervures radiales soutenant 1°'
action de centrifugation.

On a trouvé par ailleurs un mode de mise
en oeuvre avec le véhicule chargeur décrit précé-
demment dans lequel le tambour ramasseur agissant
lors de la coupe comme dispositif de ramassage
de l'herbagé coupé se trouve a une faible distance
du sol telle gue le cercle des pointes des dents
du tambour se trouve & une distance minime de la
surface de sol et sait entrainé dans un sens de rota-
tion courant. D'une maniére surprenante, on obtient
un ramassage sans résidu de 1'herbage. On pourrait
attribuer cela au fait que plusieurs lois générales
sont exploitées simultanément. Celles~ci consis-
tent en _la propriété des aganes de coupe rotatifs de
chasser la matidre coupée d'une trajectoire dirigée
dans le sens de l'avance, par centrifugation, et de
l'amener dans le sens du tambour ramasseur
gqui est opposé & cette trajectoire, ainsi que dans le
fait que la matiére coupée n'est pas élastique de
sorte que les fragments demeurent sur le tambour ra-
masseur et ne rebondissent pas et subissent la vites-
se de rotation du tambour ramasseur.

D'aufres détails et particularités de
l'invention ressortiront de la description donnée
ci-aprés, a titre non limitatif et avec référence aux
dessins annexés,

La figure 1 représente une vue latérale de
l'agencement suivant l'invention de la partie avant

d'un véhicule chargeur,
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La figure 2 représente une vue de dessus du
dispositif de ramassage suivant la figure 1,avec
1l'outil de coupe.

Sur la figure 1 on désigne par la référence
1 un fond mouvant et par la référence 2 la paroi
frontale d'un véhicule chargeur non représenté da-
vantage. La référence 3 désigne des dents d'un or-
gane transporteur non représenté, ces dents pénétrant
dans le canal de transport 5,limité vers le bas par
une plague a fente 2a qui prolonge la paroi frontale
et vers 1l'intérieur par une plague de base 4,et ame-
nant la matiére ramassée par un tambour ramasseur 6
au fond mouvant 1. La référence 7 désigne des bras
de pivotement du tambour ramasseur 6, gui sont reliés
a un dispositif de pivotement non représenté, La
référence 6a désigne des roues palpeuses de ce tam-
bour avec des bras de pivotement 6b, Suivant 1l'in-
vention, un dispositif de coupe 10 pourvu de quatre
organes de coupe rotatifs 10a-10d est agencé sur des
bras de pivotement 9., Les bras pivotants 6b et 9
sont articulés sur une console 8a des membrures lon-
gitudinales 8, Les deux bras pivotants 9 sont agen-
cés de fagon qu'ils ne gé&nent pas les bras pivotants
6b. La référence 11 désigne une unité de vérin pour
l'actionnement des bras pivotants 9 avec le dispo-
sitif de coupe 10, La référence 12 désigne le multi-
plicateur de vitesse qui est agencé sur un arbre de
renvoil du véhicule chargeur et qui est destinéa dis-
positif de coupe 10; la roue d'entrainement 12a du
multiplicateur de vitesse étant protégée vers le bas

par un patin 13, La référence 14 désigne une broche
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d'ajustement a l'aide de laquelle le dispositif de
coupe 10 peut &tre amené a pivoter dans ses paliers
15, dans une position de coupe souhaitée,

Lors de la coupe avec le dispositif de coupe
10, la matiére coupée est centrifugée par les organes
de coupe rotatifs 10a & 10d gui tournent en face
des organes transporteurs 3 a une vitesse relative-
ment grande, cette centrifugation étant dirigée
vers le tambour ramasseur 6 ainsi que dans le ca-
nal transporteur 5.

Des parois de pulvérisation 16 qui doivent
diverger vers le dispositif de coupe et dont la par-
tie supérieure 1l6a est flexible, empé&chent que la
matidre coupée soit centrifugée contre des parties
solides et ne compligue le ramassage,

Ainsi gu'il ressort de la figure 1, le tam-
bour de ramassage entrainé de maniére courante est
suffisamment élevé par les roues palpeuses 6a pour
que ses dents 6c¢c ne touchent pas la ligne de sol et
tournent donc avec une distance entre la frajectoire
des pointes des dents et la ligne de sol.

Il doit &tre entendu que la présente in-
vention n'est en aucune facon limitée a la forme de
réalisation décrite ci-dessus et que bien des modi-
fications peuvent y &tre apportées sans sortir du ca-

dre du présent brevet.
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REVENDICATIQNS

1. Véhicule chargeur comprenant un outil de
coupe agencé devant son dispositi £ de ramassage cons-
titué d'un tambour ramasseur, caractérisé par la com-
binaison des particularités suivantes:

a) l'outil de coupe est constitué d'une sé-
rie d'organes de coupe rotatifs qui glissent sur le
sol avec une partie de boitier solide sous la forme
d'un patin;

b) l'outil de coupe est prévu a l'avant du
véhicule chargeur au moyen de deux bras de support qui
sont articulés sur le véhicule chargeur latéralement
par rapport au tambour ramasseur et qui sont capa-
bles de pivoter,de maniére sélective avec ou sans
le tambour ramasseur,dans une position de travail
et une position de tranSpbrt;

c) l'organe d'entrainement de 1l'outil de
coupe est raccordé a l'arbre de renvoi du véhicule
chargeur,par 1l'intermédiaire d'un multiplicateur de
vitesse,et il peut &tre entrainé avec le tambour
ramasseur et les organes transporteurs du véhicule
chargeur;

d) l'outil de coupe est supporté a l'avant
des bras de support, de maniére a pouvoir pivoter,
et sa position par rapport au sol peut &tre ajustée
par au moins une broche d'ajustement agencée au-dessus
des articulations.

2. Véhicule chargeur suivant la revendication
1, caractérisé en ce que des parois de projection
qui doivent diverger vers l'outil de coupe et qui peu-

vent &tre constituées d'une matiére flexible ou élas-
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tigue sont prévues sur les trongons du tambour ramas-
seur gqui sont raccordés latéralement aux voies den-
tées rotatives du tambour ramasseur, et éventuellement
sur le chéssis du véhicule chargeur,

3. Véhicule chargeur suivant 1l'une ou
1'autre des revendications 1 et 2, caractérisé en
ce que ce dernier est capable de coulisser et peut
gtre fixé sur le timon, latéralement hors des tra-
ces du tracteur,

4. Véhicule chargeur suivant l'une quel-
congue des revendications 1 a 3, caractérisé en ce
que le recouvrement supérieur des organes de coupe
est pourvu de surélévations gui croissent sous une
forme hélicoifdale ou de nervures radiales qui ai-
dent l'action de centrifugation.

5. Véhicule chargeur, tel que décrit ci-
dessus et/ou tel qu'illustré sur les dessins an-
nexés,

6. Procédé de récolte a l'aide d'un véhi-
cule chargeur suivant l'une gquelcongque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que 1l'outil
de coupe est agencé devant le tambour ramasseur a
uhe distance immédiate tellement courte que celui-
ci ramasse a la volée le jet de matiére coupée des
organes de coupe rotatifs, l'outil de coupe étant,
de méme gque le tambour ramasseur, capable de pivoter
automatiquement dans une position de travail et de
transport, et en ce que le tambour ramasseur, agis-
sant lors de la coupe comme dispositif de ramassage de
1'herbage coupé, est ajusté & une faible distance du

sol de telle fagon que le cercle des pointes des

-



dents du tambour ramasseur se trouve a une distance
minime de la surface de sol et est entrainé dans
un sens de rotation courant.

7. Procédé de récolte, tel que décrit ci-

dessus et/ou tel gu'illustré sur les dessins annexés.

Bruxelles, le A ol ASE3
KARL MENGELE & SOHN

P.Pon de Maschinenfabrik und

P.Pon du
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