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Drivindretning til elektrisk drevne kgretgjer

SAMMENDRAG 4091-85

Drivanlmg til elektrisk drevne kgretgjer

Ankeret og feltviklingen i en javnstrgmsmotor, fx. til et vinde-
drev eller en elektrisk bil, fgdes over hver sin halvlederregulator (1,
40, 41) fra en jmvnspandingskilde (3). Halvlederregulatoren (1) bestir
af to i samme retning parallelt koblede halvlederventiler (6a, 7a), som
p4 udgangssiden er koblet til en sugetransformator (4) med midterudtagq.
Midterudtaget (5) er forbundet med enderne PA en tredie sugetransforma~-
tor (37), hvis midterudtag (38) er forbunet med en pol i jmvnstrgmsmo-
toren. Til omdrejningstalsregulering tjener en beregningsenhed (14),
til hvilken fgres tilsigtede vaerdier for omdrejningstallet og fra mile-
fplere stammende mdlevardier for Mejningstallet, ankerspending, an~
kertemperatur, magnetiseringsstrgm, magnetiseringsspanding, magnetise=-
ringstemperatur samt spanding og strgm fra jmvnspendingskilden (3). Af
disse vardier og eventuelt lagrede vardier beregnes i beregningsenheden
(14) de styrevardier, for det via referencevardigiveren (15) pd forhinad
fastsatte omdrejningstal, hvor der fremkommer et minimum af elektriske
anlagstab ved en l;lle ripplestrgm og stor driftssikkerhed.
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