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Ddlkové ovladatelné revolverovd hlava
ze jména pro stranovy suport vertikdélniho
goustruhu otoénd do jednotlivych pevn& are-
tovatelnych poloh md na svém otodnd& a suvng
uloZeném dutém &epu pastorek, do n&jZ zabira
h¥eben oté¥ejic{ hlavou na jeden zdvih
o 90 °. Zpeviiovdni a uvolnovéni hlavy, jakoZ
i jeji otéeni je provadsno hydraulicky.
Délkové ovlddédn{ této hlavy je provedeno spo-
Jjen{m mechanickych sou¥dstf{ s hydraulicky
ovlddanymi prvky, jejichZ funkce *fd{i elek-
tricky a povelovy okruh propojeny s r{idficim
i{slicovym systémem stroje. Predm&tem vyné-
lezu je Jjednak YresSeni mechanického utvéreni
hlavy, jednak Fe3eni elektrického povelové-
ho okruhu pro jeji ddlkové ovlddsnt.
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Predm&t vyndlezu se tyké ddlkové ovladatelné revolverové hlavy, zejména pro atranov& suport
potr vertikdlnfho soustruhu, aretovatelné v jednotlivych dhlovych polohéch.

S prechodem do vyloZen& ru¥n& ovladatelnych obréb&cich stroji, zejména svislych soustruhd,
k ddxkovd ovladatelnym strojim, bylo nutné vyvinout pohybovéd udstrojf s moZnost{ ddlkového ovld-
ddn{ i funkce thlového polohovédni tj. natddent revolvefové hlavy vEetné& funkcf{ pomocnych s tim
spojenyeh jak u p¥f&nikového, tak i stranového &ili bo&nfho suportu.

7Znémé konstrukce zamdtené zejména na Fedeni problému ddlkového ovlddédni revolverové hla-
vy vibec, af u%¥ jde o ovl4déni pFi¥nfkového nebo stranového suportu, pou¥fvajf pro vyvozeni
ot4%ivého pohybu hlavy riznych servopohond - elektrickych, pfip. hydraulickych - pracujicich
spolu s prevody mechanickymi v provedenf ozubenych pievoddl, sklddajicich se z pastorku a ozu-
beného kola s vné&jiim nebo wnit¥nim qzubenim, upevnénym p¥{imo na revolverové hlavé, Tato pro-
veden{ maji nedostatky v snadné p¥istupnosti tdchto ozubenych pFevodd pro ti#fsky a nedistoty,
gasto und3ené chladicf kapalinou pou¥ivanocu pfi obrdb&ni oceli. NEkte¥{ producenti takovych
strojd se snaZi zjednodulit celé Ffedenf tim, ¥e tyto mechanické rota¥ni pievody nshrazujf ro=-
ta¥nimi hydromotory s obogatrannjm ki¥{dlovym pfstem. Tyto konstrukce v3ak maj{ ten nedostatek,
%e musi byt vybaveny minimdln& jednou jednosm&rnou spojkou, aby opaskovanym pohybem rota&niho
pistu bylo mo¥no dosdhnout natoleni revolverové hlavy o vice ne¥ jednu polochu. Jestli¥e je po-
¥adavkem, aby se hlava otd¥ela nejkrats{ cestou do své polohy, je.t¥eba Felit opé&t mechanismy,
které by jeden smysl jejfho otéZeni blokovaly, JjestliZe je p¥edvolen druhy smysl jejfho otdde-
n{. Tim prakticky veSkeré snahy o zjednodudeni mechanickych konstrukci néhradnim hydromotorem
8 natddivym k¥{dlovym pfstem kond{, nebot se stdvd vliastn¥ zbyte¥nou komplikac{ Pedeni.

Tento vyndlez se snaZi odstranit uvedené nedostatky tim, Ze pfi pou%it{ kombinace mecha-
nickych a hydraulickych prvkd F¥eSenf poskytuje revolverovou hlawvu, jejf% osovd presuvovy &ep
Je duty a na odvrdceném konci je opat¥eny dvojitym paétorkem - toti% pestorkem sloZenym ze dvou
&4st{ odd&lenych od sebe mezerou o 3i¥ce presshujfci{ individudlni 3fF¥ku &4atf tohoto pastorku -
- zabfrajicim v jedn¥ osové poloze tohoto ¥epu s rovnd% dvouradym h¥ebenem kolmo orientovanym
k ose tohoto dutého Zepu, v jehoZ osovém vyvrtu je uloZena pistnice, spojend s t&lesem této re-
volverové hlavy a opat¥end pfstem uloZenym ve vdlci usporddeném v t&lese smykadla suportu za
dvojitym pastorkem na konei dutého &epu této hlavy, jeho% pouzdro je na stran& privrdcené k té-
to hlavé opgtfeno kuZelovou hlavici, pFesehujic{ ¥eln{ dorazovou plochu smykadla suportu a za-
birajic{ v pracovni poloze revolverové hlavy s jejim kuZelovym osovym otvorem, prilem¥ dvou-
tady hieben pro zéb&r s dvojitym pastorkem jejiho dutého Zepu je spojen s pistem nesoucim na
volném, vné& védlce vyvedeném konci své pistnice—oboustrannou najf{zdku, proti jejim# kufelovym
plochédm jsou postaveny kuZelové konce p¥i¥n& orientovanych pFesuvnych kolikd pro ovlddéni mik-
rospinafl elektrické signalizace a pevn¥ omezenych krajnich poloh tohoto pfstu, zatfmco v t3le-
se smykadla suportu jsou za jeho &elni dorazovou plochou uspo¥ddény dvé skupiny mikrospina¥d
s ¥idly, pFesahujicimi tuto Zelnf dorazovou plochu t&lesa smykadla suportu, z nich¥ kontrolnf
mikrospina¥e prvé skupiny jsou svymi &idly postaveny proti odpruZenym dorazim, prednivajfcim
rovinu dorazového ela revolverové hlavy, a kontrolnf mikrospfnafe druhé skupiny jsou postaveny
svymi pfesuvnymi #idly proti pevnym dotazim zapudténym do dorazového Zela revolverové hlavy.
Daldim podstatnym znakem tohoto vyndlezu je to, %e kolfky elektrické signalizace pevnd omezenych
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krajnich poloh pistu, presouvajictho dvojity hieben natédeni revoiverové hlavy, jsou ve styku

s ¢1dly mikrospinall, které jsou zapojeny spolu s kontrolnimi mikrospinadi prvni skupiny, pos-
tavenymi svymi ¢idly proti odpruZenym dorazl, pfe¥nivajicim rovinu dorazového &ela revolverové
hlavy, v jednotlivych peralelnich vdtuich elektrického okruhu, tvoffecfho tuto elektrickou
gignalizaci, toti? prvn{ mikrospfna® v signaliza¥ni v&tvi jedné koncové polohy pfstu dvojitého
h¥ebene natéleni revolverové hlavy, druhy mikrospfnad v signalizadnf v&tvi druhé koncové polohy
tohoto pistu, tfet{ mikrospfnal v dignalizedni v&tvi uvolniné revolverové hlavy a &tvrty mikro-
spina¥ v signaliza&ni v&tvi jejfho zpevné&nf, p¥iZem% ke ka%dému z t&chto mikrospfnadd je v kaZ-
dé z t&chto signalizaénich v&tv{ pfifazeno sériovd Jjedno relé, jeho% kontakty Jjsou zapojeny

v f{dfcim obvodu pro ovlddéni pohybd této revolverové hlavy, zatimco zbyvajici t¥i kontrolni
mikrospinafe druhé skupiny Jjsou zapojeny sériov& u jednotlivych vEtvi systému diselnicového ¥f-
zen{ jednotlivyech poloh revolverové hlavy spolu s diodami orientovenymi svou propustnosti sm&-
rem ke spolefnému rozpina¢imu kontektu, blokujfecfmu &innost qinYch suportd stroje pfi &innosti
revolverové hlavy a opa¥né, sériovZ zapojenému s civkou relé koincidence predvolené a skutedné
polohy této revolverové hlavy.

Podstatnym znaekem vyndlezu je déle provedeni ¥fdicfho obvodu ovliddajicfho pohyby revolve-
rové hlavy, ktery Je slo¥en ze dvou zékladnich okruht, toti% z okruhu povelového a vykonového.
Prévé povelovy okruh je vyznamny tfm, ¥e p¥i svém zapojen{ k rfdicimu systému stroje Je sesteven
ze t¥{ blokd paraleln& zapojenych pres kontakty relé signalizace zpevn¥ni revolverové hlavy a
Jednoho k relé zapojeného v okruhu opskovénf cyklu oté¥enf revolverové hlavy, jim# Jje veden
signdl od indikace referen¥nftho bodu &fslicového #fdictho systému stroje, z nich¥ prvni para-
lelni blok uvelnovéni a zpevhovéni revolverové hlavy Jje sériov& zapojen mezi dva vyvody z ¥fs-
licového ¥fdictho systému stroje, urdujfci jeden nebo druhy smysl volby.otééeni revolverové hla-
vy, a civku relé uvolnovdnf hlavy se spfnacim kontaktem relé zapojeného ve v&tvi okruhu opako-
vén{ otéd¥eni revolverové hlavy, druhy paraleln{ blok zapinéni otd&eni revolvefové hlavy v jed=
nom p¥edvoleném emyslu je op¥t sériovd zapojen, a to ze'svych &ty¥ paralelnich vstupd prvnim
vetupem s prvnim vyvodem z &islicového #fdiefhc systému stroje a daldfmi dvEma vstupy s druhym
vyvodem z tohoto ¥{dicfho s&stému, zatimeco jeho ¥tvrty vetup je spojen s druhjym pdlem povelové
s1t® a k prvnfmu pélu této eftd je tento blok pripojen pfes civku relé zapindni otd¥eni revolve-
rové hlavy, v tomto jednom smyslu sériové propojenou s paralelnd uspofddanymi kontakty - s prv-
nim spinacim kontaktem a s druhym rozpfnec{m kontaktem - relé signalizace zpevn&ni revolverové
hlavy a t¥et{ parslelni blok zapindnf ot4¥enf revolverové hlavy v druhém smyslu je op¥t sériove
zapojen svymi &tyrmi vstupy mezi oba vyvody Ffdicfho systému pro ovl4dént smysll otaZen{ revol-
verové hlavy a druhy pol povelové sftd z jedné strany a z druhé streny ms prvni pdl povelové
81t¥ pres civku relé zapinéni otéenf revolverové hlavy v tomto druhém smyslu, a to op&t pres
paraleln& usporddané kontakty - tj. pres tretf - spinaci - kontakt a gtvrty - rozpinacf{ - kon-
takt relé signalizace zpevné&ni revolverové hlavy, pridem¥ z Jeho vstupd jsou dva vetupy pPipo-
Jeny k prvnimu vyvodu, Jjeden vstup k druhému v¥vodu z &fslicového #fdictho aystému stroje a je-
ho &tvrty vstup je pripojen k druhému polu povelové sit¥.

Déle Je na vyndlezu podstatné i to, %e blok pro uvolnovdnf a zpevnovéni revolverové hlavy,
realizoveny v povelovém okruhu ¥fdicfho obvodu ovlddajfcfho Jeji pohyby, je sestaven ze ti#{ pa-
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ralelnich vitv{ jednou stranou spoledn& zapojenych , z nich%Z v prvni paralelni v&tvi je zapo-
jen prvni - rozpinac{ - kontakt relé signeliza¥nl v&tve uvolndni revolverové hlavy, v druhé
paraleln{ v&tvi druhy - spfnaci - kontakt tého% relé a v tfet{ p4ty - rozpinacf{ - kontakt relé
signaliza®ni v&tve zpevn¥ni revolverové hlavy, pfilemZ tatlo prvni paralelnf vétev je dédle roz-
d%lena ve Aav& odv&tveni, z nich¥ v ka%dém je zapojena dioda orientovand svou propustnosti smé-
‘rem, ke spolednému rozpinaciho kontektu, za ni¥ Jé zapojen v prvnim odv&tvi prvn{ spinac{ kon-
takt relé prvé signalizadni v&tve a v druhém odv&tveni prvn{ - spinac{ - kontakt rplé druhé
signaliza&ni v&tve, pfiem¥ toto prvni odvdtveni je zapojeno k prvnimu vyvodu a druhé odvétve-
nf je zapojeno k druhému vyvodu tohoto bloku a jeho zbjvajici dv& paralelnf vé&tve -jsou za kon-
takty relé tPetf a &tvrté signalizadnf vétve vzéjemn& vodiv¥ spojeny a ddle opat¥eny smérem

k tomuto vodivému propojeni orientovanymi diodemi - po jedné v kaZdé z t&chto v&tivi - z nichZ
dioda v druhé vdtvi je sériovd zapojena s druhym - rozpfnacim - kontaktem relé prvni signali-
zadn{ vétve a dioda v t¥eti vétvi je sériové zapojena s druhym - rozpinaci{m - kontektem relé
druhé signalizadni v&tve, pfifem¥ druhd vdtev je pfipojena k druhému vyvodu a t¥etf vétev

k prvnimu vyvodu tohoto bloku.

Pokud jde o druhy paralelni blok pro zapindni jejfho otd¥enf v jednom pPedvoleném smyslu,
realizovany v povelovém okruhu #{dicfho obvodu, ovlddajfctho pohyby revolverové hlavy, je ses-
taven ze dvou paralelnfich v&tvi rozd¥lenych op&t ka¥dd na dv& odv&tveni, totiZ na odvitveni
prvn{ v&tve a na odv&tvenf druhé v¥tve, z nich%¥ v prvém odv¥tveni prvni v&tve, pfipojenému
k prvnimu vyvodu pravého bloku, jsou sériové zapojeny dva rozpfnac{ kontakty, toti% prvn{ - roz-
pinact kontakt relé paralelni odbo¥ky okruhu opakovéni otéeni revolverové hlavy a rozpinaci
kontakt Jjako t¥et{ kontakt relé prvnf signaliza¥ni v&tve, a v druhém odv&tveni této prvé vét-
ve je sériové zapojen druhy - spfnac{ - kontakt relé této paralelni odbolky, tPetf{ - rozpinacf -
- kontakt relé tret{ signalizain{i v&tve a &tvrty - spinac{ *- kontakt relé prvni signalizani
vitve, toto druhé odvétveni je spojeno se &tvrtym vstupem druhého bloku, zetimco v prvnim od-
v&tven{ i v druhém odv¥tven{ druhé v&tve jsou zapojeny diody orientované svou propustnost{ smé-
rem ke spolenému uzlu obou té&chto odvétvenf{, z nich¥ v prvnim odv&tveni je za diodou sériové
zapojen &tvrty - spinac{ -~ kontakt relé t¥et{i signaliza&ni vé&tve, t¥etf - spinac{ - kontakt re-
1é paralelnf odbolky okruhu opakovén{ otd¥enf{ revalverové hlavy a druhy - rozpinaci - kontakt
relé prvé signalizadni v&ive, prifemZ prvn{ odvétveni, zapojené na druhy vyvod prvého bloku,

Je mezi diodou & &tvriym - spinacim - kontaktem vodiv& propojeno s druhym odvétvenim prvu{ vit-
ve, tj. mezi jeho tFetim - rozpfnacim - kontaktem rélé tret{ signalizadni v&tve s druhym spfna-
eim - kontaktem relé paralelni odbolky okruhu opakovéni cyklu otéd¥enf revolverové hlavy, p¥i-.
gem# druhé odv&tvenf této druhé vétve, op¥t zapojené na druhy vyvod prvniho bloku, mé sériov¥
pfipojen prvy - spfinac{ - kontakt relé sériové zapojeného s timto druhym blokem.

Rovn&% je nutné povaZovat za vyzna¥né pro tento vyndlez to, ¥e t¥et{ paralelni blok pro
zapindni otddeni revolverové hlavy v druhém pFedvoleném smyslu, realizovany v povelovém okruhu
¥{dictho obvodu ovlddajfcfho pohyby hlavy, je rovn¥% sestaven ze dvou v&tv{ z nich% prvni vitev
Je rozd¥lena ve dvé odvétveni, z nichZ prvni odvétveni, zapojené k druhému vyvodu prvého para~
lelnfiho bloku, je tvoreno eériovym zapojenim &tvrtého - rozpfnacfho - kontaktu relé paralelni
odbodky okruhu opakovani oiééeni revolverové hlavy a t¥etfho - rozpinaciho - kontaktu relé dru-



213 259

hé signalizalni v&tve, zatimco druhé odv&tveni této prvni vdtve, zapojené na étvfti vatup to-
hoto t¥etfho bloku, spojeny s druhym polem povelové s{t¥é, Jje utvofeno sériovym zapojenim jed-
nak pétého - spinacftho - kontakfu relé paralelnf odbodky okruhu opakovdni otdden{ revolverové
hlavy, jednak pétého - rozpfnactho - kontaktu relé t¥et{ signalizs¥nt vétve a &tvrtého - spi-
nactho - kontaktu relé druhé signaliza¥nf v&tve, zatf{mco druhé vétev je op&t rozdélena na dvé
odv&tveni, obsahujici po jedné diodé orientované sou propustnosti smérem ¥ prvanfmu pélu povelo-
vé s{t&, priem’ prvé toto odvitveni zapojené k prvnimu vyvodu prvého paralelnfho bloku je

za diodou tvoreného sériovym zapojenfm Zestého - spinacfho - kontaktu relé t¥et{ signalizaZnt
vétve a 3estého - spinactho - kontaktu relé paralelni odbo&ky okruhu opakovdnf otéen{ revol-
verové hlavy a pfes druhy - rozpfnac{ - kontakt relé druhé signalizadnf vétve je vatupem za~
pojeno k prvanfmu vyvodu prvntho paralelnfho bloku, a8 nim¥ je také propojeno i druhé odvitvent
této druhé vdtve, v ni%¥ je k diod¥ sériov& pripojen pdty - spinaci - kontakt\relé druhé signa-
liza¥n{ v&tve, zatimco druhé odvitveni prvni paralelni vitve a prvni odvétveni druhé paralelni{
vétve tohoto bloku jsou vzdjemn¥ propojgna, a to mezi pdtym - spinacim - kontaktem a pdtym -

- rozpinacim - kontaktem druhého odvatven{ Jjeho prvé parslelnf vétve a diodau a Seatym - spina-
c¢im - kontaktem prvého odvétveni druhé paraleinf vitve.

Vshodou tohoto FeSenf ddlkov¥ ovladatelné hlavy smykadla stranového suportu Jje to, %e svou
koncep¥i! kombinac{ prvkd mechanickych hydraulickych a elektrickych umoZnuje jeji ptimé napoje-
n{ na Fidicf systém a jednoduchostf t¥chto prvkd poskytuje spolehlivost v provozu i Jednoduchost
Udr?by. Duty, osovdé presuvny Zep revolverové hlavy podle tohoto Fedeni zastévé Jednak funkci
nosného h¥idele vlastn{ revolverové hlavy, jednak spojky néhonu Jeho natd¥ivého pohybu vyvoze~
vaného hrebenem, co¥ umo¥Auje rozddlenf jeho ozubeného pastorku na dvé &4sti od sebe odd¥len#é
mezerou, presahujfei svou 3{¥kou indiwvidudlnfch df1§ tohoto pastorku, a konelné& tento Jep slou-
21 1 jeko vedeni pfstnice pistu, ktery vyvozuje osovy pohyb hlavice z jejf aretovatelné pracov=
n{ polohy a zp¥tny osovy pohyb - po jeJim otoleni do nové pracovni polohy - do pevného spojeni
8 t&lesem smykadla jejfho nosného stranového suportu.

Elektricko~hydraulicky systém pro ¥fzenf a ovldddni funkin{ch pohybd revolverové hlavy
zajistuje Jjednak jejf krokové otd¥enf o 90 ° v kaZ¥dém tzv. kroku, jeji zpevndn{ pro dosa¥eni
spolehlivého pifenosu sil a uvoln¥nf po ukonZen{ operac{ néstrojd upnutych v dané poloze hlavy.
P¥i predvolb& otoleni o n¥kolik poloh se cyklus naté¥enf{ revolverowé hlavy o 90 ° opakujé.
Elektricky obvod zajiZtuje tuto &innost zapojenim mikrospinadd snimkﬁjicich koncové polohy
pistu pro otd¥eni revolverové hlavy, mikrospinadt snimajicich jeji zpeviovéni a uvoliovéni,
relé tvotieftho koincidendni obvod pro‘vyhodnocdvéni shodnosti pFedvolené a skute&né polohy,
Jjako¥ 1 relé slouZfcich pro opakovénf cyklu otd¥enf hlavy za podminky, %e pohybové mechanismy
stroje jsou ve stavu dovolujicim bezpedné otodeni této hlavy. V systému elektrického obvodu
Jsou zapojena ddle relé, kterd provddsjf uvolnovén{ revolverové hlavy a relé, které zapinajf
JeJi otd¥eni v jednom nebo v druhém predvoleném smyslu, tedy naprosto b&%#né, osv&ddené a spo-
lehlivé prvky, které doddvajf revolverové hlavé podle vyndlezu Jjistoty operaini funkce, Jjedno-
duché udriby a dlouhé ¥ivotnosti. Pou¥ité elektrické prvky umozﬁuji také jednoduchou vazbu po-
velové Zdsti elektrického obvodu na &fslicovy #idicf systém stroje. i
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Bli%e vyniknou tyto pfednosti a vyhody revolverové hlavy podle vynédlezu na podkladé poé-
kladd popisu prikladu jejfho konkrétnfho provedeni, znézorn&ného na vykresech, na nichZ je na
obr. 1 pfi&ny rez smykadlem stranového suportu vedeny osou Eepu revolverové hlavy, na obr. 2
pak podélny Fez timto smykedlem, ktery je veden osou pistu undSejicfho h¥eben k natdfeni du-
tého depu hlavy, ne obr. 3 je ¥dste¥ny Fez v podélné rovin& smykadla vedeny prostorem s dvémea
skupinami mikrospfna¥d - jednou pro kontrolu pracovni a nepracovni polohy revolverové hlavy
a druhou pro kédovou vazbu s ¥fslicovym ¥fdicim systémem stroje - ns obr. 4 je opdt Zéstedny
Pez timté% prostorem, ale vedeny rovinou kolmou k ose otd¥eni téta revolverové hlavy, na obr.
5 je schéma zapojen{ signdlnich v&tv{i obvodu, zapojen{ druhé skupiny mikrospinald v kodové
vazb& s &fslicovym F{dic{m systémem stroje s koincidentnim obvodem a systém opakovédni cyklu
otédeni revolverové hlavy, na obr. 6 je povelovy okruh elektrického obvodu Fidiefho funk&ni
pohyby této hlavy.

V souladu s ﬁodstatnymi znaky vyndlezu sé mechanismus revolverové hlavy stranového supor-
tu 1 (obr. 1, 2), sklédd z Fady vzéjemn® pohybovd vdzanych prvkl, zabezpeujicich jednak jeji
‘nosnou a jednak pohybovou funkci. Vlastni t¥leso revolverové hlavy 2 je pFisplsobeno k upind-
ni Peznych no%d, a proto je cpatféno upfnacimi dré¥kemi 3 (obr. 1) uspo¥ddanymi na jejim Sty¥-
dhelnfkovém obvodu, pfisem% upfnaci 3rouby 4 jsou kalené k jejfmu &elu 5. Prostfednictvym kale-
ného pouzdra 6 vsazeného do t&lesa revolverové hlavy 2 a opat¥eného kuéélovym sedlem ] je re-
volverové hlava 2 nasazena na dutém Sepu 8 uloZeném v kluzném pouzdru 9 zajiZt#ném proti poo-
to¥en{ i posuvu stavdcim Zroubem 10 zadroubovenym v t&lese smykadla 11 (obr. 1, 2).

Duty %ep 8 Jje v kluzném pouzdru 9 uloZen s vili dovolujic{ jeho otdfenf i omezené osové
presouvéni. Kuli¥ka 12, kterd je pod tleskem pru¥iny 13 p¥edepnuté stavdcim Sroubem 14 a zapadd
ve vysunuté poloze dutého Zepu 8 do kuzelového sedla 7 kaleného pouzdra §, slouZi k tomu, aby
tato vysunut4 poloha dutého ¥epu 8 revolverové hlavy 2 byla asretovédna. Kelené pouzdro § je
s dutym %epem & spojeno kolfkem 15. Na stran& priléhajici k Zelnf dorazové ploSe 16 smykadla
11 proti revolverové hlavd 2 je osovy otvor 17 této revolverové hlavy 2 kuZelem pro zéb&r
8 kuZelovou hlavici 9a kluzného pouzdra 9, kterd p¥esahuje tuto Zelnf dorazovou plochu 16.

V dorazovém Zele 18 revolverové hlavy‘g Je zapudtén ochranny prstenec 19, p¥esouvajici{ se za
osovych pohybl této revolverové hlavy 2 v kruhovém zdpichu 20 v prot&js3i &elnf dorazové plode
16 smykadla 11, p¥itemZ z horn{ streny Je mezera mezi smykadlem ll a revolverovou hlavou 2
pPekryvéna p¥isroubovanou li¥tou 21 (obr. 1). Takto je zabezpedeno, %e do této mezery nevnik-
nou t¥{sky vznikajfc{ p¥i obréb&nf{. Pro objasnénf{ je nutno uvést, Z%e na obr. 1 je revolverovs
hlava 2 zakreslena ve vysunutf, tj. na pracovn{ poloze. Do této mezery vytnivajl také gkuele-
né hlavy Sepl 22 zapudt&ngch do &elnf dorazové plochy 16 smykadla 11, které zapadaji do proté&j-
Z1ich otvord v dorazovém &ele 18 revolverové hlavy 2, jakmile se tato pFesune zp&t do své pracov-
‘ni polohy.

Otﬁéeni revolverové hlavy 2 do jednotlivyeh pracovnich poloh umo¥nuje po jejim vysunutf
z pracovni polohy dvojity pastorek 23 vytvoreny na odvréceném konci jeJjfho dutého &epu 8. Jeho
ob¥ Z4sti 232 a 23b jsou od sebe odd&leny mezerou 24, Jjejif 8{fka A je o n¥co v¥t3{ ne¥ indivi-
dudlni 3{¥ka B &dstf 23a a 23b tohoto pastorku 23. Ve vysunuté poloze revolverové hlavy 2 se
totiZ dostdvaj{ zuby tohoto dvojitého ozubeného pastorku 23 do zéb&ru se zuby dvojitého hiebe-
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nu 25 (obr. 1, 2) postaveného kolmo k ose 26 dutého Zepu 8. Osové pohyby revolverové hlevy 2,
toti¥ jejf vysouvéni z jedné pracovni polohy a po otéddeni o pat¥idny udhel jejf zp&tny pohyb
do nové pracovni polohy obstarédvd pist 27 uloZeny ve vdléi 28 usporddaném v t&lese smykadla 1l
stranového suportu 1 za dvojitym pestorkem 23 na konci jejfho dutého &epu 8. Jeho pistnice 29
Je totiZ vyvedena timto dutym Zepem 8 a s t¥lesem revolverové hlavy 2 je spojena matic{i 30 nas-
roubovanou na Jejim zdvitovém konci a pojistZnou proti semovolnému uvolnsnf. Propojen{ prosto-
™ vdlce 28 po obou strandch pistu 27 s rozvodem hydraulické kapaliny neni na vykresu zndzor-
néno, protoZe je obecnZ znémé a jeho opominutf v obr. 1 nenf nikterak na ujmu pochopenf{ funkce
popisovené revolverové hlavy 2. Vdlec 28 je uzavien zdvitovym vikem 31 na odvrdcené stran¥ smy-
kadla 11l. Toto viko 31 Jje zaji%t¥no proti uvolnint pojistnym Sroubkem 32.

Ov14dénf natédivého pohybu revolverové hlavy 2 je zakresleno na obr. 2. Dvojity hieben
23, zabfrajfc{ s dvojitym ozubenym pastorkem 23 dutého &epu 8, Je uchycen na trnu 33 ( obr. 2)
spojeném s dutym pfstem 34, jeho¥ dutd, vn¥ védlce 35 vyvedend pistnice 36 nese na svém konci
oboustrannou nardZku 37. Trn 33 je tedy prim&rové osazen, v p¥ednfm viku 38 vélce 35 t&snin
a na volném konei za dutou pistnicf 36, tdsnénou v zadnim viku 39 védlce 35, opat¥en zdvitem
pro matici 40 pritahujic{ jak tento trn 33, tak i oboustrannou nardfku 31 k dutému pistu 34.
Samotny dvojity hfeben 25 je s timto trnem 32 spojen prostrednictvim z4vitu, ale je navic bla-
kovén stavécim Zroubem 41. Vodicf plochy pro tento dvojity hieben 25 jsou vytvoreny v pouzdie
42 {obr. 1, 2), které je vloZeno do vélce 35 ( obr. 2) mezi jeho prednf viko 38 a dorazové vi-
ko 43. Vélec 35 jako celek, opatPeny pouze vyY¥ezem 44 ve svém pléxti umo¥nujfcim styk dvojitého
pastorku 23 s dvojitym ozubenym hiebenem 25, je vsazen ve slepém vjvrtu 45 (obr. 2) vedeném
rovnob&Zn& s podélnou osou 46 smykadla 11 stranového suportu ) a uzavieném vikem 47. V tomto
viku 47 je Broub 48, ji{m%¥ lze pres vlo¥ku 51 nesenou dvojitym h¥ebenem 25 seridit jednu dora-
zovou polohu dvojitého hifebene 25, zatimco jeho druhd dorazové poloha je urdena pfednim vikem
38 vdlce 35.

Ve slepém vyvrtu 45 jsou za koncem vélce 29 uspofddédny dva pFri¥n& orientované presuvné
kolfky 49, 5Q opatfené zkuZelenymi konci, postavenymi proti kuZelovym plochdm 37a a 37b obou-
stranné nardiky 37. Tyto kolfky 49, 50 jsou prostrednfky mezi oboustrannou narézkou 37 a na obr.
2 neznézorn&nymi koncovymi mikrospina¥i Bl, B2 oboustrannou naré¥kou 37 a signalizujiecfmi kon-
cové polohy dvojitého hisebene 25, tedy stavy, kdy jé hfeben 25 v zéb¥ru s pastorkem 23 & kdy
Je tento z4b&r preruden. Je p¥irozené, ¥e tyto rozdflné stavy Jjsou také rozhodujfcim ¢initelem
v aystému samolinného ¥fzen! funkcf nejen samotné revolverové hlavy 2 stranového suportu 1, ale
i vgech ostatnich pracovnich orgdnt celého stroje. Proto je také signalizace t&chto poloh zapo-.
Jena v celém F{dicim systému stroje. Daldim rozhodujicim &initelem souvisejfc{m 8 funkeci revol-
verové hlavy 2, ktery zasshuje nutn& do #{dictho asystému stroje, je také signalizace obou Jedich
osovych poloh, toti% polohy vysunuté, tedy uvolnZné, a polohy zpevnéné, tj. pevn& pFitaZené
v pracovni poloze k ¥elni dorazové plo¥e 16 smykadla 1l stranového suportu. Pro tento u%el op&t
slouZ{ mikrospinade (viz obr. 3 a 4). Na obr. 3 a 4 Jsou znézorn&ny dvé skupiny mikrospfnadd -
- prvn{ skupina dvou mikrospinadd B3, B4 zabezpedujicf signalizaci uvolnén{ a pevné pritaZent
revolverové hlavy 2 a druhd skupina mikrospina&d snimajict v bindrnim kddu Jednotlivé polohy
hlavy a pfedstavujicf vazbu elektrického povelového obvodu s ¢f{slicovym systémem ¥{zeni stroje,
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Koncové mikrospinale Bl, B2 kontrolujfc{ koncové polohy dutého pistu 34, a tim i dvojité-
ho hiebene 25 pro natdlen{ dutého Sepu 8, s nim i revolverové hlavy 2 do jejich jednotlivych
pracovnich poloh, jako% i oba mikrospinale B3 a B4 prvé skupiny zndzorn&né na obr. 3, 4 jsou
zapojeny v systému elektrické signalizace zndzorn&ném na obr. 5, z n&hoZ je patrno, Ze tento
signaliza¥ni okruh se sklédd ze ¥tyr signalizaelnich - naviéjem paralelnfch - v&tvi S1, S2, S3
a S4. Prvni signaliza¥n{ v&tev S1 Je tvodena sériovym zapojenim mikrospfnace Bl, kooperujfciho
s presuvnym kolfkem 49 (obr. 2), & prvnfho relé K1, signalizuje tedy dosaZen{ jedné pevné polo-
hy dutého pistu 34 a dvojitého hiebene 25 pro natéeni revolverové hlavy 2. Touto polohou Je
poloha dvojitého h¥ebene 25, ktery Jje ve styku s vloZkou 51 (obr. 2). Druhou krajni polohu to-
hoto dvojitého h¥ebene 25 registruje druhé paralelni v&tev S2, v niZ je zapojeno v sérii s dru-
hym mikrospinadem B2 druhé relé K2. Mikrospina¥ B2 kooperuje totiZ s druhym pfesuvnym kolikem
50 (obr. 2) ovlddanym oboustrannou nard¥kou 37 spojenou s dutym pistem 34 dvojitého hiebenu 25.
Tret! signaliza¥ni v&tev S3 je tvorena sériovym zapojenim t¥etfho mikrospinaZe B3, patrného
z &4steéného Pezu na obr. 3 a 4 a registrujiciho uvoln®n{ revolverové hlavy 2, spolu s t¥etim
relé K3. Kone¥n& 3tvrtd signalizadni v&tev 5S4, utvofend sériovym zapojenim &tvrtého mikrospina-
%e B4 a &tvrtého relé K4 registruje zpevnéni revolverové hlavy 2. VZechny &ty¥i paralelnt sig-
nalizadni v&tve S1, S2, S3, S4 jsou vytvofeny mezi dvéma poly Pl, P2 - totiZ prvym pélem Pl
a druhym pélem P2 - proudového zdroje celé povelové sftd.

Dal3{ t¥i mikrospinale B5, B6, B7, patrné jeko mikrospinale tvoffc{ druhou skupinu mikro-~
spinadd na obr. 3, 4, jsou viastnd mikrospinate kodovaci, které svymi funkdnimi polohami uddva-
ji v bindrnfm kodu jednotlivé polohy revolverové hlavy, a tim zprostPedkuji informace mezi &is-
licovym ¥{dic{m systémem stroje a povelovym systémem ovlddajfcim jednotlivé funkdni pohyby re-
volverové hlavy 2 stranového suportu l. Jsou‘zapojeny v paralelnf{ch v&tvich tl, t2, i3 funke{
Tl, T2, T4 v sérii s diodami BZL’ E!g, 222, orientovanymi'svou propustnosti smrem ke spoledné-
mu rozpfnacimu kontaktu BKl blokovéni natddeni revolverové hlavy 2, kdyZ by nebyly podminky pro
jejl oto¥eni do nové polohy bezpe¥né z hlediska jinych pohybovych skupin. Za timto blokovacim
rozpinacim kontaktem BKl je pak sériovZ zapojeno pité relé K5, jehoZ funkecf je kontrola koinci-
dence, p¥edvolené a skutedné polohy revolverové hlavy 2.

V prvni v&tvi funkce T1 je é uvedenou diodou D, 1 sériovd zapojen prvni{ kdédovacf mikrospi-
na& B5, v druhé vétvi funkce T2 je v sérii s diodo;—SEZ druhy kédovaci mikrospina¥ B6,1 a v tie-
t{ v&tvi funkce T4 tretfi kodovaci mikrospina& B7. T

Cely tento okruh zabezpedujfct kédovou vazbu s éislicovym f{dicim systémem stroje je p¥i-
pojen pPes spole¥né psté relé K5 k prvému pélu Pl povelové sit¥ a druhou stranou k vyvodim jed-
notlivych funkef T1, T2, T4 &fslicového F{dicfho systému.

U vétvi (%1, t2, t3) systému &fslicového ¥fzeni jednotlivych poloh revolverové hlavy (2)
Jsou vyvody funkci T1 pro prvni polohu hlavy (2) a T2 pro jejf druhou polohu propojeny Jjednak
prvn{ propojovac{ odbo¥kou (0l) se spinacim kontektem (B5,2) mikrospinaée_(Bs) p¥isludného prv-
nf vétvi (t1) a jednak druhou propojovaci odbo¥kou (02) se spfnacim kontektem (B6.2) mikrosp{-
nate (B6) prisludného druhé vétvi (t2). '

Ovl4déni mikrospinadt Bl a B2 Jje z¥ejmé z uZ uvedeného popisu mechanismi natédejicfch du-
t¥ Zep 8 revolverové hlavy 2. Ovlddéni zbyvajfeich mikrospinadd zarazenych do dosud popsanych
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dvou okruhd, je treba doplnit. Mikrospfna¥e B3 a B4 v t¥et{ a &tvrté eignaliza¥ni v&tvi §3, S4
Jsou jako kontrolnf spinale prvni skupiny (obr. 3 a 4) postaveny svymi &idly 52 (obr. 3) proti
odpruZenym dorazim 53 zabudovanym v t&lese revolverové hlavy 2 a prednivajicim rovinu Jjejfho
dorazového Zela 18 (obr. 1). Funkén{ rozdfl mezi ob¥ma mikrospfna¥i B3 a B4 je v tom, %e mikro-
spinal B3 se spind, uzavird tedy t¥et{ signalizadnf v&tev S3 tehdy, kdyZ dojde k uvolnéni hla-
vy 2, zatimco mikrospinal B4 se spiné a uzavird &tvrtou signaliza&n{ vitev S4, a¥ kdy% je re-
volverovd hlava 2 zpevnina v nové pracovni poloze.

Kodovacet mikrospinade B5, B6, B7 Jjsou ovl&ddny kombinacemi pevnych dorazl 54 (obr. 3),
které v ka%dé poloze revolverové hlavy 2 pisobi ja jiny podet mikrospinald této skupiny pros-
t¥ednictvim je jich presuvnych &idel 35 zabudovanych v nosidi 56 mikrospfnadd B3 a% B7 obou t&ch-
to skupin. Prvn{ poloha revolverové hlavy 2 Je registrovéna stiskem prvniho mikrospinade BS
ve v&tvi t1 (obr. 5), ktery ji rozepne a pferudf proud do civky relé K5, coZ\- Jek bude v dal-
8fm popséno - mé vliv na funkce povelového okruhu. Stisk tohoto mikrospinae B5 realizuje v té-
to poloze jediny pF{sludny a pFfsluznd postaveny pevny doraz 54. V druhé poloze revolverové hla-
vy 2 Je rozepnut druhy mikrospina’ B6 op&t pat#idn& umfst&ného druhého pevného dorazu 54, v t¥e-
t1 poloze revolverové hlavy 2 dochézf ke stisku obou mikrospinadd p¥{sludnymi a p#{sluin¥ po-
lohov& usporédanymi pevnymi dorazy 24, toti% jak mikrospinafe B5, tak i mikrospfnale B6, &im%

Je v kddovém prevedeni registrovédna tato tet{ poloha revolverové hlavy 2, ve &tvrté poloze té-
to hlavy 2 dochdz{ k rozepnutf t¥etfho kddovactho mikrospinafe BT op&t prfsludnym - v odpovida-~
Jici poloze wi&i toﬁuto mikrospina¥i B7 postavenym - pevnym dorazem 54.

Dal3fm okruhem zapojenym na &{slicovy F{idic{ systém stroje, tj. na vystup referendntho bo-
du RB, Jje okruh ¥fdicf opakovéni cyklu otéZeni revolverové hlavy 2, méd-1i tato byt pro pFfits
operaci otodena o dvojndsobek nebo trojndsobek svého normdlnfho natd¥ecfho kroku 90 °, Tento
okruh je tvoren v¥tvi spojujfei vy¥vod refereniniho bodu RB &fslicového ¥{dictho systému stroje
& prvnim polem Pl proudového zdroje povelové sft¥, a tvorenou sériovym zapojenim spfnactho kon-
tektu K5,1 koinciden&ntho rel é K5 a Bestého relé K6, mezi nimi% je napojena odbolka O zapojend
na prvy pol Pl proudového zdroje povelové s{t& pPes spinaci kontakt K8,1 osmého relé K8, zapoje-
ného v povelovém okruhu, ktery bude v daldim teprve popisovdn, a za nim zerazené sedmé reld XT.

Samotny povelovy okruh, podflejfcf se s dosud popsanymi elektrickymi okruhy na ovladdn{ po-
hybd revolverové hlavy 2, je sestaven ze t¥{ blokd, toti% z prvého bloku BLl, druhého bloku BL2
a t¥etfho bloku BL3, které Jsou zapojeny paralelnd pres kontskty uZ zmin&nych relé K4 signaliza-
ce zpevndni revolverové hlavy 2 & relé K6 zapojeného v okruhu opakovén! cyklu otéd¥enf této re-
volverové hlavy 2. Prvy parsleln{ blok BL1 uvoliovéni a zpevnovéni revolverové hlavy 2 je sério-
vé zapojen mezi dvs vyvody z &islicového fidiciho systému stroje, toti¥ mezi prvy vyvod V1 ur-
8ujfel jeden smysl oté&eni revolverové hlavy 2 a druhy vyvod V2 urdujfed druhy smysl jejfho oté-
geni a civku osmého relé K8 uvolnovén{ revolverové hlavy 2, kterd ssma je sériové zapojena se .
spinacim kontaktem K6,1 relé K6, které je zapojeno ve v&tvi M okruhu opakovén{ cyklu otd¥ent
revolvercvé hlavy 2. Druhy paralelnf blok BL2 zapinéni otédZeni revolverové hlavy 2 v jednom
predvoleném smyslu je sériovd Zapo jen svymi dtyfmi paralelnfmi vstupy jednak k vyvodim Vl Ve
z &fslicového ¥f{dictho systému stroJa a2 jednak k druhému polu P2 povelové sft¥, co¥ bude upfes-
néno, a k prvému pdlu Pl této povelové sitd pFes civku relé K9 zapindnf otédent revolverové hla-
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vy 2 v jednom smyslu, kterd sema je v sérii s paralelng uépofédanjmi kontakty relé K4 &tvrté
signalizadnf v&tve S4, toti¥ s jeho prvnim - spinacim - kontaktem K4,1 a s jeho druhym - roz-
pinacim - kontektem K4,2. Prvy paralelni vstup V3 tohoto druhého bloku BL2 je spojen s prvym
vivodem V1 z ¥fslicového ¥{dicfho systému stroje a daldf dva jeho paralelni vstupy V4, V5 Jjsou
zase spojeny 8 druhym vyvodem V2 z tohoto fidi¢iho systému stroje. Jeho &tvrty vstup V€ je psk
spojen s druhym polem P2 povelové sftd.

T¥et{ paralelni blok BL3} zapinénf otéZeni revolverové hlavy 2 v druhém smyslu je op&t sé-
riové zapojen z jedné strany svymi &tyfmi opét paralelnimi vstupy V7, V8, V9, V10 k vyvodim
V1l a V2 &islicového #{dictho systému stroje pro ¥#{zenf jednoho a druhého syslu otédeni revol-
verové hlavy g a druhy pol P2 povelové sit& a z druhé strany k prvnimu polu Pl povelové sft¥
pres civku relé K10 zapinén{ otédeni revolverové hlavy 2 v druhém syslu op¥t pfes paralelnd
uspofédané kontekty, toti? p¥es t¥et{ - spinacf - kontakt K4.3 a pres &tvrty - rozpinac{ - kon-
takt K4.4 &tvrtého relé K4 zapojeného v signaliza¥nf v&tvi S4 zpevnéni revolverové hlavy 2.

Z uvedenych paralelnich vstupd V7, ¥8, V9, V10 tohoto t¥ettho bloku BL3 Jjsou dva vstupy V8, ¥9
pripojeny k prvnimu vyvodu V1 a jeden vstup V] k druhému vyvodu V2 z éislicpvého #1dicfho sys~-
tému stroje, zatfmeco jeho &tvrty vstup V10 je pfipojen k druhému polu P2 povelov§ sité.

Vytvoreni jednotlivych blokd Bl, B2, B3 Jje patrné na obr. 6. Prvy paralelnf blok BLl, to-
hoto povelového‘okruhu je sestaven ze t¥{ psralelnfch v¥tv{i a, b, ¢, které jsou jednou svou
stranou zapojeny naspoledny vyvod na spinac{ kontakt K6.1 relé K6 v&tve M (obr. 5) okruhu opa-
kovéni cyklu oté&enf revolverové hlavy 2. Prvni z t&chto paraslelnich v&tv{ bloku BLl, tj; vitev
a, je k uvedenému spole¥nému spinacimu kontaktu K6.1 t&chto v&tvi a, b, ¢, pfipojena pres prv-

n{ - rozpfnaci - kontakt K3.1 relé K3 t¥et{ signaliza¥n{ v&tve S3 uvoln&ni revolverové hlavy 2.
Druh4 vitev b je k tomuto spole¥nému spfnacfmu kontaktu K6.l pripojena pres druhy - spinaci -
- kontekt K3,2 tého% relé K3 a konedn& t¥et{ vitev ¢ je k n¥mu p¥ipojena pfes paty - rozpinaci -
- kontakt K4.5 relé K4 Etvrté signaliza®n{ vdtve S4 zpevn&ni revolverové hlavy 2. Prvé paralel-
n{ v&tev a se ddle d¥1f ve dv& odvdtvenf al, @2. V obou odvitvenich al, @2 je zapojena dioda
orientovanéd svou propustnost{ sm&rem ke spolenému rozpinacimu kontaktu K3.l. V prvém odvét-.‘
ven{ al Jje to dioda D1, sériovd zapojend s prvym - spinacim - kontaktem Kl.l relé K1 prvnf
signalizadnf v&tve Sl, v druhém odvdtvenf a2 Je to pak diode D2, sériové zapojend s prvym -
spinacim - kontaktem gg;; relé K2, zapojeného v druhé signaliza¥ni v&tvi S2. Prvé odvdtvi al
Jje zapojeno na prvni vyvod V1 a druhé odv&tven{ a2 na druhy vyvod V2 tohoto prvého bloku g;l.
Druhd vitev b i t¥et{ v&tev ¢ tohoto prvého bloku BL1l jsou za kontekty K3.2 a K4.5 vodiv¥d pro-
pojeny a ddle opatfeny diodami orientovanymi svou propustnosti sm&rem k tomuto vodivému propo-
jent, Ve v&tvi b je za jeji diodou D3, tedy sériov&, zapojen druhy -~ rozpinac{ ~ kontakt K1,2
relé Kl prvé signaliza¥ni v&tve S1, zatimco ve v&tvi ¢ je za jejf diodou D4 sériov& zapojen
druhy - rozpinac{ - kontakt K2,2 relé K2 druhé signalizednfi v&tve S2. Z t&chto dvou vétvi Je
vétev b pFipojena k druhému vyvodu V2 a vitev ¢ k prvnfmu v¥vodu V1 tohoto prvého bloku BL1l,.
Druhy parslelni blok BL2 Je sestaven ze dvou paralelnich v&tvi 4, e, které jsou rovné&¥
rozd&leny na dv& odv&tveni. Prvni odv&iven{ dl prvnf vitve d je pfipojeno k prvnimu vyvodu V1
prvntho bloku BLl a tvoff je sériovd zapojenf prvnfho - rozpinactho - kontaktu K7.1 relé K7
paralelni odbolky O okruhu opakovéni cykiu ot4Cen{ revolverové hlavy 2 a t¥et{ - rozpinaci -



10

213 259

- kontakt K1.3 relé K1 prvnf signaliza¥nf v&tve S1. Druhé odvétvenf 42 této prvnf vitve 4, za-
pojené ke &tvrtému vstupu Y6 tohoto druhého bloku BL2, predstavuje sériové se¥azeni druhého -
- spinactho - kontaktu X7.2 relé K7 uvedené paralelnf odbo¥ky O, tretfho - rozpfnacfho - kon-
taktu K3.3 relé K3 t¥et{ signalizednf vitve S3 a ¥tvrtého - spinac{ho - kontaktu Kl.4 relé K1
prvé signalizadnf v&tve S1. V prvnim odv&tven{ el i v druhém odvitvens @2 druhé paralelnf v&t-
ve g tohoto bloku BL2 jsou zespojeny diody orientovaﬁé svou propustnost{ smérem ke spoleinému
uzlu té&chto odvétveni el a 2. V prvnim odv&tveni el, zapojeném na druhy vyvod V2 prvniho blo-
ku BLl, je za diodou D5 sériov® zapojen &tvrty - spinacf - kontakt K3.4 relé K3 tretf signali-
.zadni vétve 353, tietf{ - spinaci - kontakt K7.3 relé K7 peralelnf odbolky (0O) okruhu opakovénf
cyklu otddeni revolverové hlavy a druhf - rozpfnaci - kontakt Kl.2 relé X1 prvnl signalizadn{
v&tve S1. lerchovand ddra 21 na obr. 6 naznauje, ¥e tenzo kontakt K1.2 mi%e byt spoledny se
stejn& oznalenym kontaktem K1.2 ve v&tvi b prvého paralelnfho bloku BLl. Druhé odv&tvent @2,
zapojené op&t na druhy vyvod V2 prvnfho bloku Bl, m4 ke avé diod¥ D6 sériovd p¥ipojen péty
spinaci kontakt K1.5 relé Kl prvni signalizain{ vé&tve Sl. Prvé odvdtveni el je mezi diodou D5
a Ftvrtym - spfnacim - kontaktem K3.4 relé K3 t¥etf signalizadni vétve S3 vodiv& propojeno .
8 druhym odv&tvenim d2 prvni paralelnf vitve 4, a to mezi jeho t¥et{m -~ rozpinaci{m - kontaktem
K3.3 tého¥ relé K3 a druhym - spinacfm - kontaktem K7.2 relé K7 paralelni odbolky Q okruhu opa-
kovén{ cyklu otd¥eni revolverové hlavy 2.
Tfet{ blok BL3 pro zapinéni oté¥eni revolverové hlavy 2 v opa¥ném smyslu ne¥ druhy blok
Bl2, mé stejnou strukturdlnf konstrukei jako druhy blok BL2, jenZe sestavenou z kontaktd jingch
relé a jinych kontaktd t&chto relé, kterd jsou pouZita v druhém bloku BL2. Je tedy opit sesta~
ven ze dvou paralelnich v3tvi £, g, z nichZ prvaf odv&tvent £l Je zapojenc k druhému vivodu y2
prvntho paralelnfho bloku BLl a je sestaveno ze vzdjemnd sériov& spojenjch rozpfnacich kontaktd,
totiZ &tvrtého - rozpinacfho - kontaktu Kl.4 relé K7 paralelnf odbodky Q okruhu opakovdni cyk-
lu otdleni revolverové hlavy 2 a t¥etfho - rozpfnactho - kontaktu K2.3 relé K2 druhé signalizai-
nf v&tve S2. Druhé odviétvant f2 této prvé vitve £ Jje zapojeno na Etvrty vstup V10 tohoto bloku
B3, tedy p¥imo na druhy pol P2 povelovéd sit® a je tvo¥eno sériovym zapoJjenim pétého - spinac{-
ho - kontaktu X7.5 relé K7 paralelnf odbodky Q okruhu opakovénf cyklu otd%enf revolverové hla-
vy 2, pédtého - rozpfnactho - kontaktu K3.5 relé K3 t¥etf signalizaini v&tve S3 a &tvrtého ~
- spinacibo - kontaktu K2.4 relé K2 druhé signeliza¥ni vétve S2. Druhd vétev g tohota tFetfho
blaku BL3 je rovnd% rozdélen2 na dvé odvétvent &l a g2, obsahujfef po jedné diod® orientované
Svou propustnosti smérem ke spole¥nému uzlu t&chto obou odvdtveni, tedy smirem k prvému pdlu
Pl proudového zdroje povelové sftd. Za diodou D7 prvého odwdtveni gl, p¥ipojeného k prvimu vj-
~vodu V1 prvntho bloku BLl, je zapojen Zesty - spfnacf - kontakt K3.6 relé K3 tretf signalizad-
ni v&tve $3, Besty -~ spfnaci - kontakt K7.6 relé X7 paralelnf odbolky Q okruhn opakovéni cyk-
lu otd¥en{ reyolverové hlavy 2 a druhy - zozpinacl - kontakt K2.2 relé X2 druhé signaliza®ni
v8tve S2. Druhd Serchovand 3dra 58 (obr. 6) naznaduje, Ze spojeni odv&tveni &L 8 prvim vyvodem -
V1 prvého bloku BLl md%e byt provedeno pPimo pres stejny kontakt ve vitvi ¢ prvého bloku Bll.

T{m 1ze kontekt K2.2 ve vstupu V8 tohoto t¥etfho bloku B3 uSet¥it. S tfmto vatupem V8, tedy
i\s prvnim vyvodem V1 prvnfho bloku BLl, Jje propojeno i druhé odvétven{ g2, v ném% je k diods
D8 sériové pripojen pity - spinacf - kontakt K2.5 relé K2 druhé signalizainf vitve S2. Druhé
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odvdtveni £2 prvé paralelnf v&tve £ tohoto t¥etfho bloku B3 & prvni odv&tveni gl druhé jeho
paralelnf v&tve g jsou vzdjemnd vodivé propojena, a to mezi pétym - spinaci{m - kontaktem XK3.5
odvétveni f£2 a diodou D7 a Zestym - spinacim - kontaktem X3.6 odv&tvenf gl - K7.5 a patym -
- rozpinacim - kontaktem.
Vykonové okruhy ¥idictho obvodu ovlddajfcfho pohyby revolverové hlavy 2 nejsou uvéddény
na vykresech, proto¥e jsou prakticky znémé & jsou sestaveny jen ze spinacich kontaktd t¥{ relé
K8, K9 a K10 zapojenych v sérii sAJednotlivymi bloky BLl; BL2 a BL3 popsaného povelového okru-
hu a z k nim sériovd pripojenych elektromagnetl, provdd&jicich presouvédn{ ¥{dicfch Boupdtek
rozvad&¥d hydraulické kapaliny, zapojenych k prostordm po strandch pfstd provédd&jfcich upind-
ni a uvolnovdni (pf{st 27 - obr. 1) revolverové hlavy 2, jakoZ i jeJf otéd¥eni (pfst 34 - obr. 2)
do jejich jednotlivych pracovnich poloh. Vzhledem k této jednoduchosti a obecné znémosti t&ch-
to konstrukci vykonovych okruhd bude moci byt i bez jejich znédzorn¥n{ popsédna funkce revolvero-
\vé hlavy 2 v¥etn& funkci elektrickych okruhl, které mechanické pohyby revolverové hlavy 2 ¥{df
a ovlddaji. Vychoz{ stav je charakteristicky tfm, Ze pist 34 je na dorazu v levé krajni poloze,
znézornéné na obr. 2. Za této situace je sepnuty mikrospina& Bl v signaliza®ni v&tvi Sl a nabu-
zeno relé Ki.
Volba prislusné polohy revolverové hlavy 2 pfichdzi z &fslicového ¥{dictho systému stroje.
Je-1i napifklad pro danou operaci piedepsédna prvd poloha revolverové hlavy 2, piijde impuls
z ${dicfho systému tim, fe na vyvodu funkce Tl se objevi potencidl, ndsledkem &ehoZ v&ivi il
(obr. 5) projde pres sepnuty kédovac{ mikrospfnad B5, diodu D5 a nenf-li Z4dné pPekdZky pro
otoden{ hlavy i pres sepnuty rozpfnac{ kontakt blokovédni BKl proud do cfvky relé K5. Je-1i
smykadlo 11 v poloze, v ni¥ nebrédnf nic bezpelnému otoeni revolverové hlavy 2, je potencidl
i na vyvodu RB referenintho bodu, tak¥e p¥i nabuzen{ c¢fvky relé K5 se sepne i jeho spinac{ kon~
takt K5.1 ve v&tvi M a proud nabudfl i civku relé K6. Jeho spinac{ kontakt K6.1 sepne veden{ me-
zi blokem BLl a civkou relé K8 (obr. 6). Je-1i pievolen smysl otddeni revolverové hlavy 2 od-
povidajic{ funkci T10, pak na tomto jejim vystupu z $fdictho systému Je'potenciél, ktery je
podminkou prichodu prouduApfas prvni vyvod V1 tohoto bloku BLl pres jeho v&tev c. T{m se nabudi
relé K8, které svym pFfisludnym - na vykresu nezndzorndnym - kontektem sepne proud do elekiro-
magnetu hydraulického rozvad&fe, jeho% #Houpédtko se prestavi do takové polohy, v ni¥ hydraulic-
ké kapalina plsob{ svym tlakem na levou v&t3{ plochu pfstu 27 (obr. 1), ktery se posune dopra-
va aZ na doraz na dno svého védlce 28 a vysune revolverovou hlavu 2 ze zéb&ru s kufelovou hlavi-
ci 9a kluznéh§ pouzdra 9 a s polohovacimi Zepy 22. Timto pohybem je jejf duty Zep 8 uveden do
zéb&ru svého dvojitého pastorku 23 s dvojitym h¥ebenem 25. Soudasng je kuliZka 12 vytlalena
presunutim kaleného pouzdra 6 spolu s dutym Zepem 8 ze zdb&ru s jeho kuZelovym sedlem 7. Za
tohoto stavu je revolverovd hlava 2 uvoln&na a p¥ipravena k natofeni do pfédvolené polohy.
Uvoln&n{ hlavy 2 md ze ndsledek, %e mikrospina& B3 (obr. 5) pFedti{m rozepnuty sepne, t{m signa-
liza¥n{ v&tvi 83 projde proud a nabudf relé K3. Druhy mikrospfna¥ B4, ktery byl za stavu zpev-
n&n{ revolverové hlavy 2, tedy za vychozfho stevu, sepnuty, rozepne p¥i uvoln&ni hlavy 2 sig-
nalizadn{ vétev S4, a tim pFferudf proud v civce relé K4. Jeho spfnacf kontakty K4,1, K4.3 od-
padnou a jeho rozpinacf kontakty K4.5, K4.4, K4.2 naopek sepnou. Za stavu uvoln&nf revolverové
hlavy 2 jsou tedy v povelovém okruhu prvniho bloku BLl neprichoz{ vétve a (rozpinaci kontakt
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K3.1 Jje vlivem nabuzent avéhovrelé K3 rozpojen) a b (spinaci kontakt K3.2 je sice sepnut, ale
rozpinac{ kontakt Kl.2 je vlivem nabuzenf relé Kl rozepnut), takZe proud mi%e projit jedin¥
vétvl ¢, protoZe oba rozpinaci kontakty, toti¥ kontak; K2.2 a kontakt K4.5, nemajL dosud své

p¥fsludnd relé K2 a K4 nabuzena. T{m je teprve ddna podmfnka pro to, sby p¥i sepnutém prvém
spfnacim kontaktu K6.1 nabuzeného relé K6 prodel proud i civkou relé 8.

V souZasném okem¥iku, v n¥m¥ dochdzl k nabuzenf relé& K8 (obr. 6) se sepne i jeho spfnact
kontakt K8.1 v paraleini odbolce 0 a jelikoZ je nabuzeni civky relé K5 sepnut 1 jeho spinaci
kontakt K5.1 ve v&tvi M, nebudf se i relé KJ.

Jedind v&tev povelového okrﬁhu, kterd pri nabuzen{ relé K7 bude prichoz{ pro proud, je
vétev g a to pres své odvEtveni gl, protofe dosud nenabuzené reld K2 nechévd svij rozpfnaci
kontekt K2.2 v sepnutém stavu; nabuzené relé K7 sepnulo svij Sesty spfnacf kontakt K7.6, na-
buzené relé K3 rovnd% sepnulo svij Zesty spinaci kontakt K}.6 a protoZe relé K4 je dosud bez
proudu, zistdvd sepnut jeho rozpfnacf kontakt K4.4, tak¥e dojde k nabuzenf relé K10 v zapojeni
t¥etiho paralelntho bloku BL3. Toto relé svym rown&% neznézorndnym spinacim kontaktem v sérii
s elektromagnetickym Soupdtkem rozvadd&e pristavi Soupdtko rozvadsle tak, %e hydraulickou tla=-
kovou kapalinu vpust{ do prostoru pfed dutym pistem 34, ktery se presune doprava a svym dvoji-
tym h¥ebenem 25, zabirsjicim uf s dvojitym pastorkem 23 dutého Zepu 8 revolverové hlavy 2, pfe-
to¥{ revolverovou hlavu 2 o0 90 ® - ato ve smyslu stanoveném funke{ T10 &fslicového ¥{fdietho
systému stroje. Oboustrannd nard¥ke 37 pfi pohybu pfstu 24 nejprve uvolni p¥{¥n& orientovany
pfenosny kolfik 49, ten uvolni mikrospfna& Bl a posléze nardfka 21 svou kuZelovou plochou 37b
stladf presuvny kolfk 50, ktery sepne mikrospina¥ B2. Tim se odbudi relé Kl a neopsk zase na-
bud{ relé K2. Rozpinac{ kontakt K2.2 ve v&tvi & prvého paralelnfho bloku BL1 povelového okruhu

odpadne, tim pferu¥{ proud do civky relé K8, co¥ mé také za nésledek, %e jeho predtim sepnuty
spinaci kontakt ve vykonové v¥tvi elektromagnetického rozvadice hydraulické kapeliny, #fdfcfho
pohyby pfstu 27 pro zpeviiovén{ a uvolhiovén{ hlavy 2, se také rozepne. Soupétko tohoto rozvads-
%e zaujme polohu denou na n¥ pdsobfci pruZinou a pevnym dorazem, v ni¥ ¥13f tak tlakové kapali-
ny pod pist 27, ndsledkem Zeho% dojde k pfiraZenf revolverové hlavy 2 na dorszovou plochu 16
télesa smykadla 11, tedy ke zpevn¥ni jeji p¥esné polohy dené také Jejim zéb¥rem s &epy 22. PFi
zpevnéni této polohy revolverové hlavy 2 jsou vyvozeny zmény ve stavech mikrospinald B3, B4
prvé skupiny i mikrospinas BS, BS, BT druhé skupiny. Mikrospfna¥ B3 Jje rozepnut, #1ili relé X3
odpadne, zatimco mikrospinad B4 je sepnut a uzavird proud do civky relé K4. V disledku sepnutf
tohoto relé K4 odpadne jeho roﬁpinaci kontekt K4.4 ve vdtvi g tFetfho peralelnftho bloku BL ’

a tim se pFerul{ proud v c{vce relé K10. Elektromagneticky ovlddané soupétko rozvaddfe se v dlds-
ledku odpadnutf spfnactho kontaktu tohoto reléd K10, s nim¥ je jeho elektromagnet zapojen v sé-
rii, vrét{ do své vjchozf polohy a reverzuje prfvod tlakové kapaliny do vdlce 22*( obr, 2).

Duty pist 34 se vr4tf do své levé krajni polohy, nédsledkem &eho% dojde opdt k sepnutf mikrospf-
nate Bl a rozepnut{ mikrospfnae B2. Jestli%e nové poloha revolverové hlavy 2 nenf toto¥né s pr-
vou polohou, kterd byla urdena &fslicovym Ffdicim systémem stroje, psk n¥ktery z pevnjch dorazd
24, odpovidajict jiné ne¥ prvni poloze hlavy 2, nerozepne mikrospfnad B5 a nepferusf proud do
civky relé K5. Jeho spfnaci kontskt K3.1 ve vdtvi M (obr. 5) tedy neodpadne a nepferusf proud

v clvce relé K6. PreruSenim proudu v druhé signalizadni v¥tvi S2 zplsobi, %e predtim odskodeny
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rozpinaci kontakt K2.2 znovu sepne vétev ¢ bloku BL1l, znovu tedy nabudf relé K8. Nedo3lo tedy
ani k rozpojen{ paralelnf odbolky O, nebof neodpadl ani spinacf kontakt X8.1, relé K8, ani
relé K7. Musi tedy dojit k opakovéni cyklu pohybt revolverové hlavy 2. Relé K8 svym spinacim
kontaktem ve vykonové v&tvi elektromagnetického rozvadé®e znovu prestavi Soupdtke do polohy,
v ni% dochézi k p¥fvodu tlakové kapaliny na v&t3f stranu pistu 27. Dojde znovu k uvolnénf hla-
vy 2, které mé za nésledek op¥t zmény v postaveni mikrospinald Bl, B2, B3 a B4. Popsany cyklus
se opakuje a dojde-li k sesouhlaseni navolené polohy hlavy 2 a jeji{ skutedné polohy, jak p¥i
Jejim zpevnéni, tj. piitaéeﬂi pistem 27 na dorazovou ploch 16 smykadla 11, rozpoji p¥isludny
pevny doraz 54 mikrospina® BS ve v&tvi tl funkce T1, &im%¥ odpadne relé K5 a jeho spinaci kon-
takt K5.1 ve vétvi M. TIm se odbudf ob& relé K6 a K7. Spinaci kontakt K6.1 relé K6 odpoji cely
prvni blok BLl, tfm odpadne i relé K8, jehoZ pfisluéni spinacf kontakt ve vjkonové v&tvi elek-
tromagnetického rozvéd&fe pro uvolnovéni a zpevnovani revolverové hlavy 2 odpojf cfvku elektro-
magnetu jeho Zoupdtka, které pod tlakem pruéinj zaujme polohti na dorazu, v ni% se tlakové ka-
palina dostdvéd pod pist 27 a trvale vyvolévd dotladovéni revolverové hlavy 2 proti dorazové
ploSe 16 smykadla l11.
Stejny proces se bude odehrdvat p¥i predvolb® jiné polohy revolverové hlavy 2, prifemi
druhéd poloha bude Ffzena potencidlem na vyvodu funkce T2, t¥eti poloha na vyvodech funkef T1
a T2 a &tvrtd na vyvodu funkce T4. V ridicim okruhu - bude-li volen opadny smysl otdden{ revol-
verové hlavy - vstoupi do funkce potencidl na vyvodu funkce T10 a totéZ, co bylo popséno Jeko
souhrn mezi jednotlivymi v&tvemi a v&tvenimi t¥etfho bloku BL3, se bude odbyvat v druhém para-
lelnim bloku BL2. '
Odbornfk ze schémat na obr. 5 a 6 na zdklad¥ podaného vysvEtlen{ funkce p¥*i volb& prvni
polohy revolverové hlavy 2 odvodf uZ v3echny verianty pfichdzejic{ v uvahu.
Uvedeny popis vyndlezu byl zamé¥en na revolverovou dédlkov® ovliadatelnou hlavu stranového
- suportu. Je vdak ka¥dému technikovi obeznalému v tomto oboru jasné, Ze popsanéd revolverovd hla-
va a cely jeji okruh mohou byt pouZity i u svislych suportt. Dovol{ to jednak popsand konstruk-
ce samotné revolverové hlavy 2 a jejich ovldédacich mechanisml, jakoZ i celé popsané Fe3ent elek-
trického okruhu. Rémec vyndlezu nebude tedy piekroden, dojde-li k vyuZiti popsaného ¥edeni
u jakychkoliv ndstrojovych hlav, délkovd ovladatelnych, které zaujfmaji p¥i svém pracovnim na-
sazeni nZkolik pracovnich poloh, jejichZ volba piiéhdz{ z $fdiciho systému stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Ddlkové ovladatelnd revolverovd hlava, zejména pro stranovy suport vertikdlnfiho soustru-
hu, aretovatelnd v jednotlivych thlovych polohdch a usporddané na osové phesuvném ¥epu, uloZe-
ném v t¥lese smykadla tohoto suportu, vyznadend tim, %e jeji osov& presuvny &ep (8) Jje duty
a na odvrédceném konci je opatPen dvojitym pastorkem (23), sklédajicim se ze dvou &4st{ (23a,
23b) oddélenych od sebe mezerou (24) o 3f{¥ce (A) presahujfci individudlnf 3{¥ku (B) Edst{ (23a,
23b) tohoto pastorku (23), zabfrajicim v jedné osové poloze tohoto Zepu (8) s rovnd% dvoutadym
h¥ebenem (25) kolmo orientovenym k ose tohoto dutého &epu (8), v jehoZ osovém vyvrtu je uloZe-
na pistnice (29) spojend s t¥lesem této revolverové hlavy (2) a opat¥end pfstem (27) uloZenym
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ve vélci (28), uspoPddaném v t&lese smykadla (11) suportu (1) za dvojitym pastorkem (23) na k
konci dutého depu (8) této hlavy (2), jeho¥ pouzdro (9) Je na stran& privrdcené k této hlavd
(2) opatreno kuZelovou hlavicf (9a), presahujfei &elni dorazovou plpchu (16) smykadla (11) su-
portu (1) a zabfrajfe{ v pracovni poloze revolverové hlavy (2) s Je jim kuZelovym osovym otvo-
rem (17), p¥ifem? dvourady h¥eben (25) pro zéb¥r s dvojitym pastorkem (23) Jejtho dutého Zepu
(8) je spojen s pistem (34), nesoucim na volném, vn¥ vélce (35) vyvedeném konci své pistnice
(36) oboustrannou najf¥dku (37), proti jejf{m% kuZelovym plochém (372, 37b) jsou postaveny kuZe-
lové konce pFi¥n& orientovanych presuvnych kolfkd (49, 50) pro ovlddéni mikrospinadd (Bl, B2)
‘elektirické signalizace pevn¥ omezenych krajnich poloh tohoto pistu (34), gatimco v t&lese smy-
kadla (11) suportu (1) jsou za jeho &elnf dorazovou plochou (16) uspofdddny dv& skupiny mikro-
spina¥t (B3, B4) a (BS, B6, B7) s &idly (52, 55), presshjfcfmi tuto &elnf dorazovou plochu (16)
t&lesa smykadla (11) suportu (1), z nich% kontroln{ mikrospinade (B3, B4) prvni skupiny jsou
 svymi ¢idly (52) postaveny proti odprufenym dorazim (53), pfednivajfcim rovinu dorazového Zela
(18) revolverové hlavy (2), a kontrolni mikrospina¥e (B5, B6, B7) druhé skupiny Jsou postaveny
svymi presuvnymi &idly (55) proti pevnym dorazim (54) zapudt¥nym do tohoto dorazového Zela (18)
revolverové hlavy (2). . .
2. Délkove ovladatelqé revolverovéd hlava podle bodu 1, vyznadena tfm, %e pPesuvné koliky

(49, 50) elektrické signalizace pevn& omezenych krajnfch poloh pistu (34), presouvajiciho dvo-
Jity hreben (25) naté&eni revolverové hlavy (2), jsou ve styku s &idly mikrospinadd (Bl, B2),
které jsou zapojeny spolu s kontrolnfimi mikrospinaci (B3, B4) prvé skupiny, postavenymi svymi
¢idly (52) proti odprufenym dorazdm (53) prednivajfcim rovinu dorezového gela (18) revolverové
hlavy (2) v jednotlivych paralelnfch v&tvich (81, S2, 53, S4) elektrického okruhu, tvorfefho
tuto elektrickou signalizaci, toti? prvy mikrospina& (Bl) v signalizadnf v&tvi (S1) jedné kon-
cové polohy pistu (34) dvojitého hrebene (25) natédeni revolverové hlavy (2), druhy mikrospinaZ
(B2) v signalizadnf v&tvi (S2) druhé koncové polohy tohoto pistu (34), t¥etf mikrospfna¥ (B3)

v signaliza¥nf v&tvi (S3) uvolnni revolverové hlavy (2) a &tvrty mikrospinad (B4) v signalizaé-v
n{ v&tvi (S4) jejiho zpevnénf, pridems ke kaZdému z ﬁéchto mikrospinad8 (Bl, B2, B3, B4) je

v ka%dé z t&chto signalizadnich v¥tvi (S1, S2, S3, S4) prifazeno sériovd jedno relé (x1, k2,
K3, K4), jeho%Z kontakty jsou zapojeny v $idicim obvodu pro ovlddénf pohybd této revoverové hla-
vy (2), zatimco zbjvejfei t¥i kontrolnf mikrospfnade (B5, B6, BT) druhé skupiny jsou svymi roz-
pinacimi kontekty (B6.1, B5.1, B7.l) zapojeny sériové v Jednotlivych v&tvich (tl, t2, t3) sys-
tému &fslicového Ffzeni jednotlivych poloh revolverové hlavy (2) p¥fpadn& spole&nému rozpinac{-
‘mu kontaktu (BK1), blokujfefmu &innost jinych suportt stroje pfi &innosti revolverové hlavy (2)
a opadn&, sériové zapojenému s civkou reld (K5) koincidence pfedvolené a skutené polohy této
revolverové hlavy (2), u t&chto vdtvi (tl, t2, t3) systému &fslicového zat{zeni jednotlivych
poloh revolverové hlavy (2) jsou vyvody funkci Tl pro prvou polohu hlavy (2) a T2 pro jejf dru-
hou polohu propojeny jednak prvou popojovaeci odbo¥kou (0l), se spfnacim kontaktem (B5.2) mikro-
spinafe (B5) prfsludného prvnf v&tvi (tl) a Jednak druhou propojovaci odbo¥kou (02) se spinacim
kontasktem (B6.2) mikrospfnade (B6) p¥fsluného dfuhé vétvi (t2).

3. Ddlkov& ovladatelnéd revolverové hlava podle bodd 1 a 2, jejf¥ ¥fdief obvod, ovlddajfef

JeJi pohyby, je sloZeny ze dvou zdkladnfch okruhl, tj. z okruhu povelového a okruhu vykonového,
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"z nich% je zapojen povelovy okruh k &fslicovému F{dicimu systému stroje, vyzna§eny tim, Ze
tento povelovy okruh je sestaven ze t¥{ blokd (BL1, BL2, BL3) paraleln& zapojenych pies kon~-
takty relé signalizace zpevné&ni revolverové hlavy (2) a jednoho z relé zapojenych v okruhu opa-
kovéni cyklu otéeni revolverové hlavy (2), jim# je veden signdl od indikace referendnfho bodu
(RB) &fslicového ¥fdicfho systému stroje, z nich% prvni paraleln{ blok (BL1l) uvolnovéni a zpev-
fovén{ revolverové hlavy (2) je sériové zapojen mezi dva vyvody (V1, V2) z &islicového P{dici~
ho systému stroje, urdujici Jjeden nebo druhy smysl volby otd&eni revolverové hlavy (2), a civ-
ku relé (X8) uvolnovéni hlavy (2) se spinacim kontaktem (K6.1) relé (K6) zapojeného ve v&tvi
(M) okruhu opekovéni oté&eni revolverové hlavy (2), druhy paralelni blok (BL2) zapinéni otéZe-
ni revolverové hlavy (2) v jednom pfedvoleném smyslu je op¥t sériové zapojen, a to ze svych
&tyd paralelnich vstupd (V3, V4, V5, V6) prvym vstupem (V3) s prvym vyvodem (V1) =z &islicového
#{dictho systému stroje a dalsfmi dvéma vstupy (V4, V5) s drubym vyvodem (V2) z tohoto ¥fdici-
ho systému, zatimco jeho &tvrty vstup (V6). je spojen s druhym polem (P2) povelové s{t¥ a k prv-.
nimu pélu (Pl) této s{t¥ je tento blok (BL1l) pfipojen pFfes civku relé (K9) zapinéni otélent
revolverové hlavy (2) v tomto jednom smyslu, sériov& propojenou s psraleln¥ uspofddanymi kon=
tekty - s prvnfm - spfnacim - kontaktem (K4.1) a s druhym - rozpinacim - kontaktem (K4.2) relé
(K4) signalizace zpevn&ni revolverové hlavy (2), a ti¥etf paralelni blok (BL3) zapindni{ otéZent
revolverové hlavy (2) v druhém smyslu je op¥t sériové zapojen svymi Sty¥mi vstupy (V7, V8, V9,
V10) mezi vyvody rfdicfho systému pro ovléddn{ smysld otéddeni revolverové hlavy (2) a druhy pol
(P2) povelové sit& z jedné strany a z druhé strany na prvy pol (P1) povelové sftd pres civku
relé (K10) zapinéni otéen{ revolverové hlavy (2) v tomtd druhém smyslu - a to op&t ples para-
leln& usporédané kontakty, tj. pres t¥etf - spinscf - kontakt (K4.3) a &tvrty - rozpinaci{ -

- kontakt (K4.4) relé (K4) signelizace zpevnin{ revolverové hlavy (2), pfi¥em¥ z jeho vstupd
(v7, v8, V9, V10) jsou dva vstupy (V8, V9) pfipojeny k prvaimu vyvodu (V1), jeden vstup (V7)

k druhému vyvodu (V2) z &Lslicového Ffdicfho systému stroje a jeho &tvrty vstup (V10) je piFi-
pojen k druhému pdlu (P2) povelové sité&.

4. Délkov& ovladatelnd revolverovd hlava podle bodd 1 a%¥ 3, vyznalend tim, Ze blok (BLl)
pro jejf uvolnovéni a zpevnovéni, realizovany v povelovém okruhu #idiefho obvodu, ovlédajfcfho
JeJL pohyby, Je sestaven ze t¥{ paralelnfch vitvi (a, b, c¢) jednou strenou spolen& zapojenych,
z nich¥ v prvé paralelnf{ v&tvi (a) je zapojen prvnl - rozpfnescf{ - kontakt (K3.l) relé (K3)
signalizadni v&tve (S3) uvolndni revolverové hlavy (2), v druhé paralelni vétvi (b) druhy - spi-
nacl - kontakt (K3.2) tého¥ relé (K3) a v tPetf v&tvi (c¢) pdty -~ rozpfnacf - kontakt (K4.5)
relé (K4) signalizadnf vitve (S4) zpevnin{ revolverové hlavy (2), pridem% tato prvni parslelni
vétav (a) je déle rozd¥lena ve dv¥d odv&tvenf (al, A2), z nichZ v kaZdém je zapojena dioda (D1,
D2) orientovand svou propustnosti sm&rem ke spole¥nému rozpfnacf{mu kontaktu (K3.l), za nim% Jje
zapojen v prvnim odvdtven{ (al) prvy - spfnac{ - kontakt (K1.1l) relé (K1) prvni signalizadnf
v&tve (S1) a v druhém odv&tvenf (a2) prvnf{ - spfnaci - kontakt (K2.1) relé (K2) druhé signali-
zadnf v&tve (S2), p¥ifemf toto prvni odv&tveni (al) je zapojeno k prvaimu vjvodu (V1) a druhé
odvétven! (a2) k druhému vyvodu (V2) tohoto bloku (BL1) a jeho zbyvajfci dv& paralelnf vitve
(b, ¢) Jjsou za kontakty (K3.2 a K4.5) vzdjemn® vodiv® spojeny a d4le opatfeny sm¥rem k tomuto
vodivému propojenf orientovanymi diodami (D3, D4), po jedné v ka¥dé z t&chto v&tvi (b, c),
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z nich¥ dioda (D3) v druhé v&tvi (b) je sériovd zapojena s druhym - rozpinacim - kontaktem
(K1.2) relé (K1) prvé signaliza¥nif v&tve (S1) a dioda (D4) v t¥etfi vitvi (c¢) je sériovd zapo-
Jjena s druhym - rozpfnacim - kontektem (K2.2) relé (K2) druhé signalizadni v&tve (S2), pPi-
%emZ z t&chto vdtvi (b, c¢) je druhd v&tev (b) pfipojena k druhému vyvodu (V2) a t¥etl vétev (¢)
k prvnfmu vyvodu (V1) tohoto bloku (BL1l).

5. Ddlkové ovladatelnéd revolverovd hlava podle bodd 1 a% 3, vyznalend tim, ¥e blok (BL2)
pro zapindnf Jjejfho otd¥eni v jednom predvoleném smyslu, realizoveny v povelovém okruhu #fdici-
ho obvodu ovlddajicfho jejf pohyby, je sestaven ze dvou paralelnfch v&tv{i (d, e) rozdélengch
opét keZdd na dv& odvitvenf, tj. na odv&tveni (dl, d2) prvni v&tve (d) & na odvitveni (el, e2)
druhé v&tve (e), z nich¥ v prvnim odv¥tveni (d4l) prvn{ vétve (d), pripojenému k prvaimu vyvo-
du (V1) prvntho bloku (BL1), jsou sériov& zapojeny dva rozpinac{ kontakty, tj. prvnf - rozpina-
c¢{ - kontakt (K7.1) relé (K7) paralelnf odbodky (0) okruhu opakovéni otéenfi revolverové hlavy
(2) a rozpinaci kontakt (K1.3) jako t¥et{ kontakt relé (K1) a v druhém odvitveni (d2) této
prvni vdtve (d) je sériové zapojen jednak druhy - spfnacf{ - kontakt (K7.2) relé (X7) této pa-
ralelnf odbodky (0), t¥etf ~ rozpfnacif - kontakt (K3.3) relé (K3) t¥etf signalizedni vi&tve (S3)
a &tvrty - spinacf{ - kontakt (Kl.4) relé (X1) prvni sighalizaéni vétve (S1l), druhé odvtveni
(d2) Je spojeno se &tvrtym vstupem (V6) tohoto druhého bloku (BL2), zatfmco v prvnfm odvidtve-
ni (el) i v druhém odv&tvenf (e2) druhé v&tve (e) jsou zapojeny diody (D5, D6) orientované
svou propustnost{ smérem ke spolednému uzlu obou t&chto odv&tveni (el, e2), z nich¥ v prvnfm
odvétveni (el) je za diodou (D5) sériov& zapojen &tvrty - spfnaci ~ kontakt (K3.4) relé (K3
tret{ signaliza¥ni v&tve (S3), tfetf - spinac{ - kontakt (K7.3) relé (K7) paralelni odbodk:

(0) okruhu opakovénf otd¥eni revolverové hlavy (2) a druhy - rozpfnaci - kontakt (K1.2) 1e1é
(K1) prvn{ signelize¥ni v&tve (S1), prvni odvdtveni (el), zapojené na druhy vyvod (V2) prvého
bloku (BLl), Jje mezi diodou (D5) e ¥tvrtym - spinacim - kontaktem (K3.4) vodivé propojeno

8 druhym odv&tvenim (d2) prvni vétve (d), a to mezi jeho t¥et{m - rozpfnaci{m - kontaktem (K3.3)
relé (K3) a druhym - spinacim - kontaktem (K7.2) relé (K7) paralelni odbo¥ky (0) odruhu opako-
véni otdfeni revolverové hlavy (2), pri¥em# druhé odv&tveni (e2) této druhé vitve (e), opst
zipojené na druhy vyvod (V2) prvniho bloku (BLl), md k diod® (D6) sériovd pFipojen péty spina-
c¢{ - kontakt (KL.5) relé (K5) prvni signalizadni vétve (S1).

6. Délkové ovladatelnd revolverovéd hlava podle bodd 1 a¥ 3, vyznadend tiﬁ, e jejl tieti
paralelni blok (BL3) pro zapindni jejiho otd&enf v druhém predvoleném smyslu realizovan& v po-
velovém okruhu fidicihp obvodu, o&lédajiciho Jeji pohyby, je rovn&% sestaven ze dvou vitvi (f,
g), z nich¥ prvn{ vdtev (f) jJe rozd&lena ve dv& odvétveni (fl1, f£2), z nichZ prvn{ odvdtveni
(f1), zapojené k druhému vyvodu (V2) prvnfho paralelnfho bloku (BLl), je sériovim zapo jenim
gtvrtého - rozpinactho - kontaktu (K7.4) relé (K7) peralelnt odboéky (0) okruhu opakovédni otd-
geni revolverové hlavy (2) a t¥etfho - rozpfnactho - kontaktu (K2.3) relé (K2) druhé signali~
zadni vétve (S2), zatfmco druhé odvétveni (f2) této prvni v&tve (f), zapojené na &tvrty vstup
(V10) tohoto t¥etfho bloku (BL3), spojeny s druhym pélem (P2) povelové aft&, je utvoreno sério-
vym zapojenim jednak pétého - spfnactho - kontaktu (K7.5) relé (K7) paralelni odbodky (0) ok-
ruhu opakovéni otddeni revolverové hlavy (2), jednak pdtého ~ rozpfnactho = kontektu (K3.5)
relé (K3) tret{ signalizadni v&tve (SB) a &tvriého - apinactho - kontaktu (K2.4) relé (X2)
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druhé signaliza¥nf vétve (S2), zatfimco druhd v&tev (g) Jje op&t rozd&lena na dv& odv&tvent

(g1, g2), obsahujfcf po jedné diod& (D7, D8), orientované svou propustnost{ smérem k prvnimu
pdélu (P1) povelové sft¥, priem# prvnf toto odvétveni (gl), zapojené k prwnfmu vyvodu (V1) prv-
niho paralelnfho bloku (BLi), Jje za diodou (D7) tvofeno sériovym zapojenim Sestéha - spfnacfho
- kontaktu (K3.6) relé (K3) treti signalizadnf v&tve (S3) a Bestého - spfnacfho - kontaktu '
(K7.6) relé (K7) paralelnf odbo¥ky (0) okruhu opakovéni otsdeni revolverové hlavy (2) a pres ‘
druhy - rozpfnaci - kontakt (K2.2) relé (K2) druhé signaliza&ni §étve (S2) je vastupem (V8)
zapojeno k prvaimu vyvodu (V1) prvntho paralelnfho bloku (BLl), s nim¥ je také propojeno i dru-
hé odv&tvenf (g2) této druhé vitve (g), v ném% je k diod& (D8) sériové pfipojen paty - spina-
¢l - kontakt (K2.5) relé (K2) druhé signalizadnf vitve (S2), zatimeco druhé odvdtveni (f2) prv-
ni paralelni vétve (f) a prvni odv&tvenf (gl) druhé paralelni v&tve (g) tohoto bloku (BL3)

jsou vzdjemn& propojena, a to mezi pdtym - spfnac{m - kontaktem (K7.5) a pdtym - rozpinacim -

- xontaktem (K3.5) druhého odvitvenf (£2) a diodou (D7) a Sestym - spinacim - kontaktem (X3.6)
prvniho odv&tveni (gl).

5 vykresd
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Cena: 240 K¢s

Vytiskly Moravské tiskaiské zavody,
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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