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Roméni vxsxozmm PRO KONTINUALNT MEEENS S DALKOVYM OVLADANTM

Vynélez se tykd rotadniho viskozimetru pro ¥ontinudlni méFeni s délkovym
“ovl4d4nim, jeho¥ otd¥ky a vliivem toho také rychlostni gradient jsou sutomatic~-
ky rychlostnim servomechanismen udrfovény na zvolené konstantni hodnoté. Vis-
kozimetr tedy umo¥iuje méren{ viskozity pri zvoleném rychlostnim gradientu.
Konstrukce viskozimetru umo%fiuje nejen pripojeni vhodného registrainiho za-
Y{zeni, ale navic zarizen{ pro automatické rizeni viakozity mébené kapa11ny,
napriklad pri studiu zdvislosti vzskozity na koncentrac1 kapallny, na jeji
teploté atd.

Rotadni viskozimetry dosud znémych konstrukci jsou vytvoreny ze zdroge
pro napédjent elektromotoru, z elektromotoru, na aehoﬁ hrideli je upevnén po-
norny rotor, dédle z prevodniku napéjectho proudu elektromotoru na napet{

a kone¥né z ukazatele vyskozity, popripadé z registradniho zarizeni pro za-
znam &asového pribehu viskozity. Takto Felené viskozimetry vykazuj{ zéva¥nou
nevfhodou, kterd spolivd v tom, Ze rychlostni gradient, ktery je dmeérny otad-
kém ponorného rotoru a tedy zéroveil oté¥kém elektromotoru, kolisd podle za~
t8%ovaciho momentu pri zmendch viskozity mérené kapaliny. Nelze tedy prové~
dét mereni pri predem zvoleném rychlostnim gradientu, ani nelze provédet
srovnévac{ mereni rdznych kapalin pri zvoleném stejném rychlostnim grafientu
atd. ‘

Tato zdva¥nd nevyhoda dosud znémybh,viskozimetrﬁ je odstranéna vynéle-

\

zeme.
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Podstatou vyndlezu je rota¥ni viskozimetr pro kontinudlni meéreni s dél-
rovym ovlAdénim, jehoZ ota¥ky a vlivem toho také rychlostni gradient jsou
Cautemnticky rvehlostnim aervomechanismen udrioviny na zvolené konstatni hod- -
note. Viskozimetr je vytvoren ze zdroje napeti, stabilizdtoru referenniho

napét{, ddle z elektromotoru, jehoZ pi{del je spojen se hridelem tachodynama
a se hridelem ponorného rotoru, ponoreného do kapaliny o mérné viskozité.

Podle vyndlezu je zdroj napétl prvnim vedenim pro napédjeni elektromoto-
ru pripojen k prvnimu vstupu reguldtoru otdfek elektromotoru a druhym vede-
nim je pripojen ke stabilizétoru referanéniho napeti. Prvni éyatup'stabili-
zétoru referenfniho napeti je_pfipojen'ke vstupu volife otélek elektromoto-
ru, druhy vystup stabilizétoru referendniho napeti je pripojen ke &tvritému
vystupu reguldtoru otélek elektromotoru. Vystup volide otédek je vedenin
pripojen ke druhému vstupu regulédtoru otélek, zatimco treti vstup reguld-
toru otddek je vedenim pripojen k tachodynamu a vystup regulétoru otdlek Je
vedenim pfipojen ke vstupu prevodniku napdjectho proudu elektromotoru na na=
peti. Tento prevodnik proudu na napeti je jednek prvnim napédjecim vedenim
piipojen'k elektromotoru, jednak druhym vedenim pripojen ku vyhodnocovacimu
zabizeni, jeho? prvni vystup je urden pro pripadné pripojeni registragniho
zarizeni a jeho¥ druhy vystup je urlen pro pFipadné pripojent zarizeni pro

automatické rizeni viskozity néhené kapaliny. Tretf vystup stabilizétoru re-

ferendnfiho napeti je’yedenim pripojen k napdjecimu vstupu vyhodnocovaciho
zarfzeni. ’ '

Viskozimetr podle vynélezu pri méfeni udrinje pomoc{ rychlostniho servo-
mechanismu konstantni otééky'ponorného rotoru a tim také rychlostni gradient.
T{m také dovoluje méren{ viskozity pFi predem zvoleném rychlostnim gradien-
tu. Stupet viskozity se primo odet{td na ukazateli vyhodnocovaciho zar{zent,
xteré je pro rychlou kontrolu spravné &innosti vybaveno cejchovacim obvodem.

. Viskozimetr umo?fiuje kontinudlni mé?gni s ddlkovym ovléddénim, umoZiiuje
pripojen{ vhodného registradniho zarizeni a kromé toho také pripojeni zari-
zeni pro automatické rizeni viskozity. Lze tedy viskozimetr podle vyndlezu
_pouit jako zarizeni pro automatickou kontinudlni kontrolu a zarizeni visko-

zity mérené kapaliny.

Podstata vynélezu je v daldim vysvetlena pomoci pripojeného vykresu, na
ném? je znézornéno blokovym schématen celkové usporddéni a spojeni Zdsti
viskozimetru podle vynélezu.

Zdroj. 1 napétifje prvnim vedenim 10 pro napéjeni elektromotoru ‘§
pripojen ku prvnimu vstupu reruldtoru 4 otd¥ek elektromotoru 6 a druhym
vedenim je pripojen ke stabilizdtoru 2 referendniho napeti, jehoZ prvni
v§stup je pripojen ke vstupu volide 3 oté¥ek elektromotoru g a jehoﬁl
druhy vystup Jje pfipojen ke Stvrtému vetupu regulétoru 4 otédek. Vystup
volide '3 otélek elektromotoru 6 Jje vedenim 11 pripojen ke druhému
vstupu reguldtoru 4 otddek elektromotoru. 6, zatimco treti vstup reguléto-
ru 4 oté8ek je vedenim 14 pripojen k tachodynamu 5 a vystup regulétoru
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4 otédek je vedenim _j prlpoaen ke vstupu prevedniku 8 napégeciho prou-
du elektromotoru 6 na napétf. Prevodnik 8 Je jednak prvnim napéaecim ve~
denim 18 prlpoaen k elektromotoru §, Jednuk druhym vedenim 19 ' je pripo-
Jjen ku vvhodnocovacimu zarizent . 9, jehoz prvni vystup je urden pro pripo je-
ni registra&niho zarfizeni 12 a jehoZ druhy vystup je urden pro pripojent
zarizeni 13 pro automatické rizent viskozity merené kapallny. Tret{ vy-
stup stabilizdtoru 2 referendniho napeti Je vedenim 16 pripojen ku na-
péjecimu vstupu vyhodnocovaciho zarizent 9. Vedenim 17 Jje pripadné zaipf-
zeni 13 pro automatické rizeni viskozity meérené kapaliny prlpogeno k ve~
denf 16 a jim ke stab111zétoru 2 refereniniho napeti.

Voli& 3 oté¥ek je vytvoren v podstate odporovjm del Cem napeti s prl—
aludnym prepinaéem.

Zdroj 1 napet{ mé dva vystupy: prvni vystup, k nému¥ je pripojeno ve-
deni 10, je urden pro napdjeni elektromotoru 6. Druhy vystup Je urden pro
.pripojenf stabilizétoru 2 referenéniho napeti.

Prvni vstup reguldtoru 4 otééek élektromotoru 6 Jje urden pro privod
napdjeciho proudu elektromotoru 6 vedenim 10 primo ze zdroje . L. Druhy
vetup reguldtoru 4, prlpoaeny vedenim 1l k voli&i 3 ot4%ek elektromoto-
ru §, je urden pro privod zadévaciho, porovnévaciho napétf, pro urfenf otd-
Eek elektromotoru 6. Treti vstup reguldtoru 4 je urden pro privod napetf
z tachodynama 5 vedenim 14. Gtvrty vstup regulétoru 4 je ur&en pro pri-
vod stabilizovaného pracovniho nédpetf elektrickych zesilovadd uvnitr regulé-
toru 4. Vystup reguldtoru 4 Je vedenim )5 pripojen ku vstupu prevod-
niku 8. Druhy a tretf vstup reguldtoru 4, tj. vedent 11 a vedeni 14
Jjsou uvnits regulétoru 4 pripojena ke vstupim dlferenéniho zesilovade pro
. rizeni napdjeciho napét{ elektromotoru 6 tak, aby jeho otééky byly stédle
a nezdvislé na velikosti zateﬁovaciho momentu,

. Cinnost viskozimetru podle vyndlezu lze strudne popsat takto: vedenim
10 ze zdroje )1 Jje elektromotor 6§ napdjen pres regulétor 4 otddek
a pres prevodnik 8. Zvolené referen¥ni konstantn{ napéti na vystupu volide
3 otédek se privddl vedenim 1l na druhy vstup reguldtoru 4 ‘otédek a v
ném se porovnivé s napétim z tachodynama, prlvedenYm vedenim 14 na tretf
vstup reguldtoru 4 otéddek. Porovndni obou napeti, tj. referen¥niho napett
-z volile 3 oté¥ek a napeti z tachodynama 5 se provddi v diferennim ze-
silovadi, jeho% vystupnf napetf je superponovéno k napégecimu ‘napéet{ na ve-
den{ )0. V¥stupnf napéti z reguldtoru 4 Je vedenim 15 zavedeno pres "
prevodnik 8 proudu ne napéetf do elektromotoru 6. Prevodnik 8 je v ne j-
jednodus3im provedeni vytvoren odporem, zapojenym v sérii do napéaeciho ob-
vodu elektromotoru 6. Pri konstantnich ot&&kédch elektromotoru se zmény za-
teZovaciho momentu elektromotoru vlivem zmén viskozity mérené kapaliny pro-
Jevugi odpovidajicimi zmenam1 napdjeciho proudu elektromotoru 6 na vystupu

prevodniku 8 na vedeni 19 zménami napeti privéddeného na vatup vyhodnoco-

~ vactho zarizenf{ 9. Jak Jje patrno reguldtor 4 otd&ek elektromotoru § ve
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spojeni 8 voli¥em 3 otéd%ek elektromotoru 6 ve spdjeni 8 volidem 3 oté-
Zek elektromotoru 6, elektromotorem 6  a tachodynamem 5 tvori rychlostni
servomechanismus, jeho% w&elem je zajisténi konstantnich oté8ek elektromoto-
ru 6 a ponorného rotoru 7 pri rdzné hodnoté viskozity méfené kapaliny.
‘Souasné pou¥itf stebilizétoru 2 referendniho napéti a pracovniho napéti

zaruluje konstantni oté&ky viskozimetru i pri koliséni sitového napéti.

Proud prochdzejicf vedenimi 15 a l_ obsahuje sloZku dmérnou v1sk021-
té mérené kapaliny, v ni% se ot&&f ponorny rotor . V prevodniku 8 se
tento proud méni na napeétl, které se privdd{ vedenim 19 do vyhodnocovaci-
ho zarfzeni Q. Napét{ se nejprve zavaddl do obvodu pro potladeni té sloZky
napet{ z prevodniku .8, je% odpovidé proudu elektromotoru 6 pri chodu na-
prézdno. Tento obvod tedy zag1§fu3e vhodné nastaveni nuly stupnlce ukazate-
le v1skozxty.

Uvnitr vyhodnocovaciho zarfizeni 9 je ddle upraven cejchovaci obvod
pro rychlou kontrolu sprévné &innosti zarizenf. Kone¥né sou¥4sti vyhodnoco-
vaciho zarfzenf 9 je prepfinad citlivosti ukazatele viskozity, ktery umo%-
fuje prizplsobeni rozsahu ukazatele viskozity hodnoté viskozity mérené kapa-
liny. - o N
Vyhodnocovaci zaPfzeni{ 9 mé upraven prvni vystup pro. pripadné pripo-
jeni reglstraéniho zarizeni 12, které provddf plynuly zdpis Zasového pri-
béhu hodnoty v1skozity mérené kapaliny, a druhy vystup pro pripadné pripo-
jeni zarizeni ;} ur&eného pro automatické rizeni v1akozity mérené kapali-
ny, napriklad pri studiu zév1eloati viskozity na koncentracl kapaliny, na
Jjedt teplote apod. :

v

Predmét vynédlezu
Rota¥nf{ viskozimetr pro kontinuélni méreni s ddlkovym ovlddénim, jeho%

oté%ky jsou udr¥ovdny na zvolené konstantni hodnoté, vytvoreny ze zdroje na-
5péti; stabilizdtoru referen&niho napeti, ddle z elektromotoru, jeho% nrfdel
je spojen se hifdelem tachodynama a se hifdelem ponorného rotoru, ponofené-

ho do nédoby s kapalinou o mérené viskozitd, vyznafeny tim, %e zdroj (1) na-
pet{ je prvnim vedenim (10) pro napdjeni elektromotoru (6) pfipojen k pvai-
mu vstupu reguldtoru (4) ot4¥ek elektromotoru (6) a druhym vedenim je pri-
' pojen ke stabilizétoru.(2) referendni napeti, Jjeho% prvni vystup je pripo-
Jjen ke vstupu volile (3) otdZek elektromotoru (6)'é Jjeho% druhy vystup je
pripojen ke Xtvrtému vstupu reguldtoru (4) otdlek, a déle vystup volile (3)
otddek je vedenim (1ll) p?ipojen‘ke druhému vstupu reguldtoru (4 ) otd¥ek, za-
timco tret{ vstup reguldtoru (4) otéd¥ek je vedenim (14) pripojen k tachody-
namu (5) a v¥stup reguldtoru (4) otd¥ek je vedenim (15) pripojen ke vstupu
prevodniku (8) napéjectho proudu,elektromotoru (6) na napet{, ktery je jed-
nak prvnim, napdjecim vedenim (18) pripojen k elektromotoru (6), jednak dru-
hym vedenim (19) pripojen ku vyhodnocovacimu,zaiizeﬁi (9], jeho% prvatl vy-
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stup je urden prO‘pFipadné pfipojeni registraéniho zarizeni (12) a jeho¥ dru-
. hy vystup je uren pro pripadné pripojent zarizen{ (13) pro automatické P{-
zeni viskozity méfené kapaliny, prilems (et vystup stabilizdtoru (2) re-
feren&nfho napdt{ je vedenim (16) pripojen k napsjecimu vstupu vyhodnocova-
ctho zarfzenf (9).
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