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LASTGREIF- UND -TRAGEINRICHTUNG

' Die Erfindung bezieht sich auf eine Lastgreifeinrichtung- und -trageinrichtung in Verbindung
einem Hebezeug, insbesondere zum Greifen und Tragen von druckempfindlichen Lasten. Ziel
Erfindung ist es, mit einer universellen Lastgreifeinrichtung- und -trageinrichtung Lasten in
éngigkeit von ihrer Eigenmasse und ihrer inneren Stabilitat aufzunehmen. Aufgabe der
ndung ist es, eine Lastgreif- und -trageinrichtung zu schaffen, bei der die AnpreRkraft der
iferbacken auf die Last in Abhangigkeit von deren Druckfestigkeit selbsttétig gesteuert werden
n. Erfindungsgemén sind eine KraftmeReinrichtung zwischen dem Hebezeug und der
tgreifeinrichtung zur Ermittlung der Eigenmasse der Last, eine weitere KraftmeRBeinrichtung
Ermittlung der unmittelbar an die Last angreifenden Anprefkraft und eine WegmeReinrichtung
Lastaufnahmeteil der Greiferbacken zur Ermittlung des vertikalen Schlupfes zwischen der

t und dem Lastaufnahmemittel angeordnet, die mit an sich bekannten Bauelementen zur
uerung der AnpreRkraft verbunden sind, wobei die Wegmefeinrichtung aus einem am
taufnahmeteil der Greiferbacken angenordneten vertikalen Bolzen besteht, der mit einer
tikalen Buchse Gber ReibschluB so in Verbindung steht, da bei einer Uberschreitung der
bkraft durch die Last die Bewegung des Bolzens in der Buchse Gber einen Mikroschalter
nalisiert wird.
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a) Titel der Erfindung
Lagtgreif- und -trageinrichtung

b) Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung bezieht gich suf eine Lastgreif- und -tragein-
richtung in Verbindung mit einem Hebezeug, insbesondere zum
Greifen und Tragen von druckempfindlichen Lasten,

¢) Charakteristik der bekannten technischen Lssungen

" In der DE-PS 942349 wird ein an einem Hebezeug aufgehingter
Greifer beschrieben, bei dem die Greiferarme mittels hydrau=-
ligcher Presse die Last greifen., Zwischen dem Hebezeug und
dem Greifer ist eine Kolben-Zylinderanordnung, die mit der
Presse hydraulisch so verbunden ist, daB eine durch das
Eigengewicht der Einrichtung und durch die Last im Zylinder
unter Druck gesetzte Flliggigkeit liber die hydraulische
Pregge die Greiferarme bewegt,

Nachteilig ist, daB die tatsiichlichen Anprefkréfte und die
Haftung der Last nicht kontrollierbar sind und suBerdem
durch die Verwendung von hydraulischen Einrichtungen zur
Steuerung der AnpreBkrdfte auf die Last der VerschleiB und
die Storanfdlligkeit des Greifers zusdtzlich erhdht wird,

d) Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, mit einer universellen Lastgreif-
und -trageinrichtung Lasten in Abhéngigkeit von ihrer Eigen-
masgge und ihrer inneren Stabilitdt aufzunehmen,
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e) Darlegung des Wesens der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Lastgreif- und -tragein-
\richtung zu gchaffen, bei der die Anprefkraft der Greifer-
backen auf die Lagt in Abh#dngigkeit von deren Druckfestigkeit
gselbgttdtig gesteuert werden kann,

Erfindungsgemd sind eine KrafimeBeinrichtung zwischen dem
.Hebezqu und der Lagtgreif- und -trageinrichtung zur Ermitt-
lung der Eigenmasse der Last, eine weitere KraftmeBeinrich-
tung zur Ermittlung der unmittelbar an die Last angreifenden
&npreBkraft und eine WegmeBeinrichtung am Lastaufnahmeteil
der Greiferbacken zur Ermittlung des vertikalen Schlupfes zwi-
gschen der Last und dem Lastaufnahmemittel angeordnet, die mit
an gich bekannten Bauelementen zur Steuerung der AnpreBkraft
verbunden gind,

Die WegmeBeinrichtung besteht aug einem am Lastaufnahmeteil
der Greiferbacken angeordneten vertikalen Bolzen, der mit
einer vertikalen Buchsge iiber ReibschluB so in Verbindung
steht, daB bei einer Uberschreitung der Reibkraft durch die
Lagt die vertikale Bewegung des Bolzeng als WeggroBe signali-
gilert wird, '

Mit der Erfindung wird die flir jede beliebige Last erforder-
liche AnpreBkraft unter Berlicksichtigung der gicherheitstech-
nigchen Anforderungen ermittelt,

f) Ausfilhrungsbeispiel

Die Erfindung wird an Hand eineg Ausfiihrungsbeisgpiels ndher
erldutert, In den dazugehdrigen Zeichnungen zeigt

Fige 1 eine Ansicht der Lastgreif- und -trageinrichtung
Fig, 2 einen Schnitt durch die WegmeBeinrichtung.

Gem#B Fig. 1 ist zwischen dem Hebezeug 1 und der Lastgreif-
und =trageinrichtung 2 eine KraftmeBeinrichtung, 2z, B. eine
KraftmeBdose 3 angeordnet, die die Masse der zu hebenden |
Last 4 ermittelt, Die MeBgrtBe der Masse wird iiber einen MeB-
vergtdrker 5 einer Steuereinrichtung z, B. einem Mikrorech-
ner 6 und eine Stelleinrichtung, z. B. einem hydraulischen
Servoventil 7 zur Steuerung des Hydraulikdruckes auf die
Arbeitszylinder 8 der Greif- und =-trageinrichtung 2 zugefiihrt.
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Eine weitere KraftmeBeinrichtung, z. B, ein ZugmeB8stab 9 ist
im Bereich des Arbeitszylinders 8 angeordnet., Die MeRgroBe
dieger KraftmeBeinrichtung 9 wird iiber den MeBverstdrker 5
ebenfalls der Steuereinrichtung 6 zugefiihrt,

GemdB Fig, 1 und 2 ist an den Greiferbacken 10 der Greif- und
-trageinrichtung 2 im Bereich des Lastaufnahmeteils 11 eine
VlegmeBeinrichtung angeordnet, Das Lastaufnahmeteil 11 ist mit
der Lagt 4 iiber ReibschluB verbunden und hat einen vertikalen
Bolzen 12 der in eine entsprechende Buchse 13 beweglich ein=-
greift und axial verschiebbar ist,

Das Lagtaufnahmemittel 11 ist dadurch begrenzt schwenkbar und
kann gich der Form der Last 4 anpassen. Bolzen 12 und Buchse
13 sind ebenfalls iiber ReibschluBl untereinander verbunden,
Der Reibwert muB dabei kleiner sein als alle mdglichen Reib-
werte die unmittelbar zwischen dem Lastaufnahmeteil 11 und
der Lagt 4 auftreten konnen, Bei ungenligender AnpreBkraft der
Greiferbacken 10 auf die Last 4 entsteht beim Anheben der
Lagt 4 zwischen dem Bolzen 12 und der Buchse 13 ein vertika-
ler Schlupf, der im Mikroschalter 14 ein Signal erzeugt, das
der Steuereinrichtung 6 bzw,., der Stelleinrichtung 7 jeweils
zur kontinuierlichen Erhohung der AnpreBkraft zugefithrt wird.
Uber die Feder 15 wird der Bolzen 12 bei Entlastung in seine
Auggangslage zuriickgebracht,

Funktionsweise:

Beim Anheben der Last 4 wird iber das Signal der WegmeBein-
richtung, das in der Steuer- und der Stelleinrichtung 6; 7
verarbeitet wird, selbsttdtig der AnpreBdruck der Greifer-
backen 10 auf die Last 4 mittels der Arbeitszylinder 8 so
lange erhdht, bis der vertikale Schlupf gleich Null ist und
die erforderliche Hauftreibung zwischen den Greiferbacken 10
und der Last 4 erreicht ist,

Danach wird iliber die KraftmeBeinrichtung 3 die Masgse der

Lagst als MeBgroBe der Steuereinrichtung 6 fiir einen Istwert-
Sollwertvergleich zugefiihrt und die sicherheitstechnisch
erforderliche AnpreBkraft ermittelt. Diese GroBe wird in Form
eineg Druckwertes der Stelleinrichtung 7 zur Ausldsung des
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Druckes auf die Arbeitszylinder 8 zugefiihrt,

Die weitere KraftmeBeinrichtung 9 an dem Arbeitszylinder 8
erzeugt eine MelgroBe, die in der Steuereinrichtung 6 als
KontrollmeBwert zur Uberpriifung der tatsichlich auf die
Last 4 ausgelibten AnpreBkraft verarbeitet wird,

Die WegmeBeinrichtung und die KraftmeBeinrichtung 9 gewdhr-
leigten zugitzlich wihrend des gesamten Umschlagprozesses
einen Havariegschutz gegen unkontrollierte Beschleunigung
der Last bzw, gegen ein unerlaubtes Gleiten der Last,
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Erfindungsanspruch

1. Lagstgreif- und -trageinrichtung in Verbindung mit einem
Hebezeug, ingbesondere zum Greifen und Tragen von druck-
empfindlichen Lasten, begtehend aus parallel iiber ein
Lenkeraystem mittels hydraulischen Arbeitszylinder beweg-
baren Greiferbacken, wobei die Anprefkraft der Greifer-
backen in Abhingigkeit zum Eigengewicht der Last erzeugt
wird, gekennzeichnet dadurch, daB eine KréftmeBeinrich-
tung (3) zwischen dem Hebezeug (1) und der Lagtgreif- und
~trageinrichtung (2) zur Ermmittlung der Eigenmasgse der
Last (4) in Verbindung mit einer weiteren KraftmeBeinriche-
tung (9) zur Ermittlung der unmittelbar an die Last an-
greifenden AnpreBkraft und eine WegmeBeinrichtung am Last-
aufnahmeteil (11) der Greiferbacken (10) zur Ermittlung
des vertikalen Schlupfes zwischen der Last (4) und den
Greiferbacken (10) mit an sich bekannten Bauelementen zur
Steuerung der AnpreB8kraft verbunden sind, wobei die WegmeB-
einrichtung aus einem am Lastaufnehmeteil (11) der Greifer-
backen (10) angeordneten vertikalen Bolzen (12) besteht,
der mit einer vertikalen Buchse (13) iiber ReibschluB so in
Verbindung steht, daB bei einer Uberschreitung der Reib-
kraft durch die Last (4) die Bewegung des Bolzens (12) in
der Buchge (13) iiber einen Mikroschalter (14) signalisiert
wird,

In Betracht gezogene Druckschriften:
DE-PS 942349 (35b, 6/04)
uUs 2323845 (294- 63)

2412845 (294- 88)
SU 500165 (B 66 C, 1/42)
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