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DESCRIPCION

Un dispositivo limpiaparabrisas.

La presente invencidn se refiere a un dispositivo
limpiaparabrisas que comprende un elemento porta-
dor eléstico, alargado, asi como una rasqueta limpia-
dora alargada de un material flexible, la cual puede
estar colocada de manera colindante a un parabrisas
que se va a limpiar, cuya rasqueta limpiadora inclu-
ye ranuras longitudinales opuestas en sus lados lon-
gitudinales, ranuras en las cuales estdn dispuestas ti-
ras longitudinales separadas, en el cual los extremos
colindantes de dichas tiras longitudinales estdn inter-
conectados mediante una respectiva pieza de cone-
Xidn, dispositivo limpiaparabrisas el cual comprende
un dispositivo de conexién para un brazo oscilante, en
el cual dicho brazo oscilante esta conectado a pivote a
dicho dispositivo de conexién alrededor de un eje de
pivote préximo a un extremo, con la interposicion de
una porcién de junta, en el cual dicha porcién de jun-
ta comprende al menos una lengiieta elastica aplicada
en un agujero conformado de forma correspondien-
te provisto en dicho brazo oscilante, en el cual dicha
lengiieta eldstica es giratoria a lo largo de un eje arti-
cular entre una posicidn exterior que retiene la rasque-
ta limpiadora sobre el brazo oscilante y una posicién
interior que libera la rasqueta limpiadora del brazo os-
cilante, y en el que dicho dispositivo limpiaparabrisas
comprende dicho brazo oscilante y dicha porcién de
junta.

Uno de tales dispositivos limpiaparabrisas es co-
nocido a partir de la publicacién de patente europea
n°® 1403156 del mismo solicitante. Este dispositivo
limpiaparabrisas de la técnica anterior estd disefiado
como un dispositivo limpiador “sin horquillas”, en el
cual no se hace uso de varias horquillas conectadas a
pivote entre si, sino que en el cual la rasqueta limpia-
dora estd cargada mediante el elemento portador, co-
mo resultado de lo cual exhibe una curvatura especifi-
ca. Con el fin de conectar la rasqueta limpiadora sobre
el brazo oscilante, dicha lengiieta eldstica es inicial-
mente empujada contra una fuerza de resorte, como si
fuese un botén pulsador, y seguidamente se deja que
se apriete por resorte hacia dentro del agujero provis-
to en dicho brazo oscilante, encajando asf a presion,
esto es sujetando firmemente la lengiieta elastica en
el agujero. La rasqueta limpiadora puede ser liberada
del brazo oscilante empujando de nuevo seguidamen-
te dicha lengiieta eldstica contra la fuerza de resorte.

En la préctica se ha hecho evidente que, duran-
te el uso del dispositivo limpiaparabrisas conocido a
partir de la publicaciéon de patente europea anterior,
se ejercen fuerzas elevadas en la conexién entre el
dispositivo de conexién y el brazo oscilante. Como
consecuencia de ello, la lengiieta elastica puede dejar
de estar en una posicién ajustada a presion adecuada
dentro del agujero del brazo oscilante, resultando en
un juego entre el dispositivo de conexién y el brazo
oscilante. Eventualmente, la rasqueta limpiadora pue-
de aflojarse del brazo oscilante.

El objeto de la invencién es proporcionar un dis-
positivo limpiaparabrisas, en el cual el dispositivo de
conexion y el brazo oscilante estén interconectados de
una manera mejorada.

Con el fin de llevar acabo ese objetivo, un disposi-
tivo limpiaparabrisas del tipo al que se ha hecho refe-
rencia en la introduccién estd caracterizado, de acuer-
do con la invencién, porque dicha porcién de junta
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estd disefiada de manera tal que en la posicién mon-
tada dicho eje articular estd mds préximo a un extre-
mo de dicho brazo oscilante opuesto a dicho extre-
mo de dicho brazo oscilante, esto es conectado a pi-
vote a dicho dispositivo de conexién, que el extremo
opuesto de dicha lengiieta eldstica. En consecuencia,
dicha lengiieta eldstica es forzada en la posicidén exte-
rior bajo la influencia de un momento en caso de que
se ejerza una fuerza en la rasqueta limpiadora en una
direccién que se aleja del brazo oscilante. Particular-
mente la contrafuerza ejercida por el brazo oscilante
en la lengiieta eldstica se aplica a un punto situado de-
trds del eje articular, visto en la direccion de la fuerza
ejercida en las rasquetas limpiadoras. En otras pala-
bras, dicho momento de fuerza asegura de una manera
natural que la lengiieta eldstica es forzada automatica-
mente en su posicidn exterior, esto es en su posicioén
que retiene la rasqueta limpiadora sobre el brazo os-
cilante. Por el contrario, en la publicacién de paten-
te europea n° 1403156 anteriormente mencionada del
mismo solicitante, dicho momento compele durante
el uso a la lengiieta eldstica a adoptar automadticamen-
te su posicion exterior, liberando por ello la rasqueta
limpiadora del brazo oscilante, implicando todas las
consecuencias negativas.

En una realizacién preferida de un dispositivo lim-
piaparabrisas de acuerdo con la invencion el eje ar-
ticular estd situado cerca de un extremo exterior de
dicha porcién de junta.

En otra realizacion preferida de un dispositivo
limpiaparabrisas de acuerdo con la invencién, el brazo
oscilante tiene una seccién transversal al menos par-
cialmente en forma de U en la posicién de su conexién
a dicha porcidén de unidn, en la cual dicho agujero estd
provisto en una base de dicha seccion transversal en
forma de U. Adicionalmente a esto o en dicha porcién
alternativa de junta comprende al menos dos lengiie-
tas eldsticas laterales que se extienden de forma exte-
rior, en las cuales el brazo oscilante tiene una seccion
transversal al menos sustancialmente en forma de U,
en la posicion de su conexidn a dicha porcién de jun-
ta, y en la cual dicha lengiieta se aplica en una agujero
conformado de forma correspondiente en una pata de
dicha seccién transversal en forma de U.

En otra realizacién preferida de un dispositivo
limpiaparabrisas de acuerdo con la invencién, dicho
o dichos agujeros tienen una circunferencia cerrada.
Tal o tales agujeros mejoran la retenciéon de la por-
cién de junta/el dispositivo de conexion sobre el bra-
70 oscilante en todas las direcciones posibles, particu-
larmente tanto horizontal como verticalmente. Como
alternativa, dicho o dichos agujeros tienen una circun-
ferencia no cerrada.

En otra realizacién preferida de un dispositivo
limpiaparabrisas de acuerdo con la invencidn, dicha
porcién de junta estd hecha de plastico (incluyendo
cualquier material sintético que tiene alguna flexibili-
dad).

En otra realizacién preferida de un dispositivo
limpiaparabrisas de acuerdo con la invencién, dicha
porcidén de junta estd unida a dicho dispositivo de co-
nexion mediante salientes de dicho dispositivo de co-
nexioén que se aplican a pivote, en la posicién de dicho
eje de pivote, en rebajes provistos en dicha porcién de
junta. Estos salientes que funcionan como superficies
de apoyo estan muy distanciados, de manera tal que
las fuerzas ejercidas sobre ellos serdn relativamente
bajas.



3 ES 2 298 684 T3 4

En otra realizacién preferida de un dispositivo
limpiaparabrisas de acuerdo con la invencién dicha
porcién de junta tiene al menos una seccién transver-
sal sustancialmente en forma de U en la posicién de
su unioén a dicho dispositivo de conexidn, y en el cual
dicha porcién de junta en cada pata de dicha seccidén
transversal en forma de U estd provista coaxialmente
de un rebaje con dicho eje de pivote. Preferiblemente
los salientes se extienden exteriormente a cada lado de
dicho dispositivo de conexidn, en el cual los salientes
son cilindricos. Particularmente, los rebajes son con-
formados de forma correspondiente.

La invencidn serd ahora explicada en mds detalle
con referencia a las figuras ilustradas en un dibujo, en
el cual:

- la figura 1 es una vista esquemadtica en perspecti-
va de una realizacion preferida de un dispositivo lim-
piaparabrisas de acuerdo con la invencion;

- la figura 2 es una vista esquemdtica en perspec-
tiva de un dispositivo de conexidn segin se utiliza en
la figura 1, asi como de una porcién de junta y (un
extremo de) un brazo oscilante de acuerdo con otra
realizacion preferida de acuerdo con la invencion;

- la figura 3 muestra varias etapas sucesivas para
encajar el dispositivo de conexiodn, la porcién de junta
y el brazo oscilante de la figura 2 entre si; y

- las figuras 4 y 5 se refieren a varias vistas de una
porcion de junta de las figuras 2 y 3.

La figura 1 muestra una variante preferida de un
dispositivo limpiaparabrisas 1 de acuerdo con la in-
vencién. Dicho dispositivo limpiaparabrisas 1 esta
construido a partir de una rasqueta limpiadora elds-
tica 2, en cuyos lados longitudinales estdn formadas
ranuras longitudinales opuestas 3, y a partir de tiras
longitudinales 4 hechas de fleje de acero laminar, las
cuales estdn encajadas en dichas ranuras longitudina-
les 3. Dichas tiras 4 forman, por asi decirlo, un ele-
mento portador flexible para la rasqueta limpiadora,
la cual es asi cargada en una posicién curvada (siendo
la curvatura en la posicién operativa la de un parabri-
sas que se va a limpiar). Extremos colindantes 5 de
las tiras 4 estdn interconectados en cualquier lado del
dispositivo limpiaparabrisas 1 por medio de piezas 6
de conexidén que funcionan como miembros de agarre.
En esta realizacion, las piezas 6 de conexién son ele-
mentos de construccién separados que pueden estar
formados e inmovilizados (“inmovilizacién positiva”
o “teniendo un encaje positivo”) o inmovilizados a la
fuerza a los extremos 5 de las tiras 4. En otra realiza-
cion preferida, dichas piezas 6 de conexion estdn en
una pieza en la que las tiras estidn hechas de fleje de
acero laminado. En este dltimo caso dichas piezas 6
de conexién forman, por asi decirlo, puentes transver-
sales para las tiras 4.

El dispositivo limpiaparabrisas 1 estd ademads
construido a partir de un dispositivo 7 de conexién
de material plastico para un brazo oscilante 8. Alter-
nativamente, el dispositivo 7 de conexién puede estar
también hecho de metal, tal como acero o aluminio.
El dispositivo 7 de conexién comprende miembros 9
de agarre que son integrales al mismo, que se aplican
alrededor de lados longitudinales de las tiras 4 que es-
tan orientadas alejandose entre si, como resultado de
lo cual el dispositivo 7 de conexion estd firmemente
unido a la unidad que consiste en la rasqueta limpia-
dora 2 y las tiras 4. El brazo oscilante 8 estd conec-
tado a pivote al dispositivo 7 de conexién alrededor
de un eje de pivote proximo a un extremo, como sera
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descrito més adelante.

Con referencia a la figura 2, el dispositivo 7 de
conexién comprende dos salientes cilindricos 10 que
se extienden exteriormente en cualquier lado de di-
cho dispositivo 7 de conexién. Estos salientes 10 se
aplican a pivote en rebajes cilindricos conformados
idénticamente 11 de una porcidn plastica 12 de jun-
ta. Como alternativa, los rebajes 11 pueden tener una
forma no cerrada (es decir circunferencia abierta). Di-
chos salientes 10 actdan como superficies de apoyo en
la posicién de un eje de pivote con el fin de mover a pi-
vote la porcién 10 de junta (y el brazo oscilante 8 uni-
do a la misma) alrededor de dicho eje de pivote cerca
de un extremo del brazo oscilante 8. Los salientes 10
estan preferiblemente en una pieza con el dispositivo
7 de conexion. Como alternativa, los salientes 10 son
parte de una Unica clavija de pivote perpendicular al
dispositivo 7 de conexién. Dicho dispositivo 7 de co-
nexion puede estar equipado con una cubierta con ta-
pa con el fin de obtener una buena apariencia estética
del mismo, para evitar extremos afilados y para pro-
porcionar proteccion frente a radiacién UV, etcétera.
La porcién 12 de junta comprende una lengiieta elas-
tica 13 que se extiende exteriormente, mientras que el
brazo oscilante 8 tiene una seccién transversal en for-
ma de U en la posicién de su conexién a dicha porcién
12 de junta, de manera que la lengiieta 13 encaja en
un agujero 14 conformado idénticamente provisto en
una base 15 de dicha seccidn transversal en forma de
U.

La figura 3 muestra las etapas de montaje del dis-
positivo 7 de conexién con la rasqueta limpiadora 2
(no mostrada) sobre el brazo oscilante 8. La porcion
12 de junta que ya estd sujeta firmemente al disposi-
tivo 7 de conexion es movida a pivote con relacién al
dispositivo 7 de conexién, de manera que dicha por-
cién 12 de junta pueda deslizarse facilmente sobre un
extremo libre del brazo oscilante 8. Durante este mo-
vimiento de deslizamiento la lengiieta eldstica 13 es
empujada inicialmente en contra de una fuerza de re-
sorte y seguidamente se permite que se empuje hacia
dentro de dicho agujero 14, ajustandose asi a presion,
esto es sujetando firmemente la lengiieta eldstica 13
dentro del agujero 14. Esta es una de las llamadas co-
nexiones de bayoneta. El brazo oscilante 8 junto con
la porcién 12 de junta puede moverse entonces a pi-
vote hacia atrds en una posicion paralela a la rasqueta
limpiadora 2 con el fin de estar lista para el uso. Me-
diante el subsiguiente empuje de nuevo de dicha len-
giieta elastica 13 contra la fuerza de resorte (como su
fuese un botén pulsador), el dispositivo 7 de conexién
y la porcién 2 de junta junto con la rasqueta limpia-
dora 2 (no mostrada) pueden ser liberados del brazo
oscilante 8. El desmontaje del dispositivo 7 de cone-
xién con la rasqueta limpiadora 2 (no mostrada) del
brazo oscilante 8 se realiza asi deslizando el disposi-
tivo 7 de conexién y la porcién 2 de junta junto con la
rasqueta limpiadora 2 (no mostrada) en una direccién
que se aleja del brazo oscilante 8.

Cada pata 16 de la seccién transversal en forma
de U del brazo oscilante 8 comprende miembros de
agarre formados como extremos doblados interior-
mente 17 integrales con dichas patas 16, en la cual
durante el uso dichos extremos 17 se aplican alrede-
dor de los lados longitudinales de dichas porciones
12 de junta que estdn orientadas alejandose entre si.
Asfi se consigue una retencién mejorada en direccién
vertical del dispositivo 7 de conexién/la porcién 12
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de junta sobre el brazo oscilante 8, esto es perpendi-
cular a la direccién longitudinal del brazo oscilante
8.

Las figuras 4 y 5 se refieren a varias vistas de una
porcién de junta de las figuras 2 y 3. Dicha lengiieta
elastica 13 es giratoria a lo largo de un eje 18 de bi-
sagra (situado cerca de un extremo externo de dicha
porcién 12 de junta) entre una posicién exterior que
retiene la rasqueta limpiadora sobre el brazo oscilante
8 y una posicién interior que libera la rasqueta lim-
piadora 2 del brazo oscilante 8. De acuerdo con una
caracteristica esencial de la invencion dicha lengiieta
elastica 13 es forzada en la posicion exterior bajo la
influencia de un momento en caso de que se ejerza
una fuerza sobre la rasqueta limpiadora 2 en una di-
reccién que se aleja del brazo oscilante 8. Particular-
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mente, la contrafuerza ejercida por el brazo oscilante
8 en la lengiieta eldstica 13 se aplica se aplica en un
punto situado detrds del eje 18 de palanca, visto en
la direccién de la fuerza ejercida en la rasqueta lim-
piadora 2. En otras palabras dicho momento de fuerza
asegura de forma natural que la lengiieta elastica 13
esté automdticamente forzada en su posicion exterior,
esto es suposicion que retiene el dispositivo 7 de co-
nexion, la porcion 12 de junta y la rasqueta limpiadora
2 (no mostrada) sobre el brazo oscilante 8.

Posiblemente, estd ademds provisto un alerén 19
(figura 1).

La invencién no estd restringida a las variantes
mostradas en el dibujo sino que también se extiende a
otras realizaciones que caen dentro del alcance de las
reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo limpiaparabrisas (1) que compren-
de un elemento portador eldstico, alargado, asi co-
mo una rasqueta limpiadora alargada (2) de un ma-
terial flexible, la cual puede ser colocada colindan-
te a un limpiaparabrisas que se va a limpiar, rasque-
ta limpiadora (2) que incluye ranuras longitudinales
opuestas (3) en sus lados longitudinales, ranuras en
las cuales estan dispuestas separadamente tiras longi-
tudinales (4) del elemento portador, en el cual extre-
mos colindantes (5) de dichas tiras longitudinales (4)
estan interconectados mediante una respectiva pieza
(6) de conexidn, dispositivo limpiaparabrisas (1) el
cual comprende un dispositivo (7) de conexién pa-
ra un brazo oscilante (8), en el cual dicho brazo os-
cilante (8) estd conectado a pivote a dicho disposi-
tivo (7) de conexién alrededor de un eje de pivote
préximo a un extremo, con la interposicion de una
porcion (12) de junta, en el cual dicha porcion (12)
de junta comprende al menos una lengiieta eldstica
(13) aplicada en un agujero (14) conformado de for-
ma correspondiente provisto en dicho brazo oscilante
(8), y en el cual dicha lengiieta eldstica (13) es gira-
toria a lo largo de un eje articular entre una posicién
exterior que retiene la rasqueta limpiadora (2) sobre
el brazo oscilante (8) y una posicién interior que li-
bera la rasqueta limpiadora del brazo oscilante (8), y
en el cual dicho dispositivo limpiaparabrisas (1) com-
prende dicho brazo oscilante (8) y dicha porcién (12)
de junta, caracterizado porque dicha porcién (12) de
junta estd disefiada de manera tal que en la posicién
montada, dicho eje articular estd mds préximo a un
extremo de dicho brazo oscilante (8) opuesto a di-
cho extremo de dicho brazo oscilante (8) que esta co-
nectado a pivote a dicho dispositivo (7) de conexion,
que al extremo opuesto de dicha lengiieta eldstica
(13).

2. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con la reivindicacion 1, en el cual el eje articular esta
situado cerca de un extremo exterior de dicha porcién
(12) de junta.

3. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con la reivindicacién 1, en el cual el brazo oscilante
(8) tiene al menos una seccion transversal sustancial-
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mente en forma de U en la posicién de su conexién
a dicha porcioén (12) de junta, y en el cual dicho agu-
jero estd provisto en una base (15) de dicha seccién
transversal en forma de U.

4. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1
a 3, en el cual dicha porcién (12) de junta comprende
al menos dos lengiietas laterales elasticas (13) que se
extienden exteriormente, en el cual el brazo oscilante
(8) tiene una seccion transversal al menos sustancial-
mente en forma de U en la ubicacién de su conexién a
dicha porcién (12) de junta, y en el cual cada lengiieta
(13) se aplica en un agujero (14) conformado de for-
ma correspondiente provisto en una pata (16) de dicha
seccion transversal en forma de U.

5. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1
a 4, en el cual dicho o dichos agujeros (14) tiene una
circunferencia cerrada.

6. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1
a 5, en el cual dicha porcién (12) de junta estd hecha
de plastico.

7. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1
a 6, en el cual dicha porcion (12) de junta estd unida a
dicho dispositivo (7) de conexién mediante salientes
(10) de dicho dispositivo (7) de conexién que se apli-
can a pivote en la ubicacién de dicho eje de pivote, en
rebajes (11) provistos en dicha porcién (12) de junta.

8. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de la reivindicacién 7, en el cual dicha
porcién (12) de junta tiene una seccién transversal al
menos sustancialmente en forma de U en la ubicacién
de su unién a dicho dispositivo (7) de conexién, y en
el cual dicha porcién (12) de junta en cada pata de di-
cha seccion transversal en forma de U estd provista de
un rebaje (11) provisto coaxialmente con dicho eje de
pivote.

9. Un dispositivo limpiaparabrisas (1) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes 7
u 8, en el cual los salientes (10) se extienden exterior-
mente en cada lado del dispositivo (7) de conexidn, y
en el cual los salientes (10) son al menos sustancial-
mente cilindricos.
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