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(54) Zariadenie na kopirovanie rotaénych excentrickyeh povrchov
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Utelom vynédlezu je zabezpetit kopirova-
nie pohybu &apu excentricky vyoseného, pri-
¢om otadajici sa ¢ap mé viazany pohyb s
kopirovacim mechanizmom. Nosné teleso ko-
pirovacieho mechanizmu vykondva kruhovi

drdhu o polomere rovnajicom sa excentri- 1 3 2

cite ¢apu. Prestavovanie kopirovacieho me- '
chanizmu je vykondvané pneumatickym val- . ' e e T
com a polomer ot4dania je nastavitelny do- cimg s [,
razom. - % CAE
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Predmetom vynélezu je zariadenie na ko-
pirovanie - rotanych, excentrickych povr-
chov.

V siidasnosti sa v zariadeniach, kde je po-
trebné previest uréiti operdciu na rotaénom,

excentrickom povrchu pouZivaja vacSinou

spdsoby, pri ktorych sa excentrickd &ast
prestavi do osi rotdcie. Tdto metdda vyZa-
duje vyrobne naroCné pripravky na upina-
nie, pri taZkych kusoch potrebu vyvaZenia
rotujicej hmoty, pri stdiastkach s velkou
excentricitou je patrebny velky toény prie-
mer zariadenia. '

Uvedené nedostatky odstraiiuje kopirova-
cie zariadenie podla vynédlezu, ktorého pod-
stata spo¢iva v tom, Ze nosné teleso je u-
nasané vodiacim mechanizmom a kaZdy je-
ho bod sa pohybuje po kruhovej drahe s
polomerom nastavenym podla poZadovanej
excentricity. Kopirovacim mechanizmom po-

_dla vyndlezu je zabezpeSené velmi rychle

prestavovanie mechanizmu zo zékladnej do
vyosenej polehy bez potreby vyosovania a
vyvaZovania suciastky.

Na- priloZenej schéme je znazornené za-
riadenie na kopirovanie rotaénych excen-
trickych povrchov.

Zariadenie na kopirovanie rotatnych ex-
centrickych povrchov s menitelnym polome-
rom otid¢ania nosného telesa, vyznadujiuce
sa tym, Ze nosné teleso (4) uchytené cez
priamodiare vedenia (5) a klbovy paralelo-
gram (11) na voziku (1) je zviazané cez

4

Zariadenie pozostidva zo Stvorhranného
hriadela 2, oto¢ne uloZeného na voziku 1.
Stvorhranny hriadel 2, cez dréZku 12 otéada
vodiace koleso 3. V draZke 12 vodiaceho
kolesa 3 je doraz 8, prestaviteIny skrutkou
8. Vodiace koleso 3 je pneumatickym val-
com 10 prepojené so Stvorhrannym hriade-
fTom 2. Po povrchu vodiaceho kolesa 3 sa
odvaluja kladky 7, pevne spojené s nosnym
telesom 4. Nosné teleso 4 je posuvne uloZe-
né v priamod&iarom vedeni 5 klbového para-
lelogramu 11, ktory je uchyteny na voziku
1. Cela sustava je vyvaZend protizavaZim 6,
na ramene kibového paralelogramu 11.'

Kopirovacie zariadenie bolo pouZité pri
navarani klukovych hriadelov. Na nosnom
telese 4 bola uchytend navaracia hlavica
a zdsobnik taviva. Velkym prinosom bholo
najmé rychle prestavovanie zariadenia na
navaranie hlavnych, alebo ojniénych fapov
kiukového hriadela. 3 L

Kopirovacie zariadenie je moZné vyuZit pri
réznych operécidch na rotatnych excentric-
kych povrchoch, kde je potrebné menit po-
lohu osi otd¢ania siéiastky.

PREDMET VYNALEZU

kladky (7) s vodiacim kolesom (3), uloZe-

nym v drdZke (12) na Stvorhranny hriadel
(2), ktory je pneumatickym valcom (10)
spojeny s vodiacim kolesom (3), na ktorom
je doraz (8), prestavitelny skrutkou (9).
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