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: Vynalez se. tyka zapojeni ovladaciho obvodu !
brzdéni stejnosmérného elektromotoru zkratova-
- nim paralelné pfipojenym polovodiéovym spina-
“¢em, pfidem stejnosmémy elektromotor je napa-
’ Jen ze zdroje strldaveho napéti pfes ]ednosmerny
.usmériiovad.
"t Stejnosmérné elektromotory se velmi &asto po-

nych automatiza¢nich zafizenich. Zde se i vyskytu-
 je pozadavek velmi rychlého zabrzdéni elektromo-
_toru v urditém okamziku. K rychlému zabrzd&ni

stejnosmérnych elektromotort se nejvice pouZiva
! brzdéni zkratovdnim napéjecich svorek elektro-
_motoru, pfitems se ke zkratovéani pouZiva kontakt-
nich, nebo rychlejsich bezkontaktnich spina&i.
K ovlddani bezkontaktniho spinade paralelng p¥i-
‘pojeného k brzdénému elektromotoru je zapotfebi

fidictho obvodu, napt. pfi dobrzdovani jiz vypnu-
tého elektromotoru. Jako bezkontaktni spinaé pro

vyZaduji pro své ovliddédni relativné velmi malé
proudy.

Existujif rliznd zapojeni ovladacich obvodd brz-
déni stejnosmérnych elektromotori zkratovanim

‘ paralelné pfipojenym polovodiZovym spinacem, '
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vhodného ovlédaciho obvodu, ktery spousti bez-:
' kontaktni spina¢ zdvisle na okamZiku vypnuti-
:,elektromotoru, & nezavisle, na pokyn dalsiho.

|

uZivaji jako mechanizaéni a regulaéni prvek v riz- -

J brzdéni se ponejvice pouZivaji tyristory, ponévadZ

N

ktera v8ak nelze pouZit v ptipads, kdy je stejno-
- smérny elektromotor napdjen ze zdroje st¥idavého
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f 54) Zapoyem ovladacnho obvodu brzdem ste]nosmemeho elektromotoru zkrato-

napéti pies jednosmérny usmérfiovad. pfi soudas- -
.ném zapindni elektromotoru polovodi¢ovym spi- :
"nacem a kdy je pro spousténi brzdéni k dispozici

signél stejné napéfové vrovné i polarity jako P

‘u signdlu pro spousténi elektromotoru. Takto
zapojené stejnosmérné elektromotory se pouZivaji

napf. u zafizeni na brouseni sklenénych kament,

kde slouZi k pfesnému pootdgeni brousicich p¥i-

pravki. V tomto piipadé je stejnosmérny elektro-

_motor napdjen stfidavym napétim pfes tyristor,
ktery slouZi jednak jako j’ednosmémy usmériiovac,

- jednak jako vlastni spina¢ elektromotoru ovlddany
¥idici logikou. Na zdvadu zndmym zapojenim

ovladacich obvodi brzdéni je v tomto p¥ipadé

meénici se polarita napdjeciho zdroje elektromoto- :
. Tu, ddle ubytek napéti na polovodi¢ovém spinadi '

2 ¥s

elektromotoru a malé napéti ¥idiciho signdlu pro -

spousténi elektromotoru, které soudasn& slouzi

..i pro spousténi brzdéni vypnuteho elektromo-
toru.

Vyse uvedené nevyhody jsou 'odstraneny u zapo-

“jeni ovlddaciho obvodu brzdéni stejnosmérného

elektromotoru zkratovdnim paralelné pfipojenym
polovodiéovym spinafem, pfiemZ stejnosmérny
elektromotor. je pfipojen ke zdroji stfidavého
napéti pfes spoustéci spinaci obvod s jednosmér-
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nym usmériiovacim udinkem jehoZ podstatou je,%e | . spojené vyvody zdroje 30 a spoustéciho spinactho |
ovladaci vstup polovodiéového spinade paralelné - obvodu+#0 ra sp¥iem? ‘mézi ‘bdzi 'a emeitorem: |
- ptipojeného k stejnosmérmému elektromotoru :je _transistorus60 aj.er:zapc;jéna!'bud sdioda*90 katodou
‘pfipojen na pfes odpor na kolektor transistoru, "k emiitoru, 'nebo :odpor 400, piipadné dioda 90.
. jehoZ bdze je ptipojena pres kondensdtor na'!  iodpor100.Nawobr. 2.je vstupni svorka'81 brzdéni .
vstupni svorku brzdéni, pfi¢emZ emitor transistoru’  napojena’pfimo, nebo pfes odpor 110 na spoustéci :

~ vstup-41,-pfi¢emZ vstupni svorka*81-brzdéni tvoii
Tidici vstup:prospoudténi ibrzdénistejnesmérného:

je pfipojen na spoletné spojené vjvody zdroje
“sttidavého napéti a spoustéciho spinaciho obvodu

s jednosmé&rnym usmériiovacim Gi¢inkem a pfi¢emz . | elektromotoru 0. Na. obr. 3 ‘tvofi;polovodigovy:

i mezi bizi a emitorem PNP transistoru je zapojena | !spina& ‘20 tyristor, spoustéci -spinaci ‘6bvod 40 '
bud ‘dioda katodou:k emitoru, nebo odpor, nebo .  !rovnéZ tyristor. , o
dioda i odpor spojené paralelné. » ~ | | Ovl4daci obvod brzdéni stejnosmérného elek-

Tim, Ze ovladaci vstup polovodiCového spinade * ' tromotoru zkratovanim, -schematicky zndzornény-
paralelné pfipojeného k stejnosmérnému elektro- na obr. 1 -pracuje tak, ¥e -sestupnou hranou

" motoru je pfipojen na vstupni ovladaci svorku . 'kladného ovlddacthoimpulsu na svorce:81:brzdéni

“brzdéni ptes transistor s derivaénim &enem na  ‘vznikne na bézi tramsistoru+60 zéporny simpuls, :

_vstupu, je moZné spoustst brzdéni i pfi ménici se© ktery otevie na urditou dobu-transistor<60-a tak

4 polarité napéti napdjeciho zdroje stejnosmérného ‘v okamZiku, kdy se na emitorutohoto transistoru

’elektromotoru a k ovlddani brzdéni pfimo vyuZit . 60 objevi kladné napdti ze 'zdroje 30, zadne
i Fidici signdl pro spousténi elektromotoru. i transistorem 60 pfes odpor*50-protékat proud do

Na pfipojenych vykresech je schematicky znd- ! | Fidici elektrody polovoditového siiinaéel=20,-kter3’/ o
| zornéno zapojeni ovlddaciho obvodu brzdéni stej- | 1 tim sepne a zkratuje tak stejnesmémy-elektromo- ' -
. !.nosmémého elektromotoru zkratovédnim ve dvou | -. tor 10. V p¥ipadg, Ze polovodiSovym spinatem 20

. principielnich a jednom p¥ikladném konkrétnim . jé tyristor, je doba:jeho-sepnuti:-a:tim i zkratovani

: provedeni. Na viech obrazcich je soudasné zakres- . elektromotoru:k0:-nezdvisldnaidobs,pokterou je

. len brzdény stejnosmé&my elektromotor 10, zdroj - -otevien transistor«60: Owladaciébvodschematicky

. stfidavého napéti 30, spina& 40 s jednosmérnym .  zndzornény na obr. 2 pracmjestak, Ze impuls pro. .
usmériiovacim G¢inkem a vyvedenym spoustécim - spousténi brzdéni jje ptimorgdvozen-od ekamziku |
vstupem 41, a polovodifovy spinac 20 s vyvedenym . vypnuti elektromotoru10.Jetshodecileno;propo-
ovlddacim vstupem 21. Na obr. 1 je ovlddacivstup = i jenim vstupni ovlddaci svorky*81 -sc-spoustécim

21 napojen pfes odpor 50 na kolektor PNP ~  vstupem 41 bud p¥imo, -nebo ptes-odpor 110.

transistoru 60, jehoZ béze je pFipojena pres kon- ' Odpor 110 zajiftuje potfebnou napétovou trovefi |

| densétor 70 na vstupni svorku 81 brzdénf, pfiem# - na vstupni svorce'81 brzd¥ni. '

emitor transistoru 60 je pfipojen na spolené T s e e,

.~ PREDMET VYNALEZU i

1. Zapojeni ovladaciho obvodu brzdéni stejno- (30) st¥idavého

napé&ti a spoustéciho spinaciho
smérného elektromotoru zkratovdnim paralelné obvodu (40) a pfiCemZ mezi emitorem a bézi -
piipojenym polovodi¢ovym spinaem s vyvedenym transistoru (60) je zapojena bud dioda (90) kato-
. ovlddacim vstupem, pfiemzZ stejngsmérny elek- dou k emiforu, neboodpor (100), nebo dioda (90)
tromotor je napojen na zdroj stfidavého napé&ti i odpor (100) spojené paralelng. i -
pfes spousdtéci spinaci obvod s jednosmérnym 2. Zapojeni ovlddactho obvodu dle bodu 1,..
usmériiovacim d¢inkem a vyvedenym spoustécim vyznadené tim,.Ze vstupni svorka (81) brzdéni je
vstupem, vyznadené tim, Ze ovlddaci vstup (21) pfipojena bud pfimo, nebo pfes odpor (110) na’
polovoditového spinade (20) je pfipojen pfes  spoustdci vstup (41) spoustéciho spinaciho obvodu
odpor (50) na kolektor transistoru (60), jehoz baze (40), pfitemZ vstupni svorka (81) brzd&ni tvofi:
je pripojena pfes kondensitor (70) na vstupni ¥idici vstup pro spousténi i brzdéni stejnosmérného
svorku (81) brzdéni, pfi¢emZ emitor transistoru elektromotoru (10). '

(60) jé pfipojen na spole¢né spojené vyvody zdroje
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