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Wynalazek niniejszy dotyczy sposobu
nawijania nici na cewki.

W wilékiennictwie dawno juz stosowa-
no nawtjanie nici na wydrazone cewki i far-
bowanie ich lub traktowanie zapomorca
przetlaczania cieczy przez wydrazona cew-
ke, albo wysysania jej przez przedze i
wnetrze wydrazonej cewki zanurzomej
kopki. Aczkolwiek daje sig to tatwo wyko-
naé zapomoca $rodkéw znanych w techni-
ce, to jednak taki sposéb zabiera sporo
czasu w stosunku do innych czynmosci,

Powolnos¢ tej czynnosci jest spowodo-

wana sposobem mawijania nitki na cewke,

- dziej wskazanemi postaciami

polegajacym na tem, Ze nawija si¢ nié $ru-
bowo najpierw w jednym kierunku, a na-
stepnie w drugim, aby w ten sposéb otrzy-
maé warstwy matozone jedna na druga z
niémi §cisle przylegajacemi do siebie. In-
nemi slowy nawéj uczyniony w ten sposéb
jest tak $cisty, Ze ciecz . potrzebuje zbyt
duzo czasu aby przeniknaé az do glebi.

Gléwnym celem i cecha niniejszego wy-
nalazku jest skrécenie czasu przenikania
cieczy przy obrébce przedzy plymami.

Na rysunkach sposéb miniiejszy poja-
$niony jest kilkoma konkretnemi i najbar-
wykonania,



miangwigig fig. 1 praedstawia widok zboku
urzgdzenia do wykonania niniejszego spo-
sobu, przyczem niektore czesci s3 w prze:
kroju, uw1doczma]qcym urza,dzeme z cew-
ka obracajaca sie, lecz nie .wykonywujaca
ruchu zwrotnego, wykonywenego tu prgez
prowadnice, przy przesuwaniu niejedno-
stajnem. Fig. 2 — widok zboku urzadzepia
w wykonaniu, w ktérem ruch zwrotny wy-
konywuja zaréwno cewka, jak i prowadnjca
nici, fig. 3 — widok zboku urzadzenia réz-
nigcego si¢ tem pg przedstawienegg na fig.
2, iz ruch prowadnicy nici jest jednostajny,
fig. 4 — widok zboku urzadzenia o zwrot-
nym i jednostajnym rnuchy prowadniey. ni-
ci, przyczem tylko cewka sie¢ obraca, fig. 5
jest widokiem zgory fig. 4, na ktérym nie-
kitore czesci sg uwidocznione w przekroju,
fig. 6 jest to widok szczegotu w przekroju
wedlug linji 6 — 6 na fig. 4, fig. 7 jest po-
wigkszonym schematycznym  widokfem
@wiojow nlici otrzymanych przy pomocy u-
rzadzenia przedstawionego na fig. 1 i 2, fig.
8 jest to podobny widok zwojow, otrzyma-
nych zapomoca urzadzer przedstawionych
na fig. 3, 4, 5, 6.

Sposéb nawijania wedlug wynalazku
najlepiej pojasnia fig. 8, gdzie cyfra 1 o-
znacza ceéwke, na ktora pi¢ ma byc na‘wi-
nieta. Jak wskazuje rysumek, ni¢ 2 jest u-
fozona: falisto srubowo najpierw w jednym
kierunku, a potem w drugim. Otrzymany w
tep spogob motek stamowi Syubowy zespol
nawinietych mich, skladajacy sie z sgevegu
nalozonyeh jedns na druga warstw, przy-
cgem pigi w praylegajasych do siebie war-
stwach biegna Srubowo w swej plaszeay-
Zuig w- praeciwnych kierupkach. Kaidy
zwdi Srubowy posiada, szereg falowai, ki
rych skok jest mniejszy od linji srubowei
warsty. Wkutek ozega clecs bedaie pree-
nikala pszes nawdj wegledsie saybko,.

Jest oczywiscie pozadame, aby nawija-
nie. uskutecznialo si¢ samorzynnie, i w tym
cely z obracajaga sie cewhka i prowasinica
nici polgezene sa urzasizenia uruchominga:

ce, ktorych celem jest wytworzenie wzdluz
osi cewki, jednoczesnego ruchu zwrotnego
¢ danem wychyleniu i szeregu ruchéw po-
wodujaeygh drgania o wychyleniu mniej-
szem. Jest zrozumiale, e w H:ym celu moi-
albo ebu |tym czesciom ruch ziwmo*tfny o da-
nem wychyleniu oraz wywolaé¢ ich drgania
o mniejszem wychyleniu.

Na fig. 1 przedstawiona jest mnajbar-
dziej wskazana postaé wykonania wynalaz-
ku. Cyfra f jest aznaczqna cewka, cyfra zas
3 prowadnica nici. Do obracania cewki mo-
ga by¢ uzyte dowolne §rodki, w rodzaju ko-
ta zgbatego 4, zazebiajagego si¢ z kotem ze-
batem 5, osadzonem na wale cewki 6. Pro-
wadnlica nici 3 jest osadzona na drazku 7,
ktory moze wykonywaé ruch zwrotny i §li-
zgaé si¢ we wspornikach 8. Jak przedsta-
wiong. na rysunku, na wale 10 jest osadzo-
na obraeajaca si¢ tarcza kciukowa 9 i pro-
wadnica, 1%, po ktérej perusza si¢ zg¢batka
12 o ruchu zwrotnym ,wprawiana w ruch
przez kotka 13, biegnace w zlobku tarczy
kciukowej 9. Zgbatka posiada zeby na gor-
nym koricu, zazebiajace si¢ z kolem zgba-
tem 714 na wale 15, na ktérym osadzone jest
inne kétko 16, zazebiajace sig z zgbatka, 17,
przytwierdzong, do drazka 7. W ten sposéb
zostaje nadany nici gtéwny ruch zZwrotny
prowadnicy, ktéra tak jest osadzona, iz
waha si¢ na czopakh 18 drazka 7, a ruch
ten jest wykonywany zapomocs d2wigni 19
i listewki 20, potaczonych przegubowo 'w
miejscu 21, Listewka 20 jest przegubowo
pofaczona 7 korha 22 walu 23. Obrét korby
22 wprawia w drgania prowadnice mici.
Wat 23 jest osadzony w uchwycie 24, przy-
twiendzonym do drazka 7. Na wale 23 jest
osalzone kolo lancuchowe 25, ktére zaze-
big si¢ z lasicuchem 26, napietym na ko-
tach laficuchowych 27, osadzomych w- ra-
mie 28 i nie wykonywujacyeh ruchu zwrot-
nego wraz z drazkiem 7. Kolom laicucheo-
wysy 27 madaje ruch kotko.zebate 29, zagze-
bijace. si¢ 7 kolem: zebatem 3 ma wale 10



i przekazujace swéj ruch kokom lasicucho--
wym 27 zapomocy odpowiedniego napgdu

lasieuchawego. Jest rzecza oczywista, ze
obrét watu 10 spowoduje rich: zwrotny
dragka 7 i prowadnicy mici, a takze ruch
drgajacy tej ostatniej. Jak widaé, tancuch
26 jest poruszany 'w sposéb ciagly w kie-
runku wskazanym przez strzatke, drazek
za$ 7, a zatem kolo laficuchowe 23, wyko-
nywuje ruch zwrotny. Lajicuch 26 wsku-
tek zazgbiania. sie z kolem laricuchowem 23
bgdzie obracal to koto w sposéb ciagly i,
gdy drazek 7 porusza sie¢ w jednym kie-
runku, on bedzie dazytl do przy$pieszenia
obrotu kota taficuchowego 23, podczas gdy
ruch drazka 7 be¢dzie dazyt do opdznienia
obrotu tego kiota; wskutek tego ruch drga-
jacy prowadnicy nici jest wzglednie wolny
przy ruchu drazka w jednym kierunku, i
wizglednie szybkim przy kierunku drugim.
Obydwa, te ruchy drgajace beda tem nie-
mniej szybsze, niz gléwny ruch zwrotny
drazka 7. Ukltadanie sie nici, przy stosowa-
niu tego przyrzadu, jest uwidocznione na
fig. 7, skad widaé, iz fale zwojéw srubo-
wych w jednym kilerunku sa znacznie wiek-
sze niz fale zwojéw $rubowych, idacych w
drugim kierunku, co czyni nawiniety ma-
terjal jeszcze bardziej latwo przepu-
szczalnym dla cieczy, niz postaé wyko-
nania przedstawiona na fig. 8. Powyzej o-
pisano dzialanie jeddnej prowadnicy i jed-
nej cewki, lecz jest rzecza oczywista, ze u-
ktad moze byé podwéijny, 1ak to wskazu-
je rysunek (fig. 1).

Na fig. 2 uwidoczniony jest dokladnie
taki sam uktad jakna fig. 1, z ta tylko rézni-
ca, ze gléwny ruch zwrotny nadaje sie i
cewce. Wyclinek 32 jest osadzony na czopie
33, wychyla si¢ na skutek zazebdania sie z
kélkiem zebatem 16 i jest zaopatrzony w
kotko 34, ktére iwchodzi pomiedzy dwa
pierscienie 35 na wale cewki 36. W tym
wypadku wal cewki jest tak osadzony w lo-
zyskach, iz moze si¢ w nich slizgaé i jest
polaczony z kolem zgbatem 37, ktére mu

nadaje rich dbrotéwy Ruch zwrotny cowki
odhywa si¢ w kierunku odwrotnym do: ru-
chu drazka 7. Ogélné uboeenie gi¢ nici jest
w tym wypadku takie, jak przedstawiono
na fig. 7.

- Uktad wedlug fig. 3:jest nieco odmien-
ny. Wat cewki 38 :wykonywa tu ruch 2wrot-
ny w lozyskach pod wptywem dzwigni 39,
obracajgcej sie na dzopie: 401 zaopatrzone]j
w kolko 41, biegnace w rowku 42 tarczy,
przyczem diwignia 3% ‘dziala ‘zapomeca
kobka 43, wchodzaoego w rowek 44 - Wat
38 jest polgczony: zapomocy tutejki i lina
z kolem 45, napedzanem przez kolo zgbate
4. Prowadnica, nici 3 jest osadzona ma
drgajacym drazku 46, ktéry moze si¢ prze-
suwaé w swoich tozyskach 47. Wal 46 jest
wprawiany w drgania przez wat korbowy
48 i korbowéd 49, idacy od korbowego wa-
tu 48 do drazka 46. Wal korbowy jest ob-
racany zapomoca przekladni taficuchowej
50, ktorej much nadaje koto 51, odpowied-
nio osadzone z tarcza na tym samym wale.

~ W tym ‘wypadku dzialanie jest takie, ze

cewka obraica sie i wykonywa ruch zwrot-
ny, prowadnica za$ nici drga, lecz nie wy-
konywa gléwnego ruchu zwrotnego.

Fig. 4, 5 i 6 przedstawiaja jeszoze inna
odmiane. W tym wypadku drazek 62, po-
ruszajacy prowadnice mici, drga i wykonu-
je ruch zwiotny. Cewka za$ tylko sie obra-
ca, lecz mie wykonuje  ruchu zwrotmego.
Cyfra 53 jest oznaczony wozek o ruchu
zwrotnym, przesuwajacy si¢ w prowadni-
cach 54 ramy. Tancze 55 obraca $limak 56,
zazebiajacy sie z kotem $limakowem 57,
tarcza ta, dziatajac wespét z rolka 58, o-
sadzong na woézku, nadaje ‘woézkowi 53
ruch zwrotny. Co powoduje gltéwny ruch
zwrotny dzwigni 59, przytwierdzonej prze-
gubowo w miejscu 60 do tego wozka 53.
Dolny koniec tej dzwigni 59 jest potaczony
przegubowo w miejscu 61 z drazkiem 62,
ktéry ze swej strony jest potaczony prze-
gubowo z korba 63, wprawiana w ruch ob-
rotowy zapomoca kola zebatego 64. Jej



obrot nadaje dzwigni 59 ruch drgajacy.
Dzwignia 59 nadaje zlozony ruch drgajacy
i zwrotny drazkowi 52 zapomoca drazka
65 osadzonego przegubowo w miejscu 66
na drazku 52 i w miejscu 67 na drazku 59.
Ulozenie nici otrzymywane przy tej kom-
strukcji jest przedstawione na fig. 8.

Zastrzezenia patentowe.
1. Sposéb nawijania nici na cewki,

znamienny tem, ze nici w) przylegtych do
siebie ‘warstwach nawijane sa $rubowo w

przeciwleglych kierunkach, przyczem kaz-
dy zwéj $rubowy posiada szereg falowan
nici, ktérych skok jest mmiejszy od dlugo-
§ci nawoju nici.

2. Sposéb nawijania mici wedlug
zastriz. 1, znamienny tem, ze falowania ni-
ci przylegajacych do siebie warstw nie sa
jednakowe.

Julius Brenzinger.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 18931.
Ark. 1.

D)
I
¢

RS

6 z5( || ] _? 3. :7; —_—
y i % -7
If ' | 7 2
iNEs
¢V 7
—
o A
-2
-4
7

=

Al




yooo

[,

44 i
- I(o:. - i >
T 1 @
- =7
| ,

E

4 L ‘1
7 N\
1 ¢/ //:5'8 \~ A, \
. 60
ol | A R S S A
! "-=¥ [

N
/4

S3

Do opisu patentowego Nr 18931.

Ark. 2.
q.5.
6483 vz 6z alfes | 56 &
N e
LS =
Sn=ll]
\
o 55

Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa,



	PL18931B1
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


