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- (54) Zatizeni pro plnénf ko3d technologickych linek

(57) Zatfzen{ je tvofeno rourovym zésob;
nikem, ndsypkou a ddvkovacim zaX{zenim. . 2

Roura rourového zédsobnfku je ve spodn{ 13
¢4sti opatfena skluzem s atvorem a bodni- :
cemi, na jejichZ spodnim konci je na ose,

uloZené v bo&nicich, upravena vykyvnéd
-. ddvkovac! odmérka. Tato ddvkovaci{ odmérka
je spojena prostfednictvim segmentu s pra-
. covnim vdlcem, ptidem? v prostoru otvoru -
je v bo&nicfich uloZeno posuvné hraditko a S~
pod ddvkovaci odm&rkou jJe uspoldddna - 1
V alespon 84st pln&ného ko3e. Zatizeni je
poutitelné ze)jména pri vyrobé fitinka,
armatur a podobnych strojnich soutédsti. 12
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Vyndlez se tykd zatfzen{ pro plnénf{ ko3l technologickych linek s rourovym z4sobnfkem,
ndsypkou a ddvkovacim zat{zenim, zejména pro mechanické divkovan{ polotovard do kogl, bub-
na, palet apod. u technologickych linek, napk. pokovovacich, konservacn{ch, lakovacich
apod., kde objem d4vky je shodny se zaplnovanym pracovnim objemem této linky. Tato zar{ze-
ni{ jsou pouf{védna ve vyrob#& fitinkda, armatur, 3roubd apod.

V soutasné dob& je pln&n{ ko34 v technologickych linkdch provéd&no prevéing pomoc{
skluzd, nebo vibracdni{mi 2laby. Odmé&fovdn{ dévek je pritom vEtsinou z4vislé na sledovin{
stavu plngného prostoru obsluhujfci{m pracovnikem. Doprava, pf{isun a manipulace s poloto-
vary je provdd2na pfevdin& vysokozdviinymi voziky. Takové plnén{i je pomalé a nevyhovuje
plné mechanizaci vyrocbnfho procesu.

Vyndlez si klade za tkol podstatng zmirnit uvedené nevyhody a umofnit komplexni fe-
Sen{ mechanizace a automatizace plnénf ko3d technologickych linek vietn& manipulace a
ptepravy.

Vytteny tkol se fe3{ a uvedené nedostatky se do znaZné miry odstranujf zatizenim po-
dle vyndlezu, jehoZ podstata spo&fvd v tom, Ze roura rourového zdsobniku je ve spodnt
t¢4sti opatfena skluzem s otvorem a bonicemi, na jejichZ spodnim konci je na ose, ulozené
v bo&nicich, upravena vykyvnd ddvkovaci odmérka, spojend prostfednictvim segmentu s pra-
covnim vélcem, pfifemZ v prostoru otvoru je v bonicich uloZenov posuvné hraditko a pod
dévkovac{ odmérkou je usporidsna alespon &ist plnansho kode. Vyhodné vytvofeni zatizent
podle vyndlezu spo&fvd v tom, Ze v oblasti protilehlé k dévkovac!i odmdrce priléhd ke ko-
3i lf{mec, ktery je bud pevné uchycen nebo je upevn&n na pice, kterd je kloubové spojena
s vélcem. Dalsf vyhodné vytvolen{ zatfzen{ podle vyndlezu spo&ivd v tom, %e roura je v
horn{ oblasti opatfena ndsypkou, kterd }e opatifena snimaCem maximdlni hladiny polotovara.

Hlavni vyhody zaf{zen{ podle vyndlezu spo&fvajf v tom, %e umoZnuje rychlé plnén{ ko-
30 v taktu technclogické linky a usnadnuje tak Fe3en{ automatizace poZadovaného technolo-
gického procesu. Soulasnd s tim je usnadnéno rovndZ fe3enf manipulace, pfepravy 3 pfisunu
polotovard k témto linkdm. ‘

Vyndlez je v dalgim podrobné&ji vysv&tlen na pi{ikiadu proveden{ ve spojeni s vykreso~
vou E¢4sti.

Na obr. je schematicky zndzorné&no zaffzen{ podle vyndlezu.

Zatf{zen{ podle’vyndlezu je tvofeno rourovym z4dsobnikem s rourou 1, kterd je v horni
&4sti opatlena ndsypkou 2. Na dolnim konci je roura 1 pevng spojena se zdkladnou 3. Nad
zdkladnou 3, a to ve vy3ce dané pln&nym ko¥em 4 a pot¥ebnym manipulaénim prostorem v nd-
vaznosti na potfeby pln&né technologické linky, je v roufe 1 vytvofen otvor 5, na jehoi
spodnim okraji je upevné&n skluz §, ktery - vydstuje do Bévkovaci odmérky 1. Davkovac{i od-
mérka 7 je oto&n#& uloZena na ose 8, kterd je zakotvena v boénicich 9. Odmé&rka 7 je pro-
stfednictvim segmentu 14 spojena s pracovnim vdlcem 10. Otvor 5 je uzavirén hraditkem
11, posuvn& uloZenym ve vedenf 12, spojeném s bonicemi 3.

Zatizen{ )Je opatifeno alespon jednim snimaem hladiny 13, umisténym v nédsypce 2,
ovlidajicim chod nenaznadeného dopravnfho zatfizenf{, napiffklad dopravniho pdsu, elevd-
toru, nebo je zavédfeno jefdbovymi systémy s korbami.

Jako doplnkové zatfzen{ miZe byt pouZit limec 16, usmé&rnujici tok polotovarlG 15 do
kose 4. Limec 16 mdZe byt um{stdn pevnZ nad ko3em 4 nebo pohyblivé ve spojeni s pdkou
17, pohybovanou vdlcem 18.

Pln&n{ ko3e 4, zav&Zeného napf{klad na dopravniku 19 nedefinovaného technologického
zatizen{, probihéd tak, %e na povel tohoto technologického zaff{zen{ se vdlcem 18 pfiklop{
limec 16 ke ko3i 4, &imZ se tento ko3 4 stabilizuje. Potom se prostfednictvim pracovniho
vdlce 10 pteklop{i ddvkovac{ odmérka 7, uloZend oto&n& na ose 8 v bofnicfch 9, a polotova-
ry 15 se vysypou do prostoru ko3e 4. Hmotnost polotovart 15 v roufe 1 se zachycuje sklu-
zem 6, navazu)fcim na ddvkovac{ odm&rku 7, kterd se v naznalené poloze naplnuje vytokem
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polotovard 15 z otvoru 5, pticem? tento vytok je omezovdn jednak vy3kou otvoru 5 a jednak
nastaven{m hrad{tka 11. Pfednf hrana ddvkovaci odmérky 7 ptitom leZ{ nad pf{mkou, vecCenou

hovrnd hraonou vivoruw 5 ve sméru sypného dhlu poulotevara 15.

PEi vlastnim ddvkovdn{ prekldpénim ddvkovac{ odmé&rky 7 dochdz{ pouze k pfesypdni okra-
je hromady polotovard 15. Ti{m se vylou¢{ moZnost vzpti{Zenf polotovarG 15 mezi hranami ddv-
kovac{ odmé&rky 7 a hranami ddvkovacfho zaff{zenf{. Vytok polotovard 15 pli pfeklopené civko-
vac{ odmérce 7 je ptitom zamezen segmentem 14, ktery je vytvolfen s takovym polomérem. kte-
ry je shodny se vzddlenosti osy 8 od dstf skluzu 6. Poklesem hladiny polotovard 15 v nasyp-
ce 2 roury 1 dojde potom prostrednictvim snimaZe 13 maximdln{ hladiny ke spu3tén{ nezndzor-
néného dopravnfho zaffzenf a tim i k dopln&n{ objemu polotovard 15 na maximdln{ stav v ni-
sypce 2. P¥i plnén{ vyprédzdn&ného zalfzen{ se spu3ténim hradftka 11 do spodn{ polohy za-
brani pfipadnému vytoku polotovard 15. Toto hradftko 11 slouif rovnei k seff{zeni vyteklého

mnoistvi polotavard 15 otvorem 5 do dédvkovacf odmérky 7.
Zat{zeni podle vyndlezu je pouZitelné zejména pfi vyrob& fitinkd, armatur a podobnych
strojnich souldstf.

PREDMET VYNALEZU

1 Zakfzeni pro plné&n{ ko3l technologickych linek s rourovym zdsobnfikem, ndsypkou
a ddvkovacim zaf{zenim, vyznadend tim, %e roura (1) rourového zisobniku je ve spodnf &4s-
ti opattena skluzem (6) s otvorem (5) a bo&nicemi (9), na jejichz spodnim konci je na ose
(8), ulozené v bognicich (9), upravena vykyvnd ddvkovacf odmdrka (7), spojens’ prostied-
nictvim segmentu (14) s pracovnim védlcem (10), pfidemZ v prostoru otvoru (5) je v boéni-
-~ ¢ich (9) uloZeno posuvné hrad{tko (11) a pod d4dvkovac{f odmdrkou (7) je uspofddéna alespon

&4st plnéného kose (4).

2. Zatfzen{ podle bodu 1, vyznadené tim, %e v oblasti protilehlé k didvkovaci odmérce
(7) priléh4d ke ko3i (4) lfmec (16), upevnény na pice (17), kterd je kloubové spojena s
vilcem (18). . .

3. Zarizent podle bodu 1, vyzna&ené ti{m, Ze v oblasti protilehlé k ddvkovac{ odmérce
(7) je nad kosem (4) pevnd uchycen limec (16).

4. Zat{zen{ podle bodu 1, vyznatené tim, 2e roura (1) je v horni oblasti opatfena ni4-
sypkou (2), kterd je opatfena snimalem (13) maximdlni hladiny polotovard (15).

1 vykres
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