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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest jedno-
lub wielobiegunowy wytacznik samoczynny z ukla-
dem ogramniczajacym prad wylgczalny, zaopatrzony
w styki wstepne oraz glowne, w ktérym styki sa
otwierane wskutek elektrcdynamicznego dzialania
praiu zwarciowego.

. Dzwignia styk6éw glownych, tworzaca ze wspor-
nikiem nieruchomych czesci stykowych waska
petle i umieszczona wychylnie naprzeciwko spre-
zyny stykowej, w czasie swego ruchu wylgczajg-
cego podnosi zapadke, ktéra przytrzymuje w po-
zycji zalagczonej wylacznika ukiad stykéw, skla-
dajgcy sie z dawigni stykéw giéwnych 1 z umfiesz-
czonej wychylnie dZzwigni stykéw wstepnych.

Tego rodzaju uklady sg najbardziej korzyst-
ne dla wylaczniké6w samoczynnych, poniewaz wy-
korzystuje sie do przebiegu wylaczania za pomo-
cg prostych Srodkéw elektrodynamiczne dzialanie
pradu wylaczalnego i przeprowadza sie odbloko-
wanie ukltady stykowego przy swobodnym od-
gprzezeniu wylagcznika.

W znanym tego redzaju wylgezniku elektrody-
namiczny uklad do urwchamiania wylacznika sta-
nowi duze petle wlgczane po kolei za pomoca
wstepnych i giéwnych stykéw, ktére to petle sa
wyposazone w trzy réwnolegle usytuowane ra-
micna, przy czym Srodkowe ramie petli podpo-
rzagdkowane jest diwigni wstepnych i gléwmych
stykéw.
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Elektrcdynamiczne dzialanie pierwszej petli
przyporzadkowanej stykom stalym jest wykorzy-
stane do zwigkszenia sily docisku stykéw, a dzia-
tanie drugiej petli powoduje otwarncie ruchomej
dzwigni stykéw glownych, wykonanej jako trze-
cie ramie, przy czym dZwignia ta zwalnia blokadeg
przytrzymujacg ruchcmy styk wstepny. Tego ro-
dzaju ukiad wskutek zastosowania trzech ra-
mion petli jest bardzo kosztowny oraz ma duze
wymiary.

Dalsza niedogodnos¢ tego ukladu polega na tym,
ze rchemy styk przedni wstgpny moze byé
otwierany dcpiero po wyzwoleniu blokady bez-
piecznika za pomoca déwigni stykéw giéwnych,
przy czym wlasciwe otwarcie stykéw i zwigzane
z tym utworzenie sie¢ luku wykorzystanego do
ograniczenia pradu zwarciowego nastepuje dapie-
ro po zwolnjeniu sprezyny stykéw = wstepnych.
Wskutek tego przediuza sie czas wlasny Zzadzia-
tania wylacznika, co wplywa niekorzystnie na
ograniczenie pragdu wylaczalnego,

W celu unikniecia opbznienia dzialania wyla-
czania i bardziej skutecznego ograniezenia pradu
wylaczalnego w innym znanym ukladzie, maja-
cym réwniez otwierany elektrodynamicznie styk
glowny umieszczony naprzeciwko spreiyny i na-
rzad siuzacy do odblokowania zamka, zastosowa<=
ny zostal ponadto styk wstgpny otwierany réw-
niez elektrodynamicznie za pomocg pragdu wy-
laczalnego. W ukladzie tym diwignia stykéw
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gléwnych jest umieszczoma nad diwignig stykéw
wstepnych, przy czym dzwignia stykéw wistep-
nych jest osadzoma przegubowo na oddzielnym
noéniku stykowym, polaczonym z dzw1gn1a sty-
kéw gléwnych.

Sita docisku stykéw wstepnych uzyskiwana jest

przez oddzielng spreZyne opierajgcg sie na noéni- -

ku stykowym. Uklad ten jest zaopatrzony oprécz
t2go w bardzo szybko dzialaigcy wyzwalacz mag-
\gnpetycqu lat§ry w brzypadku niedostatecznej sity

. %eAethd‘ynmn cznej, wyrw'o&aneJ przeplywem pra-

“du zwarciowego lub. przetezeniowego do ostatecz-

nego otwarcia styké w, dociska styki poprzez uktad
diwigni oraz eliminuje mebezpleaeﬁstwo zespa-
wania si¢ elementéw stykowych, poprzez zmniej-
czenie docisku stykéw Ws¢e|pnych

Uklad ten okazal -si¢ jednak réwniez bardzo ko-
sztowny wskutek zasbosorvvanla dodatkowego wy-
zwalacza elektromagnetycznego i zespolu dzwigni,

a ponadto jest on “duzy gabarytowo, poniewaz

dzwignia stykéw gléwnych i umieszczona nad nig
dzwignia stykéw wstepnych wymaga duzo prze-
strzeni, powiekszajacej objetosé wylacznika.
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Ukiad wylgcznika wediug wynalazku' eliminuje
niedogodnoéci znanych ukiladéw, oraz ogranicza
w duzym stopniu prgd wylaczalny, poniewaz
diwignia stykéw gléwnych uderza z duzg predko-
Soig o diwignie¢ stykéw wstepnych za pomoca
sweégo ‘mfbieraka- wiskutek energii kinetycznej uzy-
skanej przy prezy§pieszonym ruchu wylgczajgcym.
Frzed uderzeniem tym wystepuje dodatkowo ko-
rzystne zwielkszenie sﬂy docisku- StylkOW» wstep-
nych, poniewaz sprezyna umieszczona pomiedzy
dwuramienng dZwignia opierajgcg sie o dzwignie
stykbw westepnych a dzwignia stykéw gléwnych,

" napina sie w czasie ot'Wlerama dzwigm stykow

giownych. Powioduie to pmzy wylstqpowanm male-
go pradu zwarciowego krétkotrwale rozwarcie.ele-
mentow stykéw gléwnych oraz pozwala na ochro-
ng stykéw wstepnych przed ich zespawaniem

' -w czasie otwarcia tych stykéw, do czasu odbloko-

20"

Wynalazek niniejszy eliminuje te niedogodnosci, -

przy czym jego koncepcja polega na takim umiesz-

czemu ruchome;j dzwigni stykéw wstepnych i SPTL-...

zyny stykowej w stosunku do dzwigni stykéw
gléwnych, uruchamianej wskutek dzialania petli
pradowej i unierichamianej za .pomoca, zapadki,
aby wylacznik prawidlowo dziakal mawet w kry-
tycznym momencie spowodowanym przez zmniej-
szenie sity docisku styku wstepnego przy pradach
wyla,azalrnych nie wystarczajacych do otwarcia te-
go styku, a ponadto aby bylo mozliwe przy matej
wysoko$ci wylacznika osiggniecie duzego przy-
$pieszenia uktadu stykowego otmeranego elektro-
dynamicznie, a tym samym aby uzyskaé mozliwie
najwieksze ograniczenie pradu wylgczalnego.

Osiaga sie to zgodnie z wymalazkiem dzieki te-
mu, ze dziwignia -stykéw gléwnych wyposazona
jest w zabxerlak a déwignia stykéw wstepnych jest
podparta sprezyna za pomocg dwuramiennej
dZzwigni ulozyskcwanej na dzwigni stykéw .gléw-
nych, przy ozym zabierak umieszczony jest w
takiej odleglodci od dzwigni stykéw wistepnych,
ze dzwignia stykéw gléwnych w . przypadku
zwarcia wzmacnia docisk poprzez sprezyne sty-
k6w wstepnych i uderza o diwignie stykéw
wstepnych zabierakiem.

. Korzystne okazalo sie zastosowanie dzwigni sty-

kéw wstepnych jako diwigni dwuramienunej i uto-
zyskowanie jej w dzwigni wytaczajacej, albo ubo-
zyskowanie dfwigni stykéw wstepnych w dzwigni
stykéw gltéwnych, prey czym w przypadku wozy-
skowania diwigni dwuramiennej w diwigni wy-
laczajgcej, déwignia dwuramienna opiera sie §liz-
gowo o dawignie stykéw wstepnych.
" W dalszym wykonaniu wytacznika wediug wy-
nalazku déwignia - wylgczajaca wyposazona jest
w zderzak, o ktéry uderza w czasie wylgczania
diwignia stykéw gléwnych po odryglowaniu
dzwigni stykéw wstepnych.

Wskutek tego diwignia zalaczajaca, a tym sa-
mym caly uklad stykéw jest przygotowamy do
jego wylgozenia.
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wania dzwigni wyitgczajacej.

Do docisku stykéw uruchamianych zaréwmo
przez dzwignie stykéw gléwnych, jak i przez
dzwignie stykow. wstepnych wymagana jest tylko
sprezyna. Oprécz tego bardzo mata jest wysokosé
tago rodzaju ukladu, poniewaz dZwignia stykéw
wste/pmy'ch umieszczona jest obok dzwigni stykéw

nar:-ad dzw1gnue sftykéw gwwnych
" Wymalazek wyjasniony jest blizej na przykla-

"‘dzie rozwiazania, uwidocznionym na rysumku, na
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ktéorym fig. 1 przedstawia wylgcznik z zabloko-
wang dzwignia wylaczajaca, po jego zalaczeniu,
fig. 2 — wytgeznik z odblokowang dZwignia wyla-
czajgca, w stamie otwartym, a fig. 3 — wylacznik
zazbrojony w stanie przygotowanym do zalacza-
nia. h

Wepornik nieruchemych elementéw stykowych
3, 4, polagczony z przylaczowsg szyng 1, wraz
z dfwignig styk6w gléwmych 5 zaopatrzong w za-
bierak 7, ktéra jest utozyskowama wychylnie wo-
ko6l osi 6, twiorzy mala petle pradowa. O$ 6 sta-
nowi cze§é przegubu stykowego pomiedzy dzwi-
gnig stykéw gléwnych 5, a druga szyng przyla-

czowg 25. Na ‘osi 6 osadzona jest wychylnie

dzwignia zalgczajgca 8 i dZwignia wsponcza 18.

Ruch zalaczajgcy 1 wylaczajacy dZwigni 8,
a tym samym calego wylgcznika nastepuje za
pomocg walu gléwnego 21 poprzez lgcznik izola-
cyjny 20. Eacznik 20 nie jest wychylany bezpo-
$rednio na dZwigni wlaczajacej 8, tylko na
dzwigni wsporczej 18, kiéra opiera sie w czasie
zalgczania na pélosi 17, ulozyskowanej obrotowo
w dzwigni zalgczajacej 8 i odciggana jest od
zderzaka 16 za pomocg sprezyny naciggowej 15

poprzez dizwignie 14. Diwignia zalgczajgea 8 -

i diwignia wsporcza 18 sg sprzezone ze sobg za
pomoca sprezyny 19.

" Na dizwigni stykéw gléwnych 5 osadzony jest
sworzed wyzwalajgcy 13, umieszczony w takiej
odleglo$ci a od dzwigni 14 zamocowanej na péi-
osi 17, ze przy minimalnym ruchu w czasie otwie-
rania dZwigni stykéw gléwnych 5 nastepuje obrét
w kierunku obrotu wskazéwek zegara pélosi 17
i odryglowanie nie uwidocznionej na rysunku za-
padki. Zamiast zapadki moze byé zastosowane
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kazie dowolne urzgdzenie blokujgce o malej zwio-
ce czasowej.

W gérnej czeScdi dZwigni zalgczajacej 8, obok
diwigni stykéw gtéwnych 5, ulozyskowana jest
wychylnie wok6t osi 10 dwuramienna dZwignia
stykéw wstepnych 9, ktéra opiera sie o dfwignie
styké6w giéwnych 5 za pomocg - qpr@yny 12 oraz
_ polgczona jest elektrycznie z ta diwignig za .po-
mocy elastyoznej tadfmy 11. Zabierak 7 stanowiacy
zakoficzenie dfwigni stykéw gléwnych 5 umiesz-
czcny jest w odlegltoSci b od diwigni stykéw
wstepnych 9. Przy dobranej odpowiednio prze-
kladni dwuramiennej dzwigni 9 moze byé okre-
$lona sita stykéw jak réwmiez czulosé progowa
‘wylgeznika.

Przy wystgpieniu pradu zwandiowego oﬂ:wie«ra
_sie najpierw elektrodynamicznie dzwignia 5, po-
niewaz dzialaja na nig oprécz sit wystepujacych
w miejscu przewezenia przeplywu pradu - jeszcze
istotne sily petli pradowej. Przy otwieraniu sie
diwigni 5 zostaje napieta jednoczefnie spregyna
12, w wyniku czego wazrasta $ila docisku na sty-
kach wstepnych. E

Wskutek odchylenia sie dfwigni 5, n.a'sttepuje
jednocze$nie obrét diwigni 14 dokomeny sworz-
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niem wyzwalajagcym 13 umieszczonym w odlegQO- .

§ci a, a tym samym obrét pélosi 17. W tej sytuacii
zostaje odblokowana diwignia zalgczajgca 8; a tym
ramym caly uklad stykéw, w wyniku czego diwig-
nia zalgezajgca 8 moze byé napieta (potozenie uwi-
docznione na fig. 2) za pomocy sprezyny 19
umieszczonej na dZwigni wsporczej 18. W miedzy-
czasie zabierak 7 dZwigni 5 uderza o dZwignie 9.
Wskutek ustalenia odlegloéci a i b, moment od-
blokowania mozZe nastgpi¢é przed uderzeniem za-
bieraka 7 o dZwignie 9.

W  celu dalszego przySpieszenia zadziatania
diwigni zalgczajacej 8, déwignia ta ma zderzak 22
umieszczony w takiej odleglo$ci ¢ od dZwigni 5,
ze déwignia ta po uderzeniu o dfwignie 9 i od-
blckowania pé6twaltka 10 uderza o zderzak 22
i przy$Spiesza dzialanie dZwigni 8. Wtedy nie uwi-
docznione na rysunku urzgdzenie wyzwalajgce,
sprzezone z diwignig wlaczajgcqg 8, podnosi réw-
niez nie uwidoczniong na rysunku zapadke walu
gibwnego 21, a wspomniana - zapadka ustawia
dZwignie wsporcza 18 poprzez nakladke izola-
cyjng 20 ‘w pozycii wylgczajgcej. Wskutek tego
nastepuje zwolnienie pélosi 17 § ustawienie jej
za pomoca sprezyny 15 w pozyeli wyjSciowe].

W tym polozeniu wylgcznika przygotowanym
do zalgczania (fig. 3) diZwignia 5 utrzymywana
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jest w pozycji zalgczajacej za pomocy trzpienia 24,
ktéry przemieszcza sie¢ w otworze podhwznym 23
dzwigni zalgczajgcej 8. Ustawienie dZwigni 9 w po-
zyicji zalgczajgcej nastepuje za pomocy zabiera-
ka 7 diwigni 5, o ktéry to zabierak 7 opiera sie
dzwignia 9 w czasie zalgozania.

Zastrzezenia patentowe

1. Jedno — lub wielobiegunowy wylacznik sa-
moczynny z ukliadem ograniczajgcym pragd wy-
lq:czalhy, zaopatrzony w styki wstepne oraz
giéwne, w ktérym styki otwierajg sie pod
wplywem dzialamia elektrodynmamicznego pradu
wylaczalnego, wyposazony w wychylang za po-
moca sprezyny diwignie stykéw gtéwnych,
twerzacy ze wspornikiem elementéw styko-
wych waska petle pradowa i podnoszacy za-
-pmdke blokujaca w pozyci zalgczonej ukiadu
sttykbw skladajacego sie z diwigni: stykéw
gléwnych i z umieszaczonej wychylnie dZwigni
styk6w wstepnych, znamienny tym, Ze divpgma
styké6w gléwnych [(5) jest zakorficzona zabiera-
kiem (7), a dfwignia stykéw wstepnych (9)
jest wsparta o diwignie (5) za pomoca sprezy-
ny (12), przy czym zabierak (7) umieszczony
jest w odleglosci (b) od déwigni (9), w wyniku
ktérej to odleglosci déwignia (5) wywoluje
w czasie zwarcia poprzez spreiyne (12) wezrost
sily docisku stykéw wstepnych natomiast za-
bierak (7) opiera sie o dfwignie (9) tych stykéw.

2. Wylacznik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze
dzwignia (9) stykéw wistepnych ma postaé
diwigni dwuramiennej i Jjest ulozyskowana
w dZwigni zalgczajacej- (8).

3. Wylacznik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
diwignia (9) ulozyskowana jest w diwigni (5)
stykéw gléwnych, a diwignia zalaczajaca (8)
opiera sie §lizgowo na tej diwigni (9) stykéw
wstepnych.

4. Wylgcznik wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze
dzwignia zalgczajgca (8) ma zderzak (22),
o ktéry opiera si¢ dZwignia () stykéw glow-
mych po odblokowaniu zapadki i po odsunieciu
dfwigni (9) stykéw wstepnych.

5. Wylacznik wedlug zastrz, 1, znamienny tym,
ie zabierak (7) diwigni (5) stykéw gidéwych
stuzy jako podpora do ustawiania dzwigni (9)
stykéw wstepnych w jej polozeniu wylgczaja-
cym,
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