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DESCRIPCIÓN

Mesa de configuración variable.
La presente invención se refiere a una mesa de

configuración variable, que puede utilizarse como
mesa de cuarto de estar, como mesa de comedor o
como mesa de trabajo.

Se conocen varios tipos de mesa de configuración
variable, en las cuales es posible modificar la ampli-
tud y/o la altura desde el suelo hasta la superficie pla-
na de soporte, lo que permite utilizarla para ocasiones
diferentes.

Algunas de estas mesas comprenden una superfi-
cie plana, que se pliega como un libro, asociada con
un dispositivo de movimiento en forma de brazos cru-
zados o pantógrafo, que permite llevar la superficie
plana desde una posición inferior hasta una posición
elevada, y viceversa.

Se puede hacer que la superficie plana se deslice
lateralmente con respecto al dispositivo de movimien-
to, o con respecto al armazón sobre el que está mon-
tado este último y luego se abra con el fin de duplicar
prácticamente su capacidad.

Otras mesas ofrecen elementos de elevación con
una manivela, un pistón o algo similar.

No obstante, en las soluciones conocidas, las con-
figuraciones posibles de las mesas se limitan en gran
parte a una primera situación, en la que la superficie
plana se eleva y se pliega, y una segunda situación en
la que la superficie plana se eleva y posiblemente se
abre.

Además, al pasar de la posición inferior a la po-
sición elevada, la superficie plana se mantiene for-
mando ángulo recto con el elemento de elevación o
el armazón, de modo que para extenderla es necesa-
rio trasladarla primero lateralmente, deslizándola so-
bre unas guías adecuadas para entonces abrirla.

Por el documento US-A-6,003,450 se conoce tam-
bién un dispositivo de elevación que comprende un
armazón plegable y un par de elementos de sopor-
te conectados al armazón plegable por medio de un
mecanismo articulado. El dispositivo de elevación se
monta sobre la base de una mesa y puede tener una
posición abierta, en la cual se eleva una sola parte su-
perior plegable de la mesa hasta la altura aproximada
correspondiente a la de una mesa se comedor. En po-
sición abierta, puede descansar sobre los elementos de
soporte un tablero articulado de la parte superior ple-
gable de la mesa que, al plegarse, aumenta el tamaño
de la parte superior de la mesa. Sin embargo, este dis-
positivo de elevación conocido presenta la desventaja
de que los elementos de soporte y el tipo de mecanis-
mo de conexión asociado a los mismos no garantizan
un posición estable del tablero articulado en posición
abierta, haciendo que toda la parte superior de la mesa
sea muy inestable.

La presente invención se propone realizar una me-
sa de configuración variable, de construcción sencilla
y versátil y de uso fiable.

Otro de los objetos de la invención es realizar una
mesa de configuración variable, en la cual la superfi-
cie plana correspondiente se puede elevar y bajar fá-
cilmente y extenderse sin necesidad de que el usuario
tenga que deslizarla lateralmente.

Los solicitantes han ideado, comprobado y reali-
zado la presente invención con el objeto de superar
los inconvenientes del estado de la técnica y lograr los
objetivos mencionados anteriormente así como otras

ventajas.
La presente invención se expone y caracteriza

esencialmente en la reivindicación principal, mientras
que las subreivindicaciones describen otras caracte-
rísticas innovadoras de la misma.

La mesa según la presente invención comprende
un armazón de soporte, que puede descansar sobre
el suelo, una superficie plana principal, una superfi-
cie plana de servicio y un mecanismo de movimiento
asociado al armazón y que puede mover la superficie
plana principal y la superficie plana de servicio des-
de una posición inferior hasta una posición elevada y
viceversa.

Para ser más exactos, el dispositivo de movimien-
to comprende dos mecanismos. Un primer mecanis-
mo que puede hacer que se eleve y se baje la superficie
plana principal, y un segundo mecanismo que puede
llevar a la superficie plana de servicio por debajo de
la superficie plana principal en la posición inferior y
al lado de la misma en posición elevada.

En su posición elevada, la superficie plana prin-
cipal y de servicio están dispuestas descentradas con
respecto al armazón.

Según un aspecto de la invención, estos dos me-
canismos están conectados entre sí por medio de por
lo menos una varilla, que puede hacer que el segun-
do mecanismo sea accionado simultáneamente con el
primer mecanismo, de tal modo que la elevación y el
descenso de la superficie plana principal produzcan la
elevación y el descenso correspondiente de la superfi-
cie plana de servicio.

En una forma preferida de realización, cada uno
de los mecanismos comprende por lo menos un par
de brazos oscilantes, paralelos entre sí, que se alojan
en las superficies planas correspondientes, que forma
que puedan hacerse pivotar en un primer punto con
respecto al armazón y en un segundo punto con res-
pecto al dispositivo de conexión.

Según una variante, cada mecanismo comprende
dos pares de brazos oscilantes; en esta realización, los
brazos del segundo mecanismo están dispuestos en el
espacio definido entre los brazos del primer mecanis-
mo.

Según otra variante, por lo menos el primer meca-
nismo está conectado con el armazón por medio de un
dispositivo elástico de empuje y retorno, que favorece
la elevación y el descenso de la superficie plana prin-
cipal y de servicio, reduciendo de forma considerable
los esfuerzos que tiene que hacer el usuario.

En una forma preferida de realización, la super-
ficie plana principal se divide en dos partes práctica-
mente iguales, la primera y la segunda, articuladas en-
tre sí y superpuestas la una sobre la otra.

Para ser más exactos, en su posición baja, la su-
perficie plana principal tiene la primera parte plegada
sobre la segunda parte; en la posición elevada, por el
contrario, la superficie plana principal se puede uti-
lizar manteniendo las dos partes superpuestas la una
sobre la otra o haciendo que la primera parte descanse
sobre la superficie plana de servicio, de forma que es-
té dispuesta adyacente a la segunda parte y coplanar
con la misma.

La extensión de la superficie plana principal, que
permite prácticamente duplicar la superficie útil de
soporte se consigue entonces volcando/dando la vuel-
ta a la primera parte, sin necesidad de trasladar lateral-
mente la superficie plana principal, ya que esta última
ya está descentrada con respecto al armazón.
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La mesa según la invención se puede utilizar por
lo tanto en tres configuraciones diferentes: una pri-
mera configuración con la superficie plana principal
bajada y la superficie plana de servicio replegada de-
bajo de la misma; una segunda configuración con la
superficie plana principal y de servicio elevadas y ad-
yacentes entre sí; y una tercera configuración con la
superficie plana principal elevada y extendida.

Estas y otras características de la presente inven-
ción se podrán apreciar con mayor claridad en la si-
guiente descripción de una forma preferida de reali-
zación, que se da como ejemplo no restrictivo, con
referencia a las figuras adjuntas, donde:

- la figura 1 es una vista de frente, parcialmente en
sección de una mesa según la invención en una prime-
ra configuración de uso;

- la figura 2 muestra la mesa de la figura 1 en el
proceso de elevación;

- la figura 3 muestra la mesa de la figura 1 en una
segunda configuración de uso;

- la figura 4 muestra la mesa de la figura 1 en una
tercera configuración de uso;

- la figura 5 es una vista lateral, parcialmente en
sección de la mesa de la figura 4.

Con referencia a las figuras adjuntas, el número
10 corresponde en su totalidad a la mesa de configu-
ración variable según la presente invención.

La mesa 10 comprende un armazón 11, sobre el
cual se monta un dispositivo motor 12 que puede mo-
ver una superficie plana principal 13 y una superficie
plana de servicio 14 desde una posición inferior a una
posición elevada y viceversa.

En este caso, el armazón 11 tiene cuatro patas 15
que descansan sobre el suelo 16, que soportan una es-
tructura similar a una caja 17 abierta en la parte supe-
rior.

En el interior de la estructura similar a una caja
17 se encuentra un contenedor 29 de objetos (29). La
superficie plana principal 17 es de tipo extensible y
consta de dos partes, una primera 13a y una segunda
13b, articuladas entre sí y superpuestas.

Para ser más exactos, cuando la superficie plana
principal 13 está extendida normalmente (figura 1),
la primera parte 13a está sobre la segunda parte 13b
mientras que cuando la superficie plana principal 13
está extendida (figura 4), la primera parte 13a está dis-
puesta adyacente a la segunda parte 13b y coplanar
con la misma.

La superficie plana de servicio 14 es de tamaño
más pequeño que una parte 13a, 13b de la superficie
plana principal 13 y se puede disponer replegada por
debajo de esta última en su posición bajada.

El dispositivo motor comprende dos mecanismos
con brazos oscilantes, el primero 18 y el segundo 19,
que permiten respectivamente el movimiento de la su-
perficie plana principal 13 y la superficie plana de ser-
vicio 14.

El primer mecanismo 18 comprende dos pares de
brazos, cada uno de los cuales está formado por un
brazo interior 20 y un brazo exterior 21, paralelos en-
tre sí.

De modo similar, el segundo mecanismo 19 com-
prende dos pares de brazos, cada uno de los cuales
está formado por un brazo interior 22 y un brazo ex-
terior 23, paralelos entre sí.

Los brazos 22 y 23 del segundo mecanismo 19
están dispuestos en el espacio comprendido entre los
brazos 20 y 21 del primer mecanismos 18.

Los brazos exteriores 21 del primer mecanismo 18
se hacen pivotar en el extremo inferior 21a respecto de
la estructura a modo de caja 17, y en el extremo su-
perior 21b respecto de un brazo correspondiente 24,
solidario de una superficie plana 25 fijada por debajo
de la segunda parte 13b de la superficie plana princi-
pal 13.

Los brazos interiores 20 del primer mecanismo 18
se hacen pivotar en la posición inferior 20a respec-
to de un extremo de las varillas de conexión corres-
pondientes 27, cuyo otro extremo se hace pivotar en
una posición intermedia 22c de los brazos interio-
res 22 del segundo mecanismo 19. Los brazos inte-
riores 20 también tienen el extremo superior 20b pi-
votado respecto del brazo correspondiente 24 y se
hacen pivotar en un punto intermedio 20c respec-
to de los laterales de la estructura 17 similar a una
caja.

Un resorte 28 conecta el extremo inferior 20a de
cada uno de los brazos interiores 20 con un punto pe-
riférico de la estructura de tipo caja 17.

Los brazos 22 y 23 del segundo mecanismo 18 se
hacen pivotar respectivamente con los extremos infe-
riores 22a y 23a respecto de la estructura de tipo caja
17 y con los extremos superiores 22b y 23b respecto
de un brazo correspondiente 26 fijado por debajo de
la superficie plana de servicio 14.

En una primera configuración, que se muestra en
la figura 1, la mesa 10 tiene la superficie plana prin-
cipal 13 replegada y en la posición bajada, descansa
sobre la estructura de tipo caja 17 para poderla utilizar
como mesa de sala de estar.

En esta situación, los brazos 20, 21, 22, 23 de los
mecanismos 18 y 19 están replegados, el uno contra
el otro en el interior de la estructura de tipo caja 17,
alojándose también la superficie plana de servicio 14
en posición replegada.

La mesa 10 puede presentar también una segunda
configuración que permite utilizar tanto la superficie
plana principal 13 como también la superficie plana
de servicio 14.

Para llevar la mesa 10 de la primera configura-
ción a la segunda, basta con agarrar la superficie pla-
na principal 13 y elevarla; de este modo los brazos 20
y 21 del primer mecanismo 18 se mueven progresi-
vamente desde la posición inicial plegada hasta una
posición prácticamente vertical, ligeramente inclina-
da hacia fuera.

El movimiento del brazo interior 20 del primer
mecanismo 18 hace que la varilla 27 empuje el brazo
interior 22 del segundo mecanismo 19, que se mueve
también hasta adoptar una posición vertical arrastran-
do el brazo exterior correspondiente 23 y haciendo
por lo tanto que se eleve la superficie plana de ser-
vicio (figura 2).

En esta etapa, tras una resistencia inicial que per-
mite que la superficie plana principal 13 mantenga su
estabilidad descansando sobre la estructura de tipo ca-
ja 17, en su posición bajada, el resorte 28 empuja el
brazo interior 20 favoreciendo la elevación de la su-
perficie plana principal 13 con el objeto de reducir
considerablemente el esfuerzo que tiene que ejercer
el usuario.

Una vez alcanzada la posición completamente ele-
vada (figura 3), la superficie plana principal 13 y la
superficie plana de servicio 14 se disponen adyacen-
tes entre sí, con la superficie superior de la superficie
plana de servicio 14 prácticamente coplanar con la su-
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perficie inferior de la segunda parte 13b de la superfi-
cie plana principal 13.

En esta situación, la superficie plana de servicio
14 se puede utilizar como superficie plana de des-
canso suplementaria para objetos tales como botellas,
bandejas u otros, que, de otro modo, ocuparían espa-
cio en la superficie plana principal 13.

En esta segunda configuración, la estructura de los
mecanismos 18 y 19 garantiza una transmisión eficaz
al armazón 11 de las cargas que inciden sobre las su-
perficies planas 13, 14, de modo que sea posible utili-
zar incluso una sola de las superficies 13, 14 sin com-
prometer la estabilidad de la mesa 10.

En el caso de que sea necesario disponer una su-
perficie plana de soporte mayor, la mesa 10 pue-
de representar una tercera configuración volcando/
haciendo girar simplemente la primera parte 13a de
la superficie plana 13 para que descanse sobre la su-
perficie plana de servicio 14 en una posición adya-

cente a la segunda parte 13b y coplanar con la misma
(figura 4).

Es evidente que se pueden aportar modificaciones
y/o adiciones de elementos a la mesa 10 descrita an-
teriormente sin apartarse del ámbito de la presente in-
vención.

Por ejemplo, el armazón 11 puede estar constitui-
do de forma diferente a la mostrada aquí.

O los mecanismos 18 y 19 pueden estar cons-
tituidos por un simple par de brazos paralelos, dis-
puestos en posición centrada con respecto al armazón
11.

Es también evidente que, si bien la presente in-
vención se ha descrito con referencia a unos ejemplos
específicos, todo experto en la materia estará sin duda
en condiciones de realizar muchas otras formas equi-
valentes de mesa de configuración variable, todas las
cuales entrarán dentro del ámbito de las reivindicacio-
nes adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Mesa de configuración variable, que compren-
de por lo menos un armazón (11) que soporta una su-
perficie plana principal (13) y un dispositivo asociado
con dicho armazón (11) que permite mover la citada
superficie plana principal (13) desde una posición ba-
ja a una posición elevada y viceversa, con la particula-
ridad de que dicho dispositivo (12) comprende un pri-
mer mecanismo (18) y un segundo mecanismo (19), y
el mencionado primer mecanismo (18) está conecta-
do con la superficie plana principal indicada (13) para
elevar o bajar selectivamente dicha superficie plana
principal (13), caracterizada porque el mencionado
segundo mecanismo (19) está conectado a una super-
ficie plana de servicio (14) prácticamente paralela a la
superficie plana principal indicada (13), de modo que
la superficie plana de servicio (14) quede dispuesta
por debajo de la superficie plana principal (13) en la
citada posición inferior y prácticamente adyacente a
la citada superficie plana principal (13) en la mencio-
nada posición elevada.

2. Mesa según la reivindicación 1, caracterizada
porque los mecanismos citados, primero y segundo
(18, 19), están conectados entre si por medio de por
lo menos un elemento de conexión (27) que permite
realizar el accionamiento del segundo mecanismo in-
dicado (19) de forma simultanea con el accionamien-
to del primer mecanismo indicado (18), de modo que
la elevación y descenso de dicha superficie plana de
servicio (14) se produzca en coordinación con la ele-
vación y descenso de la superficie plana principal in-
dicada (13).

3. Mesa según la reivindicación 1 o 2, caracteri-
zada porque cada uno de los mecanismos indicados,
primero y segundo (18, 19), comprende por lo me-
nos un par de brazos oscilantes (20, 21; 22, 23) para-
lelos entre sí, y cada uno de los brazos mencionados
(20,21, 22, 23) se aloja en las mencionadas superficies
planas (13, 14) de forma que puedan pivotar en un pri-
mer punto (20c, 21a, 22a, 23a) con respecto a dicho
armazón (11) y en un segundo punto (20, 21b, 22b,
23b) respecto de unos elementos de conexión (24, 26)
correspondientes.

4. Mesa según la reivindicación 3, caracterizada
porque cada uno de los mecanismos indicados 18, 19
comprende dos pares de brazos (20, 21; 22, 23) indi-
cados, estando los brazos (22, 23) de dicho segundo

mecanismo (19) dispuestos en el espacio definido en-
tre los brazos (20, 21) del mencionado primer meca-
nismo (18).

5. Mesa según las reivindicaciones 2 y 3, carac-
terizada porque el citado elemento de conexión com-
prende una varilla rígida (27) asociada con un extre-
mo (20a) de un brazo (20) del mencionado primer
mecanismo (18) y también con un punto intermedio
(22c) de un brazo (22) del citado segundo mecanismo
(19).

6. Mesa según cualquiera de las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque por lo menos
el mencionado primer mecanismo (18) está conecta-
do con el mencionado armazón (11) mediante un ele-
mento elástico de empuje y retorno (28) que puede
favorecer la elevación y el descenso de dicha superfi-
cie plana principal (13).

7. Mesa según las reivindicaciones 3 y 6, caracte-
rizada porque el elemento elástico comprende por lo
menos un resorte (28) forzado hacia un extremo (20a)
de un brazo (20) del mencionado primer mecanismo
(18).

8. Mesa según cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque en la citada posi-
ción elevada, la superficie plana principal indicada
(13) y la superficie de servicio (14) están dispuestas
descentradas con respecto a dicho armazón (11).

9. Mesa según cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque la citada superfi-
cie plana principal (13) está dividida en dos partes,
primera (13a) y segunda (13b), estando articulada la
mencionada primera parte (13a) con la segunda parte
(13b) indicada y superpuesta a la misma.

10. Mesa según la reivindicación 9, caracterizada
porque, en la mencionada posición elevada, la primera
parte (13a) puede descansar sobre la superficie plana
de servicio (14) para disponerla adyacente a la men-
cionada segunda parte (13b y coplanar con la misma.

11. Mesa según cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque el citado armazón
(13) comprende una estructura similar a una caja (17)
en cuyo interior se pueden alojar, en la posición infe-
rior mencionada, los citados mecanismos (18, 19) y la
superficie plana de servicio (14).

12. Mesa según la reivindicación 11, caracteriza-
da porque en el interior de dicha estructura similar a
una caja (17) se encuentra un compartimento (29) que
puede contener objetos.
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