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Sprzeglowy reduktor bezstopniowy

1

Przedmiotem wynalazku jest sprzegtowy re-
-duktor bezstopniowy do reguwlaqji obrotéw od 9
do 1:10. - '

Nie znane sa dotychczas sprzeztowe reduktory
bezstopniowe i w zwigzku z tym redukcje obro-
tow przeprowadza sie. na drodze elektrycznej lub
wykorzystujagc przekladnie hydrauliczne. Reduk-
cja obrotow na drodze elektrycznej jest realizowa-
na poprzez wyposazenie silnika elektrycznego w
regulacje czestotliwo$ei — w przypadku silnikow
pradu przemiennego lub tez w regulacje mnapie-
cia — w przypadku silnik6w pradu stalego i moze
mieé¢ zastosowanie jedynie w przypadku istnie-
nia napedu elektrycznego. Wisponiniane uklady re-
gulacji sg bardzo skomplikowane, posiadajg duze
gabaryty i w przypadku stosowania bardzo nis-
kich obrotéw uklady te sg nieekonomiczne w wy-
niku konieczno$ci stcsowania

bowanej.

Natomiast 'bezstopniowe przekiladnie hydraulicz-
ne ze wzgledu na bardzo wysokie wymagania tech-
nologiczne (materiat, szczelno$é, dokladnos$é ob-
robki stwarzajg duze trudncs$ci w ich wykonaw-
stwie. Ponadto bezstopniowa regulacje w zakre-
sie niskich obrotéow na drodze mechanicznej w
znanych ukladach uzyskuje sie w wyniku zasto-
sowania skomplikowanego zestawu skladajgcego
sie z zasadniczej czeSci regulujacej w- postaci
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bezstopniowej przektadni lancuchowej wraz z przy-
stawka, dostosowujgca do obrotéw silnika mna
wejsciu przekladni oraz przystawks dostosowuja-
cg do odbicrnika na wyjsciu przekladni. Oprocz
hardzo 'skomp‘li‘kowaxnego rozwiazania konstruk-
cyjnego i duzych gabarytéw uklady te nie zapew-
niajg wuzyskania niskich obrotow w poblizu ,0”
a sama regulacja obrotow moze byé przeprowa-
dzana jedynie w czasie pracy. Znane s3g takze
przekladnie bezstopniowe cierne, w ktoérych oprécz
wymienionych wad wystepuje zjawisko poslizgu
powodujace przy zmiennym obcigzeniu niekontro-
lowang zmiane przelozenia. Przekladnie te z uwa-
gi na cierny charakter pracy odznaczajg sie malg
zywotnos$cig 1 w zwigzku z tym stosowane s3
rzadko, jedynie w wurzadzeniach o malej mocy.

Wymienione wady i niedogodnosci zostaly w

: Yozwigzaniu wedlug wynalazku wyeliminowane ~w

ten sposob, ze sprzeglowy reduktor bezstopniowy
stanowi uklad dzwigniowy w postaci wieszaka na-
pedu wraz z zamocowanym do niego mastawni-
kiem przelozenia, ktoérego jeden koniec ;‘jes‘t Za-
mocowany przegubowo do konpusu a drugi jest
wyposazony w przegubowo zamocowane suwaki
ocsadzone suwliwie na lgcznikach napedu,. lacza-
cych sprzegla jednokierumkowe z tulejami‘mimo-
Srodéw walu wejéciowego za posrednictwem po-
laczen przegubowych. -

Wal wejsciowy sklada sie z mimos$rodéw roz-
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mieszezonych symetryéznie na obwodzie i posia- wspoélpracuje z makretkg utozyskowana w korpu-
da Igczniki, ktérych szerokos§é f}est wieksza od. sie 12 i wyposazong w pokretto 15. Na osi 11
- szerokos$ci instalowanych lozysk, a przekr6dj po- jest zamocowany wskaznik 16 przelozenia.
przeczny obrazuje figura powstala w ~wyniku Dzialanie reduktora wedlug wynalazku polega

przecigcia sie¢ okregéw o tej samej $rednicy row-
nej $rednicy wewnetrznej lozyska. Ponadto wskaz-
nik przelozenia jest trwale zamecowany do wie-
szaka napedu, do ktérego jest zamocowany prze-
g‘,uﬂbowo nastawnik przelozenia. Takie skojarzenie
podanych $rodkéw technicznych daje w efekcie
urzadzenie o matych gabarytach' oraz prostej i
zwantej konstrukcji. Z powyzszego wynikajg efek-

~ty techniczne w postaci latwego montazu, demon- .

‘taiu, obstugi. i konserwacji reduktora przy jed-
-noczesne] mozliwosci przeprowadzania plynnej re-
gulacji w zakresie miskich obrotéw zaréwno w
czasie pracy jak i postoju. Ponadto reduktor we-
dlug wynalazku charakteryzuje sig¢ duzg zywot-
no$cig i mniezawodnoS$cig dzialania niezaleznie od
ilodci i kierunku obrotéw wejsciowych. .
Kolejnym efektem technicznym wynikajgcym ze
stosowania reduktora wediug wymalazku jest moz-
liwo$§é przeprowadzania plynnej regulacji w du-
‘zym zakresie obrotéw a samo wykonanie jest lat-
we ze wzgledu na technologiczno$é konstrukceji.
Zastosowanie _W.élu wejsSciowego skiladajgcego sie z
mimo$rodéw i lacznikéw, ktérych szerokosé jest
wieksza od szerokosci instalowanych lozysk, a
. brzekrdj poprzeczny obrazuje figura powstala w
wyniku przecigcia sig okregow o tej samej $red-
nicy? réwnej éredmcy tozyska,” co daje dodatkowy
efekt techniczny w postaci latwego montazu lo-
zysk, na. mimosrodach, hréwno tocznych jak i
$lizgowych. v
Przedmiot ‘wynalazku jest uwidoczniony w
- przykladzie wykonania na’ rysunku, na ktérym
fig.”1 przedstawia schemat kinematyczny. sprzeg-
towego reduktora bezstopniowego, a fig. 2 przed-
stawia sprzeglowy reduktor bezstopniowy w wi-
doku z g(’}{y. L
Jak uwidoczniono ma fig. 1 i 2 reduktor we-
dlug wynalazku isklada sie z walu 1 wejsciowego
-z trzema mimosrodami 2, na ktérych ulozyskowa-
ne tocznie tuleje 3 z dZwignia 4, polaczone prze-
. gubowo z laczmikami 5 mapedu, ikitc’)re za pomoca
przegub6w 18 s3- polaczone z dzwigniami € sprzez-
lowymi, przytwierdzonymi do obudow 7 sprzegiel

~. 8 jednokierunkowych. Na 1lacznikach 5 napedu
sa osadzone suwliwie suwaki 9, zamocowane wah--

liwie do wieszaka 10 napedu, zawieszonego na
osi 11 o.sadzcnew] w korpusie 12 redukbora. Po-
nadto do .wieszaka 10 napedu jest zamocowany
przegubowo mnastawnik 13 przetozenia ‘skladaja-
cy sie¢ z wrzeciona, ktoérego czge$¢ gwintowana
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. przetozenia.

na tym, ze ruch.obrotowy .walu 1 wejsciowego

- powoduje pprrzez\tuleje 3 z diwigniami 4 zlo-
zane ruchy w plaszczyZnie prostopadlej do osi.

walu 1 wejsciowego — przegubow 17 &aczacych
dzwignie 4 -z lacznikami 5 napedu, powodujace
wychylanie sig ich koncéw wzgledem nierucho-
mych punktéw zamocowania suwakéw 9 do wie-
szaka 10 napedu, wustalajacego wielko$é przeto-
zenia za poérednictwem nastawnnka 13 przeto-
zenia.

Wychylanie sie przegubéw 18 taczacych lgczni-
ki mapedu 5 z diwigniami 6 sprzeglowymi, przy-
twierdzonymi do obudéw 7 sprzegiet 8 jednokie-
runkowych powoduje kolejne przekazywanie mo-
mentu obrotowego na walt 19 wyjSciowy. Symei-
ryczne rozmieszczenie mimosrodéow. 2 walu 1 wejs-
ciowego zapewnia plynne przekazywanie momen-

przelozenia ustala polozenie suwakéw 9 na ljcz-
niku 5 -napgdu poprzez zmiane amplitudy wy-
chylen przegubu 18- laczacego lacznik 5 “napedu
z dzwignig 6 sprzeglovwa, co realizowane jest bez-
stopniowo. ’

Zastrzezenia patentowe
1. ‘Sprzeglowy reduktor bezstopniowy, znamien-

ny {ym, ze stanowi go uklad diwigniowy w po-
staci wieszaka (10) napedu wraz z zamocowanym

do niego mastawnikiem (13) przelozenia, ktdrego’

jeden koniec jest umocowany przégubowo do kor-
pusu (12) a drugi jest wyposazony w przegubowo
umocowane suwaki (¥ osadzone suwliwie na 1gcz-
nikach (5) napedu, Iaczacych jednokierunkowe
sprzegla (8) z tulejami (3) mimosrodow (2) wejs-
ciowego watu (1), za ‘pOwsrednl\ctwe'm polaczen prze-
gubowych.

2. Sprzeglowy re«dwuktor wedtug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze w_ercwwy wal, (1) sklada sie z
mimosrodéw (2) rozmieszezonych symetrycznie na
obwodzie i ma Igczniki (20), ktérych szeroko$é
jest wieksza od szeroko$ci instalowanych lozysk,
a przekr6j poprzeczny obrazuje figura powstala
w wyniku przecigcia -sie okregébw o tej samej
$rednicy réwnej $rednicy wewnetrznej tozyska.

3. Sprzeglowy reduktor wedlug zastrz. 1 albo 2,‘

znamienny tym, ze nastawnik (13) przelozenia jest
zamecowany przegubcwo do wieszaka (10), do kt6-
rego na trwale jest umacowany wskaznik (16)

tu obrotowego na wal 19 wyjsciowy: Wielkoéé -
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