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多功能船模方向校准装置

(57)摘要

本发明提供一种多功能船模方向校准装置，

包括水平支架、方形伸缩杆、一字线光源激光器、

360度刻度盘、水准泡和三通接头等主要部件。针

对船模拖曳水池的不同试验与精度要求，船模方

向校准装置设计为可拆分组合式结构，可以通过

更换使用的零部件以适应船模阻力试验、耐波性

试验、自航试验和横摇阻尼试验等实验初期的船

模方向校准工作。本发明整体安装在拖曳水池拖

车的侧桥上，可以为船模的安装方向提供参考，

能够提高安装精度，适用范围广且造价成本低。
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1.多功能船模方向校准装置，其特征在于：包括水平支架、垂直伸缩杆、三通接头A和水

准泡，所述水平支架包括水平杆、垂直设置在水平杆两端的两个短伸缩杆，两个短伸缩杆的

端部分别设置一梯形卡槽和一方形卡槽，且梯形卡槽和方形卡槽的中心线互相平行且二者

的中心线与水平杆的中心线垂直，三通接头A的水平段套在水平杆上、竖直段与垂直伸缩杆

的上端连接，所述水准泡设置在三通接头A的顶端，所述垂直伸缩杆的下端设置有一字线光

源激光器或与三通接头B的竖直段连接，三通接头B的水平段套装在长伸缩杆上，长伸缩杆

的两端均设置有点光源激光器，所述长伸缩杆的轴线与水平杆的轴线垂直。

2.根据权利要求1所述的多功能船模方向校准装置，其特征在于：所述垂直伸缩杆上还

设置有360度刻度盘。
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多功能船模方向校准装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种多功能船模方向校准装置，属于实验设备领域。

背景技术

[0002] 在船模拖曳水池中进行船模的相关实验时，通常情况下，只是通过四个螺钉连接

天平与船底部连接板，并通过肉眼观察来确定船模的方向，然而，这种安装方式存在很大的

人为误差。船模方向稍微偏离，就会使船模在拖车的牵引下运动时与前进方向产生一定的

夹角，使测量到的结果不准确，而且在航速高、尺度大的船模试验中极易导致船模偏向，天

平损坏。综合考虑目前实验过程中存在的问题，提出这一多功能船模方向校准装置设计方

案。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提供一种多功能船模方向校准装置，可以适用于船模阻力试验、

耐波性试验、自航试验和横摇阻尼试验等的船模方向校准工作，能够提高安装精度，适用范

围广且造价成本低。

[0004] 本发明的目的是这样实现的：包括水平支架、垂直伸缩杆、三通接头A和水准泡，所

述水平支架包括水平杆、垂直设置在水平杆两端的两个短伸缩杆，两个短伸缩杆的端部分

别设置一梯形卡槽和一方形卡槽，且梯形卡槽和方形卡槽的中心线互相平行且二者的中心

线与水平杆的中心线垂直，三通接头A的水平段套在水平杆上、竖直段与垂直伸缩杆的上端

连接，所述水准泡设置在三通接头A的顶端，所述垂直伸缩杆的下端设置有一字线光源激光

器或与三通接头B的竖直段连接，三通接头B的水平段套装在长伸缩杆上，长伸缩杆的两端

均设置有点光源激光器。

[0005] 本发明还包括这样一些结构特征：

[0006] 1.所述长伸缩杆的轴线与水平杆的轴线平行或垂直。

[0007] 2.所述垂直伸缩杆上还设置有360度刻度盘。

[0008] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：本发明针对船模拖曳水池的不同试验与

精度要求，船模方向校准装置设计为可拆分组合式结构，可以通过更换使用的零部件以适

应船模阻力试验、耐波性试验、自航试验和横摇阻尼试验等实验初期的船模方向校准工作。

该装置整体安装在拖曳水池拖车的侧桥上，可以为船模的安装方向提供参考，能够提高安

装精度，适用范围广且造价成本低。

附图说明

[0009] 图1是纵向机械式船模方向校准装置总体结构图；

[0010] 图2是横向机械式船模方向校准装置总体结构图；

[0011] 图3是激光式船模方向校准装置总体结构图；

[0012] 图4是水平支架细节图；
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[0013] 图5是长伸缩杆细节图；

[0014] 图6是360度刻度盘细节图；

[0015] 图7是纵向机械式船模方向校准装置安装效果图；

[0016] 图8是横向机械式船模方向校准装置安装效果图；

[0017] 图9是激光式船模方向校准装置安装效果图；

[0018] 图中：1.水平杆，2.短伸缩杆，3.梯形卡槽，4.方形卡槽，5.三通接头A，6.垂直伸缩

杆，7.三通接头B，8.长伸缩杆，9.360度刻度盘，10.一字线光源激光器，11.长杆，12.  点光

源激光器，13.水准泡，A.侧桥，B.船模。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图与具体实施方式对本发明作进一步详细描述。

[0020] 结合图1至 图9，本发明是一套多功能船模方向校准装置，包括水平支架、方形伸

缩杆、一字线光源激光器、360度刻度盘、水准泡和三通接头等主要部件，采用可拆分组合式

结构，可以根据需要更换零部件，适应不同需求，同时便于存放。其中水平支架包括一根方

形的水平杆1、两个方形的短伸缩杆2、一个梯形卡槽3、一个方形卡槽4，水平杆端部与短伸

缩杆一端焊接，使两个卡槽的中心线平行并与水平杆轴线垂直，再将两个卡槽与短伸缩杆

另一端焊接，两个卡槽正好可以卡在拖车侧桥A的导轨上，以使该装置能够与四自由度适航

仪等设备同时安装在侧桥上。横杆上装有一个三通接头A5，可沿水平杆滑动，以使下面的方

形长伸缩杆8或线激光与船体中线对齐。三通接头A顶端装有水准泡13，以确保支架处于水

平状态。安装在侧桥上的水平支架上的三通接头可沿水平杆件滑动，以使下面的方形伸缩

杆或线激光与船体中线对齐。

[0021] 垂直伸缩杆6一端与三通接头A相连，另一端与另一三通接头B7相连或设置一字线

光源激光器10。360度刻度盘9由顶端方杆、刻度盘面、中心轴等零件构成，属于高精密仪器，

可以精确到1度，可以适用于耐波性试验中船模B方向的确定。一字线光源激光器10安装在

一根方形长杆11端部内，长杆另一端可与三通接头A底端或360度刻度盘底端相连，以满足

不同的实验需求。下面的方形长伸缩杆的两端各装有三个点光源激光器12，发出的点光源

能与船体中心线重合。

[0022] 结合图1、7，本发明的一个实施例：纵向机械式船模方向校准装置，梯形卡槽3和方

形卡槽4分别卡在拖车的侧桥上，调整两个方形的短伸缩杆2，使水准泡13中的气泡处于中

间位置，接着滑动三通接头A5，并移动水面上的船模B，使下面的方形长伸缩杆8与船体中线

对齐，再将天平与船底部连接板连接。该组合方式适用于船模阻力试验和自航试验。

[0023] 结合图2、8，本发明的一个实施例：横向机械式船模方向校准装置，使用方法与上

述相同。该组合方式适用于横摇阻尼试验。

[0024] 结合图3、9，本发明的一个实施例：激光式船模方向校准装置，梯形卡槽3和方形卡

槽  4分别卡在拖车的侧桥上，调整两个方形的短伸缩杆2，使水准泡13中的气泡处于中间位

置，接着滑动三通接头A5，并移动水面上的船模，使一字线光源激光器10的线激光与船体中

线对齐。通过旋转360度刻度盘9，可以使船模方向精确到1度，再固定船模。该组合方式适用

于船模阻力试验、自航试验、横摇阻尼试验和耐波性试验。

说　明　书 2/2 页

4

CN 106908027 B

4



图1

图2

说　明　书　附　图 1/5 页

5

CN 106908027 B

5



图3

图4
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图5

图6
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图7

图8
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图9
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