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(54) Zapojeni pro simulaci ndvésty

Vyndlez Ye¥f zapojeni pro simulaci névésti, zejméme v allng dopravé, u tdZnfho

8tro je.

Dosud se za (delem revize a ﬁdrﬁby prostiedki k automatické kontrole ndvists
u t&%¥nfho stroje kaZdg potiebnsd névést ddvd z Pivodntho név&statho mista, nap#,
z v¥jezdntho patre, nebo z t&¥nfho Patra, anebo z dopravn{ nédoby. Proto¥e dosud neni
2némé %4dné vhodné zapojeni, které by Ji umoinilo nasimulovat z n& jekého néhradnfho
nédvéstntho mista, napi. pfimo ze stro jovny fézniho stroje, ze zdeJj&fho hlavntho
rozvédéde nédviéstnf soustavy. Tento dosavednf stay ﬁé Jisté nevyhody. Jednak, %e pribsh
revize a édrzby Je zdlouhavy, zejména Pro nezbytné domlouvin! se pracovnika ﬁdrzby
8 pr{sludnym signelistou 0 postupu p¥i dévént névést{, A déle, %e uvedend Préce jsou
spojené & urditym nebezpedim, zejména proto, Ze signaliste nesm{ zZapomenout, ¥e
f{dicf obsluha mivsd obdas ﬁloieno reagovat nesprévné ne od néj‘obdréenou névést, aby
se tim ov&fila pet¥i¥nd funkce revidovanych automatizadnich Prost¥edky.

Tyto nevyhody odstrehuje zspojent podle vynélegu, jeho¥ podstatou Je, %e na alespon
Jeden név&stnf obved névéstnf soustavy Je soub&in& s jeho alespon jednfm ovlédac{m
prvkem, jen¥ se nachéz{ na plvodnim névéstnim mist&, propojen alespon jeden simulad&nt
prvek, Jen% se nachdzi na néhradnim névéstnim mfsts.
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Toto Pedeni umo¥nuje, fe nepi. za G¥elem revize a udriby prostedkd k autometicksé
xontrole névésti 1lze pot¥ebnou ndvést nasimulovat z néhrsdniho név&stntho mista a %e
prisludny simuledni prvek lze na tomto mistd spolehlivé aejistit proti piipadmému zne~

uzit{ nepovolanou osobou.

Na vykresu je zndzorndno blokové schéme piiklsdu zapojeni podle vynédlezu. U riangohn
t&%nich stroji byvaji mnohdy vzdjemnd odli¥né névistnfl soustavy, zvi4%td co do podtu a
druhd névésti, a proto je pro dany p¥ikied mimo jiné znéoo:néne 2 d4le té popisovéna
névéstnf soustava u t&finfho stroje dvowdinnéno, a to 8 celkove &tyrmi dosud nejrozdire-

nd j8imi druhy nédvéstf, ,

Na név&stni obvody J1, 12, 13, 14 névéatnf soustavy 1 jsou soubd¥n€ s jejich ovld-
decimi prvky 21, 22, 23, 24 z nichi kaidj s8 nachézi ne p&!odnim ndvéstnim mistd 2, pro-
pojeny simuleini prvky 31, 32, 3i, 34, z nich¥ ke¥fdy se naechér{ ne ndhrednim ndvistnim
mist¥ 3, nap¥. v hlavaim rozvéd€¥i ndvéstni soustavy ] pfimo ve strojovmd t&Znfho stroje.

Név&stni obvod 1l pat¥{ névésti rézové, kterou lze Jako phvodnd ddvet pomocl ovlé-
dactho prvku 21, nap¥. z vyjezdntho patra, & kterou 1z¢ nyni teké nasimalovet pomoci
simuladnfho prvku 31 z vySe uvedeného hlavafho rozvédéts.

Névéstnl obvod 12 patif tzv. névéati rychlé, kierou lze Jako plvodmE ddvet pomoci
ovlédactho prvku 22, napf. jako v¥Se zmindmou ndvést rédsovou, a kterow lze nyni také
nasimulovat pomoci simulainiho prvku 32 z hlavnfho rozvéd&e.

Név¥stni obvod }3 petff névésti nousové "stdj", kterou lze jeko plivodnd dévet pomo-
ci ovlddaciho prvku 23, nepk. jako v¥¥e név&st rychlou, & kterou lze nyni teké nasimulo-
vat pomoci simuleéniho prvkm 33 z hlawmiho rozvédéte.

A névéstni obvod L4 pat¥{ név¥sti z dopravni nddoby, ize 31 jeko plvodnd dé4vat
pomoel 6vlédaciho prvku 24, nep¥. z prvn{ ze dvou dgpravnich nédob té&intho stroje, a
nyni ji lze také nasimulovat pomoci simuleinfho prvku 34 z vySe uvedendho hlevniho roz-
védide,

V tomto hlavnim rozvédd¥i jsou na néhradnim névéstnim mfsté 3 je¥td daldf simulednt
prvky, které nejsou zndzorndné. SlouZf k simulovéni deldich ndvi&sti vy¥e uvedenych druhd.
Nep?. k simulovdni névéstf rdzové jakoby z t&Emnfho ﬁétra e podobn¥ také nédvisti rychlé.
V3echny simulaini prvky dohromedy piedstavujf sestavu tlaitek umisténgch ve zminéném
hlavnim rozv4d&di, kde jsou zajidtény proti prfpadnému zneu¥fiti nepovolanou osobou, napi.

uzemfeny.

Kefd4 nesimulované névéstbjg jednak vstupnim udajem pro prostiedky k sutometické
kontrole névdstf u t&%niho stroje & jednek podn¥tem pro ¥{dicf obsluhu stroje, kterd
ovdem ne n¥j nékdy resguje védom® nesprévnd, jek to mivé urleno pﬁisluinym pracovnikem
revize a Udriby uvedenych proat¥edkii. P¥i taokové vidom® nesprévné reskci vdek na rozdfl
od dfivéjéka hehrozi %4dné nebezpedf, nebol té2nf stroj mi¥e byt pFitom nyni provozovén
bez Gdasti signelistd a deldfch pracowmikd.




3 224 883

Popsené 3epojent podle vyndlezu Je vhodné vyuZfvat u viech té8Znich stroJjd a podob-
nych dopravnfch zaFizenf, u ktergych se nachése j prostredky k automstické kontrole ndvistf,

PREDMET VINAKLEzZU

Zapojent pro simulsci névést{, zejména v ddlnt dopravé, u t&%nfho stroje, napi,
pfimo ve strojovné, kde je hlavn{ rozvédss névéstni soustavy s Jednotlivymi ndvéstnfmi
obvody, jejich¥ ovlidace Prvky jsou umfstény na svych plvodnfch névéstnich mistech,
vysnelené tim, ¥e ns slespon Jeden ndvdstnf obvod (11) névéstnf soustavy (1) Je soub&ing
s Jjeho alespon jednim ovladacim prvkem (21), jen% se nechézf na plvodnim névéstnim
mist& (2), propojen alespon jeden simuladni prvek (31), jen# se nachéz{ na néhradnfm
‘névéstnim mlst& (3),

1 vykres
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