sosemars DOPIS VYNALEZU| 253411

REPUBLINA | (11} (81)

" K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

[RUP—

{51) Int. C14
B 63 G 57/08
(22) Prihldsené 22 3 85
(21) {PV 2041-85}

—nine

{40} Zverejnené 16 04 87

GRAD FRO VYNALELY | (45) Vydané 15 10 88
A OBIEVY '

(75) ]
Autor vynélezu FEKETE MICHAL ing., BELAN VLADIMIR ing., PEZINOK,
POPLUHAR KAROL ing., VELKY BIEL, GUSTAFIK STANISLAV,

PEZINOK

(54) Zariadenie pre preklapanie skupin tehal o 90°
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Zariadenie pre prekldpanie je urfené pre
stgasné preklapanie skupiny tehdl o 90°, vo
viacerych radoch, pri zrovnani skupin tehél
pred preklopenim, pri¢om je umoZneny vo- "L Nl ’Dl
dorovny prisun skupin tehdl na zariadenie AN
a vodorovné, alebo zvislé odnesenie preklo- e
penych skupin tehél. Sklad4d sa z dvoch do E9 i-lg.
seba zapadajicich pékovych mechanizmov s \ f
pridrZiavacimi ramenami a prekldpacimira- .
menami, ovlddanych pomocou pohybov hyd- 7
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raulickych vélcov, vzdjomne prepojenych pa-
kou. Rychlost preklapania skupiny tehal je ‘ |
moZné regulovat hydraulickymi prvkami. Za- - 2
riadenie podla tohto vyndlezu je moZné po- l '
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uZit v tehliarskych strojoch. “\1 ,\é
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Vynélez sa tyka zariadenia pre prekldpa-
nie skupin tehdl o 90°. ]

Doteraz sa pre prekldpanie tehdl o 90° po-
uZivali prekldpacie hviezdice a prekldpade.
U prekldpacich hviezdic museli tehly pri-
chadzat na ne v rade za sebou, pridom teh-
dy boli postupne jedna za druhou preklédpa-
né, pripadne kombinaciou viacerych hviez-
dic vedla seba boli postupne prekldpané je-
den za druhym rady tehdl, pritom v kaZdej
polohe hviezdice niektoré jej rameno sa na-
chadzalo nad spodnou plochou pristvanych
tehdl a zariadenia neumoZnili sidasné pre-
klopenie viacerych radov tehdl za sebou v
tasovom intervale do 8 s. Na prekldpade mu-
seli tehly prichddzat taktieZ v rade za se-
bou, pri¢om niektoré rameno prekldpata sa
nachéadzalo vZdy nad spodnou plochou prist-
vanych tehdl, priom podcbne ako hviezdi-
ce neumoZiiovali stifasné preklopenie viace-
rych radov tehdl za sebou v fasovom inter-
vale do 8 s.

Tieto nedostatky odstraiiuje zariadenie pre
preklapanie skupin tehdl o 90°, pozostava-
jlice z dvoch do seba zapadajicich pakov§ch
mechanizmov s pridrZiavacimi ramenami a
preklapacimi ramenami, ovladdanych pomo-
cou vodorovného pohybu hydraulick§ch vél-
cov, vzajomne prepojenych pékou. Prvy péa-
kovy mechanizmus sa skladd z pridrZiava-
cieho hydraulického vélca, uchyteného o-
tofne piestnicou o konzolu, pevne spojeni
s pridrZiavacim tiahlom, o ktoré sd ctoéne
uchytené spodnou &astou pridrZiavacie ra-
mend, otofne uloZené strednou éastou v r4-
me. Druhy padkovy mechanizmus sa skladé
z preklapacieho hydraulického vélca, otod-
ne spojeného prostrednictvom tchytu o rdm
a piestnicou ototne spojeného s pakou, pev-
ne upevnenou o preklédpacie tiahlo, o ktoré
st otoCne uchytené spodnou &astou prekla-
pacie ramend, ototne uloZené strednou &as-
tou v rdme. PridrZiavaci hydraulicky valec
je otoCne spojeny s pakou.

Hlavné vyhody zariadenia pre preklapa-
. nie skupin tehdl o 90° podla tohto vyndlezu
spoCivaja v tom, Ze prisun skupin tehdl na
zariadenie podla tohto vyndlezu sa uskutoé-
Huje vo viacerych radoch stdasne, pridom
vietky rady tehdl st preklopené taktieZ su-
tasne. DalSou vyhodou je, Ze podas prisunu
radov tehdl na zariadenie st pridrZiavacie
ramend a prekldpacie ramend v polohe tes-
ne pod spodnou plochou pristvanych tehal,
priCom pred samotnym preklopenim radov
prisunutych tehédl sa st¢asne vietky tehly
pridrZiavacimi ramenami zrovnaji do poZa-
dovanej polohy, o zvySuje spolahlivost pre-
kldpania. Zariadenie podla tohto vynélezu
umoZiiuje presné, spolahlivé a rychle pre-
klopenie velkej skupiny tehdl v ¢asovom in-
tervale do 4 sekind, o umoZiiuje u liniek,
do ktorych je zariadenie podla vynélezu za-
radené znatne zvysit vykony. Zariadenie po-
dla vyndlezu je jednoduché, spolahlivé a
vyrobne nendroéné.

Na vykrese je na obr. 1 schematicky na-
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znatené v néryse prevedenie zariadenia po-
dla tohto vynélezu vo vychodiskovej polo-
he po prisunuti radov tehdl, na obr. 2 je v
néryse toto zariadenie zobrazené po zrov-
nani prisunutych radov tehél pri¢om na obr.
3 je to isté zariadenie zobrazené po preklo-
peni radov tehdal o 90°. :

Zariadenie pre prekldpanie skupin tehél
0 90° pozostdva z dvoch do seba zapadaji-
cich pakovych mechanizmov, z ktorych prvy
sa skladd z pridrZiavacieho hydraulického
valca 1, uchyteného o konzolu 2, spojent s
pridrZiavacim tiahlom 3, o ktoré su oto&ne °
uchytené pridrZiavacie ramend 4, ototne u-
loZené strednou fastou v rdme 5. Druhy pé-
kovy mechanizmus sa sklad4 z preklapacie-
ho hydraulického vélca 8, otofne spojené-
ho, prostrednictvom fchytu 7 o rdm 5 a
piestnicou spojeného s pdkou 8, upevnenou
0 prekldpacie tiahlo 9, o ktoré si otone
uchytené prekldpacie ramend 10, otone u-
loZené strednou &astou v rdme 5.

Po prisunuti skupin tehdl na zariadenie
podla tohto vyndlezu spésobom, ktory nie je
predmetom tohto vyndlezu, dd ovladaci sy-
stém impulz pridrZiavaciemu hydraulickému
valcu 1, ktory prostrednictvom konzoly 2,
pevne spojenej s pridrZiavacim tiahlom 3,
oto¢i za spodni ¢ast pridrZiavacie ramena
4 o0 90°, pri€om tieto sua svojou strednou &as-
tou uloZené v rdme 5. Tym sa aj Giastone
zrovnd poloha prisunutych skupin tehdl, &o
je zrejmé z obr. 2. Po uvedenom pohybe da
ovladaci sysém impulz prekldpaciemu hyd-
raulickému valcu 6, ototne spojenému pro-
strednictvom Gchytu 7 o rdm 5, prifom pre-
klépaci hydraulicky valec 6, prostrednictvom
paky 8, pevne spojenej s prekldpacim tiah-
lom 9, oto€i za spodnu &ast prekldpacie ra-
mend 10 o 90°, pri¢om tieto st svojou stred-
nou fastou uloZené v rdme 5. Pdka 8 sidas-
ne pootofi pridrZiavacie ramend 4 do vycho-
diskovej polohy, prostrednictvom pridrZia-
vacieho hydraulického valca 1, konzoly 2 a
pridrZiavacieho tiahla 3 tak, ako je to zné-
zornené na obr. 3. Po uskuto&neni uvede-
nych pohybov d4 ovladaci systém st&asny
impulz pridrZiavaciemu hydraulickému val-
cu 1 a prekldpaciemu hydraulickému valcu
6 na vréatenie do vychodiskovej polohy, &im
sa zabezpeli, Ze prekldpacie ramend 10 sa
vrdtia do vychodiskovej polohy a pridrZia-
vacie ramend 4 zotrvaji vo vychodiskovej
polohe, pri¢om skupiny tehél zotrvaja v pre-
klopenej polohe do doby, kedy st zo zaria-
denia podla tohto vyndlezu odnesené a cy-
klus prekldpania dalSich skupin teh4l sa mé-
Ze opakovat.

Kon3trukcia zariadenia pre prekldapanie
skupin tehél o 90° podla tohto vyn&lezu u-
moZiiuje pri spolahlivom chode preklopit st-
tasne velkd skupinu tehal vo viacerych ra-
doch, bez nebezpeéia ich poskodenia, &im sa
podstatne zvysi vykon a pouZitie linky, do
ktorej je zariadenie podla tohto vynélezu
zabudované,
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PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre prekldpanie skupin tehal
o 90°, pozostavajice z dvoch do seba zapa-
dajticich padkovych mechanizmov s pridrZia-
vacimi ramenami a preklapacimi ramenami,
ovlddanych pomocou vodorovného pohybu
hydraulickych vélcov vzdjomne prepojenych
pakou, vyznatujice sa tym, Ze jeho prvy pa-
kovy mechanizmus sa sklada z pridrZiava-
cieho hydraulického vélca (1), uchyteného
ototne piestnicou o konzolu (2), pevne spo-
jend s pridrZiavacim tiahlom (3}, o ktoré
s otofne uchytené spodnou &astou pridr-

Ziavacie ramend (4), otofne uloZené stred-
nou Gastou v rdme (5) a druhy pakovy me-
chanizmus sa sklada z prekldpacieho hyd-
raulického- vdlca (6), ototne spojeného pro-
strednictvom uchytu (7) a rdm (5) a piest-
nicou oto¢ne spojeného s pdkou (8}, pevne
upevnenou o preklapacie tiahlo (9], o ktoré
st oto&ne uchytené spodnou tastou preklé-
pacie ramend (10), ototne uloZené strednou
tastou v rame (9}, pritom hydraulicky vé-
lec (1) je ototne spojeny s pakou (8).
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