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(54) Zatizeni pro zaménu barevnych utkovych niti na bezélunkovém
tkalcovském stavu

Za¥izen{ md dstrojf{ pro p¥ivddéni idtkovych
nit{ s kandly pro barvy pro noside utkd a
vyst¥ednik uloZeny na klikovém h¥{deli.

K rozéi¥en{ moZnostf{ vzorovédn{ je vystf¥ed~
nfk /35/ ve styku s jednoramennou p&kou /41/,
jejfLZ jeden konec je kloubové& spojen s oso-
v& posuvnym kluzdtkem /33/, ve kterém je
vytvo¥ena klfnovd drd¥ka /34/ pro vystupek
/16/vodorovného ramena /15/ dvouramenné
pdky /13/. Tato je oto&n& uloZena ve vyfezu
osové pohyblivé vidlice /21/. Nad vodorovné
rameno /15/ zasahuje druhé vodorovné rameno
/8/ trojramenné pdky /5/, nad jejiZ prvni
vodorovné rameno /7/ zasahuje kotva /3/
elektromagnetu /2/. Vidlicové nédrazniky
/30/, /31/, uspo¥ddané na volném konci
vidlice /21/, jsou sm&rované proti obdma
koncim vdlcového segmentu /48/, resp. /49/,
resp. /50/, resp. /51/, které jsou v &inném
spojen{ prostiednictvim svislych tyd&{ /52/,
/53/ s dstrojim /58/ pro p¥ivddéni dtkovych
nitf.
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vyndlez se tykd za¥fzenf pro z&m&nu barevnych udtkovych nit{ na bezZlunkovém tkalcov-
ském stavu, sestdvajfcf z Ustroji pro p¥ivdd&ni itkovych nitf{ s paprskovit& vyffznutymi
podélnymi drd¥kami pro dtkové nosie a z vystfednfku uloZeného na klikovém hifdeli.

Je zndmo za¥fzen{ pro zdm&nu barevnych dtkovych nitf na bezdlunkovém stavu, sestdva-
jfcf z dstroji pro p¥ivdd&ni dtkovych nitf, opat¥eného drgfkami, v nichZ jsou uloZeny
dtkové noside. Gtkovy nosi& je spojen s ozubenym kolem, je% zabfr4, neseno h¥{delem, do
ryhované 1li¥ty. H¥{del je opatfen ramenem tladenym pruZinou k vadkdm programového Fet&zu.

Nevyhoda tohoto za¥fzeni spo&ivd v tom, Ze vykazuje dosti omezenou st¥fdu a progra-
movy Fet¥% se rychle opot¥ebuje.

Okolem vyndlezu je vyvinout za¥fzenf pro z&m&nu barevnych dtkovych nit{ na bez&lunkovém
tkalcovském stavu, p¥i ndm¥ jsou roz¥f¥eny mo¥nosti vzorovdni, ani¥ jsou umoZn&ny piedpo-
klady pro zdvady v disledku mechanického opot¥ebenf, av¥ak jsou vytvoieny pfedpoklady
k rychlému programovéni velkych a rozmanitych dtkovych stifd.

Tento kol je FeSen za¥fzenim podle vyndlezu, jeho% podstata spolfvd v tom, Ze vy-
stfednfk je uloZen na klikovém h¥fdeli a je ve styku s jednoramennou pdkou, jeji%# jeden
konec je kloubové spojen s osové posuvnym kluzdtkem, v n&mZ je vytvofena klinovd drdZka
pro vystupek vodorovného ramena dvouramenné pdky, otofn& uloZené ve vyiezu pohyblivé
vidlice, uspofddané nad posuvnym kluzdtkem, p¥ifemf nad vodorovné rameno zasahuje druhé
vodorovné rameno trojramenné pdky, nad jejiZ prvé vodorovné rameno zasahuje kotva elektro-
magnetu a na volném konci vidlice jsou uspo¥dddny vidlicové ndrazniky, proti kterym je
upraven vdlcovy segment, je¥ je p¥ipevnén nehybn& na trubce ulofené souose na h¥fdeli,
na jejfm% jednom konci jsou uspof¥ddand oka spojend kloubové s ty&emi, jejich%Z druhy
konec je spojen kloubové s dalifimi oky, je%Z jsou vytvofena na konci dal${ trubky uspofd-
dané souose kolem dalifho h¥fdele, na ni¥ je upevn&no nepohyblivé dstroji pro pfivddént
dtkovych nitf.

Rozvinuti vyndlezu, pak spolivd v tom, Ze posuvné kluzdtko a vidlice jsou spojeny na

svém zadnim konci prost¥ednictvim pruZin se stojanem.

pal¥fim vyznakem vynilezu je, ¥e ke stojanu je svymi svislymi rameny otoéné pfipojen
rdm s vodorovnou &dstf, ktery obepind posuvné kluzdtko, vidlice a svislé rameno trojra-
menné pdky, prilemZ druhé vodorovné rameno zasahuje nad vodorovné rameno dvouramenné
paky.

Vyznakem vyn&lezu rovnd% je, ¥e rdm je na dolnim konci svislych ramen ve styku
s vystupkem klikového hifdele.

Rozvinutf{ vyndlezu spolf{vd rovnd% v tom, %e krat3{ konec kotvy ve tvaru pfsmena L

zasahuje nad rameno trojramenné péky.

pDaliim vyznakem vyndlezu je, %e ve vidlici je vytvofen ndboj, v némZ je uloZen kloubové
jeden konec tyde, na jejim¥ druhém konci je nasazena pruZina, jeji% druhy konec je spojen
nehybn& s dalsf{ ty&{, je¥ je uloZena kloubové v dalZfm ndboji, uspofddaném na stojanu.

Je¥td daldfm vyznakem vyndlezu je, Ze vodorovné rameno opatfené vystupkem, dvouramenné’
péky, je uloZenc oto&nd v drd¥ce vidlice, jejiZ prvni svislé rameno je spojeno s pruZinou,

jez je na druhém konci spojena s daldfm svislym ramenem.

Poslednfm vyznakem vyndlezu pak je, Ze vdlcové segmenty jsou pfipevnény na trubce
pod réznymi dhly natodenf, které odpovidaji udhlim natoCen{ dstroji pro p¥ivddént dtkovych
niti.
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Novy p¥ipadné vy$8{ udlinek, dosahovany vyndlezem, spocivl v tom, Ze v prvé fadd je
zde moZnost pro pouZitf elektronického programovdni st¥id podie barev, zatim co zndmd
za¥fzenf pro p¥ivdd&nfl dtkovych nitf{ toto pouZiti{ neumoZiuji. Nadto jedté& je nékolika-
ndsobn& zkricena doba k programovdni vzord a jsou uspo¥eny ndkladv na kovové vadky. Jsou
zde uskutenitelné moZnosti pro pfestavbu dvoubarevnych tkafcovskych stavld na &ty¥- nebo
Sestibarevné.

Vyndlez bude v dal¥fm textu popsdn na p¥ikladu provedeni, znizornéném na vykresu, na
kterém je schématicky zndzornéno zarizeni pro pfivddéni barvy podle vyndlezu.

U elektromagnetu 2 je upravena kotva 3 ve tvaru pismena L, kterd je spojena na jed-
nom konci prostfednictvim pruZiny 1 se stojanem 11. Kotva 3 svym krat$im ramenem 4 dosed4
na prvnf vodorovné rameno 7 trojramenné pdky 5, kterd je uloZena vykyvné na Cepu 10. Svislé
rameno 6 trojramenné pdky 5 je spojeno s daldf pruZinou 12, jejfZ druhy konec je spojen
se stojanem 1ll. Druhé vodorovné rameno 8 trojramenné pdky 5 dosedd svou vyénivajicl &dsti
9 na vodorovné rameno 15 dvouramenné pdky 13, oto¢né& uloZend v drdZce 19 vidlice 21,
prostfednictvim &epu 17, ktery je upevnén v osové pohyblivé vidlici 21.

K svislému ramenu 14 dvouramenné pdky 13 je pfipevnéna pruZina 18, jejiZ druhy konec
je spojen se svislym ramenem 22 osov& pohyblivé vidlice 21. K zadnfmu konci vidlice 21
je p¥ipevn&na pruZina 20, jeji%f protilehly konec je spojen se stojanem 1ll.

Na svislém ramenu 22 vidlice 21 je vytvofen ndboj 23, v némZ je kloubov& uloZena tyé&
25, Na nf je pfipevn&na nehybng miska 24; do niZ zasahuje pruZina 26. Druhy konec pruZiny
26 zasahuje do misky 27, kterd je pfipevn&na nehybn& k dalSf ty&i 28, kterd je uloZena
kloubové v néboji 29 stojanu 1ll.

Ve své pfednf %4sti je vidlice 21 opatfena nastavitelnd upravenymi vidlicovymi ndraz-
niky 30, 31. Pod vidlic{ 21 je uspo¥4ddno osov& pohyblivé posuvné kluzdtko 33, jehoZ zadn{
&4st je spojena s pru¥finou 32, jeji%¥ protilehly konec je pfipevnén ke stojanu l1.

Pod vodorovnym ramenem 15 dvouramenné pdky 13 je vytvofena na posuvném kluzdtku 33
klinov4 drd¥ka 34, do nf%¥ zapadd vystupek 16 dvouramenné pdky 13. Na spodn{ strang
posuvného kluzdtka 33 je vytvofeno ldZ¥ko 42, ve kterém je kloubové uloZena jednim koncem
jednoramennd pdka 41, kterd je svym druhym koncem kloubov& uloZena v loZisku 43 stojanu 1l.
Vy¥st¥ednfk 35, neseny klikovym h¥idelem 36, se dotyk& jednoramenné pdky 41.

Z obou vn&jsfch stran stojanu 11 jsou na depu 40 kloubové svisld ramena 38 rdmu,
jeho¥ vodorovnd &4st 39 se dotykd svislého ramene 6 trojramenné pdky 5. Ke klikovému h¥fde-
1i 36 je pevn¥ pEipevn&n vystupek 37, ktery je sm&rovdn ke svislym ramendm 38 rdmu s vodo-
rovnou &4st{ 39.

Kolmo k vidlicovym ndraznfkdm 30, 31 vidlice 21 je uspofdddn hffdel 44, ktery se nachd-
z{ na vodorovné roviné, kterd prochdzl osovou Zarou vidlice 21.

Na hi¥fdeli 44 je uspofidand souose trubka 45, u které je jeden konec opatfen oky
46, 47. Na trubce 45 jsou pfipevn&ny nehybn& pod rfiznym thlem natofeni vdlcové segmenty
48, 49, 50, 51 barvictho dseku. K okdm 46, 47 jsou kloubov& piivéSeny svislé tyle 52,
53, jejich% dolnf konec je spojen také kloubové& s daldfmi oky 54, 55 trubky 57, v jejimZ
vnit¥ku je uspo¥4ddn h¥fdel 56. K trubce 57 je piipevn&no nehybn& udstroji 58 pro pfivddén{
dtkovych nitf s*kandly 59, 60, 61, 62 pro barvy.

za¥f{zeni podle vynilezu pracuje takto: P¥i uvedeni tkalcovského stavu do provozu otd&f
se klikovy h¥fdel 36 a plsobenim vyst¥ednfku 35 a prufiny 32 posuvného kluzdtka 33
za&ind pdka 41 prov4dd&t kmitavy pohyb kolem loZiska 43 a pfechdzet z polohy I do polohy
II. P¥itom pFechdzf posuvné kluzdtko 33 ze zadni koncové polohy do pFfedni koncové polohy a

vrac{ se nazpdtek.
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P¥i ka%dém oto¥enf klikového h¥fdele 36 tla¥{ vystupek 37 na svisld ramena 38 rdmu,
jeho? hornf vodorovni &4st 39 tlad{ na svislé rameno 6 trojramenné pgky 5 a otd¥f jim
kolem &epu 10 v proti¥m&ru hodinovych rudidek, pfifem? prvni vodorovné rameno 7 trojra-
menné pdky 5 se otd&f v tomto sm&ru a odpojuje se od krat¥fho ramena 4 kotvy 3 ve tvaru
pismena L.

V tomto okamZiku ddvd programovy automat elektromagnetu 2 elektricky impuls, p¥idem¥
kotva 3 je pfitahovdna elektromagnetem 2, aniZ se jej{ kratdf rameno 4 tfe o prvnf vodorovné
rameno 7 trojramenné pdky 5 a uvolfiuje ji z dr¥enf. Potom, kdy% vystupek 37 klikového h¥fde-
le 36 jiZ netladf na svislé rameno 38 rdmu a jeho vodorovnd &4st 39 ji¥ netlad{ na svislé
rameno 6 trojramenné pdky 5, ot4&f se tato plsobenim pruZiny 12 v opa®ném smdru, to je
ve smé&ru hodinovych rulek.

Druhé vodorovné rameno 8 trojramenné pdky 5 se otAC{ také v tomto sméru a tla&f svou
vyénivajfcf &4sti 9 na vodorovné rameno 15 dvouramenné pdky 13. V disledku toho, Ze pru-~
Zina 18, upfnajici svislé rameno 14 dvouramenné pdky 13, je slabi{ ne% pruZina 12, p¥ekond-
v4 tato odporovy moment vodorovného ramena 15 dvouramenné pdky 13 a otd&f se ve sméru
opatném ke sméru hodinovych rudek. Vystupek 16 dvouramenné pdky 13 je p¥ivddén pod drdiku
19 vidlice 21 a zapadd do klinové drdZky 34 posuvného kluzdtka 33 v tom okamZiku, kdy se toto
nachdzf{ v poloze I.

KRdyZ vystfednik 35 uvedl jednoramennou pdku 41 do polohy II, pfestavuje se posuvné kl
kluzdtko 33 do p¥ednf koncové polohy a und${ s sebou vidlici 21, kterd pfekondvd namdhdni
zardZkové pruZiny 26, ty¢ 25 se otd&{ v kloubovém ndboji 29 a pomoci pruZiny 26 se vidlice
21 zastavuje v pfednf{ koncové poloze II.

Pfi pohybu vidlice 21 z poiohy I do polohy II tlaéf prvn{ vidlicovy ndraznik 30
na horn{ &4st vdlcového segmentu 48 barviciho useku, ktery se ot4&{ nucen& ve sm&ru hodino-
v¥ch rudek do chvile, kdy se vidlicovy ndraznfk 31 dotkne dolnf &&sti vdlcového segmentu
48,

P¥i této poloze se zdvihd svisld ty¢ 52 vzhlru a svisld ty& 53 klesd dold a v dlsledku
jejich spoletného spojenf s oky 54, 55 ot4Zej{ trubkou 57 kolem hifdéle 56 a spolu s trub-
kou 57 ot4¥{ se také ustroj{ 58 pro p¥ivddé&ni tkovych nitf{ ve sm&ru hodinovych ruek. Po-
tom, kdy elektromagnet 2 neobdrZf{ 24dné impulzy, dosedd jeho kotva 3 na prvni vodorovné
rameno 7 trojramenné pdky 5 v disledku plisobeni prufiny 1, ve sm&ru hodinovych rudek se
otd¥{ také dvouramennd pdka 13 a uvolhuje svym vystupkem 16 kluzdtko 33, které se vracl
plisobenfm pruZiny 20 do vychoz{ polohy. Na jejfm misté nastupuje jind vidlice 21 pro jinou
barvu. Stejnym zpisobem plsobf také dalsi{ vidlice 21, které nejsou zndzorn&ny.

PREDMET VYNAKALEZU

1. Za¥fzenf pro zd&m&nu barevnych dtkovych nitf na bezélunkovém tkalcovském stavu,
sestdvajfcf z strojf pro ptivdd&n{ dtkovych nit{ s paprskovitd vy¥fznutymi drdZkami pro
dtkové noside a z vyst¥edniku uloéenéhé na klikovém h¥ideli, vyznaZené tim, ¥e vystFednik
/35/, ulo¥eny na klikovém h¥fdeli /36/, je ve styku s jednoramennou pdkou /41/, jejiz
jeden konec je kloubové spojen s osové posuvnym kluzdtkem /33/, ve kterém je vytvo¥ena
klinovd drdika /34/ pro vystupek /16/ vodorovného ramena /15/ dvouramenné péky /13/,
otodnd uloZené ve vyfezu v osovd pohyblivé vidlici /21/, uspofddané nad posuvnym kluzdtkem
/33/, p¥idemZz nad vodorovné rameno /15/ zasahuje druhé vodorovné rameno /8/ trojramenné
pdky /5/, nad jejii prvnf vodorovné rameno /7/ zasahuje kotva /3/ elektromagnetu /2/

a na volném konci vidlice /21/ jsou uspordddny vidlicové ndrazniky /30, 31/ smérované proti
ob&ma koncdm vdlcového segmentu /48, resp. 49, resp. 50, resp. 51/, ktery je p¥ipevnén
nehybn& na trubce /45/ uloZené souose na h¥fdeli /44/, na jejimZ jednom konci jsou uspo-
¥4dan{ oka /46, 47/ spojend kloubov& s tylemi /52, 53/, jejichZ druhy konec je spojen
kloubov& s dal¥fmi oky /54, .55/, kterd jsou vytvo¥ena na konci dal$i trubky /57/ uspo¥iddané
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souose kolem dal&fho h¥idele /56/, na ktervém je nepohyblivé upevnéno dstrojf /58/ pro
pfivddéni dtkovych niti.

2. Zat¥fzenf{ podle bodu 1, vyznacujfici se tim, Ze posuvné kluzdtko /33/ a vidlice
/21/ jsou spojeny na svém zadnim kounci prostfednictvim pruzin /20, 32/ se stojanem /11/
stroje.

3. Zaffzen{ podle bodu 1, vyznafujici se tim, Ze ke stojanu /11/ stroje je svymi svis-
l¥mi rameny /38/ oto&né pfipojen xrdm s vodorovnou &dsti /39/, ktery obepind posuvné
kluzdtko /33/, vidliei /21/ a svislé rameno /6/ trojramenné pdky /5/, p¥ifemZ druhé vodo-
rovné rameno /8/ zasahuje nad vodorovné rameno /15/ dvouramenné pdky /13/.

4, Za¥fzeni podle bodu 1 a 3, vyznadujfcf se tim, ¥e svisld ramena /38/ rdmu jsou
na svych dolnfch koncfch ve styku s vystupkem /37/ klikového h¥fdele /36/.

5. Za¥{zen{ podle bodu 1, vyznaujic{ se tim, Ze krat${i konec kotvy /3/ ve tvaru
pismena L zasahuje nad prvni vodorovné rameno /7/ trojramenné pdky /5/.

6. Za¥izenf podle bodu 1, vyznadujfc{ se tfm, Ze ve vidlici /21/ je vytvofen ndboj
/23/, v ndm¥ je uloZen kloubové& jeden konec tyce /25/, na jejimZ druhém konci je nasazena
pruZina /26/, jejf% druhy konec je spojen nehybnd s dald{f tydf /28/, kterd je uloZena
kloubové v dalifm ndbojl /29/ uspofddaném ve stojanu /11l/ stroje.

7. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze vodorovné rameno /15/ opat¥ené v§stup-
kem /16/ dvouramenné pdky /13/ je uloZeno otoéné& v drdZce /19/ vidlice /21/, Jeji% svis-
16 rameno /22/ je spojeno s pruZinou /18/, kterd je na druhém konci spojena se svislym
ramenem /14/ dvouramenné pé&ky /13/.

8. Za¥f{zeni podle bodu 1, vyznadujicf se tim, Ze vdlcové segmenty /48,49,50,51/
jsou upevnény na trubce /45/ pod rlznymi dhly natodeni, odpovidajici dhlim natofeni dstroji

/58/ pro privddénf udtkovych nitf.

1 vykres
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