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Ovladal pro elektromagnetlcké a elek-
tropneumatlcké fazeni stupnd . a reverzu
hydromechanickych pFevodovek pojizdnych
strojd je tvofen ki#ifovym zavdsem, otod-
n& uloZenym v pouzdrech, ktera Jsou upev-
néna na &epech uchycenych k ramu., Na kii-
Zovém zdvésu je na oto&ném gepu ulozen
dal3i zdvés s drazkovanou plochou, slouzi-
ci pro jeho zajistédni v z4ddouci poloze,
ktery je spojen s #idici pakou, Ke spodn1
Casti k*iZového zdvésu Jsou pfipevnény a
-mikrospinade pro *azeni pohybu vpred a

.vzad a na rému jsou uchyceny mikrospina-
e pro Fazeni pFevodovych stupﬁﬁ.’které
p¥i kaZdém nastaveni Fadici padky pracuji
souCasnd. Zavds ma upraveny vnéjsi tvar
Plochy tak, %e pFi dotyku s mikrospina&em
pro fazeni reverzu zplsobi sepnuti tohoto
mikrospinage. vndj&i tvar plochy vagky
umistdné na osazeni ki*ifového zavésu je
upraven dvojim ukosnym zahloubenim, které
zpldsobuje sepnuti mikrospina&t pro fazeni
pFevodovych stupni. Zajistdni k#isového
zavésu je provedeno vadkou s drazkami, do
nichZ zapadé kuliéka.,
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Vyndlez ;e tyka ovladale pro elektromagnetické a elektropneumafické.fazeni pievodo-
~ vyeh stupnd a pohybﬁ vpied é vzad hydroaynamibkych pfovodovek pojizdnych, zejména‘zémnich
'strojﬁ - nakladaéﬁ lesnich kolovych traktord, skrejprd a dempra, '

V soutasné dobé jsou uvedené stroje vybaveny‘hydrodynamickymi pFevodovkaml Fiditelny-
mi pod zatiZenim, Mé-;l byt v max1mélni mife vyuZzito jeji pfednosti = Faditelnosti pod za=-
tizenim, musi byrAdoba od\pFemisténi rychlostni paky Fididem do sepnuti pFisluénycH leme-
lovych brzd hydromechanické prevodovky co nejkratsi, Ptfenos ovlédaciho.pohybu se mﬁie'u-
skutetnit mechanicky, hydraulicky, pneumaticky, elektropneumaticky, elektromagnetiéky a
nebo jejich vzéjemnou kombinaci, Pro volbu zplsobu pfenosu ovlédaciho pohybu:rozhodujé
konstrukce podvozku td&chto stroji a vzdjemné umisténi kabiny a hydroﬁechanické pFeVodovky.
Dosud se Q strojd s takovym vybavenim pouZivé mechanického nebo pneumatického pfenosu
ovlédacihovpoh;bu. Nevyhodou mechanického pi‘enosu ovlédaciho pohybu je néroénost-qa pro-
storovou zastavbu a také fo, Z2e pohyb jJe méné pfesny a citlivy. Za}izeni pfo pneumaticky .
ptfenos ovlddaciho pohybu jsou pro svoji sloZitost poruchova, protoZe pracuji za. té&Zkych

provoznich podminek Oba zpﬂsoby lze pouiit pouze u pifevodovek s hydraullckym éoupétkovym
| rozvadédem, )

Cilem vyndlezu je vytvoFeni ovladade pro ddlkové ovlédani mechanismu, zviastd pro
tazeni p?evodovych stupiit a reverzu hydromachanickych p*evodovek pojizdnych strojé, za;o-
Zeného na jednoduchém principu, jednoduchého provedeni, vhodného pro véechny druhy zemnich
strojd, a to zafizeni malych rozmérd,

Podstata vynélezu spoéiva v tom, %e ovladad je tvofan k¥iZovym zévésem, ototné ulo-
zenym v pouzdrech, kterd jsou upevnéna na éepech uchycenych k réamu, Na kFiZovém zavésu je
na oto&ném tepu uloZen daldi zavés s draikovanou plochou, slouZici pro jeho zaJiéténi
v Z2adouci poloze,.ktery je spojen s Fadici pdkou. Ke spodni &é4sti kFizového zévééu Jéou
ptipevnény mikrospina&e pro *azeni pohybu vpfed a vzad a na rédmu jsou uchyceny mikrospi-
nate pro Fazeni prevodovych stupiti, které pri kaZdém nastaveni Fadici paky pfacuji S0u=-
casnd, Zévés mé upraveny vndjsi tvaf plochy fak,'ie pri dotyku s mikrospinatem pro- faze-
ni reverzu zpdsobi éepnuti tohoto mikrospinade. vndjsi tvar ploéhy vatky umisténé'na 6sa-
zeni kiFiZového zavdsu je upraven dvojim tkosnym zahloubenim, kterd zpdsobuje sepnuti mi-
krospinadld pro fazeni pfevodovych stupnd., Zaji¥téni k¥iZového zévésu v dané poloze je
prerdeno pomoci vadky s draZkami, do nichZ zapadd kulidka uloZens v dutém Sroubu a pFi-
tladovand pruzinou, -

Priklad provedeni ovladale podle vyndlezu je zndzornén na pi*ipojenych vykresech, kde
obr. 1 predstavuje célkovy pohled na ovlada& v naryse a v &asteiném fezu, obr, 2 zndzor=-
nuJa fez ovladaiem s pohledem na va&ku, .obr, 3 zndzornuje Fez ovliadaiem vedeny. svislou
f osou zévésu, obr. 4 Je pohled na kulisu s ozna&enim’ jednotl;vych poloh fadici péky.

Ovlada& podle vyndlezu sestévd z rému 1, jehoZ souéésti Je kulisa 21 pro vedeni #a-
dici pdky 9 s rukojeti 15, Na rému 'l jsou pevnd uchyceny mikrpspinaée ﬁro F*azeni pievo-
6 zajistdnych koliky 19, 19° oto&né ulo-

dovych stuphd 14. Ddle je v rému 1 na &epech 6,
Zen kiiZovy zévés 2 pomoci pouzder 4, 4°, Ne k¥ifovém zavésu 2 Jsou pevné uchyceny.mikro-
spinale pro Fazeni pohybu vpfed a vzad 24 a na osazeni kiiZového zdvésu 2 je nasunuta

vatka 13 iajiéténé perem 20, Axislni vile na &epech 6, 6 je vymezena distanénimi podloZ-



Ny

kamilg,'g‘._Na k#lzovém zdvésu 2 je dale pomoc1 tepu 5, ktery je pojistén kolikem 18, a
pouzdra 3 zavésu oto&nd uloZen zavés 12. Ax1a1n1 vile Cepu 5 je vymezena podlozkam1 7.
VV zavésu 12 je nadroubovéna paka 8 a zajidténa matici 16, Zajisténi kFiZového zévésu 2
ve zvolend poloze je provedeno pomoci kulifky 23 uloZené v dutém Sroubu 10 a pritladované
pruzinou 22 do drazek ve va&ce 13. Zajiéténi polohy zévésu 12 je provedeno stejnym zpbso-
bem kulidkou 25, PFedpéti pruziny 22 je moZno regulovat §roubem 11, Duty $roub 10 je za-

Jlstén matici 17, v

Pfestavenim paky 9 z neutrdlni polohy N do polohy I (vpied) dojde stykem plochy za-
vésu 12 s mlkrosplnaéem pro *azeni pohybu vpred a vzad 24 k jeho sepnuti pro jizdu vpfed.
a soulasné k sepnut1 zvoleného mikrospinade pro fazeni p#evodovych stupnd 14 (k sepnuti
dojde stykem plochy vatky 13 s mikrospinaZem pro fazeni pFevodovych stupnd 14), kters
- pak ovladaji bua.elektromagnetické vzduchové ventily nebo eiektromagneticky rozvadéé na
hydraulické prevodovce, ppripadé bboji. Pfestaveni paky 9 do polohy II (vzad) dojde
k sepnuti mikrospinade pro Fazeni pohybu vpred a vzad 24 pro jizdu vzad a k sepnuti zvo-
leného mlkrospinace pro fazeni prfevodovych stupnd 14, které pracuji obdobné& jako v pted-
chdzejicim pitipadé,

Ovladal podle vynalezu je univerzalni, vhodny nejen pro vozidla véehb druhu, zv14dté
prb pojizdné zemni stroje, nybrZ i pro vBechny mechanizmy vyiadujici dalkové ovladani a
lze jej pouzit pro fazeni obecndho podtu pfevodovych étupﬁﬁ. Ovladad je jedﬁoduchy a spo-
lehlivy, jeho vyhodou je mimo Jiné i jeho mald hmotnost a potieba malého stavebniho pro-

storu,

PREDMET VYNALEZU

1, Ovladaé pro elektromagnetické a elektropneumatické Fazeni pfevodovych stupnu a
reverzu hydromechanickych pfevodovek pojizdnych strojd, zejména zemnich, vyznatujici se
tim, Ze sestava z kFizového zéyesu (2) se spinaci plochou ohrani&enou ukosy, otoénd ulo-
Zeného na pouzdrech (4, 47) upevnénych na &epech (6, 6°) uchycenych v rému (1), a zavésu
(12) s vytvorenou drézkovanou plochou, do nis zapadad kulitka (25), spojeného s Fadici pa-~
kou (9), kter§ je uloZen na otodném éepu (8) V»kfiiovém zavésu (2), pfiéemi'k ramu (i)
Jsou pevné uchyceny mikrospinae pfevodovych stupnd (14) a ke spodni &asti kiizového 24~
vésu (2) Jsou pevnd uchyceny mikrospinade pro fazeni pohybu vpfed a vzad (24),

2. Ovladad podle bodu 1, vyzngdujici se tim, Ze na valcovém osazeni kiiZového zd-
vésu (2) je vakka (13) s dvojim ukosovym zahloubenim zaji&téna perem (20), do jejiz draz-

ky zapadd kuliéka (23) uloZend v dutém $roubu (10) pkitlatovand pruzinou (22).
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