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Reseni se tyka rukojeti (1) elektrického zafizeni na oSetfovani
nebo ¢i§téni zubl, se spojovaci ¢asti pro pripojeni Cisticiho
nebo ojetfovaciho néstroje (2), zejména nasazovaciho
kartacku, s nahonem (23) pro pohénéni pfipojeného ¢istictho
nebo o$etfovaciho nastroje, a s fidici jednotkou (27) pro fizeni
néahonu. Ridici jednotka (27) ma zaiizeni (100) pro blokovéani
provozu, které je odpojitelné odpojovacim Ustrojim (7),
uspofadanym zejména a vyhodné na Eisticim néstroji. Déle se
feSeni tykd Sisticiho nastroje (2) a elektrického zafizeni na
¢isténi zuba.
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Zafizeni na Gisténi zubl

Oblast techniky

Vyndlez se tyka zafizeni na Cisténi zubd. Zejména se vynalez tyka rukojeti
takového zafizeni na €isténi zub(, ktera ma alespoii jeden nebo vice spojovacich
¢asti pro pfipojeni rdznych gisticich nastrojli, nahon pro pohanéni pfipojeného
Gisticiho nastroje, jakoz i Fidici jednotku. Kone€né se vynalez tykad Cdisticich

nastrojll, zejména nasazovacich kartacku pro takovou rukojet’.

Dosavadni stav techniky

Zafizeni na €iténi zubU, jako jsou elektrické zubni kartaCky nebo elektrické
ustni sprchy, maji zpravidla nasadu, popiipadé rukojet nebo drzak, na ktery jsou
nasunutelné rizné dCistici nastroje, jako jsou navsazovaci kartacky, ostfikovaci
trysky, interdentalni kartacky, takze muze vice uzivatel vyuzivat jedno zafizeni na
¢iSténi zubl, a to vzdy s vlastnimi, zejména k dotyénym osobam vztazenymi
¢isticimi nastroji. Takové elektrické zubni kartacky jsou napfikiad znamy ze spisu

DE 19627752 A1 nebo EP 0624079 B1.

Ze spisu DE 299 15 858 U1 je znamo zafizeni na Cisténi zub(, u kterého
muze byt kazdy z riznych zubnich karta¢kd napojen jen na urdity zasuvny otvor
Kkonzole. Tim potom probiha program, uréeny pro tento speciaini zubni kartacek.
OvSem zejména pro déti je namahave nalézt individualni zasuvny otvor,
uvazovany pro zubni kartaek, vztazeny k dotyéné osobé, a zastréku tam
adaptovat. Kromé toho je tato konzole z vyrobniho hlediska velmi nakladna,
protoze jednak je tfeba vytvorfit mnozinu riznych zasuvnych otvort, pfiCemz také
kazdy ze zubnich kartacklt ma rlznou, pfislu§nému zasuvnému otvoru pfifazenou

zastréku.
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U dal8iho zafizeni podle spisu US 5184959 je kazdému ruénimu zubnimu
kartacku v konzole pfifazena vlastni zasuvna $térbina, takze kazdému zubnimu
kartacku muze byt pomoci konzole pfifazen individualni ¢asovy signal pro ¢isténi.
Toto uspofadani je z vyrobniho hlediska velmi nakladné, pfi¢emZ uzivatelsky

specificka data procesu ¢€isténi zubl nemohou byt sejmuta a uloZzena do paméti.

Takova zafizeni na Cisténi zubl jsou ve vice ohledech schopna vylepsSeni.
Zejména spociva problém v tom, Ze se mize u akumulatorem provozovanych
zubnich kartackd tento akumulator predcasné vybit. To se miZe stat napfiklad
tehdy, jestlize neni zubni kartdéek fadné zabalen nebo dobfe uloZzen do
cestovniho pouzdra a nechténé se zapne jeho nahon. Dale se mlze tu a tam
piihodit, Ze se na rukojet nasouvaji nikoliv spravné prizplisobené nasazovaci
kartacky, takze to v dusledku chybéjici kompatibility miize vést k poskozeni
rukojeti, napfiklad spojovacich Gsek(, zejména v oblasti hnaciho Ustroji, nebo neni

také na zakladé chybéjici kompatibility zajisténa fadna gistici funkce.

Proto je Gkolem vynalezu vytvorit vylepSenou rukojet elektrického zafizeni
‘na ¢isténi zub(, jakoz i vylepSené Cistici nastroje, které se vyvarovavaji nevyhod
stavu techniky, tento dale rozvijeji a dosahuji dalSich vyhod. Zejména méa byt
vytvofena komfortni ochrana spinani a/nebo zabranéno neodbornému pouZiti

zarizeni na Gisténi zubU.
Podstata vynalezu

Uvedeny ukol se u rukojeti elektrického zafizeni na &iSténi zubl vy3e
uvedeného druhu Fesi podle vynalezu v podstaté tim, Ze fidici jednotka rukojeti ma
zafizeni pro blokovani provozu, které je odpojitelné odpojovacim uUstrojim na

Cisticim nastroji. Co se tyka gisticiho nastroje vySe uvedeného druhu, tak se tkol
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-fesi tim, Ze tento nastroj méa odpojovaci Ustroji pro odpojeni zafizeni pro blokovani

provozu rukojeti. Vyhodna provedeni vynalezu jsou piredmétem zavislych narokd.

Pomoci téchto opatieni je tedy vytvofena ochrana proti nechténému
zapnuti zafizeni na €iSténi zubd. Nahon rukojeti je zapnutelny jen tehdy, jestlize je
na rukojeti nasazen kompatibilni €istici nastroj a v disledku toho se zafizeni pro
blokovéni provozu odpoji. Neimysinému zapojeni v cestovnim kufru mGze byt
jednoduse zabranéno odejmutim G&isticiho néastroje z rukojeti. Neumysiné
pfedCasné vybiti napajeciho akumulatoru neni mozné. Doplitkova konstrukéni
nebo mechanicka opatieni pro realizaci blokovani sepnuti, napfiklad na spinaci

rukojeti, nejsou nutna.

U dalSiho provedeni vynalezu se pfedpokiada, Zze zafizeni pro blokovani
provozu je odpojitelné vyluéné& odpojovacim uUstrojim cisticiho nastroje, zejména
jen tehdy, jestlize je Cistici nastroj radné pfipojen k rukojeti. Toho se muze
dosahnout tim, Ze odpojovaci Ustroji na Gisticim nastroji a snimaci zafizeni ze
strany rukojeti jsou pro odpojovaci Ustroji vytvofeny a vici sobé sladény tak, ze
odpojovaci Ustroji je ucinné vyhodné v pfedem stanovené orientaci a/nebo poloze

relativné vaéi snimacimu zafizeni a tim viici rukojeti.

Aby se zabranilo tomu, aby se rukojet, zejména hnaci Ustroji, popfipadé
jeho spojka, vlivem nasazovani nevhodnych nasazovacich kartack( neposkodila,
mize byt odpojovaci Ustroji vytvofeno jako koédovani, které identifikuje Cistici
nastroj. Rukojet ma kédovaci snimaci zafizeni, které snima kédovani nasazeného
Cisticiho nastroje. Zafizeni pro blokovani provozu se odpoji jen tehdy, jestlize
kédovaci snimaci zafizeni piecte spravné kédovani a vygeneruje pfislusny signal.
Rukojet tedy snima pravé nasazeny Cistici nastroj a v zavislosti na sejmutém

Cisticim nastroji fidi odpojovani nahonu.
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Kodovaci snimaci zafizeni mize zasadné v predem danych intervalech
testovat kodovani gisticiho nastroje. U zvlastniho provedeni vynalezu se vSak
kédovaci snimaci zafizeni aktivuje jen tehdy, jestlize se uvede v &innost spinac
rukojeti, napfiklad elektrického nahonu. Toto opatfeni ma tu vyhodu, Ze spotieba
proudu kédovaciho snimaciho zafizeni je minimalni. Pro zapojeni zafizeni na
éisténi zubl se uzivatelem jako obvykle oviada spinal pro zapojovani a
odpojovani fidici jednotky, popfipadé elektromotoru. Ovdem uvedenim spinace v
¢innost se neuvadi bezprostfedné do chodu elektromotor, popfipadé nahon, nybrz
se nejdfive aktivuje kodovaci snimaci zafizeni, které teprve potom, co je s rukojeti
spojen kompatibilni, popfipadé vhodné kédovany nasazovaci kartacek, uvede
motor rukojeti do provozu. Nakonec se tedy aktivaci kédovaciho snimaciho
zarizeni pomoci spinace / vypinaCe uvede nahon rukojeti do provozu pouze
nepiimo, totiz tehdy, jestlize odpojovaci Ustroji ¢asti kartacku deaktivuje zafizeni
pro blokovani provozu rukojeti. Jestlize neni nasazena Zzadna cCast kartacku
rukojeti, popfipadé s ni neni spojena, nebo jestlize se na rukojeti nenachazi
kompatibilni dil kartacku, tak se kédovacim snimacim zafizenim po uvedeni
spinade / vypinae rukojeti v &innost nesejme vhodné koédovani, popfipadé
nemlze odpojovaci Ustroji, uspofadané na nasazovacim kartacku, deaktivovat
zafizeni pro blokovani provozu rukojeti, takZze v tomto pfipadé nemuze byt rukojet
elektromotoricky pohanéného zubniho karta¢ku uvedena do provozu. Mezi jinym
ma toto opatfeni aktivovani koédovaciho snimaciho zéfizeni pomoci spinace /
vypinade tu vyhodu, Ze kédovaci snimaci zafizeni musi byt napajeno proudem jen
pfi procesu spinani / vypinani ovladace rukojeti, v ostatnich pfipadech je v8ak
neaktivni nebo pasivni. Pfirozené maze byt i b&hem provozu zubniho kartacku v
pravidelnych nebo nepravidelnych intervalech kédovaci snimaci zafizeni
aktivovano, aby se také mimo proces spinani / vypinani pfezkous$ela pfitomnost
kompatibilniho, to znamena spravné kédovaného nasazovaciho kartaCku. Jestlize
se na konci procesu &isténi zublG znova uvede spina¢ / vypina€ v €innost, aby se

nahon rukojeti vypnul, tak se timto ovladanim nahon bezprostiedné zastavi a



popfipadé se deaktivuje zafizeni pro blokovani provozu, takZe se pfi nasledujicim

opétovném zapnuti spinage / vypinace rukojeti mize popsany proces opakovat.

Snimani kédovani, popfipadé signalll odpojovaciho Ustroji, uspofadanych
bezprostiedné na Cdisticich nastrojich, jakoZz i kddovani, popfipadé vytvoieni

odpojovaciho Ustroji Cisticich nastroj, mdze probihat rliznym zplsobem.

U obzvlasté jednoduchého zplisobu je istici nastroj kddovan svym tvarem.
MuzZe mit jedno nebo vice tvarovych téles, zejména pevné spojenych s télesem
Cisticiho nastroje, ktera potom, jestlize je Cistici nastroj piipojen na rukojet, lezi ve
snimaci oblasti kddovaciho snimaciho zafizeni rukojeti. Kédovani miiZze spocivat v
‘uréitétm geometrickém obrysu, napfiklad vnéj§im obrysu a/nebo v uritém
prostorovém uspofadani tvarového télesa relativné vi¢i spojovacimu Useku
Cistictho nastroje a tim také viuéi kédovacimu snimacimu zafizeni na rukojeti.
Snimani tvarového télesa nebo tvarovych téles muze byt provadéno bezdotykové,

napfiklad svételnymi zavorami nebo obdobnymi prvky.

Podle jednoho provedeni vynalezu se prislusné koédovaci zafizeni &isticiho
nastroje uvede do mechanického kontaktu s kédovacim snimacim zafizenim,
takze toto muze koédovani prieCist. Tim se dosahne obzvlasté jednoduchého

provedeni.

Rukojet mlze mit testovaci zafizeni pro testovani kédovani, usporadaného

na pouzitém ¢isticim nastroji, popfipadé pro odpojeni blokovani provozu.

Vyhodné mize mit rukojet pohyblivé nebo deformovatelné Cidlo, které se
mechanickym kédovanim gisticino nastroje pfi jeho nasazeni na rukojet pohne,
popfipadé zdeformuje, nebo jinym zplsobem ovlivni. Podle pfisluSného kédovani

se Cidlo pohne nebo posune, popfipadé zdeformuje o urity rozmér nebo do



pfedem daného sméru. Cidlo vytvaFi signal, odpovidajici pohybu, popfipadé
deformaci, takZze maze byt kddovani identifikovano. Cidlo miize byt také vytvoreno
tak, ze citi silu nebo pole, napfiklad elektromagnetické pole, ktera nebo které se
generuje kbédovanim, a pfi nasazeni Cisticiho nastroje na rukojet na toto cidlo
‘zapUsobi a d&idlo potom vyda aktivné signal. Aby se dosahlo obzviaste
jednoduchého provedeni, muze byt Cidlo vytvofeno jako elektromechanické
kontaktni ustroji. Jestlize se vlivem kbédovani Cisticiho nastroje adekvatné
zdeformuje, popfipadé pohne, tak otevie nebo vyhodné uzavie jeden nebo vice

kontaktd, takZze se vygeneruje piislusny signal.

Cidio mize byt vytvofeno takovym zplsobem, Ze se v zavislosti na
kodovani nasazeného isticiho nastroje rizné silné zdeformuje, popfipadé pohne

do rGznych sméra, a podle toho uzavie rizné kontakty nebo rizny pocet kontaktd.

U dalSiho provedeni vynalezu je usporadano vice ¢idel, takze rtuznym
kddovanim ¢isticich nastroji se uvedou v ¢innost rizna ¢idla nebo rizny pocet

-Cidel.

Cidlo nebo &idla mohou byt uspofadana jako volné pristupna. Cidlo mize
byt pfitom uvadéno do aktivniho spojeni bezprostiedné s pfislusnou koédovaci
éésti ¢isticiho nastroje. Podle jednoho vyhodného provedeni vynalezu je C&idlo
ovladatelné nepfimo. Cidlo mlZe byt uspofadano uvnitf pouzdra rukojeti, ktera
muze mit deformovatelny Gsek, napfiklad ve tvaru useku z mékké umélé hmoty,
pomoci kterého muze byt €idlo ovladano. Tim mize byt dosazeno zapouzdieného,

zejména fluidotésného provedeni rukojeti.

U jiného vyhodného provedeni vynalezu mGze mit kédovaci snimaci
zafizeni pohyblivé uloZzeny dotykovy ¢len, ktery se pohne kédovanim Ggisticiho

nastroje pfi nasazovani na rukojet. Kédovaci snimaci zafizeni ma pohybové



snimaci zafizeni, které snima pohyb nebo vychyleni dotykového ¢lenu vyhodné
podle hodnoty a/nebo velikosti. Kodovani riznych Eisticich nastrojd miZe byt
vytvoreno jednotné nebo také rizné takovym zplisobem, Ze pfi nasazeni isticiho
nastroje na rukojet pasobi rizné velké a/nebo rlzné smérované pohyby,
popfipadé vychyleni dotykového &lenu. MaZe byt uspofadano vice dotykovych
¢lenl, takze rlzné usporadanymi kédovacimi Gseky Eisticich nastroji mohou byt
uvadény v cinnost jednotlivé dotykové &leny nebo rizné kombinace dotykovych

élend.

Pohybové / vychylovaci snimaci zafizeni miZe byt provedeno rizné. Miuze
byt vytvofeno jako optické, popfipadé na zplsob svételné zavory. Mlze také
snimat silu, ktera se pfislusnym kédovanim vykonava na dotykovy €len. Vyhodné
se mlUze pouZit Cidlo vySe uvedeného druhu, které se v tomto pfipadé ovlada

nepfimo, totiz pomoci dotykového ¢lenu.

Obzvlasté vyhodné provedeni vynalezu spociva v tom, Ze je jako dotykovy
¢len uspofadan hnaci hfidel nahonu pro gistici nastroj, uspofadany v rukojeti.
Hnaci hiidel muze byt v rukojeti ulozen podélné posuvné, takze je kédovanim
Cisticiho nastroje pfi nasazovani na rukojet tlaten o uréity rozmér dovniti do
rukojeti. Pouzitim hnaciho hfidele jako dotykového &lenu nepotiebuji byt ohledné
utésnéni rukojeti provedena zadna dopliikova opatieni, protoze hnaci hfidel je
beztak utésnén. U tohoto pfikladu provedeni se v8ak ukazalo jako Zzadouci, aby
'byl nasazovaci dil, zejména nasazovaci kartacek, drzen ve spojeném stavu na
rukojeti v definované koncové poloze nebo polohovém nastaveni. To muze byt
napfiklad zajisténo tim, Ze v dfiku spojky rukojeti nebo na ni jsou uspoiadany
blokovaci prostfedky, jako jsou drazky, vystupky nebo obdobné prvky, které
spoluptisobi s korespondujicimi blokovacimi prostfedky, napiiklad dutinou
nasazeného Cisticiho nastroje, a vlivem tohoto spoluplsobeni zajistuji, aby mohl

byt nasazovaci karta€ek spojen s rukojeti pouze v piesné definované poloze. Tato




poloha je tedy pfizpisobena takovym zplsobem, Ze u nasazovaciho dilu,
nachazejiciho se v této definované spojené poloze, se hnaci hfidel posune v
axialnim sméru az k rukojeti o urcity rozmér, a popfipadé pomoci tohoto posunuti
se uvede v Cinnost spina¢ nebo obdobny prvek. Predpokladem k tomu je
pfirozené to, Ze jsou v nasazovacim dilu usporadany prostredky, korespondujici s
hnacim hfidelem, popfipadé jeho volnymi konci, jako je napfiklad opérka, pfitlacné
plochy, aktivacni prostfedky, které pfi nasazeni nasazovaciho kartacku na rukojet
a pfevedeni do definované koncové polohy vyvolaji definovany axiaini posuv
hnaciho hfidele, takZe timto posunutim hnaciho hfidele mohou byt uvedeny viivem
tohoto posunuti hnaciho hfidele v &innost uvnitf rukojeti usporadané, popfipadé
pfifazené spinace nebo jiné senzory, takZze i pomoci téchto opatifeni muze byt
detekovano snimani pfitomnosti pfipojeného nasazovaciho kartaCku na rukojeti,
pokud se u nasazovaciho kartaku jedna o kompatibilni, tedy pro pouziti s rukojeti
pfipustny, popfipadé vhodny nahradni kartdCek, popfipadé jiny nastroj pro

nahradni éisténi.

Vyhodné ma distici nastroj jako kodovani ovladaci plochu, zejména
tlakovou plochu, opérku nebo jiny aktivaéni prostiedek, ktery je vytvofen a
usporadan takovym zplisobem, Ze se pfi nasazeni ¢isticiho nastroje na rukojet
dostane do zabéru nebo kontaktu se zabérovou plochou kédovaciho snimaciho
zafizeni a vykona na ni definovany ucinek. Ovladaci plocha a zabérova plocha
tvofi do té miry plochy vzajemného plusobeni. M(ize se realizovat provedeni, Ze
ovladaci plochy rdznych kédovani vykonavaji na tutéz zabérovou plochu riizné
ucinky, rizné siiné s ni napfiklad pohnou. Mize se také realizovat takové
provedeni, ze rlzné ovladaci plochy ovladaji rizné zabérovy plochy a tim
zpusobuji Citelnost kédovani. Zabérova plocha ze strany rukojeti mlze byt
uspoiadana bezprostiedné na vySe popsaném d¢idlu nebo také na rovnéz vySe
popsaném dotykovém ¢lenu, zejména na hnacim hfideli rukojeti. V tomto

poslednim pfipadé je vyhodné ovladaci plocha uspofadana na lseku hnaciho




hfidele ze strany &isticiho nastroje. Toto provedeni je obzviasté vyhodné, protoze
spojovaci Useky, uspofadané jiz pro spojeni Cisticiho nastroje a rukojeti, se
piislusnou modifikaci pouzivaji k identifikaci pfislusného d&isticiho nastroje a
dodateéné dalSi mechanické prostiedky nejsou proto nutné. Spojovaci usek ze
strany Cisticiho nastroje se adekvatné kdéduje pomoci dotykové plochy a jejim
tvarem, aby se na spojovaci Usek ze strany rukojeti, ktery k tomu G¢elu obsahuje
pfislusnou zabérovou plochu, vykonaval vZdy definovany uacinek, zejména

definovany nastavovaci pohyb, napfiklad zdvihovy pohyb.

Podle jiného vyhodného provedeni vynalezu je kédovaci snimaci zafizeni
vytvoieno jako bezdotykové pracujici. Tim se dosahne vyhody, Zze se zabrani
porucham zaspinénim kontaktnich ploch nebo opotiebenim ¢astym nasazovanim

nebo odebiranim.

Podle jednoho dal$iho provedeni vynéalezu mize mit rukojet pro pfijem
kédovaného signalu nebo signalu, odpojujiciho blokovani provozu, z disticiho
nastroje, pfijimac signalu. Rukojet muze také obsahovat vysila¢ signélu, se kterym
se vysila testovaci, popfipadé aktivaéni signal do Cisticiho nastroje, ktery potom
zaSle zpét kédovany signal, popiipadé odpojovaci signal. Vyslani kédovaného
signalu, popfipadé odpojovaciho signalu z gisticiho nastroje mize probihat aktivné
pomoci pfislusného vysilaGe signalu nebo vhodného d&idla, napfiklad pomoci
‘magnetu nebo obdobného prvku. Na disticim nastroji se také muze realizovat
pasivhi odraz, pficemz se vyvola pfislusné koédovani signalu, popfipadé

odpojovaci signal.

Kédovani, popfipadé provedeni odpojovaciho Ustroji Cisticiho nastroje,
jakoz i pfisludné snimani tohoto kédovani, popfipadé odpojovaciho Ustroji, mohou
byt dale vytvofeny riznym zplsobem. Podle jednoho vyhodného provedeni

vynalezu se pomoci magnetického snimaciho zafizeni snima magnetické
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kodovani, popl'"ipadé magneticky aktivni odpojovaci Ustroji Cisticiho nastroje,
nasazeného na rukojet. Magnetické kédovani, popfipadé provedeni odpojovaciho
ustroji Cisticiho nastroje nebo Eisticich nastroji mlze byt realizovano tim, Ze se do
Cisticiho nastroje samotného nebo do uUseku nebo ¢&asti Cisticiho nastroje,
napfiklad barevného krouzku nebo profilového krouzku, jak je to napfiklad
uvedeno ve spisu WO 99/20202, ktery se vyslovnou referenci pribira do obsahu
zvefejnéni dané piihlasky, umisti jednotny, nebo popiipadé individuaing razny
po&et magnetickych télisek nebo vyhodné maly magnet, napfiklad ty&ovy magnet
nebo jiny permanentni magnet. Také snimaci zafizeni pro snimani magnetd,
popfipadé magnetického pole Eisticiho nastroje, maZe byt vytvofeno rGzné. Podle
jednoho vyhodného provedeni vynalezu ma rukojet vyhodné v hornim Gseku
spojovaci oblasti s nasaditelnym &isticim nastrojem Halliv senzor, ktery vytvori
elektricky signal, odpovidajici magnetickému kédovani, popfipadé elektricky
signal, odpovidajici spoleénému magnetu odpojovaciho ustroji pfislusného
¢isticiho nastroje. Podle jednoho dal$iho vyhodného provedeni vynalezu miize byt
v rukojeti usporfadan LC - oscilator, ktery se pomoci magnetického kédovani,
popfipadé magnetld nasazeného Cisticiho nastroje rozladuje, a tedy poskytuje
rizné, pfisluSnym uzivatelim pfifazené frekvence, popfipadé slouzi k odpojovani

blokovani provozu.

Dalsi vyhodné provedeni vynalezu spoiva v tom, Ze je na rukojeti
usporadan jeden nebo vice jazyCkovych kontaktu, které jsou pfi nasazeni Cisticich
nastrojil na rukojet uvadény v &innost zejména individualné. Podle kombinace
kontakt(l uvedenych v ¢innost muze byt vytvaren odpojovaci signal nebo nikoliv.
Podle jednoho vyhodného provedeni vynalezu miZe byt uspofadano optické
snimaci zafizeni pro snimani optického kédovani &isticiho nastroje, nasazeného
‘na rukojet. Jako optické koédovani miZe byt na disticim nastroji uspofadano

barevné znackovani, jehoz barva se identifikuje senzorem barvy.
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Vyhodnym zpGsobem muze mit rukojet také jeden nebo vice svételnych
vodica, které vystupuji z rukojeti a vysilaji opticky signal. Opticky signal, vysilany
Cisticim néstrojem, se timto Cisticim nastrojem koduje a pifedava zpét do rukojeti,
ktery tento zakédovany signal pfijima a prfevadi pomoci pfislusného senzoru,
popfipadé detektoru, popfipadé pfijima pomoci pfislusného svételného vodiCe, a
vede dale k prislusnému senzoru. Kédovani muze byt realizovano tim, ze se
svételné vodice, vystupujici z rukojeti, definované pierusuji, popfipadé Castetné
zakryvaji. Dale se mlze svétlo, vystupujici svételnym vodi€em z rukojeti, zubnim
‘kartdCkem rizné odréZet. Podle intenzity odrazu miZe byt odpojovano zafizeni

pro blokovani provozu.

Podle jednoho dal$iho vyhodného provedeni vynalezu mize byt
uspofadano kapacitni snimaci zafizeni pro snimani kapacitniho kédovani,
popiipadé pritomnosti odpojovaciho Ustroji pfipojeného Eisticiho nastroje.
Zejména muaze mit rukojet dvé nebo vice kondenzatorovych desek, jejichZz
kapacita se méni zasunutim dielektrika, které je usporfadano na Eisticim nastroji.
Kodovani disticich nastroji muze byt realizovano pomoci rdznych udsekd
dielektrika na pfislusném disticim nastroji. Podle zmény kapacity mize byt

identifikovan urcity kompatibilni gistici nastroj.

Jedno dal$i vyhodné provedeni identifikacniho zafizeni spocivéa v tom, Ze je
usporadano elektricky pracujici snimaci zafizeni pro snimani elektrického
kodovani, popfipadé odpojovaciho Ustroji pfipojeného Eisticiho nastroje. Cistici
nastroj vysila koédovany elektricky signal do rukojeti, popfipadé do k ni
pfipojenému pfijimaci signalu, takze muze byt identifikovan pfislusny distici
nastroj. Mlze se také nejdfive z rukojeti isticiho nastroje vyslat testovaci signal,

ktery se Cisticim nastrojem zak6duje a nasledné zasle zpét.
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U dalSiho provedeni vynalezu muze byt uspofadano vysilaci nebo radiové
zafizeni pro identifikaci nasazeného  Cisticiho  nastroje  pomoci
elektromagnetickych vin. Zejména muze byt d&isticimu nastroji pfifazen
transpondér. Rukojet nejdfive vysle elektromagnetické viny, aby byl transpondér
napajen energii. Ten energii uloZi a vysle individualni poznavaci znak zpét do
detektoru v rukojeti, ktery tento rozpozna a podle ného identifikuje Cistici nastroj,

popfipadé aktivuje odpojeni blokovani provozu.

Cistici nastroj se tedy vyznaduje tim, Ze je usporadano magneticke,
elektrické, optické, kapacitni, elektromagnetické a/nebo kodovaci zafizeni,
popfipadé takovéto odpojovaci Ustroji. Dale se miZe vyznadovat tim, Ze jsou
uspoiadany pfijimac signalu pro pfijem signalu ze zafizeni na c¢i§téni zubl a
vysilaé signalll pro vyslani kédovaného signélu do zafizeni na cisténi zubi,
pfiemz je mezi pfijimatem signalu a vysilatem signalu zapojeno kddovaci

_zafizeni pro kédovani pfijatého signalu.

Vyhodné je kddovaci zafizeni, popfipadé odpojovaci Ustroji vytvoreno jako
separatni konstrukéni dil a mGze byt ze zbyvajici gasti Gisticiho nastroje vyjmuto,
popiipadé vyménéno. Tim se dosahne vyhody, ze §istici nastroj 'sém 0 sobé& musi
byt zhotoven jen tvarové. Umisténim separatniho koédovaciho zafizeni se
individualné koduji Cistici nastroje a mohou byt pfifazeny rukojeti urcitého typu.
Avsak kédovaci zafizeni, vytvoifené jako odpojovaci Ustroji, muze byt v Gisticim
nastroji také integrovano, jestlize ma byt realizovana pouze funkce ochrany proti

zapnuti jako pojistka pro cesty, popfipadé pro nekompatibilni Cistici nastroje.

Vyhodné je kddovaci zafizeni uspofadano v oblasti spojeni, popfipadé
pfipojeni Cisticino nastroje k rukojeti. Tim se identifikaénim zafizenim na rukojeti
usnadni ¢teni kédovani, popfipadé snimani odpojovaciho Ustroji. Zejména mlze

byt kdédovaci zafizeni integrovano do krouzku, ktery mize byt uspofadan na ¢elni



X ER]

13

strané Cisticiho nastroje ze strany rukojeti, zejména mlze byt tvarové zacvaknut.
Rdzna provedeni identifikacnich zafizeni mohou byt usporfddana sama o sobé
nebo i v kombinaci spolu. To samé plati pro riizna provedeni kédovaciho zafizeni

na gisticim nastroji.

Vedle ochrany rukojeti pfed neimysinym zapnutim a neodbornym pouzitim
nekompatibilnich Gisticich nastrojii mize byt kodovani Cisticich nastroja a jejich

snimani rukojeti vyhodné vyuzito pro realizaci dalSich funkci. U dalSiho provedeni

-vynalezu se muze pouzit takova realizace, ze rukojet v zavislosti na sejmutém

Cisticim nastroji fidi jednu nebo vyhodné vice funkci na &iSténi zubl. Zejména
muze fidici jednotka v rukojeti, za prfedpokiadu, Ze kazdy uZivatel rukojeti uziva
viastni Cistici nastroj, podle sejmutého kodovani Cisticiho nastroje samocinné
zjistit, ktery uzivatel pravé zafizeni na Cisténi zubl pouziva. Neni nutné zadné
zadani ze strany uZivatele, jako je napfiklad stisk knofliku nebo obdobného prvku,
aby se zafizeni na Cisténi zubl sdélilo, kdo ho pouziva. MUze se také provadét
automatické pfizplGsobeni pfislusnému uzivateli. Tim se dosahne nejvy$si miry

komfortu pro uzivatele.

Zejména mohou byt u dalSiho provedeni vynalezu pomoci fidici jednotky

automaticky pfizplisobeny zjiSténému uzZivateli provozni parametry, jako je

‘frekvence Cisténi, rychlost CiSténi a doba (Cisténi, popfipadé oblast prahové

hodnoty pfitlaéného tlaku nebo oblast jmenovité hodnoty pfitlaéného tlaku. Mohou
byt nastaveny a uloZzeny do paméti rizné profily uZivatell, z nichZz se jeden
poskytne k pouziti fidici jednotkou, potom co bylo na zaCatek procesu GiSténi
sejmuto kédovani pravé pouzivaného &isticiho nastroje a tim byl uréen pfislusny
uzivatel. Kédovaci identifikaéni zafizeni mizZe navic poskytnout prislusny signal do
fidici jednotky. U elektrickych zubnich kartackii mohou byt redukovany otacky
motoru, jako napfiklad u ditéte jako uzivatele, a to oproti otackam, obvyklym jinak

pro dospélé, takZe pro dité se provadi Setrnéjsi ¢isténi zubt. Ridici jednotka mize
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v zavislosti na signalu kddovaciho snimaciho zafizeni ménit nastaveni ¢asovace
podle zjisténého uzivatele, napfiklad u déti ho nastavit na dvé minuty a u
‘dospélych na tfi minuty. Také by mohl byt modifikovan zplsob vysilani signalu
Casovace, a napfiklad u déti byt nastaven jako melodie a u dospélych jako

oznamovaci ton.

U dalSiho provedeni vynalezu mohou byt také automaticky v zavislosti na
prislusném signalu identifikaCniho zafizeni ukladana do paméti, zpracovavana a
napfiklad znazoriiovana na displeji specifickd data, jako je frekvence c¢isténi,
rychlost €isténi, doba Cidténi, pfestavka mezi jednotlivymi procesy ¢isténi, nebo

pritladny tlak. Také tim se dosahne zvySeného komfortu obsluhy.

Prislusny uzivatel se tedy nepiimo zjisti, popfipadé ur¢i podle pouZitého
¢isticiho nastroje, popripadé jeho kédovani rukojeti. Kazdému uZivateli je pevné
pfifazen vlastni gistici nastroj. Tim mohou mit Cistici nastroje, které mohou byt

jinak provedeny identicky, pro uzivatele specifické kédovaci prostfedky.

Muze byt také usporadano specifické funk&ni fizeni v zavislosti na pouzitém
typu Gisticiho nastroje. Napfiklad se mohou automaticky ménit provozni parametry
rukojeti, jestlize se pouzije nasazovaci kartadek s ur€itymi vlastnostmi, jako je
velka tvrdost nebo mala tvrdost. Rovnéz mize byt vyvolan jiny provozni program,
jestlize se na rukojet nastavi Cistici nastroj jiného typu, jako je napfiklad
interdentalni &istici zafizeni, masazni zafizeni na dasné nebo zafizeni na Skrabani
zubli. Podle individuainiho a/nebo k urcité osobé vztazeného vymeénitelného
Cisticiho nastroje mohou byt nastaveny otacky, doba ¢isténi, hnaci pohyb,
frekvence cisténi, rychlost ¢isténi, prahova hodnota pfitlaéného tlaku a obdobné

parametry.
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Déle se mlze nezaménitelnou identifikaci individualniho &isticiho nebo
oSetfovaciho néastroje, popfipadé naplné, urcit jeho pfesné opotiebeni, napfiklad
vyhodnocenim ¢&asové minulosti tohoto dCisticiho nastroje, zejména doby
pouzivani. U gisticich nastroji s chemickymi pfisadami mdZe byt pomoci data
vyroby, ulozeného v kddovani, identifikovana jejich doba pouzitelnosti. Mohou byt

indikovany pfedem stanovené intervaly ¢i§téni nebo tdrzby.

Souhrnné muze byt jadro vynalezu, i nezavisle na formulaci v narocich,
pfedstaveno nasledovné: Odpojovaci ustroji na Cisticim nastroji pro odpojovani
zafizeni pro blokovani provozu muze byt v nejjednodussim piipadé provedeni
kdédovaciho snimaciho zafizeni vytvorfeno tak, ze mize ‘b)'/t na rukojeti detekovana
pouze pfitomnost, popiipadé nepfitomnost nasazovaciho kartééku. K tomu ucelu
mulZe byt napfiklad v kartaCku uspofadano cidlo - vysilac, které koresponduje s
idlem - pfijimagem, uspofadanym v rukojeti takovym zplisobem, Ze ve spojeném
stavu Eisticiho nastroje a rukojeti obdrzi €idlo - pfijima¢ od €idla - vysilace signal a
napfiklad deaktivuje pouZité zafizeni pro blokovani provozu, takze rukojet a tim i
¢istici nastroj mohou byt pomoci nahonu uvedeny do chodu. Témito opatfenimi se
pro rukojet vytvofi konstrukéné jednoduché tak zvané zajisténi pro cesty, takze ta
nemulze byt pfi pouziti uvedenych opatfeni bez pfipojeného Cisticiho nastroje s
~Cidlem - vysila¢em uvedena do provozu. Podle toho je pro aktivaci zajisténi na
cesty postadujici odpojit Cistici nastroj a rukojet od sebe. Dal$i opatfeni pro
blokovani, napfiklad spina¢e nebo vypinace rukojeti nebo jiné prostfedky, nejsou
potfebné. Ostatné usporadani takového cidla - vysilade v €isticim nastroji, které v
pfipojeném stavu koresponduje, popfipadé komunikuje s idlem - pfijimaéem
rukojeti, napomaha tomu, aby mohl byt provoz rukojeti s nekompatibilnimi Cisticimi
-héstroji znemoznén, protoZze takové nekompatibilni Eistici nastroje nejsou ze
strany vyrobce vybaveny pfisluSnym cidlem - vysilaem, které by bylo schopno
komunikovat s d&idlem - pfijimadem rukojeti. To je nejjednodussi podoba

koédovaciho snimaciho zafizeni, které je zkonstruovano relativné jednoduse a
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pouze dovoluje rozhodnout o tom, zdali je dCistici nastroj s rukojeti spojen,

popfipadé zdali je s rukojeti spojen kompatibilni istici nastroj.

Pro vyjimeéné situace muZe byt takové provedeni, Ze se koncovému
uzivateli poskytne normalné v Cdisticim nastroji uspbfédané_ ¢idlo - vysilag,
napfiklad magnet nebo obdobny prvek, popfipadé kédovaci zafizeni, jako
izolované separatné ovladatelny dil, popfipadé se uspofada na rukojeti samotné.
Tato skute¢nost se nabizi napfiklad tehdy, jestlize koncovy uzivatel jiz ma rukojet
se zarizenim pro blokovani provozu, ale jeSté nema v domacnosti jako zasobu
mnozZinu &isticich nebo oSetfovacich nastroju, které by byly vybaveny odpojovacim
Ustrojim, popfipadé Cidlem - vysiladem pro odpojovani blokovani provozu rukojeti
nebo drzaku. Aby se zaijistilo, Ze tyto, zpravidla starS$i nahradni &istici nastroje,
které jsou samy o sob& mechanicky kompatibilni s novéjsi rukojeti, aviak jesté
nemaji odpojovaci Ustroji, které by mohlo komunikovat se zafizenim pro blokovani
provozu, uspofadanym v rukojeti, a toto odpojovat, se presto mohou vyuzit, mize
se proto nabizet poskytnout odpojovaci ustroji, popfipadé dcidlo - vysila¢
koncovému uzivateli jako samostatné ovladatelny konstrukéni dil, popfipadé pro
odpojovaci Gstroji uspofadat v téchto vyjime€nych pfipadech na rukojeti
upeviiovaci zafizeni. Tak se mGze napfiklad koncovym uZzivatelem upevnit toto
odpojovaci ustroji, popfipadé ¢idlo - vysilaé pfimo na rukojeti, popfipadé drzaku,
se zafizenim pro blokovani provozu, napfiklad na vnéjsi strané pouzdra v oblasti
¢idla - pfijimace rukojeti, a pro takovéto zvlastni nebo vyjimeéné pfipady uvadét
zarizeni pro blokovani provozu rukojeti tak zvan& mimo provoz uspofradanim ¢idla
- vysilaCe na rukojeti samotné a nikoliv na €isticim nastroji. V disledku toho maze
byt rukojet provozovana také s disticimi nastroji, které jsou samy o sobé
mechanicky kompatibilni, které vSak samotné jeSté nemaji odpojovaci ustroji,
popfipadé didlo - vysilag, komunikujici se zafizenim pro blokovani provozu. Tato
opatieni mohou byt realizovana také tehdy, jestlize napfiklad z nakladovych

divodl nejsou veskeré nahradni Cistici nastroje, které jsou kompatibilné nebo
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mechanicky pfizpisobeny rukojeti, popfipadé drzaku, vybaveny takovymto
odpojovacim ustrojim, kédovacim zafizenim nebo €idlem - vysilatem. Rozumi se
samo sebou, Ze tato opatfeni bezprostfedniho umisténi odpojovaciho Ustroji na
rukojeti, napfiklad uZivatelem, pfedstavuji vyjime€nou situaci a zpravidla je tfeba
usporadat odpojovaci Ustroji na &asti kartdaCku nebo (istici Casti. Zejména pro
pfipad, Zze odpojovacim Ustrojim je magnetické &idlo - vysilaé, kterému je
pfifazeno v rukojeti, popfipadé drzaku, na magnetické pole reagujici €idlo -
“pfijimaé, mlze se do té miry také nabizet pro tento vyjime&ny pfipad hnaci hfidel
rukojeti, ktery je zpravidla usporadan v blizkosti €idla - pfijimace pro odpojovani
zarfizeni pro blokovani provozu rukojeti, namagnetizovat, nebo pouzit magneticky
lepici pasek nebo obdobny prvek, ktery mlize byt nalepen na vhodném misté
rukojeti v oblasti Cidla - pfijimace. Také témito opatfenimi mlze byt zafizeni pro
blokovani provozu uvedeno mimo ¢innost a rukojet, popfipadé drzak, provozovan

-s kompatibilnimi, odpojovacim Ustrojim neopatfenymi €isticimi nastroji.

Dale maze byt kédovaci snimaci zafizeni vytvofeno takeé tak, Zze je mozné
pfipojeni Gisticiho nastroje s nékolika malo moznostmi rozliSeni &isticich nastroju.
Zatimco dfive popsané kdédovaci snimaci zafizeni pfipousti napfiklad jen
rozhodnuti ano/ne, totiZ zdali je s rukojeti spojen nebo nikoliv kompatibilni Gistici
nastroj, daji se modifikovanym kédovanym snimacim zafizenim, které umoziuje
napfikiad rozpoznat dvé, &tyfi nebo Sest rlznych kédovani gisticiho nastroje,
realizovat vedle zajisténi na cesty dal$i funkce. Tak napfiklad mize byt potom
rukojeti rozpoznano, zdali je s rukojeti spojen zubni kartaéek pro dospélé (tvrdé
$tétiny) nebo zubni kartadek pro déti (mékké Stétiny), zdali se misto zubniho
kartacku pouziva interdentalni Cistici prostiedek, nebo se rozliSuji i jiné parametry.
Napfiklad se mlze pomoci identifikovaného kédovani provadét individualni
regulace fidici jednotky pro nahon, tak napfiklad fizeni rychlosti nahonu, napfiklad
otaCek nebo také jmenovité doby c¢isténi nebo obdobné parametry. V tomto

pfipadé pouziti kédovani, popfipadé kédovaciho snimaciho zafizeni s nékolika
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(mezi cca dvéma a cca deseti) moznostmi rozliSeni neexistuje vS§ak uz moznost
rozpoznat z milibnového podtu Eisticich nastroji, vyskytujicich se v obchodé,
individuaini Cistici nastroj. SpiSe je ovdem mozné s témito omezenymi moznostmi
rozliSeni rozpoznat specialni typ Cisticiho nastroje (zubni kartacek pro déti, zubni
kartaCek pro dospélé, interdentalni zubni kartacek, Cistici pfistroj na ploutve,
vytvofeny vZdy jako nasazovaci dil pro rukojet), popiipadé rozlisit nékolik Cisticich

nebo oSetiovacich nastroju vztaZenych k pfislusné osobé.

Pokud ma byt kédovacim snimacim zafizenim identifikovan kazdy
jednotlivy, individualiné vyrobcem vyrobeny dcistici nastroj, ktery je s rukojeti
spojitelny jako kompatibilni dil, je tfeba uvazovat poCet moznosti rozliSeni v
rozsahu cca 106 az 1012, naceZ se zpravidla pouZivaji transpondér nebo obdobné
elektrické prostfedky. V tomto pfipadé je identifikace individualniho, vyrobcem
dodavaného gisticiho nastroje, ktery je spojen s rukojeti, mozny. Tim se dopliikové
k jiz vySe zminénym moznostem u jednodussSich kédovani vytvoii pfedpokiad pro
to, aby mohl byt pfesnéji ur€ovan napfiklad stupei opotfebeni Cisticiho nastroje
vyhodnocenim minulosti. U nahradnich gisticich nastroji s chemickymi pfisadami
mohou byt identifikovany termin vyroby a doba splatnosti, uvedené v kbdovani,
nebo také uvadény, popfipadé dodrzovany i pfedem stanovené intervaly ¢isténi

nebo udrzby Eisticiho nastroje.

Nezavisle na tom, jak jednoduSe nebo komplikované jsou kdodovani
Cisticiho nastroje a kddovaci snimaci zafizeni zkonstruovana, mize se s kazdym z
téchto kddovani pro realizaci zajisténi na cesty zafidit, Ze se od rukojeti odpoji
zejména kompatibilni Cistici nastroj a v dusledku toho jiz neni mozné uvedeni
rukojeti do provozu. Rovnéz je také zabranéno uvedeni rukojeti do provozu u
kazdého kédovani, at uz je vytvofeno jednoduSe nebo nakladné&, pokud dgistici
nastroj kédovani, popfipadé odpojovaci ustroji viibec nema. Jestlize se takovym

zplsobem spoji s rukojeti nekdédovany Cistici nastroj nebo distici nastroj bez
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odpojovaciho Ustroji, nemuze ¢idlo - pfijimac, vysilag, pfijimaé nebo obdobny
prostiedek, umistény v rukojeti, navazat s dCidlem - vysilaem, pfijimacem,
vysilaem, transpondérem nebo obdobnym prostfedkem, nevyskytujicim se v
nekompatibilnim Cisticim nastroji, komunikaci, takze se presné jako v pripadé
kompatibilniho, ale nikoliv s rukojeti spojeného Cisticiho nastroje existence tohoto
nekompatibilniho Gisticiho nastroje na rukojeti nerozpozna, a tedy rukojet nemGze
byt na zakladé chybéjiciho odpojovaciho ustroji a tim chybéjici mozné deaktivace

zarfizeni pro blokovani provozu uvedena do provozu.

U v zasad& nejjednodussiho tvaru provedeni koédovani Gisticiho nastroje,
popfipadé provedeni kodovaciho snimaciho zafizeni v rukbjeti elektrického
zafizeni na Cisténi zubl, je pouze tfeba starat se o to, aby kdédovaci snimaci
zarizeni v rukojeti bylo schopné rozpoznat, zdali je k rukojeti pfipojen nebo nikoliv
spravny, to znamena kompatibilni gistici nastroj. Jestlize neni k rukojeti pfipojen
takovyto spravny, to znamena kompatibilni Cistici nastroj, neda sé rukojet uvést do
provozu, protoZze Gisticimu nastroji neni pfifazeno odpojovaci Ustroji, které by
mohlo deaktivovat zafizeni pro blokovani provozu, uspoiadané v rukojeti. Jestlize
je naproti tomu k rukojeti pfipojen kompatibilni &istici nastroj s odpojovacim
“Gstrojim, popfipadé vhodnym kodovanim, tak se nejpozdéji pfi uvedeni spinace /
vypinade rukojeti v ¢innost pomoci snimaciho zafizeni v rukojeti rozpozna
pfitomnost spravného kédovani, popfipadé odpojovaciho ustroji, a zafizeni pro
blokovani provozu se deaktivuje, jakoZ i rukojet uvede do chodu, takZe distici
zafizeni, napfiklad hlava kartacku cisticiho nastroje, se pomoci nahonu rukojeti

uvede do provozu.

Potud se vynalez také tyka zpiisobu provozovani elektrického zafizeni na
isté&ni nebo oSetiovani zubli, sestavajiciho z rukojeti a nasaditelného, popfipadé
pfipojitelného  ¢isticiho nastroje, napfiklad nasazovaciho kartaCku nebo

obdobného prvku, pficemz rukojet a Cistici nastroj ve spojeném stavu spolu
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komunikuji, popfipadé jsou v rukojeti uspofadany prostiedky, které jsou schopny
rozeznat, zdali je jednak na rukojet pfipojen &istici nastroj, a/nebo zdali se jednak
u disticiho nastroje, pfipojeného k rukojeti, jedna o &istici nastroj kompatibilni s
rukojeti. Jestlize neni &istici nastroj k rukojeti pfipojen, tak se tato informace
pouZije k tomu, aby se napfiklad pomoci spinage, uspofadaného na rukojeti,
potlailo sepnuti elektrického nahonu. Toto se mize napfiklad provadét pomoci
zafizeni pro blokovani provozu v rukojeti. Neni tedy mozné uvést rukojet do
provozu bez pfipojeného, popfipadé nasazeného disticiho nastroje, ¢imZz se
vytvoii komfortni zajisténi na cesty a proti zapnuti. Dale se zplsob také vyznaduje
tim, Zze distici nastroj ma odpojovaci ustroji, které snimacimu zafizeni,
usporadanému v rukojeti, signalizuje, Ze Cistici nastroj je pfipojen k rukojeti a
zarizeni pro blokovani provozu muze byt deaktivovano, popfipadé odpojeno, takze
pfistroj na €iSténi zubl muze byt zapnutim elektrického ndhonu uveden do chodu.
Pokud v8ak Cdistici nastroj takovéto odpojovaci Ustroji nema, nemuize byt v
zapojeném stavu Cisticiho nastroje a rukojeti uveden nahon rukojeti do chodu,
protoZe pfi chyb&jicim odpojovacim Ustroji na &isticim nastroji se musi vychazet z

toho, Zze se jedna o Cistici nastroj, ktery neni s rukojeti kompatibilni.

Dalsi provedeni zplsobu spo€ivaji také v tom, kédovat k rukojeti
pripojitelné rlizné Eistici nastroje, vztazené k uréité osobé nebo Eisticimu nastroji,
takZe rukojeti, popfipadé drzaku, mGze byt pomoci pfislusného snimaciho zafizeni
koédovani sdéleno nejen pfipojeni, popfipadé nepfipojeni Eisticiho nastroje, nebo i
kompatibilniho ¢isticiho nastroje, nybrz také druh pouzitého Cisticiho nastroje,
‘popiipadé osoba, individualné pouzivajici Cistici nastroj, takze prislusné parametry
nebo i provozni parametry rukojeti, vztazené k pfislusné osobé& a/nebo Cisticimu
nastroji, mohou byt nastaveny, popfipadé ulozeny do paméti. Tato jednotliva
opatfeni jsou vysvétlovana v rdmci popisu zafizeni detailné a patfi také jako Casti
vyznamné pro vynalez k danému zplsobu. Zbyva poznamenat, Ze v ramci dané

piihlagky se pojmy jako zafizeni pro blokovani provozu, jakoZ i kédovaci snimaci
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zarizeni, popfipadé identifikacni zafizeni, jakoZz i pojmy odpojovaci Ustroji a
kddovaci zafizeni, popfipadé kddovaci prostredky, pouzivaji také synonymné a v
kazdém jednotlivém pfipadé jsou vzajemné zaméniteiné, aniz by se opustil ramec

vynalezu.

Dalsi cile, vyhody, znaky a mozZnosti pouziti vynalezu vyplyvaji z
nasledujiciho popisu pfikladi provedeni podle vykresd. Pfitom vSechny
popisované a/nebo obrazové znazornéné znaky tvofi samy o sobé& nebo v
libovolné smyslupiné kombinaci pfedmét vynalezu, i nezavisle na jejich shrnuti v

narocich nebo jejich odkazu.

Piehled obrazk( na vykresech

Vynalez je v dalSim blize popsan a objasnén na pfikladech jeho provedeni
podle pfipojenych vykresu, které predstavuji na obr. 1 perspektivni znazornéni
elektrického zubniho kartaCku s rukojeti a na ni nasaditelnym nasazovacim
kartaCkem, na obr. 2 schematicky podélny fez rukojeti elektrického zubniho
kartagku z obr. 1, ktery ukazuje jeho pouzdro, v ném uspofadany hnaci motor s
pfevodovkou a hnaci hridel, akumulator pro hnaci motor, jakoz i nabijeci modul
pro akumulator, na obr. 3 schematické znazornéni elektrického zubniho kartacku s
magnetickym kédovanim nasazovaciho kartaCku, jakoz i Hallovym senzorem pro
identifikaci kodovani podle jednoho vyhodného provedeni vynalezu, na obr. 4 ve
vyfezu fez zubnim kartackem z obr. 3, ktery ukazuje uspofadani Hallova senzoru,
jakoz i magnetického koédovani nasazovaciho kartaku, pfi€emz nasazovaci
kartadek je nasazen na rukojet, na obr. 5 schematické znazornéni elektrického
zubniho kartaCku s magneticky kédovanym nasazovacim kartéékem, jakoz i LC -
oscilatorem v rukojeti pro identifikaci kédovani podle dalsiho vyhodného provedeni
vynalezu, na obr. 6 ve vyifezu fez zubnim kartaCkem z obr. 5, ktery ukazuje

uspofadani LC - oscilatoru, jakoz i magnetického koédovani nasazovaciho
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kartaCku, pfiCemz nasazovaci kartaek je nasazen na rukojet, na obr. 7
schematické znazornéni elektrického zubniho kartaCku s magnetickym kédovanim
nasazovaciho kartacku, jakoz i rukojeti s jazyCkovymi kontakty pro identifikaci
kédovani podle dalSiho vyhodného provedeni vynalezu, na obr. 8 ve vyfezu fez
zubnim kartackem z obr. 7, ktery ukazuje uspofadani jazyckovych kontakti, jakoz
i magnetického kbdovani nasazovaciho kartacku, pfi¢emz nasazovaci kartacek je
nasazen na rukojet, na obr. 9 schematické znazornéni elektrického zubniho
kartacku s opticky kédovanym nasazovacim kartaCkem, jakoz i rukojeti se
svételnym vodi¢em podle dalsiho vyhodného provedeni vynalezu, na obr. 10 ve
vyfezu fez zubnim kartaCkem, obdobny obr. 9, ktery ukazuje usporadani
svételného zafiCe a svételného detektoru v rukojeti, jakoZz i kodovani
nasazovaciho kartacku ve formé svételného vodice, pfiCemz nasazovaci kartacek
je nasazen na rukojet, na obr. 11 pudorysny pohled na svételny vodi¢ na &elni
ploSe nasazovaciho kartacku z obr. 10 ze strany rukojeti, na obr. 12 ve vyfezu fez
zubnim kartaCkem, obdobny obr. 10, ktery ukazuje usporadani svételného zafice a
svételného detektoru ve formé jednotlivého integrovaného konstrukéniho dilu
rukojeti, jakoz i koédovani nasazova_ciho kartacku ve formé svételného vodice,
pfitemz nasazovaci kartaek je nasazen na rukojet, na obr. 13 schematické
znazornéni elektrického zubniho kartacku s opticky kdédovanym nasazovacim
kartaCkem, jakoz i rukojeti se senzorem barvy pro identifikaci kodovani
nasazovaciho karta¢ku podle dalSiho vyhodného provedeni vynélezu, na obr. 14
ve vyiezu fez zubnim kartdCkem z obr. 13, ktery ukazuje uspofadani senzoru
barvy v rukojeti, jakoZz i barevné kddovani nasazovaciho kartacku, pficemz
nasazovaci kartaCek je nasazen na rukojet, na obr. 15 schematické znazornéni
elektrického zubniho karta¢ku s mechanicky, pomoci svého tvaru kbédovanym
nasazovacim kartackem podie dalSiho vyhodného provedeni vynéalezu, na obr. 16
perspektivni znazornéni zubniho kartacku z obr. 15 pfi nasazeni zubniho kartacku
na rukojet, na obr. 17 ve vyfezu fez zubnim kartackem z obr. 15 a obr. 16, ktery

ukazuje usporadani kédovacich vystupkl na nasazovacim kartacku, jakoz i Cidel
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ve tvaru elektromechanickych kontaktli pro identifikaci kodovacich vystupkad,
pficemZ nasazovaci kartaCek je nasazen na rukojet, na obr. 18 schematické
znazornéni elektrického zubniho kartacku s elektromagneticky kdédovanym
nasazovacim kartdckem s nalepenym nebo integrovanym transpondérem a
pfislusnym identifikaénim zafizenim v rukojeti podle dalSiho vyhodného provedeni
“vynalezu, na obr. 19 perspektivni znazornéni zubniho kartacku z obr. 18, na obr.
20 ve vyiezu fez zubnim kartackem, obdobny obr. 18 a obr. 19, ktery ukazuje
uspofadani Cipu transpondéru v kédovani nasazovaciho kartaCku z Celni strany,
jakoz i vysilaci a piijimaci civky i s pfisluSnou vyhodnocovaci elektronikou v
rukojeti, pficemZ nasazovaci kartdek je nasazen na rukojet, na obr. 21
- schematické znazornéni elektrického zubniho karta¢ku s kapacitné kédovanym
nasazovacim kartatkem, jakoz i kondenzatorovymi deskami v rukojeti pro
idehtifikaci kédovani nasazovaciho kartaéku podle dal$iho vyhodného provedeni
vynéalezu, na obr. 22 ve vyifezu podélny fez zubnim kartackem z obr. 21, ktery
ukazuje uspofadani Useku dielektrika nasazovaciho kartaCku, jakoz i
kondenzatorovych desek v rukojeti, pfiemz nasazovaci kartaCek je nasazen na
rukojet, na obr. 23 fez A-A zubnim kartackem z obr. 22, ktery ukazuje usporadani
useku dielektrika nasazovaciho kartacku, jakoz i kondenzatorovych desek v
rukojeti, na obr. 24 fez rukojeti s podéiné posuvné ulozenym hnacim hfidelem a
elektromechanickym &idlem ke snimani posouvani hnaciho hfidele podle dalsiho
vyhodného provedeni vynalezu, a na obr. 25 fez rukojeti z obr. 23 s nasazenym

zubnim kartackem.

Pfiklady provedeni vynalezu

Elektricky zubni kartaéek, znazornény na obrazcich, méa rukojet 1 s
uzavienym pouzdrem 26, ve kterém jsou mezi jinym umistény, tak jak je to
znazornéno na obr. 2, samo o sob& znamym zplsobem elekiromotor 23,

akumulator 24, ktery je pomoci nabijecitho modulu 25, uspofddaného ze strany
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desku s plo$nymi spoji, popfipadé mikroprocesor. Na rukojet’ 1 jsou jako Cistici
nebo oSetfovaci nastroje nasaditelné z Celni strany rlizné nasazovaci kartacky 2.
Pomoci spojky 3 miZe byt nasazovaci kartacek 2 mechanicky pfipojen k rukojeti
1, aby se pienesl hnaci pohyb elektromotoru na hlavu 4 kartd¢ku nasazovaciho
kartacku 2. Jednodilnd nebo vicedilna, nebo z jedné nebo vice sougastek
sestavena spojka 3 zahrnuje jednak tvarové nebo silové upevnéni télesa Cisticiho
nastroje na sobé, jakoz i jednak hnaci spojku, kterd pfenasi hnaci pohyb nahonu
na hlavu 4 kartaéku nasazovaciho kartacku. Z rukojeti 1 vy€niva z Celni strany
hnaci hridel 28, ktery je pohanitelny samo o sobé rovnéz znamym zplsobem pfes
pfevodovku 29 elektromotorem 23. Hnaci hfidel 28 ma spojovaci Usek 30, na ktery
’ ‘je komplementarnim spojovacim usekem tvarové, silové nebo tfecim stykem
nasaditelny hnaci hfidel, uspofadany v &isticim nastroji 2, takze je pfenasen hnaci
pohyb, a hlava 4 karta¢ku nasazovaciho kartacku je pohénitelna oscilanim,

rota&nim, kmitavym nebo jinym zplsobem.

Ridici jednotka 27 ma v elektronickém tvaru zafizeni 100 pro blokovani
provozu, které nahon rukojeti blokuje a jen pfi nasazeni kompatibilniho
nasazovaciho kartaéku 2 na rukojet 1 uvolni provoz nahonu. Klicem pro toto
elektronické zafizeni 100 pro blokovani provozu je koédovani, popiipadé

odpojovaci stroji 7, uspofadané na nasazovacim kartacku 2.

Aby se nasazovaci kartatek 2 spravné identifikoval, je na rukojeti 1
usporadano koédovaci snimaci zafizeni 5, popfipadé zafizeni pro rozpoznani
pfitomnosti odpojovaciho ustroji 7. V zavislosti na signalu tohoto zafizeni,

popfipadé koédovaciho snimaciho zafizeni 5, fidici jednotka 27 bud nahon odpoji

nebo nikoliv.
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Podle obr. 3 je na rukojeti 1 ze strany spojky usporadan Halliv senzor 6,
aby se dalo precist, popfipadé identifikovat kédovani 7 nasazovaciho kartacku 2.
Magnetické kodovani 7 se vytvofi nasuvnym krouzkem 8, popfipadé profilovym
krouzkem 102 podle spisu WO 99/20202, ktery je umistén na konci nasazovaciho
kartacku 2 ze strany konce spojky. Nasuvny krouzek 8 je k dispozici v riznych
barvach a obsahuje bud permanentni magnety, popfipadé stejna magneticka
télesa, nebo podle barvy rizny pocet magnetickych télisek, popfipadé
magnetickych téles o rlzném podtu, magnetické orientaci a/nebo magnetickeho
silového pole. Jak znazoriiuje obr. 4, mize byt nasuvny krouZek 8 nebo profilovy
krouzek 102 vyhodné tvarové upevnén na télese nasuvného kartacku, zejmena na
ndm zacvaknut. Spojeni muZze byt pfitom vytvofeno takovym zplsobem, Ze
krouzek 8 nebo profilovy krouzek 102 je k télesu nasazovaciho kartacku
upevnitelny jen ve stanovené orientaci. Halliv senzor 6 v rukojeti 1 poskytuje
signal, korelujici s magnetickym télesem nebo poctem magnetickych télisek,
popripadé s uspofadanim magnetického télesa, jehoz hodnota zejména oznacuje
prislusny nasazovaci kartatek 2 a mlze byt dale fidici jednotkou v rukojeti 1
zpracovana. Pfifazeni pfislusného nasazovaciho kartdZku 2 odpovidajicimu

uzivateli mGZe byt jednoduse viditelné provedeno barvou nasuvného krouzku 8.

Jak znazorfiuje obr. 4, jsou magnetické kédovani 7 a Halliv senzor 6
uspofadany v oblasti elni strany nasazovaciho kartacku, popfipadé rukojeti ze

strany spojky, a sice vyhodné leZice proti sobé&, aby se umoZnilo pfesné snimani.

Elektrické zubni kartacky podle dalSich prikladl provedeni maji podle
dal$ich obrazkd zasadné tutéZ konstrukci jako zubni kartacek, zndzornény na obr.
1 a obr. 2, takze pro odpovidaijici si konstrukéni dily jsou pouZity stejné vztahove
znadky a nasledné se popisuji jen rGzna provedeni kodovani 7 nasazovacich

kartackl 2 a pfislusna kédovaci snimaci zafizeni 5 na rukojeti 1.
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U elektrického zubniho kartacku, znazornéného na obr. 5 a obr. 6, je
nasazovaci kartadek 2 rovnéz opatfen nasuvnym krouzkem 8, ktery je k dispozici
v rGznych barvach a podle barvy obsahuje rizny pocet magnetickych télisek.
Identifikaéni zafizeni 5 obsahuje pro snimani magnetického kodovani
nasazovaciho kartacku 2 LC - oscilator 9, ktery je usporadan v rukojeti 1 na jejim
konci ze strany spojky, a vlivem magnetického materialu v nasazovacim kartacku
2 se rozladuje a tim poskytuje rdzné, nasazovacim kartalkim pfirazené
frekvence. Prislusné frekvenéni signaly se déle zpracovavaiji fidici jednotkou v
rukojeti 1, aby se vyvolalo odpojeni zafizeni 100 pro blokovani provozu, nebo aby
se také nastavily dal$i provozni parametry, popfipadé zpracovala a indikovala pro

uZivatele specificka data.

Jak znazorfiuje obr. 6, ma LC - oscilator civku 31, jakoZ i kondenzator 32,
které oba leZi v koncové oblasti rukojeti ze strany spojky. Civka je uspofadana
bezprostfedné ze strany &ela. MUZe byt uloZzena na osazeni nebo obdobném
prvku 8asi rukojeti. Kondenzétor lezi pod civkou, kter4 je uspofadana proti

kédovacimu krouzku 8. Tim je umozné&no snimani kodovani s velkou presnosti.

Obr. 7 a obr. 8 znazorfiuji daldi provedeni elektrického zubniho kartacku, u
kterého je nasuvny krouzek 8 nasazovaciho kartaku 2 opatfen podél svého
obvodu magnetickym materidlem jen na urcitych mistech, srovnej obr. 7a.
Identifikacni zafizeni 5 zahrnuje jazyckové kontakty 10, srovnej obr. 8, které jsou
‘uspofadany na rukojeti 1 na jeji &elni strané, lezici na spojce 3. Pfi nasazovani
nasazovaciho kartacku 2 na rukojet 1 se jazyckové kontakty definované uvadeji v
ginnost adekvatnd magnetickému kédovani nasuvného krouzku 8. Podle
kombinace kontaktd, uvedenych v ¢&innost, mulze byt identifikovan urCity
nasazovaci kartaéek. Nasuvny krouzek 8 je zde také vytvofen jako barevny
krouzek, aby se usnadnilo pfitazeni uzivateli. Aby se reakce jazyCkovych kontaktl

zlepsila, jsou magneticky krouZzek 8, popfipadé profilovy krouZek 102, jakoZ i
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jazyCkové kontakty 10, uspofadany vzdy z &elni strany a leZice vzajemné proti

sobé.

Obr. 9 aZ obr. 12 znazoriuji pfednostni a vyhodné provedeni elektrického
zubniho kartadku, u kterého se identifikace nasazovaciho kartacku 2 realizuje
opticky. IdentifikaCni zafizeni 5 zahrnuje v rukojeti 1 jeden nebo vice svételnych
vodi¢h 11, které vystupuji na konci rukojeti ze strany spojky a nasazovacim
kartackem 2 se definované prerusi, popfipadé &astecné zakryji. Nasazovaci
kartééek 2 vraci svételny signél,’ vystupujici ze svételného vodite 11, zakdédovan
zpét do rukojeti 1, ve které se zakddovany signal vede svéteinym vodiCem 12 k
senzoru 13, ktery detekuje, zdali a/nebo jaka svételna intenzita byla pfivedena
zpét, a vydava prislusny identifikani signal, na zakladé kterého miZe byt
nasazovaci kartacek identifikovan a/nebo uvedeno v €innost zafizeni 100 pro
blokovani provozu. Pro kédovani a zpétné vysilani svételného signalu maze mit
vyhodné nasazovaci karta¢ek 2 rovnéz barevny nasuvny krouZek 8, ve kterém
jsou usporadany piislusné svételné vodice, srovnej obr. 9a. Daldi varianta spoCiva
v tom, Ze se svétlo, vystupujici svételnym vodiéem 11 v rukojeti 1 z nasazovaciho
kartacku 2, popfipadé adekvatné kédovaného nasuvného krouzku 8, individuainé

odrazi. Podle intenzity odrazu mGze byt identifikovan urcity nasazovaci kartacek.

Obr. 10 a obr. 11 znazoriuji jednu vyhodnou variantu zubniho kartacku z
obr. 9 s optickym kodovanim nasazovaciho kartacku a pfislusnym snimanim
kédovani rukojeti 1. V rukojeti 1 jsou bezprostiedné na jeji Celni strané ze strany
spojky usporadany svételny zafi¢ 33, jakoz i v obvodovém sméru presazené
svéteiny detektor 34, které se vystupnim otvorem 35 pro svétlo a vstupnim
otvorem 36 pro svétlo v Celni strané pouzdra 26 rukojeti opticky napojuji na
pfipojeny nasazovaci kartacek 2. Vstupni a vystupni otvory pro svétio mohou byt
uzavieny transparentnim materidlem, aby se doséhlo uzavieného provedeni

pouzdra 26. Jak zafi¢ 33, tak i detektor 34 jsou spojeny s fidici a vyhodnocovaci
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jednotkou 27 rukojeti 1. Jak znazorfiuje obr. 11, je v nasuvném krouzku 8
nasazovaciho kartacku 2 umistén svételny vodi¢ 37, ktery pres vstupni otvor 38
pro svétlo, srovnej obr. 10, zachycuje svétlo, vychazejici ze zarice 33, kdduje ho a
predava zpét pres vystupni otvor 39 pro svétlo v nasuvném krouzku 8 do
detektoru 34 v rukojeti. Vedeni svétla mizZe byt provadéno rGzné, zejména
odrazem. V tomto pfipadé muze byt signal vyhodnocovan fidici jednotkou rukojeti
1, aby byl urCen pfisluSny nasazovaci kartacek. Svételny vodi€¢ 37 probiha v
nasuvném krouzku 8 obloukovité, srovnej obr. 11. Aby se moznosti kédovani
zvysily, mUze byt usporadano vice zafizeni na zpracovani svétla. Obr. 11
znazoriiuje druhy svételny vodi¢ 40. Kédovani muze probihat tak, Ze reaguje ten z
vice detektorll svétla, na ktery pfisluSny svételny vodi¢ vrati pfijmuté svétlo.
Kodovani mize probihat také tak, Ze svételné vodice pfijmuté svétio riznym
zpUsobem zméni nebo zpracuji, zejména rizné siiné odrazi. To se potom

detektorem svétla pievede na pfisludny signal.

Obr. 12 znéazoriiuje dal$i variantu optického kédovani. Zde jsou svételny
zari¢ 41 a svételny detektor 42 vytvoreny jako integfovany obvod. Piisludné
vstupni a vystupni otvory pro svétlo jsou vyhodné od sebe oddéleny délici sténou

43. Svétlo muiZze byt zejména kdédovano rizné silnym odrazem.

Priklad provedeni, znazornény na obr. 13 a obr. 14, ma tak jako
predchézejici priklady provedeni nasuvny krouzek 8 na €elni strané nasazovaciho
kartacku, pfifazené spojce 3. Rukojet ma jako identifikani zafizeni senzor 15
barvy, ktery je uspofadan na konci rukojeti 1 ze strany spojky a je smérovan na
barevny nasuvny krouzek 8. Senzor 15 barvy identifikuje barvu nasuvného
krouzku 8, tak?e mulZe byt urCen pfisluny nasazovaci kartacek, popfipadé
uZivatel zubniho kartacku. Ugelné je senzor barvy uspofadan bezprostiedné na
strané rukojeti 1 ze strany spojky a smérovan na krouzek 8, jestlize je nasazovaci

kartaéek nasunut na rukojeti 1.
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Obr. 15, obr. 16 a obr. 17 znazornuji provedeni elektrického zubniho
kartagku, u kterého se identifikace nasazovacich kartack 2 provadi mechanicky.
Barevny nasuvny krouzek 8 na &elni strané nasazovaciho kartaCku 2 ma jako
individualné tvarované kédovaci tvarové téleso vyhodné vystupky 16, popfipadé
vybrani ve tvaru ZlabkGi nebo drazek. Podle jednoho provedeni vynalezu se
tvarova télesa rozprostiraji jako vystupky na €elni strané nasazovaciho kartacCku,
zejména v podstaté rovnobézné s podélnou osou nasazovaciho kartacku. Na
protilehlé &elni strané rukojeti 1 jsou usporadana elasticky deformovatelna Cidla ve
tvaru mechanickych kontakt( 17, které jsou individualné a definované uvadény v
¢innost nasazovacim kartackem 2, popfipadé vystupky 16 nasuvného krouzku 8,
takze se adekvatné kombinaci kontaktd uvedenych v Cinnost identifikuje pfislusny
nasazovaci kartadek. Kédovaci tvarové téleso 16 ma k tomu GCelu ovladaci,
popfipadé tlakové plosky, které jsou usporadany, orientovany nebo vytvoreny tak,
Ze pfi nasazeni nasazovaciho karta¢ku na rukojet stlaci jeho ¢idla o pfedem dany
rozmér. Cidla vydaji signal, odpovidajici jejich stiateni, v nejjednodusdim pfipadé
vstupni / vystupni signal podle kontaktovani Usekd kontaktd, uspofadanych na
koncich éidel. Uvedeni mechanickych kontaktll 17 v ¢innost miZe byt testovano
vyhodné elektricky. Aby se mechanické kontakty zakfyly a odstinily vaéi okoli,
muZe byt na ¢elni strané rukojeti 1 poloZena pfes mechanicke kbntakty 17 mékka
membrana 18, skrz niz mohou byt mechanické kontakty 17 vystupky 16 ovladany.
Pouzdro 26 muiZe byt k tomu Ugelu zhotoveno dvouslozkovou lici technikou z tvrde

a mékké umélé hmoty.

Obr. 18 aZ obr. 20 znazoriiuji dals$i provedeni elektrického zubniho
kartacku, u kterého se pfislusny nasazovaci kartd¢ek 2 snima, popfipadé
identifikuje pomoci radiovych signall. Nasazovaci kartaCek 2 je opatfen
‘transpondérem 19, ktery miZe byt nalepen, popfipadé pfilepen ve tvaru etikety,

viz obr. 19, jako tak zvany smartlabel. Transpondér 19 muZe byt také vyhodné




30

obsazen v nasuvném krouzku 8 na €elni stran& nasazovaciho karta¢ku 2, srovnej
obr. 18a a obr. 20. V rukojeti 1 je uspofadan detektor 20, piizplusobeny
transpondéru 19, ktery slouzi jak jako vysila¢ signalG tak i pfijimaé signald.
Detektor 20 v rukojeti 1 vySle nejdiive pies civku 45 elektromagnetické viny k
civce 44, spojené s transpondérem 19, aby se transpondér 19, popfipadé jeho
mikroCip, zéasobil energii. Ten energii uloZi a vysle specificky znak zpét do
detektoru 20, ktery ho sejme, pomoci vyhodnocovaci elektroniky 46 identifikuje a
vysle do fidici jednotky 27 rukojeti 1 pfisludny signal. Civky 44 a 45 slouZi tedy jak
jako vysilaci ¢ast, tak i jako pfijimaci ¢ast. U jednoho vyhodného pfikladu
_provedeni jsou usporadany proti sobé na &elnich stranach nasazovaciho kartaCku
2, popripadé rukojeti 1, srovnej obr. 20. Na zakladé poznavaciho znaku,

zaslaného zpét z transpondéru 19, mGze byt identifikovan nasazovaci kartacek 2.

U priklad provedeni elektrického zubniho kartagku, znazornénych na obr.
21, obr. 22 a obr. 23, probiha identifikace nasazovaciho kartadku 2 kapacitnim
zpUsobem. V rukojeti 1 jsou uspofadany dvé nebo vice kondenzatorovych desek
21, mezi které mlze byt zasouvano dielektrikum 22, aby se ménila kapacita
kondenzatoru, tvofeného kondenzatorovymi deskami 21. Dielektrikum 22 je
uspofadano z &elni strany na nasazovacim kartacku 2, zejména muze byt Casti
nasuvného krouzku 8, nasunutelného na nasazovaci kartacek 2. Dielektricky Usek
22 se vyhodné rozprostira pfiblizné rovnobézné s podéinou osou nasazovaciho
‘kartagku, zejména pfiblizné rovnobézné s plastém. V rukojeti je v plasti pouzdra
26 usporadano oteviené vybrani 47 ve tvaru podéiné rovnobé&zné drazky, do které
mize byt vioZen dielektricky usek 22 nasazovaciho kartacku pfi jeho nasazovani
na rukojet 1. Kondenzatorové desky 21 lezi uvniti pouzdra 26 po obou stranach
uvedeného vybrani, takze se dielektrikum zasune mezi kondenzatorové desky.
Pomoci rtznych dielektrik mohou byt individuainé kédovany nasazovaci kartacky
g Podle kapacity, popfipadé podle jeji zmény viivem rGznych dielektrik, miZe byt

identifikovan pfisludny zubni kartadek 2. Pfi uspofadani vice kondenzatori mize
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byt kédovani dosazeno také usporadanim a/nebo poétem dielektrik. Rozumi se
samo sebou, Ze kapacita kondenzatoru maze byt ménéna i zménou odstupu
kondenzatorovych desek 21, ¢ehoz se mlze dosahnout pfislusnym plisobenim

-mechanickych prostiedkd nasazovaciho kartacku 2 na kondenzator.

Na obr. 24 a obr. 25 je znazornéno specialni provedeni vynalezu s
mechanicky kédovanym, popfipadé tvarem kédovanym nasazovacim kartaCkem,
a mechanickym snimanim tohoto kédovani. Kédovani nasazovaciho kartacku je
¢asti jeho spojovaciho Gseku 48, kterym se hnaci Ustroji 49 ze strany kartacku
spoji s hnacim hfidelem 28 ze strany rukojeti, pfesnéji fedeno s jeho spojovacim
usekem 30. Jak znazoriiuje obr. 25, tak se téleso nasazovaciho kartacku licované
pfesné nasune na uchyceni 50 kartaCku rukojeti 1, takze je nasazovaci kartacek
na rukojeti 1 definované usporadan. Pomoci blokovacich vyénélki a pfislusnych
vybrani dochazi pfitom napfiklad k tvarovému zajisténi nasazovaciho kartacku na
rukojeti, popfipadé k jeho uchyceni. Axialni zajisténi mlze byt také realizovano
trecim nebo silovym spojenim. PFi nasouvani nasazovaciho kartacku se i
spojovaci tseky 48 a 30 dostanou spolu v hnacim Ustroji do zab&ru. Spojovaci
Useky jsou tvoieny zakoncenim hfidele a komplementarnim vybranim ve tvaru
slepé diry v protilehiém konci hiidele, takZze zakonéeni hfidele je licované piesné
zasunutelné do otvoru v hfideli ve tvaru slepé diry. Pfenos krouticiho momentu

probiha vyhodné tvarovym stykem.

Spojovaci Useky maji vici sobé komplementarni licovaci plochy 51 a 52,
vyhodné ve tvaru zkoseni hfidele hnaciho hfidele 28, a pfisludné hranové plochy
otvoru ve vybrani 53 useku 54 hnaciho hiidele ze strany karta¢ku. Pro pfenos
krouticiho momentu m(ze byt také uspofadana klinovitad drazka nebo klinovity

profil hfidele.
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Jako koédovani ma nasazovaci kartaCek, zejména spojovaci Gsek 48,
ovladaci plochu 55, ktera je v pfipojeném stavu na hnacim hfideli 28 v zabéru s
pfifazenou zabérovou plochou na rukojeti 1, zejména na jejim spojovacim useku
30. Ovladaci plocha 55 je takovym zpusobem pfizpisobena zabérové plose 56, ze
dochazi k pfedem danému vzajemnému pusobeni mezi obéma plochami v
pfipojeném stavu. Zejména je ovladaci plocha 55 uspofadana a orientovana tak,
Ze vykonava na zabérovou plochu 56 pfedem dany tlak. Aby se mohlo provedeni
oviadaci plochy 55 dist, popfipadé snimat, je pfifazena zabérova plocha 56
vytvofena na pohyblivém dotykovém ¢lenu, takze se jako vzajemné pusobeni
vytvaii pfedem dany pohyb dotykového ¢lenu. Zasadné by bylo také mozné
méfeni sily, av8ak pohyb umoZiuje jednodu$si snimani. Rizna provedenf
ovladacich ploch 55 se preménuji v rlizné pohyby pfifazené zabérové plochy 56,

popfiipadé dotykového ¢lenu.

Jako dotykovy €len slouzi vyhodné hnaci hiidel 28 rukojeti. Ten je podélné
posuvné uloZen a vyhodné predepnut z rukojeti riznymi predpinacimi prostredky.
Ovladaci plocha 55 nasazovaciho kartacku 2 stlaci pfi jeho nasazovani na rukojet
hnaci hfidel 28 o pfedem danou drahu do vnittku rukojeti 1. Posouvani se snima
zafizenim pro snimani drahy posunuti nebo pohybu, kiteré muze byt zasadné
vytvofeno rtizné, napfikilad mlze pracovat jako svételna zavora. Jina zafizeni na
méfeni drahy jsou také mozna. Vyhodné muze byt uspofadano elasticky
deformovatelné cidlo s elektromechanickym kontaktem druhu, popsaného dfive v
souvislosti s obr. 17. Vyhodné je hnaci hiidel 28 usporadan osazenim, vyhodné
svym koncem, lezicim proti spojovacimu Gseku 30, na &idlu §7. To muze
souCasné slouzit jako pfedpinaci prostfedek. Pfi stlageni hnaciho hfidele 28 vysle
¢idlo pfislusny signal, zejména otevie nebo zavie pfislusny kontakt. Pfi
adekvatnim provedeni senzoru, popfipadé €idla nebo vice ¢idel, mize byt éteno

nebo snimano koédovani nasazovaciho kartacku.
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Jak znazoriuje obr. 25, je ovladaci plocha 55 tvofena vybranim 53 na
zpusob slepé diry v hnacim hfideli ze strany kartacku. Pfifazena zabé&rova plocha
je tvofena &elni plochou hnaciho hfidele 28. Uspofadani se da obratit, vyhodné je

‘véak vytvoFeno ve zminéném provedeni.

Alternativni provedeni ovladacich a zabérovych ploch 55, popfipadé 56,
jsou mozna. U dalSiho provedeni vynalezu mohou byt usporadany i kénické

licovaci plochy. Jina provedeni jsou rovnéz myslitelna.
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PATENTOVE NAROKY

1. Rukojet' (1) elektrického zafizeni (1, 2) na oSetifovani nebo ¢i§téni zubl, se
spojovaci Casti pro pripojeni Cisticiho nebo oSetfovaciho nastroje (2), zejména
nasazovaciho kartacku, s ndhonem (23) pro pohanéni pfipojeného Eisticiho nebo
oSetfovaciho nastroje, a s Fidici jednotkou (27) pro fizeni nahonu, vyznaéujici se
tim, Ze fidici jednotka (27) ma zafizeni (100) pro blokovani provozu, které je
odpojitelné odpojovacim ustrojim (7), uspofadanym zejména a vyhodné na

Gisticim nastroji.

2. Rukojet podle naroku 1, vyznac€ujici se tim, Zze zafizeni (100) pro blokovani
provozu je odpojitelné, popfipadé se odpoji odpojovacim Ustrojim (7) tehdy,

jestlize je k rukojeti pfipojen &istici nastroj.

‘3. Rukojet podle kteréhokoliv z pfedchazejicich narokd 1 nebo 2, vyznaéujici se
tim, Ze fidici jednotka (27) ma kddovaci snimaci zafizeni (5) pro snimani
kédovani odpojovaciho Gstroji (7) pfipojeného Eisticiho nastroje (2), a zafizeni
(100) pro blokovani provozu je odpojiteiné v zavislosti na signalu kédovaciho

snimaciho zafizeni (5).

4. Rukojet podle nékterého z pfedchazejicich narokl, vyznaéujici se tim, Ze pro
aktivaci kédovaciho snimaciho zafizeni (5) je opatfeno oviadatem rukojeti (1);
vyhodné spinaéem/vypinaem nahonu (23), pfi¢emz nahon (23) je zapnutelny po
pozitivni odezvé koédovaciho snimaciho zafizeni (5), popfipadé po deaktivaci

zarizeni (100) pro blokovani provozu.

5. Rukojet podle n&kterého z pfedchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze

zarfizeni (100) pro blokovani provozu je elektronicke.
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6. Rukojet podle kteréhokoliv z narok( 3 az 5, vyznacujici se tim, Ze kédovaci

snimaci zafizeni (5) je vytvofeno jako bezdotykové pracuijici.

7. Rukojet podle kteréhokoliv z narok(l 3 az 5, vyznacujici se tim, Ze kodovaci

snimaci zafizeni (5) je mechanicky oviadatelné.

8. Rukojet podle naroku 7, vyznacujici se tim, Zze kddovaci snimaci zafizeni (5)
ma alespori jedno pohyblivé a/nebo elasticky deformovatelné ¢idlo (17), které je
pohyblivé a/nebo deformovatelné kédovanim cisticiho nastroje (2) pro vytvareni

signalu, odpovidajiciho zejména pohybu a/nebo deformaci.

9. Rukojet podle naroku 8, vyznadujici se tim, Zze cCidlo (17) je vytvofeno jako

elektrické kontaktni Ustroji.

10. Rukojet podle nékterého z pfedchazejicich narokl, vyznacujici se tim, ze
dotykovy €len kodovaciho snimaciho zafizeni (5) je uloZzen pohyblivé, vyhodné
posuvné, a ma zabérovou plochu (56) pro zabér s pfisluSnou oviadaci plochou

(65) cisticiho nastroje (2).

11. Rukojet podle naroku 10, vyznadujici se tim, Zze zabérova plocha je
pfizpisobena ovladaci plose Cisticiho nastroje (2) tak, ze se pfi pfipojeni Cisticiho
nastroje (2) k rukojeti pohne dotykovy &len o rozmér, ur¢eny oviadaci plochou
(55), a kddovaci snimaci zafizeni (5) ma pohybové snimaci zafizeni (17; 57),

napriklad ovladag, pro snimani pohybu dotykového ¢lenu.

12. Rukojet podle naroku 10 nebo 11, vyznacujici se tim, ze dotykovy ¢len je

vyhodné tvofen podéiné posuvné ulozenym hnacim hfidelem (28).
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13. Rukojet podle kteréhokoliv z pfedchazejicich naroki 11 nebo 12, vyznaéujici
se tim, Ze pohybové snimaci zafizeni je tvofeno Cidlem (57), napfiklad oviadatem

podle naroku 8 nebo 9.

14. Rukojet podle nékterého z pfedchazejicich narokll, vyznaéujici se tim, Ze
kdédovaci snimaci zafizeni (5) ma pfijima¢ (20) signalu pro prijem kédovaného

signalu z disticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho Ustroji (7), a/nebo vysila¢

(20) signalu pro vysilani signalu, zejména testovaciho nebo aktivaéniho signalu,

do pfiipojeného Eisticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho Ustroji (7).

15. Rukojet podle nékterého z predchazejicich narokd, vyznadujici se tim, ze
kdédovaci snimaci zafizeni méa optické snimaci zafizeni (12; 13; 15) pro snimani
optického kddovani pfipojeného disticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho

astroji (7).

16. Rukojet podle nékterého z predchazejicich narokl, vyznaéujici se tim, ze
kdédovaci snimaci zafizeni (5) ma magnetické snimaci zafizeni (6; 9; 10) pro
snimani magnetického kdédovani pripojeného dCisticiho nastroje (2), zejména

odpojovaciho Ustroji (7).

17. Rukojet podle né&kterého z pfedchazejicich narokl, vyznacdujici se tim, Ze
koédovaci snimaci zafizeni (5) ma snimaci zafizeni (9), zejména spinaci obvod
nebo obdobny prvek, pro snimani kovového nebo elektromagnetického kédovani

pfipojeného Cisticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho ustroji (7).

18. Rukojet podle nékterého z pfedchazejicich narokl, vyznaéujici se tim, Ze
kddovaci snimaci zafizeni () ma kapacitni snimaci zafizeni (21) pro snimani
kapacitniho kédovani pfipojeného Eisticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho

astroji (7).
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19. Rukojet podle nékterého z predchazejicich naroki, vyznaéujici se tim, Ze
kodovaci snimaci zafizeni (5) ma elektrické snimaci zafizeni pro snimani
elektrického kodovani pripojeného Cisticiho nastroje (2), zejména odpojovaciho

astroji (7).

20. Rukojet podle nékterého z predchazejicich narokl, vyznaéujici se tim, Zze
kdédovaci snimaci zarizeni (5) je usporadano v uzavieném, zejména fluidotésném

pouzdru (26) rukojeti.

21. Rukojet podle predvyznakové ¢&asti naroku 1 nebo nékterého z
pfedchazejicich narok(, vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci ustroji (7) pro
odpojovani zafizeni (100) pro blokovani provozu rukojeti (1) je pfifazeno rukojeti

samotné, zejména je upevnéno na pouzdfe (26) rukojeti nebo v ném.

22. Rukojet podle naroku 21, vyznacujici se tim, Ze hnaci hfidel (28) rukojeti (1)

je vytvoren jako odpojovaci ustroji (7) napfiklad namagnetizovanim.

23. Gistici nebo osetfovaci nastroj, zejména nasazovaci kartaCek, se spojovaci
&asti pro pripojeni k rukojeti (1) elektrického zafizeni na €iSténi zubll, vyznadujici
se tim, Ze je opatfen odpojovacim Ustrojim (7) pro odpojovani zafizeni (100) pro

blokovani provozu rukojeti (1).

24. Cistici nastroj podle naroku 23, vyzna&ujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7)
ma kodovaci zatizeni, popfipadé Cidlo - vysila¢ nebo je jako &idlo - vysilaé
‘vytvoien, které nebo ktery ma zejména magnetickou, elektrickou, kapacitni,
elektromagnetickou, optickou a/nebo mechanickou kédovaci funkci nebo funkci

¢idla - vysilace.
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25. Cistici nastroj podle naroku 23 nebo 24, vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci
stroji ma prijimad signalu pro pfijem signalu z rukojeti (1) a/nebo vysila€ signalu
pro vysilani odpojovaciho signalu do rukojeti (1), zejména inteligentni Cip

transpondéru (19).

26. Cistici nastroj podle naroku 25, vyznadujici se tim, Ze pfijimadi signalu a/nebo
vysiladi signalu jsou pro kédovani pfijatého signalu piifazeny kédovaci prostiedky,

zejména civky (44, 45).

27. Cistici nastroj podie kteréhokoliv z predchazejicich naroki 23 az 26,
vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci ustroji ma pevné s télesem Cisticiho nastroje
spojené kodovaci téleso, zejména tvarové téleso, které je uspofadano a vytvoreno
takovym zplisobem, Ze je ve stavu Cisticiho nastroje, pfipojeného k rukojeti (1), ve
snimaci oblasti kdédovaciho snimaciho =zafizeni (5) rukojeti (1) polohové

nastaveno.

28. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z predchazejicich narokd 23 az 26,
vyznadujici se tim, Ze jako odpojovaci Ustroji je uspofadan alespoil jeden
ovladaci usek, ktery pfi pfipojeni Cisticiho nastroje (2) k rukojeti (1) ovliada
“dotykovy ¢&len (28), poptipadé ¢idlo (17; 57) na rukojeti (1), zejména s nim pohne
a/nebo ho zdeformuje o pfedem stanoveny rozmér a/nebo v pfedem stanoveném

sméru, a/nebo na ného vykona pfedem stanovenou silu.

29. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z pfedchazejicich naroki 23 az 28,
vyznaéujici se tim, Ze jako ovladaci Usek je uspofaddana ovladaci plocha (55),
zejména tlakova plocha, opérka nebo obdobny prvek, ktery je pfizplsoben
pfisludné zabérové ploSe (56) nebo opérce rukojeti (1), pfifazené dotykovému

&lenu (28), poptipadé cidlu tak, Ze pii pfipojeni Cisticiho nastroje (2) k rukojeti se
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zabérova plocha (56) ze strany rukojeti pohne o pfedem stanoveny rozmér a/nebo

v pfedem stanoveném sméru, a/nebo na ni plisobi pfedem stanovena sila.

30. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z predchazejicich narokd 23 aZ 29,
vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) je vytvofeno tak, Ze s hnacim
hfidelem (28) rukojeti (1) vyhodné spoluptisobi Usek hnaciho hfidele (49) ze

strany disticiho nastroje.

31. Cistici néastroj podle kteréhokoliv z pFedChézejicich naroki 23 az 30,
vyznadujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) ma alespor jedno magnetické Cidlo -
vysila& nebo koédovaci t&leso (8), které je vyhodné uspofadano v oblasti Celni

- strany &isticiho nastroje (2) ze strany spojky.

'32. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z predchazejicich narokd 23 az 30,
vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) ma élespoﬁ jedno dielektrické Cidlo -
vysilaé nebo kédovaci téleso (8), které je vyhodné uspofadano v oblasti Celni
strany &isticiho nastroje (2) ze strany spojky, zejména je vytvoreno jako

precnivajici elni stranu ve sméru pohybu pfi spojovani.

33. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z pfedchazejicich narokd 23 az 32,
vyznadujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) ma svételny vodi¢ (37), ktery je
spojen se vstupnim otvorem (38) pro svétlo a vystupnim otvorem (39) pro svétio,
které jsou vyhodné vytvofeny v &elni ploSe télesa Eisticiho nastroje ze strany

spojky.

34. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z predchazejicich naroki 23 az 33,
vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) je integraini soucasti télesa Cisticiho

nastroje.
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35. Cistici nastroj podle kteréhokoliv z pfedchazejicich narokli 23 az 33,
vyznacujici se tim, ze odpojovaci Ustroji (7) je vyhodné uvolnitelné spojeno s

télesem disticiho nastroje.

36. Cistici nastroj podle naroku 33, vyznaéujici se tim, Ze odpojovaci Ustroji (7) je
integrovano do krouzku (8), ktery je uspofadan na &elni strané Cisticiho nastroje ze

strany spojky, vyhodné je na téleso gisticiho nastroje tvarové zacvaknutelny.

37. Elektrické zafizeni na Cisténi zubl, zejména elektricky zubni kartacek, s
rukojeti (1) v kombinaci s na ni pfipojitelnym Cisticim nastrojem (2), podle jednoho

nebo vice pifedchazejicich naroku.

38. Elektrické zafizeni na Ci§téni zubl, zejména elektricky zubni kartaek, s
rukojeti (1) podle kteréhokoliv z predchazejicich naroki 1 a 21 a/nebo 22, v
kombinaci s na ni pfipojitelnym disticim nastrojem (2), ktery je kompatibilni s

rukojeti (1), ale nema odpojovaci ustroji (7).
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