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(54) Nazov prihlasky vynalezu:

(57) Anotécia:

Zariadenie na stréfenie nepohyblivych alebo pohyblivich prednetov

Riedenie sa tyke zariadenia na strdfenie
napohyblivého  slebo  pohyblivého  predmetu.
Jariedenie je upiestnené v stréfenej ohrade a
obsahuje obvod (1) vysielata - prijimala prvého
signdlu (sco 1) a druhého signdlu (sco 2)
kontroly predmetu, prifon prvy signdl (sco 1)
kontroly predmetu upmotfiuje robit  kontrelu
pritopnosti predmetu a druhy signdl (sco 2)
kontroly predmetu upoffiuje robit kontrolu polehy
prednetu. tektie! sa predpokladd obvod (2) na
vysielanie signdlu na spustenie poplachu, pritom
tento obvod (2) prijima prvy a druhy signdl
kontroly prednetu  a upoifiuje podmienend
vysielanie signdlu (sda) na spustenie poplachy,
ked kritérium je logickd afalebo analégovd
kombindcia prvého a a druhého signdlu kontroly
prednetu, Vyuiitie na stréfenie umeleckych alebo
cennych predmetoy,
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Jariadenie na strédienie nepohyblivych alebo pohyblivych
predmetov.

Ohlast techniky

¥Yvyndlez sa tvka zariadenia na strdienie oohyblivych alebo
nepohyblivvch predmetov.

Strdienie predmetov, ako si napriklad umelecké diela, je
chiulostivy probliém, pretoie znamend z hladiska ich vystavova-

nia U

[BE

£ maximdlnu bezpednoest stridfenia ori normidlnom

riiav
K

a
pristupe tymto predmetom.

Joteralsi stav techniky

teraz se stridienis umeleckyeh diel vykondvalo bud obvo-

t
strdzenim miesinostii. kitord tieto diela chrdnia pouZitim

L
O

IOV Y M

obvodove) alebo priestorove) ochrany, ako je napriklad radar
strdziacl vniknutie, ked Je wvy¥stava prerufend alebo ukondena,
alebo mechanickymi ochrannymi prostriedkami alebo elektro-
mechanickymi prostriedkami, z ktorych tie najbezpedneidie si
ai tak daleko, Ze brédnia Tyzickeému pristupu Kk tymto predmeton,
takZe ndvétevnik vystavy je od nich fyzicky oddeleny priehlad-
nou priehradkou, ktora sa povaiuje za nedotknutelnu.

I toho wvelmi &asto vyplyva rozpor. Ktory spoliva v tonm,
ie na jedne] strane takéto opatrenia esteticky nesveddia och-
rafiovanému dielu a skutoény milovnik sa citi sklamany VO svo-
jom umeleckom citeni., no na druhel strane je to dobre mienenj
ochrana umelecke) ndrodnej pamiatky. Preto Ziadne dielo nezé-
visle na svojej hodnote umeleckej a/alebo predajnej nemdie mat
prospech z takejto ochrany.

Hlavnym cielom vyndlezu je vyried3if zariadenie na strdie-
nie nepohyblivého alebo pohyblivého predmetu, umoXfuijlce za-
bezpelenie maximdlnej bezpelnosti pri minimdlnych obmedzeniach
pristupu kK jednému alebo niekolkym predmetom. Ktoré toto za-
riadenie strdii.

0aléim cielom vyndlezu je taktie? vyriesit zariadenie na
strdienie nepohyblivych alebo pohyblivych predmetov, umoZfuji-
ce  zapezpedli strdienie sdsiredend na jedno, alebo niekolko
umeleckvch djeT alebo na pregdmety pohwblivé aleho nepohvblive.

TVOIT1lase Doustaiu ZDrel Ky.
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Daldim ciefom vyndlezu je celkovo vyries3iti zariadenie
na strdzienie nepohyblivych alebo pohyblivych predmetov, umoi-
Aujbice zdroven velkl autondmiu funkcie, velmi velkd pruinost
pouiitia a maximdlnej bezpelnosti v take) miere, ze kK normdl-
nemu strdieniu jedného alebo niekolkych nepohyblivych alebo
pohyblivych predmetov mdie byt bripojené strdzenie alebo kon-

trola asponh ¢asti okolia tyvchto predmetov.

Podstata vynalezu

Zariadenie na strdiznie nepohyblivéhce alsbo pohyblivého
predmetu, umiestneng vo vnutri straienel ohrady, Ktoré podls
vyndlezu obsahuj)e dvolicu vysielad - prilimad prveého a druhého
signdlu umoifiuje robit kKontrolu pritomnosti predmetu a druby
signdl kontroly predmetu umcinfule robii Kontrolu polohy pred-
metlu. Predpckladame zariadenie na vysielanie signdlu na spus-
tenie poplachu, pricom toto zariadenie oprijima prvy i druhy
signdl kontroly predmetu a umoZfiuie nodmienend vyslanie signd-
lu na spustenie poplachu, kde krit2riom je loagickd asalebo
analodégova kombindcia prvého a druného signdlu Kontroly pred-
metu.

Zarladenie na stradienie nepohyblivych alebo pohyblivych
predmetov podlia vyndlezu sa uplathnuje predovéetkym na stridie-
nie umeleckych predmetov vystavenych v muzedch alebo na kul-

na striZenie predmetov umies-

1
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tirnych prehliadkach a véeoha2an

D

tnenych v chrdnenom alebo nechrédnenom obvode,
Podrobnejsie vysvetlenie zariadenia podla vvnédlezu bude
dale) popisané v priklade vyhotovenia podla vyndlezu a pri

pouziti vykresov a ich popisov.

Prehlad obrdzkov na vykresoch

Obr.1 je prehladnd celkovd schéma zariadenia na strdzenie
nepohyblivych alebo pohyblivych prednetov podla wyndlezu.
Obr. 2a zndzorhuje detektor &pecidlne upraveny pre vyulitie
v zariadeni na strdienie predmetov podla vyndlezu, obr.2b znd-
zorfuje schemu elektironickych obvoaov umoifujucicn vynotovenie
detektora nakreé]eného na obr.Z2a. Na obr.2c¢c )2 nakresleny
priklad vyholovenlia pirviku 12ié na  spustanie popliachu, umigs-

tnen? v straziene) ohrade. Obr.%a Je schéma prikladu vyhotove-—



nia vysielaca signdlov umoZfiujlce vyhotovenie elektronickych
obvodov nakreslenvch na obr.2a, obr.3b je schéma prikladu vy-
hotovenia takého demodulaéneho kandla, ako je nakresleny na
obr.zZzb a Kitory dodava bud prvy alebo druny signdl Kontroly
predmetu. Obr.3c¢c predstavuje vyhodné vyhotovenie interkorelad-
ného obvodu oboch signdlov kontroly predmetu, prvého a druhé-
ho, pre vytvorenle podmieneného vysielania poplasnéno sianalu.
Na obr.3d je nakresleny <&asovy diagram signdlov nameranych na
rdznych testovanych bodoch na obr.3a, 3k, Jc¢. Obir.4a predsta-
vuile variant vyhotovenie reléoveého prvku na vyslanie poplachu,
nakresleného na obr.2c, na cbr.4b je nakresleny detail vyhoto-
venia elektronického obvodu prvku rels2, nakresieného na
obr.4, na obr.4c Je nakreslend vvzva MA a odpoved MR, suhlasne
vyslana a prijatd relfovym prvKom nakreslenym na obr.4a, nap-
riklad pomocou takéhc detektora, ako je nakresleny na obr.2a.
Obr.4d predstavuje sled vyslanych vyziev MA a odpovedi MR, na
obr.5 je nakresleny detail vyhodného vvhotovenia detektora
z obr.za. Obr.é predstavuie osobltne vyhodny priklad vyhotove-
nia zariladenia podla vyndlezu na strédfenie pohyblivych predme~-

tov, ako sU napriklad automobily.

Priklady vvhotovenia vyna

o

ezu

i

Podrobnejsie objasnenie zariadenia na strd’enie nepohyb-
livych alebo npohyblivych predmetov podla vyndlezu bude teraz
vykonane vo vdzbe na obr.l.

Podla uvedeného obrdzku obsahuje zariadenie na strédfenie
nepohyblivych alebo pohyblivych predmetov podla vynédlezu obvod
1l vysielac-prijimac¢ prvého a druhého signdlu kontroly predme-
tu, kde prvy signdl kontroly predmetu je oznadeny scol a druhy
signdl kontroly predmetu je oznadeny sco2. Prvy signdl kontro-
ly predmetu umoZnuje robif kontrolu pritomnosti predmetu, za-
tial &o druhy signdl kontroly predmetu umoifiuje robit kontirolu
polohy predmetu.

Okrem toho sa polita s vysielacim obvodom 2 signédlu na

vy a druny signdl koniroly predmetu a umoifiuje podmienené vys-
lanie signdlu na spustenie poplachu. Ktordho kritériom - ako

i bholo uvedend - ja  looickd a/alebo analdnovd kombindcia pr-



Na obr. 1 si moino vaimnutf, Ie pohyblivy alebo nepohybli-
vy predmet ma vztahovi znadku OM, teda ie strdiend ohrada tu
predstavuje mGzejnd sdlu, kKtorej napriklad strop a jedna zo
stien boli nakreslené, pridom predmet pohyblivy alebo nepohyb-
livy je schematicky zndzorneny vystavenou tabulou upevnenou na
strope, napriklad pomocou zavesu.

Podla zvl1ast vyhodnej vlastnosti zariadenia na stréienie
predmetov podla vyndlezu, Je prvy slanal kontroly predmetu 3C0
1 funkciou vrzdialenostl ol striiensho nepohyblivéhoe alebo po-
hyblivého predmetu OM od akiivnyen <asii  obvodu vysielad

- priiimad.

D
i

Podla inej zvldét vyhodnei vlastnostl zariadenia na stra-
jenie nepohyblivych alebo pohyblivych predmetov podla vyndle-
zu, je druhy signdl kontroly npredmetnou funkciocu vzdialenosti
d2 strdieného nepohyblivého alebo pohyblivého predmetu od pev-
nej plochy oznadenej PF na obr.l strdienej ohrady, priom tédto
pevnd rovina je povaiovand za referesnénd plochu. Samozreime
pevnd plocha bude mdct byt dand rovnako ako je na obr.l pred-
stavenad Jjednou zo stien vystavnej siene.

Podla inej zvldst vyhodnej vliastnostl zariadenia na strd-
jenie predmetov podla vyndlezu, podmienene vyslanie signdlu
pre spustenie poplachu, na obr.l oznaceného sda, Jje uskutocne-
nd podla kritéria logickel a/aleho analdooved komhindcie nrvé-

ho a druhého signdlu kontroly predmetu scol, sco2 podla vztahu:
(1) not [f (dl, d2) = Al = 1

I tohoto vztahu si moino véimnut, Ze T (d1,d2) urdéuje
funkciu hodindt vzdialencstl dl, dz strdieného nepohyblivého
alebo pohyblivého predmetu OM, pricom vyraz not urcul)Je non va-
ridciu alebo cdchylku hodnoty tejte kendgtanty vzhladeom K refe-
ren&nej hodnote A& pre uvaiovany nepohyblivy alebo pohyblivy
predmet OM, pre Ktoru je tento predmet v bezpecCi.

/ tohto vztahu sa da dalej vsimnut, ZIe ak hodnotda Tunkcie

a2 sa skuytodne rovna A, referendnid hodnota urdéena pre

]
I

Mvaziovany neponviblivy aivbo woehyullvy prwdm=t OM, pre KLord j

10

predmet  povazovany  za Dbezpedny. 1oaickada  nodnota uvedansho



vztahu f(dl, d2) sa rovnd A povaiuje sa za rovnu 1 & samozrej-
me logickad funkcia sa teda rovnd 0 a signdl sda spustania pop-
lachu nebol vyslany.

Naopak, ak sa hodnota funkcie f(dl, d2) nerovnd uvedene)
hodnote A, logickd hodnota danej rovnice sa teda rovnd 0 a lo-
gickd funkcia sa rovnd 1, tdto odchylka alebo zmena tejto fun-
kcie vzhladom k referenénei hodnote konstanty A bude teda zna-
menat narusenie bezpeénosinej situdcle pre uvaiovany strdieny
nepohyblivy aiebo pohyblivy predmet OM. Signdl na spustanie
moplachu sda je teda vyslany.

MNaimd si trebz viiamndt, e funkcia f{di,dz)=z& mdéie byt
logickou funkciou premennych vidialenosti di., dZ pova
23 logické (alebo numericxe) premenne a/jalebo to mdie byt
aritmeticka funkcia premennych vzdialenosti dl a d2 povaiova-
nych za analdgové premenné,

7 prikladu vyhotovenia, na Ktory sa vynédlez neobmedzuje.
s3 déd urdif, 7e loocickd funkcia premennvch vzdialenosti di.
dz mdte byt tvorend naprikliad logickou funkciou typu A& (AND)
logickych premennych dl, d2, ale aritmetickd funkcia premen-
nych vzdialenosti di, d2 mdie byt realizovand napriklad porov-
nanim hodnét vzdialenosti, t1.3. droviAou amplitidy prveého
a druhého signdlu kontroly predmetu scol, sce2 vzhladom K ur-
cenym hodnotdm prahu, ako bude podrobnejsie popisané dalej
v opise,

I prikladu vyhotovenia tieZ vyplyva, Ze obvod 2 na vysla-
nie signdlu na spustenie poplachu je bud realizovany autondm-
nym systémom spudtania zvukového poplachu, napriklad vibrétora
alebo prednostne neobmedzujicim spdsohom a sice obvodom na vy-
sielanie signdlu na spustenie poplachu ako je spusfaci signal
sda nakresleny na obr.l. Vv prvom pripade Jje signdl sda na
spustenie poplachu teda tvoreny zvukovym signdlom vyslanynm
vibrdtoron.

¥ druhom, vyhodnejsom pripade obsahuje zariadenie na
strdienie predmetov podla vyndlezu daldi reléovy prvok 3
tenia poplacnu, Aﬁmiestneny na ohrade straieneho priestoru.
Prednostne hude reléovy prvok 2 umiesteny napriklad na stirope

vystavne] siene. Tento releovy prvok 5 spldsStiania poplachu e

urdeny na to. aby prijimal signaly sda na spustenie poplachu.



ked poplach nie je tvoreny zvukovym siagndlom vysielanym vibra-
torom. Reléovy prvok 3 spustania poplachu je teda pripojeny na
strdinu centrdlu, napriklad spojenim typu bus, Ktoré bude da-
lej podrobnejlsie vysvetlené v oplse.

Podrobnejs3i opis usporiadania obvodu 1
ma¢ a vysielacieho obvodu 2 signdlu na spustenie poplachu,
skdr oplsany v spojitosti s obr.l1, bude teraz podany v spoji-
tosti s obr.za.

Podla obr. Za obvod L vysielacda a vysielacl obvod Z su
1

tvoreng orisludnym prvym prevoonikom 1] a drufym preyod-

nikom 120, 121 wrijimacda - vyslelacda. Predpokladd sa treti
prevodnik 20 brenocsu, Ktory e wrdéeny na vyivorenie vysiela-
cieho obvedu z signaliu na spusienie poplachu, ako je dalej o-

pisane,
Prvy, druhy a tretl prevodnik s napriklad prevodniky
elektromagnetickych vln alebo ultrazvukovych vln a si zamonto-

vané do skrinky ktord tvori detektor strdienia nepohybhli=-

vych alebo pohyblivych predmetov OM, pricom tento ‘detektor
alebo viac detaKtorov je pripojenych k rdznym strdZenym pohyb-
livym alebo nepohyblivym predmetom tak, Ze Kaidy detektor je
pripojeny k jedneému stridienému predmetu, <o je vykonane v spo-
jeni s reléovym elementom 3 spustania poplachu, zariadenia na

strdienie predmetov podla vynalezu.

Spravidla, a ako i@ i nakreslend na ohr.2a, prvy
prevodnik 110 a druhy prevodnik 111 vysielanie - prijem umoi-

fiuje vyvolat a prijat amplitidovo modulované elektromagnetické
alebo ultrazvukové viny podla danej frekvencie moduldcie a da-
ného striedania. Ako je nakreslené na obr.2a, vysielanie
a prijem elektromagnetickych alebo ultrazvukovych vin je uro-
bené pire Kaiady prevoonik v pevinomn uhle strdienia, nasmerova-
nom k sirdienemu nepohyblivému alebo pohyblivému predmetu OM.

Pokial ca tyka prvého prevodnika, je pevny uhol ocznadeny dfl,

[

T

merny vzdialenostli dl a pokial sa tyka druhého prevodnika,
d n

nevny uhol dR2 Je prislusne asmerovany k pevnej stene PF

straiene) onrady, povaiovane) za referenénu plochu. a je Umer-

¢

ny vzdialenosti d?. Rode zreims, e nrv a druhy nrevodnik

(o

vysielanie-prliew moze byt realizovany prisiusnou vysielacou

drodou 130 a prijimacou aiodou 111, vysieslacou diddou 120

LN



a prijimacou diddou 121. Tieto vysielacie diddy mé7u teda nap-
riklad uskutodnii vysielanie - prijem v oblasti elektromaane-
tickych 1nfradervenych vin.

Teda prvy, respektive druhy prevodnik vysielania - prijnu
je tvoreny, ako je tleiZ nakreslené na obr.za, vysielacou diod-

dou 110 alebo 120, umiestnenou na prvej stene skrinky 0 tvo-

riacou detektor strédienia nenchyblivého alebo pohvblivého
predmetu OM a prijimacou diddou 111 alebo 121, umiestnenou na
rovnakej) prvej alebo druhe) stene skrinky 100. Tieto vysiela-
cie & prijimacie diddy tvoriace prisludny prvy alsho druhy
prevodnik vysielania - prijmu, sU umiestnené takio na dvoch
protilanlych stenach skrinky tak, aby umoifovali zameranie wvy-
sigianeno zvdzku prislusnshnoe prvého alebo druhého prevodnika
gmerom k prisiusnému pohyblivému alebo neponyblivému predmetu,
pripadne smerom K pevne] ploche PF. Samozreime kaidd vysiela-
cia didéda 110 alebo 120 Je pripojend na elektronicky obvod,
umo¥Auivci vyvolat infradervenéd vviarovanie v npevnych analo-
glckych uhloch, zatial <o prijimacie diddy su naopak pripojené
k elektronickemu obvodu, umoifujlcemu zabezpedit najimd funkciu
vyjadrend vyssie uvedenym vztahom (1), aby bolo umoineng vys-
lanie signdlu na spustienie poplachu sda. ako uf bolo skér

uvedene.

O«
fe}]

lej bude zrejme, Ze prisludné vysielacie didédy 110,

120 2 prijimacie diddy 111, 121 méiu byt namcntovand do vybra-
tia usporiadaného v stendch skrinky 100 tak, aby umoinili zni-
Zenie nebezpelenstva priameho vybudenia kKaZdei prijiimacei did-
dy 111 alebo 121 zodpovedajdcim vyslanym zvdzkom prisludnej

vysielace) diddy 110. Z tohto dovodu je zrejmé, Ze vysielaci
vykon kaidej diddy je obmedzeny na niekolko miliwattov.
Podrobne)si opis prave uvedenycn elektronickych obvodov
obsiahnutych v skrinke 100 a tvoriacich detektor zodpoveda
prednetu vyndleziu & bude Lleraz uvedeny v spojitosti s obr.2u.
Podla tonio obr.Zb skrinka 100, tvoriaca detektor strdie-
nia, s vyhodou obsahuje napdjaci obvod 130 elektrickej eneraie

dgruhého a tretieho prevodnika. pricd¢om tento obvod 130

dodidvat e2lektron:

fu

chym cobvodom napalacie napidtic oczna-

]




Skrinka 100 tiel obsahuje obvod 140 generdtora vysiela-
cieho signdlu, modulovaného do pulzov danej opakovacej frek-
vencie a striedania. Tento vysielaci signdl je napriklad vybu-
deny oscilatorom 1401. ktory doddva jednu &ast synchronizaéné-
ho signdlu SYNCHRO pre stbor elektronickych obvodov a presnej-
8ie povedané vysielaci signdl, vumoZXfujuci v skutodnosti modu-
lovat infracervené iiarenie vysielacich diéd 110 3 120. Tento
vysielaci signdl je doddvany do vysielace)j diddy, tvoriace)

prisludny prvy prevodnin 140 alebo druihy prevodnik 120 vysie-
lania - prijmu, prostrednictvom obvodu 1402, ktory zabezpeduie
reguldciu vykonu a vysielaciesho pridu vo vysielacich diodach
110 3 120.

Okrem.toho, ako j2  nakresleng na obr.Zb, spomenutsd elek-—
tronicke obvody obsahuilu obvod demoduldcie 150 zahrfiujuci prvy
demodulacny kandl A a druhy demoduladény kandl B. Xa¥dy demodu-

la¢ny kandl A, B je pripojeny ku prijimacej didde 111, 121,

tvoriacej prisludny prvy a druhy prevodnik vysielania - nriijmu.

KaZdy demodulaény kandl A, &, zahrda aspon jeden detektor
obdlky, nazvany 1503a, pripadne 1503b, wumo?fujuci realizovat
detekciu obadlky signdlu doddvaného prijimacou diddou prvého
a druhého prevodnika vysielania - prijmu.

Ako Je wvidietf z obr.2b, kaidd prijimacia diéda 111, 121
tvoriaca prisludny prvy a druhy prevodnik je pripojend na od-
novedajici demodllainv kandl &, B, Ktory teda méie = vyhodou

obsahovat meni¢ nap&dtia priudu, oznadeny 150la, 1501b, obvodovy

adapter oznaceny 1502a, 1502b. a uf spomenuty detektor obdlky
1503a, 1503b. ‘

Bude zrejmé, Ze detektor obdlky prvého demoduladného ka-
ndla A a druhého demoduladného kandla B teda dodava signal,
tvoriaci prislusny prvy signdl s¢ol a druny signdl sco? kon-
troly predmetu.

Ckrem toho, ake je nakreslené na obr. 20, skirinka 100
tieZ obsahuje interkoreladny obvod 160, kKtory prijima prvy
a druhy signdl Kontroly predmetu a umoifiuje podmienené vysla-

rnmie poveloveho stenia poplachu. Je zrejmeé, ze

uvedany abvod viest funkciu dand
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vyssie uvedenym vziahom (1) pre vyslanie aleno naopak nevysla-

nie signalu sda na spustenie poplachu.



Na overenle vvsslie uvedene]) podmlienky Jje povelovy signadl
scda spustenia poplachu doddvany interkorelacénym obvodom 160
do vysielaclieho obvodu 2 signalu sda na spustenie poplachu,
ako je nakreslené na obr.2b, t.j. ku tretiemu prevodniku 2
prenosu. Ako Je vidiet z obr.2b, tento obvod obsahuje aspon
jednu didédu 20, vysielajucu napr. Kkdédované elektromagnetické
viny alebo ultrazvukové viny, Ktorég tvoria signdl spustenia
poplachu gsda smerom K reléovému prvku 3 spustenia poplachu.
Rovnako ako bolo oplsang, dd sa okrem  tohdo vidiet na

obr. Zb, e skrinka 100 mdie byt vybavena indikacnym obvodon

26 spudtania poplachu, ktory prijima povelovy signal spustania

[¥219

poplachu scda, pridom na tento indikator 24 spusfania poplachu
é

a3l
je pripolend napriklad elektroluminiscendna di

da 27, Ktora
pri funkcii blikéd, dale) napriklad vibrdtor 28. Indikdator 24

md napriklaed tieZ prvok navratu do kIudu 239 oznadeny RESET.
Taktie? je vidiet, Ze indikdtor 26 spustania poplachu a treti
prenosovy prevodnik mdzu taktiez oprijimat sucdasne so siagndlonm

scda povelu na spustenie poplachu signal scat povelu technic-

kého poplachu, vybudeny napdjacim obvodom 130, ako bude dalej
opisanég v opise.'

Kddované zlektromagnetickd alebo ultrazvukové viny, pre-
ndsané tretim prevodnikom 2Z, t.J). odpovedajlcou vysielacou
didédou 20 alebo piezoelektirickym prevodnikom v pripade, kedy
s pouzivané ultrazvukovd wvlny, ndiu byt kdodovand tak, aby
prenddalil koéd predstavujuci nepohyblivy alebo pohyblivy pred-
met OM alebo jeho polohu.

Napokon, ako je nakreslen# na obr.2c, a ako je osobitne
vyhodné, reléovy prvok 3 spustenia poplachu mdZe obsahovat as-
pon Jjednu mnoiinu spomenutych prijimacich didéd 30, pridom tie-
1o prijimacie diddy s s vyhodou rozmiestnend na povrchu typu

gulovitého vrchlika alebo pologulovitého vrchlika, aby bol

3]

umoineny prijem signdlu sda na spustenie poplachu pod uhlon
180° na mieste vysKytu.

Bude samozrejme jasn2, Ze v takomto pripade mnofina pri-
Jimacich aiod %0 Je teca medzi sepou prepojenad tak, aby diddy

holi snojend p

et}

ralelne prostrednictven opera

e

nych zosilovadov,

naprikiad impedandnycih adapiérov.
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Podrobnejsi opls obvodu 140 generdteora vysielacieho sig-

ndlu modulovaného do impulzov, demoduldtoru 150 a interkore-

bude podany v spojitosti s obr. 3a ai 3d.

Na obr.3a je nakresleny generdtor 140 vysielacieho signda-
lu modulovaného v pulzoch, alebo aspofl jeho hlavnd ¢&ast. Na
tomto obrdzku nie je nakresleny obvod reguldcie pridu, ale je
tu  vvkonny obvod a oscildator, Kktory obsahuje napriklad dve

hradld 10423 a 1042b typu NANDO, zapojen2 v kaskdde, urcené na

vytvoranle astabilného oscilédtora. Ktorého siriedanizs bolo ne-
symetrickym pdsobenim diddy 1042¢ a ktorého frekvencia oscilid-

cie je dana odporom R a kapaciiou 1042d. Dva vwykonoveé tranzis-—

tory su v zapojenl typu Darlington a su oznacdené 1042e

a 1042Ff. Vystupny tranzistor 1042f je zatafeny na svolom ko-

alebo diddou 120. Ca-

lektore napriklad vysielacou diddou

sové diagramy signdlov, odpovedajucich testovanym bodonm
1 a2 z obr.33, st predstavoveng znadkami 1 a 2 na obr.3d.
Moino si povsimnut, Ze pre signdl, vyslany oscildtorom, Ktory
ma napriklad jeden impulz s trvanim milisekundy a ¢&asom kIudu

tri milisekundy, k vedeniu vysielace] diddy 110 alebo 120

~

[l

d8jde pocas trvania odpovedsjluceho impulzu, Ktord je oznadens
L.

Na obr. 3b bol v skutolnosti nakresleny jeden z demodu-
laCnych  kandlov & alebo B  ivoriacl obvod. demoduldtora 150

a najmd prvkov 1501a, 1502a a 15033 z obr.2b. Je zrejmé, %e

demodulacny kandl B mdie byt vytvoreny rovnakymi prenosovymi

prvkami 1501bh, 1502h, 1503b, ako si prvky odpovedajlce demodu-

laénému Kandlu A.

Tak, ako Jje nakreslené na obr. 3b, prijimacia

alebo 121 je pripojena na kolektor tranzistoru 201, zapojeného
s uzemnenym emitorom, ktorého obveod bdzy je nastaveny odpormi
R a kapacitou C. Tento obvod umoifuje vykonat automaticku ko-
rekciu svetelnosti tak, ie v pripade potreby berie do tvahy
rezidudlne napdtie doddvanéd Jednou alebo druhou spomenutou
oprijimacou diddou a spdsobené okolityvm osvetlenim. Vvstun oh-
voauu menida pradu napdtia 1501a, t.ji. Kolektor tranzisiora
201 je spojleny vi3zbovym kondenzdatorom Cl do obveodu adaptéra

15022, ktory mdie byt ¢  vyhodou zloifeny, ako is nakreslené na



obr.3b, z dvoch operac¢nych zosilovadov 202 a 203, zapojenych

do kaskddy. Tieto zosilovace sU beine nastavené zodpovedajuci-
mi obvodmi z odporov R a kapacit C.

Napokon, obvod adaptéra 1502a, t.3i. vystup posledného

zosilovaca 203, Jje pripojeny na detektor obdlky 1503a.
Detektor obdlky 1502a md vstupny tranzistor 204 zapojeny ako
emitorovy sledovad, urdeny na zabezpedenie stupna oddelenia
a8 impedanéného prispdsohenia. Spomenuty tranzistor a osobitne
odpor R jeho emitora, na ktory je paralelne pripojend kapacita
ca detekcie, umcifuje detekcilu obdlky signdlov, doddvanych

adaptadnym obvodom 1502a 2 umocifiuje dalel pripoienie k obvodu

typu  zoslloval sledovad “tory doddvae prisiudny  signél
scol  alebo scoZ Kontroly predmetu pre  prislusny oripad
demodulacného Kandla A aleshbo B.

Casové diaaramy signalov. vzfahujucich sa na testované

body 4 a 5 na obr. 3b, si uvedené pod prislusnymi znakmi 4
a 5 na obr.3d. Moino =i opoviimnut, pokial sa tyka sianidlu do-
daného z testovangho bodu 5, iIe= tento signdl tvori prislusny
prvy alebo druhy signdal scol alebo scoz Kontrolyépredmetu
a zodpoveda napdtiu dane] rovnovdine] hodnoty v pripade, kedy
neexistuju Ziadne poruchy pdsoblace na nepohyblivy alebo po-
hyblivy predmet OM. Pokial sa tyka prvého kontrolnédho signdlu
predmetu alebo premiestnenia tohto predmetu vzhladom k refe-
renénej ploche PF, tedz pri porudeni vrovnovidhy, t.j. pri 2xis-
tencii poruchy, pokial sa tyka druhého signdlu kontroly pred-
metu sco2. Tieto rozlicné stavy rovnovdhy alebo nerovnovahy su
uvedené v bode 5 bez predchddzajlceho postdenia skutodnej po-
vahy poruchy, Ktord sa analyzule jednoduchou odchylkou zo sta-
vu spomenute) rovnovédhy.

Prvy a druhy signdl scol, scoZ kontroly predmetu su teda

vyslané do interkoreladéného obvodu 160, ktory bude opisany

v sdvisiosti s obr. 3c.
Na obr. 3¢ le nakresleny priklad skutoéne realizovaného

obvodu, ktiory sa vold interkoreladny a Kktory umoifiuje v sku-

to¢nosti zabezpedit logicku a/alebo analocovu kombindciu pr-

uého

v & h uhéhe signalu  scoi., 3co2 kontroly predmetu, funguju-
ce) pri vyuiiti zariadenia na sirdilenie predmetu podla vynale-

ZUoa naimd pri ovyuiitio jeho deiskdného ohvaodi,



Na uZ spomenutom obr. 3¢ si moino véimnut, Ze interkore-
laény obvod 160 mbie s vyhodou obsahovat prvy a druhy okienko-
vy Kompardtor oxnaleny 1601. pripadne 1607. Kaidy okienkovy
Kompardator prijima prislusny signdl scol. dodidvany prisludnynm
demodulacénym kKandlom A a signdl cso2, dopravovany demoduladénym

kandlom B. Okienkové kompardtory 1601 a 1602 mdiu byt totoing

a bude teda opisany len okienkovy Kompardtor 15601.
Tento kompardtor pozostdva z dvoch operadnych zosilovalov
504 a 305, zapojenych paralelne, Ktorych vstupné ohbvody priji-

maiu prostrednictvom dvoch dicd 300 & 301 2 polarizadnvch ob-

vodov - odporov R , kapacity C =~ odpovedajuci signdl scol.
Vystup kaZzdého operacného zosilovada 2304, 305 js paraleline

4
pripojeny obvodom pozostdvalucim 7 odporu R & Kapacity
C = prisluénou diddou 306, 307 ku spolodnému bodu P, pridon
tento spolodny bod P je sdm pripojeny ku Kladnému vstupu ope-
raéného zosilovaca 308 pracujliceho ako zosiloval s negativnou
apdtnou vdzbou. Vystup zosilovada 208 Jj2 pripolieny na koncovy
stupen tvoreny tranzistorom 30%, zapojenym s uzemnenvm emito-
rom. Signdl scold, zodpovedajucl prvému detekovanému Kontrol-
nému signdlu predmetu, je doddvany zodpovedajlcim prvym okien-
kovym kompardtorom 1601. Rovnako Je to s druhym detekovanynm

kontrolnym signdlom predmetu scoZd, privddzanym okienkovym

Funkcia okienkového Kompardtora 1601 alebo 1607
nasledovna:
V rovnovédhe, t.j. v situdcii bodu 5 z obr. 3d. platia

vztahy:

vl > v2 = k x ve, o predpokladd vsl

it n
o O

v Z = k x ve > v3, Co predpokladad vs?

Kde ve predstévuje amplitudu vstupného signdlu okienkové-
ho Kompardtora 1601. vl predstiavuie hodnotu napdtia, daného
potenciometrickym pomerom k v bode @ z obr.3c, v2 predstavuje
hodnotu vstupného napdtia, privedengho na zépornd svorby dru-
hého operaénéhb zocilevda 205 a v3 piedslavuie nodnotu mandtia

ma Kapaclite 30 zapojlene] paralelne na kladny vstup operad-

neflo zosilovada 305.



A naopak, pri existencii poruchy, ako je nakreslené v bo-
de 5 alebo v bode 6 na obr. 3d, ddjde nutne ku zniieniu vstup-
ného napidtia ve uvaiovaného kompardtora, napdtie v3 na svor-
kdach kapacity 305a sa stane mensim nei vz, ako skutoény dbovod
pritomnosti kapacity, ¢&o mé& za nédsledok spustenie operacného
zosilovaca 305 zapojeného ako Kkompardtor, napdtie vs2,
prechaddzajluce teda k hodnote rozne) od nuly, ma logicku nodno-
tu 1. Zosilovad 708 prenesie, poc¢inajic bodom P, zodpovedajuci

zosileny signdl prostrednictvomn vystupnénhno tranzistora

Ktory doda prisluény detekovany signdl kontroly predmetu
scold alebo scozd.

Napokon si moino wéimnui., fe interkoreladny obvod 160
obsahuie okrem toho wusporiadanie logickych obvodov, tvorsnych

ednym ALEBO (QU) hradlem 310 a dvoma A (ET) hradlami 211,

N

12, pripoienymi Kk obom vstupom tohto ALEBO hradla 310, priconm
A hradld 311, 312 prijimaju jednou <&astou detekovany prvy
kontrolny signdl scold predmetu, pripadne detekovany druhy
kontrolny signdl =scozd predm=2tu a dalsou c¢astou prvy a druhy
inhibid&ny signal prisiugne oznacleny Inl, In2, priéom ALEBO
hradlo 310 tym umoini vyslat povelovy signdl scda spustenia
poplachu, ktory ui bol spomenuty skor.

Tym si moino vsimnut, Ze pokial ide o loglcku kombindciu
potladeného signdlu Inl a/alebo In2z Jje takto moiné ovladat,
t.j. interkerelovat prisludny prvy a druhy Kentrolny signdl
scol, sco2 predmetu, ¢o umoifuje prispdsobit funkciu detektora
100 cielom vyndlezu pri jeho vyuZiti, ako bude dale] ozrejmené
v oplse.

Je zrejmé, ie vyber hodnoty Kk potenciometrického pomeru
rat

bodu Q kaidého kompa

. 3

pdsopit citlivost detekcie podmienkam, v akych md byt detektor
vyuzity a napokon strdfenému nepohyblivému alebo pohyblivénmu
predmetuy OM v podmienkach, zodpowvedaitcim priebehu vystavy
alebo zatvoreniu vystavy.

Dalej je zrejmé, e mdiu byt vykonané dalsie logické kom-
bindcie jednoduchou zmenou usporiadanla logickédho zariadenia,

vvtvoreného hradlami 310. 311 alebo 312.

Aby bola sawezpedend  maximainag bezpadnost ienia, ako

€.
i~
3

I
r&

je nakreslene na obr.l, apojenie medzil Treitlim vysi=2idacim pre-



vodnikom 2 a reléovym prvkom 3 spustenia poplachu mdie teda
byt zdvojndsobené napriklad optickym vldknom 4. Pre tento Uc&el
je na zodpovedajicom povrchu skrinky 100, nakreslenej na
obr.2a, detektora pritomnosti pripoj 22 pre optické vldkno.
Optické vladkno 4 mdie byt s vyhodou zapustené do prislusne]j
priehradky steny a stropu.

Fyzicka pritomnost spojesnia optického vldKkna samozrejme
zvy$i bezpeénost strdienia nepohyblivych a pohyblivych predne-
tov, ale m& tu nevyhodu, e si vyiiada vytvorenie dal&ich zod-
povedajicich Tyzickych obvodov 3  daldich préc na Upravu expo-
zi¢nych sieni alebo Uschovni strédienych nepohyblivych aleho
pohyblivych predmetov.

Na odstrénenie vyddie uvedenycih nevyhod je moiné zrusif
spojenie optickym v1ldknom 4 a nahradif ho nasledujdcin UspoO=-
riadanim.

V zhode s vyhodnym prikladom vyhotovenia podla vyndlezu
mdie reléovy prvok 3 spustenia poplachu obsahovat aspofl jeden
prvok vysielad - prijimac¢, umoifujuci periodicky vyvolat sme-
rom kKu kaidému vysielaciemu prevodniku 2 kédovand vyzvu, naz-
vani MA. Kaidy vysielaci prevodnik 2 je teda sén kontrolovany
prenddacom 20, 21 pripojenym k vysielaciemu obvodu tretieho
prevodnika 2, pricom tento prendsad umoifuje v skutodnosti vy-
volat na vyzvu MA kddovaniu odpoved MR, fe je strdieny nepohyb-
livy alebo pohyblivy predmet v Dezpedi.

AKo Je nakreslené na obr.2b, je moiné si vdimnuat
vysielaciu diddu 20, ktora wumoifuje vybudit siagndl na
spustenie poplachu sda, a prijimaciuv diddu 21, ktori naopak
umoZfiue prijat vyzvu MA, ako bude opisané dalej v opise. Je
zrejmé, ie v takom pripade signdl na spustenie poplachu sda
mdéie teda byt s vyhodou realizovany nepritomnostou odpovede MR
pri danych podmienkach, ktoré budd dalei uvedené. V takon
prripade je signdl na spustenie poplachu uréeny pre dany'
nepohyblivy alebo ponhyblivy nredmet nepriteomnostou jedne]
mnoziny M po sebe idicich kédovanych odpovedi MR.

Taky spdsob funkcie zariadenia podla vyndlezu hude teraz
oplsany v sitvislosti s obir. 43, 45 & d4u.

Na obr. 4a je nakresleny vyhodny priklad vyhotovenia re-

léového oprvku 3 nprenosu ponlachu, v oKtoraom o rormi

wot



vd¢éii podet prislusnych vysielacich - a prijimacich didéd 30, 31

na gulovitom vrchliku, ako ui bolo skdr uvedené.

Samozreime, ako Jje i1 naznadené na obr. 4b, je kKazdd pri-
jimacia didda 30 pripojend paralelne prostrednictvom napriklad
operacného zosilovaca, kym vysielacle didédy 3I1 su pripojené

paralelne prostrednictvom operacéného zosilovacla 0. Vyslanie

.

vyzvy M& a prijem prislugéne) cdpovede MR Jje teda zabezpeleny
stiborom zodpovedaljlucich didéd zapojenych paralelne, ako bude
opisane v spojitosti s obr.4c a 4d.

Na ohr. 4c¢ je nakreslenda &ast vyzvy M& a druhid &ast odpo-
vaede MR, Vyzva mdie byt naprikiad tvorend kddovanym signdlom,
Ktory na & biltoch predstavule adresu predmetu OM, nasledovny
kSddovany  znak na 4 bitoch poskytule identifikdciu reléového
prvku 3, kKtory generujle vyzvu MA. I tohto prikladu vyhotovenia
hmotnostné bity s najvygsou hmotnostou umoinia kdédovat adresu
nepchyblivého alebo pohyblivého predmetu OM, kym bity s naji-
nizdou hmotnosfou umozZnia naopak koédovat identifikidciu reléo-
veého prvku, ktory generuje vyzvu Mha.

Je zrejmé, Ze dalsie rozdelenie vyzvy a odpovede na dve
¢asti, v ktorych je jedna C¢ast adresa nepohyblivého alebo po-
hyblivého predmetu a dalsia Cast je adresa alebo identifikiécia
reléového prvku 3, umoziuje velmi pruiné vyuiitie detektorov
a strdiiaceho zariadenia predmetu podla vyndlezu, pretoie na
jedned strane, nizlen Ze je moiné strdiif v&¢31 polet chjisktov
nepohyblivych alebo pohyblivych predmetov OM Jjednym reléovyn
prvkom 3 prenosu signdlu poplachu urditej adresy, ale dokonca
na druhej strane Jje moiné vyuziit viac reléovych prvkov. 3,
z ktorych kazdy obsahuje jednu rozdielnu adresu na zabezpedle-
nie strdienia napriklad velmi velkej mizejnej sdly alebo skla-
dovace) plochy nepohyblivych alebo pohyblivych predmeiov, pri-
com tieto predmety mdiu byt dalej rozdelené do strdienych zdn,
pric¢om kaida zona bude pokrytd jednym reléovym prvkom 3 zodpo-
vedaijlce) adresy.

Potom si moino v$imnit, fe kdédovanie vyziev MA a odpovedi
MR mdie teda byt urobené podla klasickych technik, ako je nap-
riklad kKodovanie P8M alebe RCS5 =slebo podecbne. Je zrejmg, e
elektronick? obvody umoznujuce kddovanie vyziev MA a odpovedl

MR nebudld opisované pretoie sameozreime zodpovedail znamym ob-



vodom v tomto type funkcie.

Obr. 4d predstavul}e sled vysielania a prijmu po sebe idu-
cich odpovedi MR prisludne vysielanych a prilimanych napriklad
na Grovni prenosového reléového prvku 3 poplachu. Je zrejmé,
e zodpovedajuci prvok 3 umoini sekvencné vyslelanie rdznych
vyziev MAl, MAL a okamiity prijem zodpovedajucich rdznych od-
povedi MR1, HMRi. Pre pocdet n strdienych nepohyblivvch alebo

3, peridda sek-

pohyblivych predmetov pre dany reléovy prvok
venéného vysielania vyzvy mbie predstavovat trvanie 100 miii-
gekund pre n = 32 nepohyblivych alebo pohnyblivych predmetov.

Ked pre isty pohyblivy alebo nepohyblivy predmet v poradi
1 - ty nebol ﬁrijaty postadujluci poéet M odpovedi MR1, pridonm
tento pofet M sa mdie napriklad rovnat 2 alebo 3, potom absen-
cia prijmu tychto postadujucich odpovedi je povaiovand za sig-
ndl spustenia poplachu reléovym prvkom 3 vyslania signdalu na
spustenie poplachu, ktory mdie byt zdruieny s {itacom riadenia
alebo jednoducho pripojeny k strdinej centrdle, ku Ktorej Je
pripojeny Kaidy reléovy prvok 3 prenosu signdalu na spustenie
poplachu.

Podrobnejsi opls napadjacieho obvodu, Ktory privéddza
elektrickd energiu do poplachového zariadenia podla vyndlezu
a hlavne do vlastného detektora, umoinujuceho vvhotovenie
takého zariadenia, bude podany v spojitosti s obr.S5.

Napdjacl obveod 120, ako Je nakresleny na obr. 2b, = vvho-
dou obsahuje prvu akumuldtorovl batériu 1301 a druhd akumuld-

torovi batériu 1302, ktoré su pripojenég cez prepinad¢ 1303

k reguldtoru 1304, umoznujlucemu doddvanie rovnosmerného napa-
jacieho nap&tia Ucc, ako uZ bolo spomenuté. Na vystupe reguld-
tora 1304 je tiez pripojeny obvod 1305 detekcie dolného napi-

tia, ktory na jedne) sirane umoifnuje prepinatl prepinal 1

tériu 1302 a naocpak, na drunej strane na zdklade detekcie hod-
noty reguldtorom doddvaného napdtia prepdja Kk jedne)] alebo
druhej spomenutej batérii, ktord je nad urcenou prahovou hod-
notou. Reguldtor 1304 1e klasicky regulacny obvoa umoifiujlci
regulovat prid dodidvany pripojienou batériou.

Detektor dolného napdiia Je prahovy indikdior, kiory

umoznuje pri prekroc¢enl prahovej hodnoty napédtia, dodavaneho



reguldtorom, vybudif signdl povelu na prepnutie prepinaca
1303. Tento obvod nebude opisovany podrobne, lebo ide o znéamy
typ klasického zapojenia. Okrem toho mdie byt detekdny obvod
1305 dolného napdtia vybaveny pamdtovym obvodom, ktory si za-
pamdtd prviu detekciu dolného napdtia na jednej z tychto baté-
rii a tiez si zapamdtd hodnotu detekovaného napidtia na druhej
batérii po prepnuti. V pripade, kedy s obe zapamdtané hodnoty
napdtia batérii pod prahovou hodnotou, umoini tento detekdiny
obvod 1305 napriklad vybudenie povelového signdiu poplachu
technikou scat. Tento signal vydd povel indikacén#mu obvodu 26
spustenia poplachu a tiei wysielaciemu obvodu tretisho prevod-
nika 2 signédlu nz spustenie poplachu zvldétneho typu, ktory
zodpovedd napriklad dangmu kdédu. Ten umoini urc¢if detekény ob-
vod, kKtorého sa to tyka, t.j. adresu zodpovedajliceho nepohyb-
livého alebo pohyblivého predmetu OM, a tieX vyslat zvldstny
signdl oznacdujluci stav nefunkénosti jeho napdjacieho obvodu.

Na obr. 5 je nakresleny okrem iného priklad mimoriadne
vyhodného vyhotovenia podla wyndlezu napdjacieho obvodu 130
elektricke) energie, kde prvy, druhy a treti prevodnik obsahu-
ju autogenerdtor 25 elektrickej energie, umoZfiujlci znova na-
bii jednu alebo druhu akumuldtorovd batériu 1301 zlebo 1302.
Tento autogenerdtor elektrickej energie méie byt napriklad re-
alizovany fotoelektrickym ¢ldnkom alebo fotoelektrickou baté-
riou, nakreslenou pod vzfahovou znadkou 25, ako jeo vidiet na
obr. 2a a tiei i na obr. 5.

Pokial ide o prepinanie prepinada 1303, ktory je urobeny
ako dvojity prepinaé, jeden raz Jje jedna z batérii, napriklad
1

1301 akumuldtora je priamo spojend s fotolldnkom 25, ktory za-

2, Ppripojend na reguldtor 1304, zatial ¢o druhd batéria
bezpeluje znovunabitie batérie 1301 akumuldtora a druhy raz,
ked sa prepne prepinad 1303, je to naopak.

Bclo opisané zariadenle na strdienie gohyblivyeh alebo
nepohyblivych pkedmetov, ked ku kaidému strdienému pohyblivénu
alebo nepohyblivému predmetu mdie byt pridruieny detektor, tak

ako uZ bolo skdér v oplse uvedené, pridom tento detekKtor umoi-

e2nie zod

I~

Auie stra povedajiceho nepohyblivéheo alebo nohyblivého

predmetu prenosom jeho adresy.

f J
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Z doterajsieho opisu Jje zrejmé, Ze funkcia zariadenia
podla vyndlezu bude ovplyvnend v budovdch so silnym osvetle-
nim, pri pouZiti vybojkovych 1ldmp. Na odstrdnenie tejto nevy-
hody mb6ze byt spustenie povelového signdlu scda na spustenie
poplachu vybudené napriklad nastartovanim fluorescendného os-
vetlenia alebo bleskom fotografického apardtu, &o umoini za-
bezpec¢it pridavnu ochranu.

Rovnako si moino v3imnut, ako je tiei nakreslené naprik-
lad na obr. Za, ie vinou citlivosti a usporiadania koreladného
obvodu 160 je moing wvybudif signdl nevhodného predpoplachu,
oznac¢eného scpa, ked napriklad déjde k prostému relativnemu
premiestneniu strédieneho nepchyblivého alebo pohyblivého pred-
metu OM vzhladom k vlastnému detektoru. Toto predstavuie urdi-
d

ieni obrazov velkych rozmerov, kedy je

[N

e .

N
o0
1}

td vyhodu, napriklad, signalizovat pri vzniku néhleho

prievanu vo vystavnej

\

prievan schopny spdsobit posSkodenie vystavenych obrazov.

Je treba upozornit, Ze zariadenie na stréfenie nepohybli-
vych a pohyblivych predmetov nie je v Ziadnom pripade obmedze-
né na tieto priklady vyuiitia, totiZ na strédienie umeleckych
diel. V skutolnosti vdaka kon$trukcii a funké&nosti poufitého
tektor, ako detektor referenénej polohy vzhladom k pevnej
ploche alebo podla kombindcie u? uvedenych funkcii.

Funkcia ako objemovy destektor mndie byf ziskand pre Inlrl.
a In2=0, funkcia ako detektor referennej polohy pre Inlz0
a In2=1, funkcia podla kombindcie tychto dvoch funkcii pre
Inl=In2zl, a&ako Jje i nakreslené na obr. 3c. Konjunkcia
Inl=In2=0 mdze byt rezervovand pre prenos signdlu,
oznadujluceho disfunkciu napdjacieho obvodu.

Zariadenie podla vyndlezu, Ked detektor 100 pracuje ako
objemovy detektor, mdie byt teda obzvldst{ vyhodne pouiité na
strdZenie zagparkovanych automobilov na parkoviskdach.
ny na nosici tvaru U na Jjeho jednej vetve, pridom druhd vetva
nesie itreti prevodnik Z, mechanicky oddeleny od skrinky 100,

ale pripojeny k prvému a druhénu prevodniku 110, 111: 120,

L2l eleRtricikym vedenim 2001, zawpustenym do teiesa vetvy nosi-

¢a tvaru U.



Pri konkrétnom vyuziti mdie byt vydutd Cast nosidéa tvaru
U, ako ukazuje obr.é6 a opisuje patent US 4 155 067, nasunuta
na sklo dveri stirdienfho auta, priéom detektor 100 je vo
vnutri auta a8 treti prevodnik 2 alebo jeho vysielacie relé je
zvonku automobilu. Prenosové relé 3 poplachu méie teda byt
umiestnené napriklad na majdku, svetle alebo vystraine] znacdke
exteriéru. Spojenie medrzi tretim prevodnikom 2 a relé 3 Jje
teda s vyhodou realizované napriklad vysokofrekvendénynm
elektromagnetickym vinenim, gby Dol zailsteny dobry prenos
vyzvy t#& s  odpovede MR, pri  akomkclvek stave vonkajsel

atmosTéry.
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Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohybliveho
predmetu, umiestneného vo wvnitri strdienej ohrady v y z-
nadctujdace s a tynm, Ze zahffia obvod (1) vy-
sielac¢a - prijimacda prvého signdlu (scol) a druhého signdlu
(sco2) kontroly predmetu, pridom prvy sianil (3col) kontro-
ly predmetu umoifuje robit Kontrolu opritomnosti nredmetu
a druhy signdl (scoZ) kontroly predmetu umozifuje robif Kon-
trolu polohy predmetu, prostriedkami (2) na vyslanie signg-
lu na spustenie poplachu, pricom tieto prostriedky (2) pri-
Jimaiu prvy a drunhy signdl kontroly predmetu a umoZiiujo
podmienene vyslanie signdlu na spustenie poplachu, kedy
kritériom Jje logickd a/alebo analdgovd kombindcia prvého
a8 druhého signdlu kontroly predmetu.

nie nepohyblivého alebo pohyblivého

MN¢
®

Iariadenie na stré
predmetu, podla ndroku 1, v yznaduljllcece s a
t ¥y m , Ze prvy signdl kontroly predmetu je funkciou vzdia-
lenosti dl strdieného nepohyblivého alebo pohyblivého pred-

metu voli aktivnym &astiam obvodu vysielaca-prijimada.

Zariadenie na stradienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu  podlfa ndroku 1 alebo 2, v vy 7z n oa & u Jooc e
s a tym, Ze druhy signdl kontroly predmetu je funkciou
vzdialenosti d2 strdfeného nepohyblivého alebo pohyblivého .
predmetu voli pevnej rovine strdienej ohrady, povaZovanej

za referendénu plochu

Zariadenie na stirdienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu, podIa ndroku 1 alebo 2 a 3, vy znac¢u]ju-
c e s a Ty m, Ze poumien=né vyslanie signdlu na spus-
tenie poplachu Je uskutoénené podlia kritsérisa logicke]
a/alebo analdgovej kombindcie prvého a druhého signidlu kon-
itroly predmetu podfa vztahu
not [f{d1,d2) = a] =
kde T{di,dz) urcule funkciu hodndét vidialenosti dl,d2 stra-

Zeného nepohiyblivého alebo pohyblivého predmety, pridom ne-



>
.
§

urcuje zmeny alebo oochylky hodnoty tejto kondtanty vzhla-
dom Kk referencnej hodnote A pre uvaiovany predmet, pre Kto-
ri je tento predmet v bezpedi

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu, podla ndroku 4, vyznaduljuuce s a
t ¥y m ., ze funkcia f(dl,d2)=A je funkciou premeannych
vzdialenosti dl, d2. povaZfovanych za 1logické premenne
a/alebo aritmeticku Tunkciu premennych vzdialenosti dl,

dZ, povaiovanych za z-aldgové premennéd.

Zariadenie na straiznie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu, podla néaroku 1 az 5, Vv ¥y I on a ujuac e
s a tym , Ze dalel zahffla reldovy prvok

poplachu,ktory Jje umiestneny na strdfenej ohr , pricon

¢
3) spustenia
rad

tento reléovy prvok (3) spustenia poplachu je ur

.

prijem signdlu na spucstenie poplachu a je spo eny so strdi-

nou centrdlou.

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého

predmetu podla ktorzZhokolvek 1z predchéddzaiucich narokov,

vyznadujuce s a tym, ie obvod (1)
vysielaca -~ prijimada a vysielacie prostriedky (2) sua
orisludne tvorené rprvym prevodnikon (110, 111) & druhym

prevodnikom (120, 121) vysielanie-prijem, tretinm vysielacin
prevodnikom (20), priéom prvy, druhy a treti prevodnik sud
prevodniky elektromacnetickych vin alebo ultrazvukovych vin
a su zamontované v skrinke (100), tvoriacej detektor na

strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého predmetu.

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého

predmetu podla nérosku 7, vyznaduljdldce s a
t ym . Ze oprvy a druny prevodnik vysielania - prijmu umez-

Auje vybudit a prijef elektromaanetické alebo ultrazvukovs
viny amplitudovo modulované podla urcéenei frekvencie modu-
licie a striedaniz, pridem vysielanie a pirijem tychio elek-
tromagnetickych alebo ultrazvukovych vin je realizované pre

Kazdy prevodnik v pevrom uhle strifenia. smerovanoem k st A
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Zenému nepohyblivému alebo pohyblivému predmetu v Umerne]
vzdialenosti dl, pripadne smerovanom K pevnej rovine strd-
ienej ohrady povaiovanej za referenénd plochu v Umernej
vzdialenosti d2 prislusného prvého, pripadne druhého pre-
vodnika vysielanie-prijem doddvajuceho prislusny prvy alebo

druhy signdl kontroly predmetu.

Zariadenie na strdzienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podla ndroku 8§, vyznadul])]uce s a
Tty m, ie brvy, pripadne drufiy prevodnik vysielanie - pri-
Jem Jje tvoreny vysielacou diddou umiestnencu na prvej stene
skrinky, KkKtord tvori detektor na strdienie nepohyblivého
alebo pohyblivého predmetu, prijiimacou diddou umiestnenou
na teito prvej stiene skrinky, pridom tieto diddy vysielania
a prijmu  tvoria prisluény druhy prevodnik vysielania

- prijmu, umiestneny na druhe) protilahlej stene skrinky.

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podla nédrcku 9 , v yznadu juce s a
t v om , Ze skrinka tvoriaca detektor strazenia
‘nepohyblivého alebo pohyblivého predmetu zahifia napdjacie
prostriedky (130) elektrickej energie prvého, druného
a tretieho prevodnika; generdtor (140) vysielacieho signé-
lu modulovaného do impulzov danej opakovacej frekvencie a
striedania, priéom' tento vysielaci signdl je dodivany do
vysielace] diddy tvoriacej prvy respektive druhy prevodnik
vysielania =~ prijmu; demoduldtor (150), pozostdvajlci
z prvého demodulac¢ného kandla (A) a druhého kandla (B),
pricdom kaidy demoduladny kandl je spojeny s prijimacou
didédou, ktord tvori prvy, pripadne druhy prevodnik vysie-
lania - prijem a Ktord obsahuje aspofl jeden detektor obdl-
Ky signdlu doddvaného prijimacou diddou prvého pripadne
druh2ho prevodnika vysielanie-prijem, pridom detektor
obdlky prvého pripadne druhého demodulad&ného kandla doddva
signdl, tvoriaci prislusny prvy signdl (scol) kontroly
predmetu_a_druhy signadl (scoZz} kontroly precdmetu:; interko-
reladny obVod (160), prilimaci prvy a druhy siondl kontro-
ly predmetu  a umoZfiujice) podmienené vyslanie popladnsého

signadlu.
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Zariadenie na strdZenie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podIa ndroku 8 az 10 , vyznadculijduice
s a tym, Ze tretl vysielaci prevodnik (2) obsahuje vy~
sielaciu diddu (20) kédovanych elektromagnetickych alebo
ultrazvukovych vlin, ktoré tvoria signdl na spustenie pop-

lachu, smerom kK reléovému prvku (3) na spustenie poplachu.

Zariadenie na stréaienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podla naroku 11 , VY¥Znadcujljuecece s a
t ¥y m, e relgovy prvok (3) na spustenie poplachu obsahu-
je aspof Jednu mnoiinu prijimacich didd rozmisstnenych na
pologulaovitom povrchu tak, aby bol moiny prijem siagndlu na

spustenie poplachu pod uhleom 180° v mieste vyskytu,

Zariadenie na strédienie nepohyblivého alebo pohyblivého

predmetu podl

[+1]

ndaroku 11 alebo 12 , v yznaduijduce
s a tywm Ze spojenie medzi tretim vysielacim prevodni-
kom (2) a reléovym prvkom (3) poplachu je okrem iného

zdvojené pripojenim optického vlakna (4).

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podXa ndroku 7 ai 12 , vyznaduljuce
sa tym, te reléovy prvok (3) na spustenie poplachu
obsahuje =aspofl  jeden nprvok vysielad - prijimad, ktory
umozfiuje periodicky vybudovat koédovand vyzvu (MA) smeron
ku kazdému vysielaciemu prevodniku, priconm kazZdy vysielaci
prevodnik (2) Jje sdm prendSadom (20, 21), Ktory umoifiuje
vybudit na vyzvu kédovant odpoved.

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého
predmetu podla ndroku 14 , vyznaduijuce s a
f y m , Ze signdl na spustenie poplachu je vytvdrany pre
dany nepohyblivy alebo pohyblivy predmet naslednou nepri-
tomnostou mnoiiny M kdédovanych odpovedi.

Zariadenie na strdienie nepohyblivého alebo pohyblivého

predmetu podia naroku 10 az 15, vV y z

o}]
O
g

10 ¢c e

INe

= a2 t yvon

n
2 napdjacie prostriedky elektrickes energie
prveéno, druného & tretielio prevodnika obsahuju autogenerd-

tor akumulatorovej batérie.
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