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(57) .Univerz&lni lesozahrddkéfsky stroj,
u kterého je moZny pohyb kolovym mechanismem
pomoci kol na hnacich ndbojich, krokovym
pohybem pomoci krokochodd p¥ipojenych na
hnaci néboje, klouzavym pohybem po skluznici
pomoci lana navijédku umisténého v hnaci jed-
notce, plavanim pomoci lopatek na kolech
upevnénych na hnacich nédbojich. Klouzavy
pohyb miZe byt Yizen délkové. P¥i pohybu
na kolech, krokochodech a plavidnim se stroj
ovlddd sklopné p¥fipojenou rukojeti, ovldda-
nou ovlddacimi prvky. V zadni Cdsti je
mechanismus pro p¥ipojeni zdvésnych za¥i-
zeni, pouZivanych na obdéldvani pidy a p#i-~ ~

pojeni pfepravni vledky pro materidl a obslu~ ©
hu p¥i prepravé po silnici., Vzhledem k hmot-
nosti stroje a malému mérnému tlaku na pod- ~

lozi postaduje ruéni ovladani stroje, které
je umoznéno sklopnou rukojeti s p¥isludny-
mi prvky, aniz by bylo pouZito smé&rového
ustroji. Minimdlni rozméry stroje s nizko
uloZenym tézistém zabezpecuji stroji maxi-
mdlni stabilitu i v néjtézsim terénu.

OBR. 2
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Vyndlez se tykd univerzdlnfho lesozahrédkd¥ského stroje pro préce v té&iko dostupnych
lesnich terénech, obd&lavani pozemkd o malé ploSe a pro p¥ipravu materidlu; stroj je ovla-
dén manudlné a v nejt&2Zfch terénech jej lze ovlddat ddlkové.

Popsané prdce jsou vétSinou vykondny jednoldelovymi stroji pro sezonni vyuZiti, které
se mus{ vypot¥ddat s obti%n& p¥istupnymi cestami, nesourodost{ terénu a vlivem po&asi{. Pl&no-
vand lesni té&Zba je zabezpedovéna téZkymi mechanismy a lanovymi systémy, které jsou rentabil-
ni jen pro v&tZ{ objemy praci, protoZe je nutno p¥ihlifet i k dpravé devastované p¥irody
pfi jejich pohybu v terénu.

Ve sv&t& bylo vyvinuto n&kolik typt malych navijékd, pohybujicich se na kolech, klouzé-
nim, na pdsech nebo p¥endSenych obsluhou. Na pracoviit& byvaji dopravovany jinym vozidlem.

V zem&délstvi se k obd&ldvani malych ploch pouZfivaji dvoukolové traktory, ke kterym
se p¥ipojuje ruzné p¥idavné za¥izeni, p¥ivésy, vlelky - jsou to nejmen3{ stroje vhodné
k obdé&ldvdn{ pidy. K lesnim pracim nejsou vhodné pro malou svahovou dostupnost a maly vykon.
véts3{ malotraktory maji stanoviSté obsluhy p¥imo na stroji, takfe p¥i prdci v té€Z$im nerov-

ném terénu neni dostatedné zajisténa osobni bezpelnost obsluhy.

Uvedené nedostatky jsou odstranény univerzdlnim lesozahr&dkd¥skym strojem pro préce
v lese a na zahradé, jehoZ podstata spolivd v tom, Z%e na hnaci nédboje, p¥endSejfci pohyb
od motoru na krokovy mechanismus, je otoénym pfipojovacim ¢epem uchycena podpéra krabicovité-
ho tvaru, v niZ je GloZny prostor se zdvaZzim a kluznym loZiskem, p¥idemZ spodnf &4st podpér
je opatfena drapdkovymi pédsy. 24vaZi zajiStuje neustdly styk zadni C&sti krabicovitého
nosniku se zemi. V krabicovitém nosniku je dédle umisté&no kluzné loZisko, umoZiujicf naklép&-
ni a otdéeni krokového pohybového mechanismu. Spodni &4st krabicovité podpéry je opat¥ena
drapdkovymi pdsy. Oto&ny p¥ipojovaci &ep je uchycen v takové vysce, aby ve vodorovné poloze
h¥idele vali excentricky uloZenému &epu se vSechny styéné plochy obou podpér a télesa hnaci
jednotky nalézaly zdroven ve sty&né rovnob&iné poloze. Hnaci jednotka mlZe byt opat¥ena
také koly na hnacich ndbojich nebo skluznici, takZe je umoZné&n klouzavy pohyb pomoci lana
navijdku umisténého v hnacf{ jednotce, nebo se miZe stroj pohybovat plavédnim pomoci lopatek,
upravenych na kolech na hnacich ndbojich. Kluzny pohyb je moZno ovlddat ddlkové, pohyb
na kolech, krokovy pohybovy mechanismus a plavdni je ovladddno sklopné p¥ipojenou rukojeti
s ovlddacimi prkvy. MoZnost rychlé zmény sméru pohybu stroje pomoci sklopné rukcjeti podle
druhu terénu, jeho profilu a zpOsobu provddéné préce zvySuje jeho ekonomické vyuziti. Vv zad-
ni ¢&sti stroje je upraven zdavésny mechanismus pro p¥ipojeni p¥fdavnych za¥izeni, pouZivanych
na obrédbéni pudy a pro p¥ipojeni p¥epravni vlecky na materidl a pro obsluhu. Mald hmotnost
stroje a maly mé&rny tlak plsobici na pddu umoZnuje snadné ovldddni stroje sklopnou rukojeti.
Malé rozméry a nizko poloZené téZisté zabezpeduijl maximdlni stabilitu stroje i v nejtéidim
terénu.

Na pripojeném vykrese je zndzorndno p¥ikladné provedeni univerzdlniho lesozahrddké¥ské-
ho stroje podle vyndlezu, kde na obr. 1 je zndzorn&n ndrys stroje a na obr. 2 podélny Yez

strojem.

Hnaci jednotka 1 je vodotésny svafenec &lunovitého tvaru, jehoZ spodni &4st je vytvofena
jako skluznice 2. V rdmu 3 svafrence je upevnén motor 4, pfevodovka 5 a navijdk 6. Jednotlivé
mechanismy jsou vzdjemné spojené gdlovymi Yetézy 7. Zadni &&st hnaci jednotky 1 je opatfena
zédvésem 8 a sklopnou rukojeti 9, na niz jsou umistény ovlddaci prvky 10 a reguldtor vykonu
motoru 11. Po obou strandch hnaci jednotky 1 jsou umistény hnaci néboje 12, v nichZ jsou
umistény excentrické otvory 13 pro upevnéni kol (kterd nejsou zakreslena) nebo podélnych
podpér 15 krabicovitého tvaru nebo lopatek, které rovné% nejsou na p¥ipojeném vykrese za-
kresleny. Podélné krabicovité podpéry 15 jsou upevnény v jednom z excentrickych otvord
13 pomoci oto&ného ¢epu 17. V zadni ¢4sti hnaci jednotky 1 je uspofddédn uzaviratelny otvor
20 pro vyvod lana 21 navijdku 6. V horni Cdsti rukojeti 9 je vysokd kladka 22 pro vedeni

lana 21. Na strand protilehlé vyvodu lana 21 je umisténa rukojef, zakotvend dvazkem 23
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k pevnému bodu (stromu apod). Spodni &4st hnac{ jednotky 1 se skluznicemi 2 je opat¥fena
konzolami 24, na nichZ jsou upnuty drapdkové pdsy 25. Na hnaci jednotce 1 se nachdz{ z4str&ka
26 pro ddlkové ovl&déni navijéku 6.

%zédkladem stroje je hnac{ jednotka 1, sestdvajici ze spalovacfiho motoru 4, a z navijéaku,
vloZeného do rdmu 3 hnaci jednotky 1. Hnaci jednotka 1 je konstruovéna jako vodot&sny svare-
nec &lunovitého tvaru. Na bocich je opat¥ena hnacimi ndboji 12. Je vybavena pohonem p¥idav-
nych zafizen{ a kompresorem na stlafeny vzduch (neni zakresleno). Zadni Z4st stroje je
beavena sklopnou rukojetf 9, kterd slouZi k ovl&ddni stroje p¥i jizd& a pro préci s navi-
jékem 6, kombinovanou s vysokou kladkou 22. Ovlddaci prvky 10 hnacf jednotky 1 jsou umistdny
na sklopné rukojeti 9, kterd je opat¥ena rovndZ zdstr&kou 26 elektrického obvodu. Do této
zdstrCky lze pfipojit libovolné ovldddni stroje, radiostanici nebo kabel. D4le je sklopné
rukojet 9 vybavena pruZinovym reguldtorem 11, upravujicim v¢kon motoru podle zati¥eni na
lan&, ¢imZ je zabezpeleno ekonomické vyuZiti hnaci jednotky p¥i prdci s navijdkem.

Horn{ &&st 16 rdmu 3 hnaci jednotky 1 je odklopnd, takZe je,umoZn&n dobry p¥istup
k agreg&tim. Dolni C&st rdmu 3 je hladkd a je moZno na ni p¥ipevnit ocelové drapdkové pasy
25 nebo gumové pdsy podle pot¥eby. Stroj se miZe pohybovat na kolech nebo kluzn& pomoci
krabicovitych podpér 15, nebo plavédnim. Krokovy pohyb stroje je umoZndn tim, Ze do jednoho
ze t¥{ otvord 13 obou hnacich nédboji 12 je oto&nym Cepem 17 uchycena krabicovitd podp&ra
15, opatfend otvorem 27 pro vkl4dén{ zdvazi. Uvnit¥ podélné krabicovité podp&ry 15 je dutina,
vytvdrejici{ dloZny prostor 30, v némZ je uloZeno z4vaZi 28. Kluzné loZisko 31, umoZfujici
naklépéni a ot&eni krokového pohybového mechanismu, je upevn&no na rdmu 3 stroje. Cést
krabicovité podpéry 15 je opatfena drapdkovymi pdsy 25. Podminkou dosaZeni sprévného pohybu
stroje vpted nebo vzad je uchyceni p¥ipojovacich Cepd 17 v geometricky stejném misté na
obou strandch stroje, aby bylo dosaZeno paralelniho pohybu krabicovitych podpér 15.

PREDMET VYNALEGZU

Univerz4lnf lesozahrddkd¥sky stroj, sestdvajici z hnaci jednotky, vodot&sného podvozku
se spalovacim motorem, p¥evodového dstroji, z&vésného pFipojovaciho mechanismu pro né¥adi
a sklopné ovlddaci rukojeti, po obou strandch podvozku jsou umisté&ny konzoly pro p¥ipoje-
ni nepohyblivych pdsl, opat¥enych drapdky a pro pripojeni navijdku, po obou strandch vodo-
tésného podvozku nad skluznici jsou umistény hnaci ndboje, vyznadujici se tim, Ze na hnaci
ndboje (12) je otolnym pfipojovacim ¢epem (17) uchycena podpéra (15) krabicovitého tvaru,
v niZ je dloZny prostor se zadvazim (28) a kluznym loZiskem (31), p¥ifem? spodni &4st krabico-

vitych podpér (15) je opat¥ena drapdkovymi pdsy (25).

1 vykres
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