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(54) Ulozeni pracovniho véice ve stojanu, zejména vicevaicového kalandru

U%elem vyndlezu je zaji¥tén{ rovnom&r-
ného zatf{¥enf{ lo¥isek p¥i sprdvném kinema-
tickém uspofrdddni loZiskovych té&les jednot-
livych za¥fzen{ k stavéni, k¥f{Zen{ a p¥itla-
govén{ pracovnfho vélce.

Uvedeného d&elu se dosdhne uloZenfim
podle vyndlezu, je%f je provedeno tak, Ze
pracovnf vdlec 1 je na obou strandch uloZen
v nakldpé&cich loZiskdch 2, upevnénych v lo-
3iskovych t&lesech 3, 37, kde loZiskové té&-
leso 3 na stran& axiilné pevné zapadd do
ozubd 13 vodicfho dflu 12 za¥{fzen{ pro pfi-
tladovdnf, p¥i&emZ doléhd na jeho vdlcovou
plochu 11,
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Vyndlez se tykd ulo¥enf pracovnfho vilce ve stojanu, zejména vicevdlcového kalandru,
a fe3{ zaji3t&n{ rovnomérného zatf{fenf lo¥isek pracovniho vélce s moZnostf jednoduchym
zpdsobem, p¥i sprdvném kinematickém uspof4ddnf, pracovni vidlce i souZasnd stavét i kEL¥it,
2a d¥elem dosa¥en{ po¥adované konstantn{ tloudfky tvofené vrstvy a jej{ diference po jejt
S{fce. C

Dosud jsou zndmd uloZen{ pracovnfho vdlce kalandru, kde pracovni vdlec je ulofen
v kluznych nebo v4le&kovych lo¥iskdch, jeZ jsou upevnény v lo%iskovych té&lesech pracovntho
vdlce, kterd jsou v kalandru ulo¥ena pomoc{ p¥itlafovacfch, k¥f%icfch a stavicich zat{ze-
n{, p¥filem¥ p¥i k¥f¥enf pracovnfho vdlce se jeho &ep posouvd v lo¥isku na axiiln& volné
strané,

DalSim zndmym ulo¥enim pracovnfho vélce je uloZen{ jeho lo%iskovych t&les v mezitdle-
sech, kterd jsou vedena v oknu stojanu kalandru s moZnost{ ki{Zen{ pracovntho vdlce.

N Jejich spole&nou nevfhodou je, ¥e kinematické uspordddnf uloZeni loZiskovych téles pra-
covniho vdlce ve stojanu zplsobuje zvySené hranové zatdZovani loZisek a z tohoto divodu
mus{ byt i vice dimenzovédna.

Dal3f jejich nevfhodou je, %e takto FeSend uloZent neumoZfiujf pouZitf{ kif¥en{ vilcd
ke spojité regulaci diference tloustky tvofené vrstvy po jejf S{¥fce.

Uvedené ‘nevyhody odstrafiuje ulofent pracovnfho vélce ve stojanu, zejména vicevdlcového
kalandru, kde pracovn{ vélec je na obou stranich uloZen v loZ¥iskich, které jsou upevnény
v loZiskovych té&lesech, na které doléhaj{ dosedacf plochy kfffectho zaffzenf a protilehlého
za¥f{zen{ pro p¥itladovdnf pracovniﬂo vélce, pEi¥emf kolmo na jejich podélnou osu je umfsté-
no stavéci za¥fzenf pracovﬁiho vdlce, jeho% dosedac{ plocha doléhd na lo¥iskové téleso,
jeho% podstata spo¥fvd v tom, %e pracovn{ vdlec je uloZen v nakldp&cich loZiskdch, kde lo-
Ziskové t&leso na strand axiilnd pevné zapadd do ozubll vodicfho dflu za¥fzenf pro piitlado~
védn{ pracovntho vdlce, pfidem? doléh4 na jeho védlcovou dosedaci plochu.

>

Vyhodou uloZenf pracovnfho vdlce ve stojanu kalandru podle vynidlezu je, %e vzhledem
k uloZeni pracovnfho vdlce v nakldp&cich lo%iskdch, umfsténgch v loZiskovych té&lesech,
nedochdz{ k hranovému zat&%ovin{ loZisek pracovniho vdlce a také to, Ze nedgechdz{ k hrano-
vému zatéZovdn{ dosedacfch ploch vodicfch dfl% a tim nejsou namdhdna p¥fdavnym zati¥enfm
jednotlivd za¥fzen{ pro stavénf kif¥enf a pEitladovédn{ pracovnich vdlcd kalandru.

Dal3f{ vyhodou je, %¥e Fe¥f progresfvné, ddelnd a ekonomicky v¥hodné zaji&tén{ rovnom&r-
ného zatffeni lo¥isek pracovniho vdlce a Ze umo¥fiuje sprdvné kinematické uspo¥dddn{ uloZe-
ni loZfiskovych t&les pracovnfho vdlce.

Rovn&€Z je vyhodou to, %e ho lze vfhodn& wvyuift k plynulé regulaci diference tlou¥fky
tvofepé vrstvy po jej{ 3{¥ce a k automatickému ¥fzeni{ tvoiict mezery mezi pracovnimi vdlci
kalandru.

Na pE¥iloZenych vykresech je zndzornéno p¥fkladné provedeni ulofenf pracovnfho vilce
ve stojanu vicevdlcového kalandru, kde obr. 1 zndzorfiuje uloZenf loZiskového t&lesa pracov-
ntho vdlce, kreslené v ¥3steéném Fezu a obr. 2 znézorfiuje Fez z obr. 1, vedeny v ose za-
¥f{zen{ pro k¥f¥en{ a pfitladovédnf pracovniho vilce.

UloZen{ pracovnfho vilce ve stojanu, zejména vicevdlcového kalandru podle p¥fkladného
proveden{ je provedeno tak, Z%e pracovn{ vdlec .1 na obou strandch je ulofen v naklépécich
loiiﬁkéch‘g, na né&% doléhd rogp&rnd trubka 17, které jsou upevnény v loiiskovfch télesech
3,"2:, opatienymi viky 16, p¥iZem# na loziskové'télégo doléhd dosedact plocha"}?opérného
sloupku 5, uloZeného v pouzdrech 6 stav@cfho za¥f{zenf, dosedac{ plocha 7 tla&ného dflu 8,
opatfeného kulovym prstencem 2+ vedenym v pouzd¥e 10 k¥f¥ecfho za¥fzeni a d4le vdlcovd dose-
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dacf{ plocha 111 vodicfho dflu 12, opatfeného na strand axidlné pevné ozuby 13, mezi které
zapadd lofiskové téleso 3, pfi¥em? vodici df1l 12 je uloZen v otvoru stojanu 14.

Ve stojanu 14 jsou vytvofeny otvory pro umf{stdnf i stavécfho a k¥f{fectho zafizeni
pracovnfho vdlce, kde ki‘f¥fec{ zaffzeni je protilehlé k zaffzen{ pro pfitladovdn{ pracovni-
ho vdlce, pfifem# kolmo na jejich podélnou osu je umistEno stavéci za¥{zen{ pracovniho
vilce.

P¥1i tvorb& vrstev mezi pracovnimi vilci 1 a 15 kalandru dochdz{ vlivem tvdfecich sil
k prithybu téchto pracovnich vdlcl, uloZenych v nakldp&cich lo%iskdch 2, lo%iskovych téles
"3, 37 a tfm i k vychflen{ jejich ¥epl od podélné osy. .

Uspotdddnfm jednotlivych stavdcich a kif¥ecfich zaffzen{ a za¥fzen{ k pfitlagovdni
pracovnfho vdlce, jejich¥ dosedacf plochy 4 a 7 opé&rného sloupku 3 a tla&néhodflu 8
a vélcovd dosedac{ plocha 11 vodicfho dflu 12 doléhajf na loZiskovd télesa 3, 3: pracovniho
vélce 1 je jednozna¥n& ur¥ena poloha lo%iskovych t&les 3, 37 a tim i poloha pracovnfho vdl-
ce 1, protofe dotlafovdnim loZiskovych téles 3,'2: na dosedac{ plochy 4 stavdctho zaff{zen{
je zamezeno posuvu pracovnfho vdlce ve sméru proti této dosedac{ ploSe 4 a soudasné: je za-
mezeno rotacfim loZiskovych téles‘g,‘g: ve dvou smérech a d4le na axidlné volné strané je
ptitlaovdnfm v4dlcové dosedac{ plochy 11 vodictho dflu 12 na loZiskové té&leso g: zamezeno
jeho posuvu ve sméru proti této vdlcové dosedac{ ploSe 11 a rotaci loZiskového télesavzi
ve sméru tetim, p¥idemZf loZiskové téleso 2: m4 moZnost posuvu v axidlnim sméru.

Na stran& axidlné pevné je posuvu loZiskového télesa 3 zamezeno jeho uchycenim v ozu-
bech* 13 vodicfho dflu 12, pr¥iem¥ tlagné dfly 8 s kulovymi prstenci 2 protilehlého kifZe-
ctho zaffzeni se svymi dosedacimi plochami 7 p¥izplsobf poloze loZiskovych téles 3, 2:.

PREDMET VYNALZLEZU

Ulo¥enf pracovnfho vélce ve stojanu, zejména vicevdlcového kalandru, kde pracovni
vdlec je na obou strandch ulofen v loZ¥iskdch, které jsou upevnény v loZiskovych télesech,
na kterd doléhajf dosedacf plochy kff%¥fcfho zaffzen{ a protilehlého zaffzen{ pro pfitlado-
védnf{ pracovnfho vélce, pfi¥emZ kolmo na jejich podélnou osu je umisténo stavéc{ zaffzenf
pracovntho vdlce, jeho% dosedacf plocha doléhd na loZiskové téleso, vyznafené tim, Ze
pracovnf vdlec /1/ je ulo¥en v nakldp&cich loZiskdch /2/, kde lo%iskové té&leso /3/ na
strand axiiln& pevné zapadd do ozubd /13/ vodicfho dflu /12/ zaff{zen{ pro pfitladovdni pra-
covntho vdlce /1/, p¥idem# doléhd na jeho vdlcovou dosedac{ plochu /11/.
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