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La présente invention se référe aux systémes d'arrédt automati-
que de fin de course pour dispositifs & commande €lectrique compre-
nant un organe susceptible d'&tre déplacé dans un sens et dans
l'autre, tels notamment que les stores, rideaux et analogues,

Dans les dispositifs du genre en question l'on utilise couram-
ment & cet effet un démultiplicateur qui pérmet de reproduire &
échelle réduite le trajet de l'organe déplacé et 1l'on associe i ce
démultiplicateur des interrupteurs électriques qu'il vient ac;ion-
ner quand l'organe précité arrive & l'une et & l'autre de ses ‘fins
de course. Le plus souvent ces,interrﬁpteurs sont réglables eh'p6Si—.
tion.

En ce qui concerne plus particulidrement les stores et analo-

~gues l'on connait un systé&me comprenant pour chaque fin de course-

deux anneaux adjacents entrainés i des vitesses trés légérement dif-
férentes, chacun comportant une entaille périphérique transversale,
tandis que contre l'ensemble de ces anneaux vient porter une dent
solidaire du levier d'actionnement d'un interrupteur, lequel est
ainsi actionné lorsque les entailles des deux anneaux se trouvent
simultanément en face de la dent, ce qui arrive obligatoirement si
la différence de vitesse des anneaux est assez faible pour que les
deux entailles restent substantiellement alignées l'une avec 1l'autre
pendant au moins un tour. '

Dans une forme d'exécution couramment utilisée, les deux systé-
mes élémentaires correspondant & l'une et & l'autre fin de course
sont logés & l'intérieur de 1'une des extrémités du tambour d'enrou-
lement du store. Chacun comprénd alors une roue d'entrée qui éngréne
avec une denture interne du tambour, un pignon central solidaire de
cette roue, des satellites engrenant avec ce pignon, un porte-satel-
lites sur lequel ces satellites sont montés, un axe de retenue angu-~
lairement en prise avec le porte-satellites pour le maintenir fixe,:
uneé couronne engrenant avec les satellites, un premier anneau 3 en-
taille périphérique transversale solidaire de cette couronne,
un premier engrenage également solidaire de ladite couronne, un se-
cond anneau & entaille adjacent au premier et—co—aXiai a celui-ci;'
un second engrenage solidaire de ce second anneau, un arbre secon-
daire disposé latéralement par rapport au premier et au second en-
grenage, parallélement 3 leur axe commun et deux pignons portés par
cet arbre secondaire pour venir en prise respectivement avec le pre-
mier et le second engrenage précités, lesquels ont des nombres de
dents trés légérement différents (différence d'une dent en pratique).



10

15

20

25

30

35

40

2468986

Pour effectuer le réglage d'un de ces systémes élémentaires, on amé-
ne le store 3 la position de fin de course 3 laquelle le systéme
intéressé correspond, puis on fait tourner 1'axe de retenue du
porte-satellites par 1'intermédiaire d'une vis sans fin irréversi-
ble jusqu'ad ce qﬁe 1'interrupteur déclenche a 1'ouverture,

Ce mode de réglage comporte de nombreux inconvénients : 7

Tout d'abord pour amener le store & 1'une de ses positions de
fin de course on est obligé de se servir du moteur &lectrique
lorsqu'il n'est pas prévu de moyen permettant de faire tourner le
tambour & la main. Or, & moins que le systdme n'ait &té volontaire-
ment réglé & l'avance pour une course exagérée et n'ait pas &té
manoeuvré depuislors, on risque gue l'interrupteur ne déclenche
avant qu'on n'arrive 3 la position de fin de course désirée, ce qui
a pour effet de couper le moteur et d'arréter la manoeuvre, Pour
la reprendre on doit prévoir des moyens permettant de court-circui-
ter momentanément 1'interrupteur, ce qui peut &tre dangereux pour
un opérateur inexpériment&, ou bien que 1l'opérateur fasse tourner
l'axe de retenue du porte-satellites pour ré-enclencher l'interrup-
teur, lequel peut dé&clencher prématurément 3 nouveau si la rotation
du porte-satellites s'est effectuée dans le sens de la prolongation
de la course et de fagon insuffisante,

En second lieu, lorsque le store a été amend 3 la position de
fin de course désirée (au moteur, voire méme éventuellement 3 la
main), il faut déceler le déclenchement de'l'interrupteur, ce qui-
se fait en général en se basant sur le leger bruit sec qui se pro-
duit alors. Toutefois ce bruit est peu marqué et peut &chapper & un
opérateur peu attentif ou malentendant, Certes on peut prévoir un
indicateur lumineux, mais cela compllque le systéme et exige des
manoeuvres supplémentaires de mise en action, puis hors d'action.
On peut encore agencer les entailles et la dent du levier d'action~
nement de l'interrupteur de maniére qu'il y ait alors blocage, ou
a tout le moins point dur trés marqué, si l'on fait tourner 1'axe
de retenue du porte-satellites dans le sens correspondant & la pro-
longation de la course, mais encore faut-il que l'opérateur tourne
le bouton de manoeuvreraans'le sens voulu, ou gu'on prévoie des
moyens unidirectionnels 1! y obllgeant, ce qui 13 encore compligue
les mécanismes.

L'invention vise 3 remédier aux inconvénients gui précédent
et a permettre d'établir un systéme d'arrét automatique de fin de
course du genre précité qui soit pratiquement auto-réglable en n'exi-
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geant de l'opérateur gue l'actionnement d'un coulisseau de mise en
phase de r&glage, puis 1l'amenée du store a la position de fin de
course désirde sans aucun risgue d'arrét intempestif, et enfin l'ac-
tionnement en sens inverse du coulisseau précité, & l'exclusion de
toute rotation de l'axe de retenue du porte-satellites en vue de la
recherche du point de déclenchement de 1'ihterrupteur.

Le systéme suivant l'invention comprend essentiellement :

- des moyens pour débrayer le second anneau du premier,
préférablement par déplacement 1ongitudihal de l'arbre secondaire ;

- des moyens pour débrayer l'axe de retenue du porte—
satellites par rapport & celui-ci, de préférence par déplacement
longitudinal dudit axe ;

-~ les anneaux n'étant alors plus entrainés a partir de la
roue d'entrée que par les forces du frottement ;

- des moyens pour maintenir angulairement fixe l'axe de
retenue précité au moins quand il se trouve 3 la position embrayée ;

- des moyens, préférablement réalisés sous la forme d‘'une
butée déplacgable, pour limiter la course du levier d'actionnement de
l'interrupteur & une valeur telle que ledit interrupteur ne soit pas
déclenché lorsque sa dent est engagée dans les entailles des. deux
anneaux ; ' )

- cette dent du levier, les anneaux et leurs entailles
dtant agencés de manidre telle gue la dent puisse s'engager en par-
tie dans l'entaille de 1l'un de ces anneaux, par exemple du premier
et 1l'arrdter alors que l'entaille de l'autre ne se trouve pas enco-
re en face d'elle ;

- et un organe unique pour commander simultanément les
moyens précités de débrayage et de limitation de maniére telle que
pour la position de cet organe correspondant & la phase de réglage
les anneaux soient débrayés l'un de l'autre, l'axe de retenue de-
brayé du porte-satellites et les moyens de limitation de la course
du levier mis en action, et inversement gquand il est ramené a sa
position de fonctionnement normal, ledit organe &tant en outre pré-

-~

férablement &tabli de fagon & constituer simultanément les moyens
propres & maintenir angulairement fixe l'axe de retehue du porte-
satellites, '

Dans ces conditions quand 1'opé£ateur améne l'ofgane de comman-
de 3 la position de phase de réglage, il lib&re d'une part le second
anneau qui devient fou et d'autre part le porte-satellites qui n'en-

traine plus le second anneau, lequel se trouve ainsi lui aussi libé-~
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ré. Quahd ensuite il met en marche le moteur pour amener le store
a la position de fin de course désirée, -les deux anneaux sont entraf-
nés par simple friction, le premier est arré&té au passage par. la
dent du levier qui pénétre dans son entaille en laissant tourner le
second jusqu'é ce qu'il lui présente 3 son tour son entaille dans
laguelle elle s'engage, maié sans toutefois provoguer ie déclenche-
ment de l'interrupteur en raison de la pré&sence des moyens limitateurs.
Une fois la position de fin de course atteinte, 1l'opérateur arréte
le moteur et raméne l'organe de commande, de sorte gue lé systéme
élémentaire concerné se retrouve réglé & la facgon désirée et pret
3§ fonctionner normalement. '
Le dessin annexé&, donné 5§ titre d'exemple permettra de mieux

comprendre 1'invention, les caractéristiques qu‘eile présente et
les avantages qu'elle est susceptible de procurer :

Fig. 1 est une vue en perspective schématique d'un store
3 commande &lectrique comportant application de l'invention.

Fig. 2 est une coupe axiale de celle des extrémités du
tambour du store qui comporte les systémes d'arrét,autométique.

Fig. 3 est une vue en bout de cette extrémité correspon-
dant 3 la fléche A de fig. 2. ’

Fig. 4 est une coupe de détail i grande &chelle suivant
IV-1V (fig. 3), les piéces étant représentées en traits pleins a la
position correspondant 3 la phase de réglage et en traits mixtes
3 celle de fonctionnement normal.

Fig. 5 est une vue en perspective du coulisseau de comman-
de de la phase de réglage. .

Fig. 6 est une coupe & grande échelle schématisée suivant

VI-VI (fig. 3).

Fig. 7 & 9 sont des vues schématiques qui reproduisent
les piéces essentielles de fig, 6 & différentes positions succes-
sives au cours de la phase de réglage.

Le store représenté en fig., 1 comprend comme & l'ordinaire un
store proprement dit (rideau) 1 qui s'enroule sur un tambour 2 por-
té § rotation par ses extrémités. Le tambour 2 renferme le moteur
électrigue de commande ainsi que les deux systemes élémentaires qui
permettent de l'arreter automathuement aux deux fins de course pré-
vues, savoir celles qui correspondent aux maxima de relevage et
d'abaissement (généralement store complétement enroulé ou déroulé) .

Le tambour 2 est généralement fait d'un tube de métal ou ma-

tidre plastique armée que vient prolonger un manchon 3 centré par
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un épaulement 3a (fig. 2) et calé angulairement par rapport au tube
par un clavetage 3b. Le manchon 3 tourne sur une portée 4a solidai-
re d'un embout intérieur fixe 4 prolongé extérieurement par un cha-
peau (silhouetté en 5 en traits mixtes) par 1'intermédiaire duquel
il est fixé & un support approprié, Son extrémité intérieure porte
l'ensemble du moteur. et du réducteur, comme indigué en 6. Ces dis-
positions &tant bien connues dans la technigue, il est inutile de
les décrire davantage,

Comme & l'ordinaire 1l'embout 4, prévu creux, renferme notamment
les deux systémes é&lémentaires d'arrét automatique de fin de cour-
se, Chacun d'eux comprénd, a la fagon connue, une roue d'entrée 7
qui engréne avec une denture interne 3¢ du manchon 3, un premier en-
semble d'engrenage 8 et d'anneau 9 i entaille %9a, relié & la roue
7 par un mécanisme planétaire i porte-satellites (non visible en
fig. 2) normalement maintenu fixe sur l'axe 10 du systéme, un se-
cond ensemble d'engrenage 11 et d'anneau 12 & entaille 123, montd
fou ehtre le premier ensemble et la roue 7, un arbre secohdaire la-
téral 13 avec pignons 14, 15 en prise avec les engrenages respec-
tifs 8, 11, et un interrupteur 16 déclenché 3 1'ouverture lorsqu'une
dent de son levier d'actionnement (non visible en fig. 2) s'engage
simultanément dansles entailles 9a et 12a qui se déplacent 1l'une
par rapport & l'autre, les deux engrenages 8 et 11 ayant des nombres
de dents différents (différence d'une dent). On apercgoit en 4b et
4c les deux cloisons transversales solidaires de 1'embout 4 (en pra-
tique prévues dans une pi&ce moulée engagée dans un logement profilé
de celui-ci) qui supportent 1'axe 10; et en 4d la patte dudit em-
bout sur laquelle 1'interrupteur 16 se fixe par agrafage. On voit
que les cloisons 4b et 4c supportent &galement un second systdme
€lémentaire identique correspondant & 1l'autre fin de course du sto-
re, les pi&ces de ce syst@me ayant &té référencées 7', 8", etc...

Fig. 4 montre le détail du mécanisme planétaire du premier
systéme, Le moyeu 7a de l'engrenage 7 se prolonge par un pignon cen-
tral 17 en prise avec des satellites 18 montés sur des axes 19 soli-
daires d'un porte-satellites 20, lequel est porté i rotation par
l'axe 10, comme le moyeu 7a. Les satellites 18 engrenent d'autre
part avec une couronne intérieure 21 solidaire du premier anneau 9
et de l'engrenage 8, l'ensemble 8-9-21 &tant ‘solidaire d'un moyeu

-~

8a monté & rotation sur la périphérie du porte~-satellites 20. Les

rainures 9a et 12a débouchent vers le plan de contact des anneaux

-~

de manigre 3 constituer une rainure uniqgue quand elles sont alignées,
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L'axe 10 est solidaire d'une té&te cyllndrlque 10a de plus fort
diamétre, 1l'ensemble 10- 10a étant porté i coulissement dans les cloi-
sons 4b et 4¢c. La face de la taéte 10a tournée vers l'axe 10 est dé-
coupée d'une denture de crabot 10b qui, lorsqu'on repousse ladite

-

t&te vers la gauche en fig. 4, s'engage 34 1'intérieur d'une creusu-

re 20a du'porte-satellites 20 pour venir en prise avec'dés dents
correspondantes 20b prévues au fond de ladite creusure. En outre la
t&te 10a est découpée d'une rainure transversale 10c.

D'autre part l'arbre secondaire 13, prévu tubulaire, est monté
a rotation sur un axe 22 portant § ses extrémités deux t&tes 22a
et 22b qul coulissent elles aussi dans les cloisons 4b et 4c, la

téte 22a gul correspond i la cloison 4c etant decoupee d'une rainu-~

-

" re transversale 22¢c semblable 3 celle 10c sus-mentionnée,
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- Les deux té&tes 10a et 22a sont commandees par un méme coulis-
seau 23 (fig. 2 et 5) mobile transversalement par rapport d l'axe
du tambour 2 (pour le second systeme élémentaire ce coulisseau a.
&té référencé 23' en fig, 3). Le coulisseau 23, 23' de chaque sys-
téme élémentaire est guidé dans des entailles découpées dans l1l'ex-
trémité extérieure de 1'embout 4 (& droite en fig. 2) et il y est
retenu par l'é€paulement de centrage du chapeau 5. Il comprend essen-
tiellement deux parties d'extrémité alignées et une partie centrale
déportée pourvue sur chacune de ses faces d'une saillie 23a, 23b
profilée longitudinalement de fagon & déplacer en sens inverse les
deux tdtes précitées. Fig. 5 montre bien le profil en S de la sail-
lie 23a, celui de la saillie 23b gtant orienté en sens inverse,
Chaque coullsseau 23 comporte une extremlte moletée 23c qui doit
&tre repoussée au niveau de la perlpherle de 1l'embout 4 lorsqu'on
Se trouve en position de fonctionnement normal (position du coulis-
Seau 23 en fig. 3), ou au contraire faire saillie (position du cou-
lisseau inférieur 23') lorsqu'on est dans la phase de réglage, l'au-
tre extrémité 23d étant au contraire lisse. ILa partie centrale dé-
portée définit en outre une surface latérale oblique 23e (fig. 3 et
5), destinée 3 former butée effagable, comme on le verra plus loin.

I1 est 1mportant de noter que le coullsseau 23 empé&che la téte
10a de tourner, comme le,falt bien comprendre fig. 2.

Chague éyStéme élémentaire cbmp:end encore un inﬁerrupteur
24, 24' (fig. 3) actionné par un levier 25, 25', lui-méme commandé
par les anneaux 9, 12 ou 9', 12' et leurs entailles telles que 9a,
12a 3 la fagon en soi connue. La coupe de fig. 6 et les vues de
fig., 7 & 9 montrent le levier 25 retenu entre les cloisons 4b, 4c
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par des épaulements latéraux 25a. Une de ses extrémités porte un
bec 25b qui vien* prendre appui contre le boitier de l'interrupteur
24 lequel est du type a bouton-poussoir travaillant & la fermeture
c'est-i-dire normalement ouvert, mais se refermant quand son bouton
24a est repoussé, La partie centrale du levier 25 porte une dent

25¢c a arete oblique, destinée 3 coopérer avec les entailles 9a,

12a des anneaux 9 et 12. Son extrémité opposee au bec 25b traverse
une fente 4e de la cloison 4c et se termine par une saillie arron-
die 25d qui vient porter contre la surface de butée 23e au cours de
la phase de réglage (flg. 8). Enfin sa face inférieure 25¢ se trou-
ve au contact du bouton 24a.

I1 convient encore de remarquer que le premier anneau 9 compor-
te un diamdtre légérement supérieur a celui du second 12 et que
1'aréte obligue de la dent 25¢c est orientée de mani&re que son ex-
trémité la plus haute se trouve au-dessous de cet anneau, comme le
montre bien fig. 6. )

Le fonctionement est le suivant :

Si 1l'on considére en flg. 3 le systéme élémentaire supérieur,
son coulisseau 23 a été repoussé vers la gauche par pre351on sur
1'extrémité moletde 23c. Les piéces se trouvent donc 3 la position
de fonctionnement normal, laguelle est celle représentée en fig. 2
et indiquée en traits mixtes en fig. 4. La téte 10a est enfoncéé
dans la creusure 20a du porte—satellltes 20, les dentures 10b
et 20b sont en prise et le porte-satellltes est angulairement soli-
daire de la téte 10a, laguelle est elle-méme malntenue angulalre-
ment fixe par le coulisseau 23. Au contraire la tate 22a a éte tirée
vers la droite, de sorte que les pignons 14 et 15 sont tous deux en
prise avec les engrenages 8 et 11. Par ailleurs la surface de butée
23¢c a @été décalée vers la gauche en se trouvant ainsi effacée par
rapport 3 la saillie terminale 254 du levier ar ctlonnement 25,

En supposart gu'on se trouve loin de la fin de course a laquel—
le correspond le systéme élémentaire considéré (par exemple la fin
de course supérieure du store, pour fixer les idées), la dent 25¢c
porte contre le premier anneau 9, comme montré fig. 6 (&tant noté
que cette figure correspond a la phase de réglage faisant interve-
nir la surface de butée 23e, laguelle est en réalité effacée pendant
1e fonctionnement normal), Si donc on met en marche le moteur du
store dans le sens de la levée, tout se passera comme dans la techni-~
gue connue, & ceci prés que lors de chague révolution du premier ‘

anneau 9 la pointe de la dent 25c¢c s'engagera en partie dans l'en-
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taille 9a (fig. 7) sous 1'effet de la poussée du bouton 24a qui tend
d revenir 3 la position soulevée correspondant a l'ouverture de
1'interrupteur 24 et 3 l'arré&t du moteur. Mais ce soulé&vement du
levier 25 est limité par butée de la dent 25c contre le second an-
neau 12 e£ son amplitude est inSﬁffiSante pour ouvrir l'interrup-
teur. Le moteur continue donc a fonctionner et,'commé d'uhe part le
premier anneau 9 est entréiné positivement'(porte—satellites 20 blo-
gué angulaifement) et que d'autre part les flancs de la dent et/ou
de l'entaille présentent une lé&gére obliquité, il y a simplement
passage d'un point dur et la rotation continue. Au contraire guand
les deux entailles 9a et 12a se présentent simultanément au-dessus
de la dent 25¢c (fig. 9), le levier 25 se souléve complétement et
le moteur s'arréte. ' ,

si maintenant on suppose que la fin de course supérieure n'a
pas encore &té réglée, pour assurer ce réglage de fagon automati-
gque l'opérateur appuye'sur l'extrémité non moletée du coulisseau 23
(9051t10n representee pour le coulisseau 23' du systeme 1nfer1eur en
fig. 3). Les pi&ces arrivent alors a la position de fig. 4 et 6.
En d'autres termes les dentures 10b et 20b sont dégagées 1'une de
l'autre, le porte-satellites 20 est fou (sauf les frottements), les
pignons 14 et 15 déportés vers la gauche ne relient plus les engre-
nages 8 et 11 (dans la forme d'exécution représentée l'engrenage’
8 est assez long pour rester en prise avec le pignon 14, mais cela
ne change tien 3 la libération de l'engrenage 11), ét enfin la sur-
face de butée 23e vient au-dessus de la saillie arrondie 25d.

L'opérateur met alors le moteur en marche dans le sens de la
levée du store en vue d'amener celui-ci & la position de fin de
course supérieure désirée. La roue 7 est toujours entrainée positi-
vement par le manchon 3 et elle tourne ainsi avec son moyeu 7a.
L'ensemble du second engrenage 11 et du second anneau 12 est entrai-
né par friction ; il en va de méme pour 1l'ensemble du premier engre-
nage 8 et du premier anneau 9 en raison du frottement de son moyeu
8a sur la périfhérie du porte-satellites, ce qui fréine les satelli-
tes 18. Finalement donc les deux anneaux 9 et 12 tournent dans le -

~

méme sens que la roue 7 et substantiellement & la m@me vitesse que
celle-ci. '

Au début les deux anneaux 9 et 12 maintiennent le levier 25
abaissé (fig. 6). L'interrupteur 24 est donc fermé et ne s'oppose
pas au fonctionnement du moteur. 7 '

Quand l'entaille 9a du premier anneau 9 se présenté devant la
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dent 25¢, celle-ci s'y engage légérement (fig. 7) comme sus-expli-
qué, sans provogquer l'arr&t du moteur. Mais comme maintenant 1l'an-
neau 9 n'est plus entrainé que par friction, cet engagement suffit
& l'arréter, de sorte qué désormais seul tourné le second anneau

12, ' , '

Quand‘l'ehtaiile 12a de ce second anneau se présenté i son
tour devant la dent 25¢, celle-ci s'y introduit (position de fig. 8)
et 13 encore elle l'arr&te, Mais la surface de butée 23e vient '
alors limiter la levée de la saillie 25d et les choses sont réglées
de telle maniére que cette seconde levée partielle de la dent 25¢
et du levier 25 soit insuffisante pour ouvrir 1l'interrupteur 24. Le
moteur continue donc 3 tourner et la levée du store se poursuit,

Lorsque l'opérateur juge qu'on a atteint la position de le&ée
maximale, il arr&te le moteur, puis il appuie sur l'extrémité mole-
tée 23¢ pour faire revenir le coulisseau 23 & sa position normale.
Les piéces sont ainsi ramen&es & la position de fonctionnement nor-
mal (fig. 2 et 9) et le systéme se trouve réglé pour que les deux
entailles 9a et 12a se présentent ensemble devant la dent 25¢ afin
d'arrgter le moteur (la surface de butée 23e effacée ne limitant
plus la levée du levier 25) guand on arrive 3 la position de fin
de course supérieure, -

Bien ehtendu la fin de course inférieure se régle de méme
maniére en agissant sur le coulisseau 23' du sécond systéme élémen-
taire. - '

On notera que la manipulation du store & l'aide du mécanisme
d'entrainement manuel dont sont généralement poﬁrvus les systémes
classiques en vue de permettre l'actionnement en cas de mnne de
courant, n'entraine aucun endommégement du dispositif de fin de
course, ni déréglage de celui-ci, et ce méme dans le cas ol 1l'opé-
rateur tournerait en sens inverse de celul requis. 7

L'invention a donc bien permis d'é&tablir un systéme d'arrét au-
tomatique de fin de course qui n'exigé derl'opérateur gue la ma-
noeuvre du coulisseau 23 ou 23' & l'exclusion de toute autre opéra-
tion plus ou moins délicate et comportant des risques d'erreur ou
l'obligation de tdtonnements successifs.

Il doit d'ailleurs &tre entendu gue 1a.description qui ‘précéde
n'a été donnée qu'a titre d'exemple et gu'elle ne limite nullement
le domaine de l'invention dont on ne sortirait pas en remplagant
les détails d'exé&cution décrits par tous autres équivalents. Oon

comprend notamment que si les deux anneaux 9 et 12 sont prévus &
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des diamétres assez différents, la dent 25¢ peut étfe droite., Inver-
sement une dent suffisamment oblique ou faite en deux parties de
hauteurs différentes pourralt permettre d'utlllser des anneaux de
méme diamdtre. La forme de 1' encrabotage 10b-20b peut ev1demment

5 varier. La td&te 22a pourralt ne déplacer longitudinalement qu'un
seul des pignons 14 et 15. Les dents de l'engrenage 8 pourralent
gtre au551 courtes gue celles de 1’ engrenage 11, les deux pignons.
14 et 15 se débrayant tous les deux lors de la phase de réglage. /
Ce débrayage pourrait &tre assuré par un crabotage entre les deux

10 pignons longitudinalement fixes.

i5
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REVENDICATIONS
1, Systéme auto-réglable d'arré&t automatique de f£in de course

pour organes & commande par moteur &lectrique se déplacant dans un

sens et dans l'autre, et notamment pour stores; rideaux et analo-

gues, du genre comportant poﬁr chague fin de course une roue d'en-
trée, un pignon central solidaire de cette roue, des satellites en~-
grenant avec ce pignon, un porte—satelliteé sur lequel ces satellites
sont monté&s, un axe de retenue angulairement en prise avec le porte-
satellites pour le maintenir fixe, une couronne engrenant avec les
satellites, un premier anneau 3 entaille périphérique transversale
solidaire de cette couronne, un premier engrenage également solidai-

-~

re de ladite couronne, un second anneau 3 entaille périphérique
transversale adjacent au premier et co-axial 3 celui-ci, un second
engrenage solidaire de ce second anpeau, un arbre secondaire dispo-

sé latéralement par rapport au premier et au second engrenage, paral-

- lélement & leur axe commun, et deux pignons portés par cet arbre

20

25

30

35

40

secondaire pour venir en prise respectivement -avec le premier et le
second engrenage, lesquels pignons et/ou engrenages ont des nombres
de dents légérement différents, tandis qu'il est pr&vu un interrup-
teur actionné par un leviér portant une dent qui, lorsque les en-
tailles des deux anneaux sont alignées, s'y engage pour déterminer
1'ouverture de l'interrupteur et l'arr&t du moteur, caractérisé en
ce qu'il comprend : '

- des moyens pour débrayer le second anneau du premier j

- des moyenspouxr débrayef 1'axe de retenue du porte-
satellites par rapport a celui-ci ; '

~ les anneaux n'étant alors plus entrafnés 3 partir de
la roue d'entrée que par les forces de frottement ;

- des moyens pour maintenir angulairement fixe l'axe de
retenue précité au moins quand il se trouve & la position émbrayée H

- des moyensbour limiter la course du levier d'actionne-
-ment de l'interrupteur & une valeur telle gue ce dernier ne s'ou-
vre pas lorsque la dent du levier est engagée dans les entailles
des deux anneaux ;

- cette dent du levier, les anneaux et leurs entailles
étant agencés de manié&re telle que la dent puisse s'engager en par-
tie dans 1l'entaille de 1'un de ces anneaux et l'arré&ter alors que
l'entaille de l'autre ne se trouve pas en face dlelle ;

- et un organe unique pour commander les moyens précités

de débrayage et de limitation de maniére telle gue pour la position



12 | 2468986

de cet organe corresponaant a la phase de réglage les anneaux soient
débrayés 1l'un de l'autre, l'axe de retenue débrayé du porte-satelli=-
tes et les moyens de limitation de la course du levier mis én action,
et inversement quand il est ramené 3 sa position de fonctionnement

5 normal. 7 _ -

2. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en ce que
les moyens pour débrayer le second anneau du premier agissent paf
déplacement longitudinal de l'arbre secondaire en vue de mettre hors
de prise 1l'un au moins des pignons par rapport i l'engrenage corres-

10 pondant. '

3. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en ce gue
les moyens pour débrayer.l'axe de retenue du porte-satellites agis-
sent par déplacement de cet axe en vue de dégager des dents de cra-
botage prévues sur ledit axe et sur ledit poxté-satellites.

15 4. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en ce que
les moyens pour limiter la course du levier d‘actionnément de 1'in-
terrupteur sont constitués par une butéefdéplagablerportée paxr .
l'organe unique de commande.

5. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en ce que

20 les moyens pour maintenir angulairement fixe 1l'axe de retenue du
porte-satellites sont constitués par 1l'organe ﬁnique de commande.

6. Systéme suivant la revendication 1, caractérisé en ce qué
l'organe unique de commande est €tabli sous la forme d'un coulis-
"seau mobile transversalement aux axes des engrenages et de l'arbre

25 secondaire, ce coulisseau portant des rampes en prise avec des
saillies de l'axe de retenue et de l'arbre secondaire,

7. Systéme suivant 1l'ensemble dés revendications 5 et 6, ca-
ractérisé en ce que l'axe de retenue comporte une t&te rainurée
transversalement pour recevoir 3 coulissement la rampe correspon-

30 dante de l'organe unique de commande, '

8. Systéme auto-régléble d'arrét automatique de fin de course
pour organes a commande par moteur &lectrique se déplagant dans un -
sens et dans l'autre, et notammént pour stores, rideauxiet analo-
gues, du genre'comportant pour l'une au moins des fins de course’

35 un organe d'entrée, un démultiplicateur entrainé par celui-ci, un
premier anneau entrainé par ce démultiplicateur, cet anneau portant
sur sa périphérie une irrégularité locale, un second anneau portant
€galement une irré&gularité périphérique locale, des moyens de trans-
mission reliant le second anneau au premier pour le faire tourner

40 3 une vitesse légérement différente, et un interrupteur actionné
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& l'ouverture lorsque les deux irrégularités sont en face d'un or-
gane d'actionnement, caractérisé en ce qu'il comprend en outre :

- des moyens pour débrayer le second anneau du premier ;

- des moyens pour débrayer le premier anneau de l'organe
d'entrée ; : '

- les anneaux n'étant plus alors entrainés 3 partir dudit
organe d'entrée que par les forces de frottement ;

- des moyens pour limiter la course de l'organe d'action-
nement de 1l'interrupteur & une valeur telle gue ce dernier ne
s'ouvre pas lorsque ledit organe d'actionnement se trouve en face

des deux irrégularités des anneaux ;

-~ lesdites irrégularités et l'organe d'actionnement étant
agencés de facon telle que ledit organe retienne un anneau & 1'encon-
tre des forces de frottement lorsqu'il a rencontré son irrégulérité
alors que celle de l'autre ne se présente pas encore en face de lui ;

- et un organe unigue pour commander lesdits moyens de
maniére telle que pour une position de cet organe de commande cor-
respondant & la phase de réglage les anneaux soient débrayés
l'un de l'autre et de l'organe d'entrée et l'organe de limitation
mis en action, et inversement quand ledit organe de commande est ra-

mené & sa position de fonctionnement normal.
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